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Aggiornamenti versione r1.60

1. Disponibile I'attivazione della persistenza del comando di apertura AP.
2. Aggiunti parametri in modalita INFO.
3. Aggiunte nuove funzioni allarme/segnalazione noPH - OFSE- APPL - APPR

@ Updates of version r1.60

1. Persistent activation of the opening command AP.
2. Added signals in INFO mode
3. Add new alarms and faults noPH - OFSE- APPL - APPT function

Aktualisierungen Version r1.60

1. Dauerhafter Aktivierung des Offnungsbefehls AP.
2. Anzeigen in INFO-Modus.
3. Neue Alarm- / Warnfunktion naPH - OFSE- APPL - APPI hinzugefugt

Mises a jour version r1.60

1. Activation persistante de la commande d’ouverture AP.
2. Ajout de signalisations en mode INFO.
3. Ajout d'une nouvelle fonction d'alarme / d'avertissement: noPH - OFSE- APPL - APPT

Actualizacion de la version r1.60

1. Activacion persistente del mando de apertura AP.
2. Se agregaron sefializaciones en modo INFO.
3. Se han afiadido una nueva funcién de alarma / advertencia noPH - OFSE- APPL - APPT

Atualizagdes da versdo r1.60

1. Ativagdo persistente do comando de abertura AP.
2. Adicionadas sinalizages em modalidade INFO.
3. Adigdo nova fungdo de alarme / aviso noPH - OF5&- APPL - APPT

Update versie r1.60

1. Disponibile I'attivazione della persistenza del comando di apertura AP.
2. Aggiunti parametri in modalita INFO.
3. Aggiunte nuove funzioni allarme/segnalazione noPH - OFSE- APPL - APPR

Aktualizacja wersji r1.60

1. Disponibile I'attivazione della persistenza del comando di apertura AP.
2. Aggiunti parametri in modalita INFO.
3. Aggiunte nuove funzioni allarme/segnalazione noPH - OFSE- APPL - APPI
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COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZABILI e

CONNECTION WITH 1 PAIR OF SYNCHRONOUS PHOCELLS

USO RACCOMANDATO per
fotocellule Serie F4ES - F4S

RECOMMENDED USE for
Series F4ES - F4S photocells
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COLLEGAMENTO CON 2 COPPIE FOTOCELLULE SINCRONIZZABILI
CONNECTION WITH 2 PAIRS OF SYNCHRONOUS PHOCELLS
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TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (impostare / set A8 02) 0

COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZABILI
CONNECTION WITH 1 PAIR OF SYNCHRONOUS PHOCELLS
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fotocellule Serie FAES - F4S

RECOMMENDED USE for
Series FAES - F4S photocells
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0 TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (impostare / set AH 0c)

COLLEGAMENTO CON 2 COPPIE FOTOCELLULE SINCRONIZZABILI
CONNECTION WITH 2 PAIRS OF SYNCHRONOUS PHOCELLS
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BATTERY SAVING (impostare - set A [d)
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BATTERY SAVING + TEST FOTOCELLULE / PHOTOCELLS TEST

BATTERY SAVING (impostare / set AH {d)
(impostare / set AB 04)

@

MASTER

(D"N) 7L ==

kN Q) m——g
kYT + =

F(O'N)zLd

e [\ 0 g
b {7 7

L ONAS TYTY] N FONAS =1 ¥
-S-OU.'\J. -EOU.L(
YTt — YT+ =0
Y -
a2
21

16



Canali radio

Radio channels

BM30

@pm—
\

@mm—
\

-
-
-
-

O
/ I
) 2
raww.ll\\\\.mw«e
7 7

),

17




Exn| (el e PNy

ENC FC SB VE

Finecorsa meccanico
Meccanic limit switch

CJlale]
ENC FC SB

vie

Finecorsa magnetico
Magnetic limit switch

18



1 Avvertenze generali

ﬁ Attenzione: una errata installazione puo causare gravi danni. Leggere attentamente le
istruzioni prima di iniziare I'installazione del prodotto.
Il presente manuale di installazione é rivolto esclusivamente a personale qualificato.
ROGER TECHNOLOGY declina qualsiasi responsabilita derivante da un uso improprio o diverso da quello per
cui e destinato ed indicato nel presente manuale.
Uinstallazione, i collegamenti elettrici e le regolazioni devono essere effettuati da personale qualificato
nell’'osservanza della Buona Tecnica ed in ottemperanza alle normative vigenti.
Prima di iniziare l'installazione verificare I'integrita del prodotto.
Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore o un sezionatore onnipolare con distanza di apertura
dei contatti uguale o superiore a 3 mm.

f Verificare che a monte dell'impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale ed una protezione di

sovracorrente adeguati nell’'osservanza della Buona Tecnica ed in ottemperanza alle norme vigenti.
Quando richiesto, collegare 'automazione ad un efficace impianto di messa a terra eseguito come
indicato dalle vigenti norme di sicurezza.
Le norme Europee EN 12453 e EN 12455 stabiliscono i requisiti minimi relativi alla sicurezza d’uso di porte e
cancelli automatici. In particolare prevedono I'utilizzo della limitazione delle forze e di dispositivi di sicurezza
(pedane sensibili, barriere immateriali, funzionamento a uomo presente, ecc) atti a rilevare la presenza di
persone o cose che ne impediscano I'urto in qualsiasi circostanza.
Qualora la sicurezza dell’impianto si basi sulla limitazione delle forze di impatto, & necessario verificare che
'automazione abbia le caratteristiche e le prestazioni adeguate al rispetto delle norme in vigore.
Linstallatore é tenuto ad eseguire la misurazione delle forze di impatto ed a selezionare sulla centrale di
comando i valori della velocita e della coppia che permettano alla porta o cancello motorizzati di rientrare
nei limiti stabiliti dalle norme EN 12453 e EN 12455.
Togliere I'alimentazione elettrica, prima di qualsiasi intervento. Scollegare anche eventuali batterie tampone,
se presenti.
Per I'eventuale riparazione o sostituzione dei prodotti dovranno essere utilizzati esclusivamente ricambi
originali. | materiali dell'imballaggio (plastica, polistirolo, ecc.) non vanno dispersi nelllambiente e non
devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto potenziali fonti di pericolo.

2 Descrizione prodotto

La centrale B70/1DC controlla in modalita sensored, avvalendosi di un encoder ad alta risoluzione, il motore
ROGER brushless per automazioni ad un’anta scorrevole.

Attenzione all’impostazione del parametro Al. Una errata impostazione pud causare anomalie nel
funzionamento dell’automazione.

Si consiglia I'uso di accessori, dispositivi di comando e di sicurezza ROGER TECHNOLOGY. In particolare, si
raccomanda di installare fotocellule serieF4ES oppure F4S.

3 Aggiornamenti versione r1.60

1. Disponibile I'attivazione della persistenza del comando di apertura AP.
2. Aggiunti parametri in modalita INFO.
3. Aggiunte nuove funzioni allarme/segnalazione noPH - OF5E- APPL - APP
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4 Caratteristiche tecniche prodotto

BH30/600 | BH30/800 | BH30/500/HS @ | BM30/400 | BM30/300/Hs (@
TENSIONE DI
e e 230 Vac + 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 Vac + 10% 60 Hz) ()
POTENZA MASSIMA ASSOR-
BITA DA RETE 160 W 250 W 380 W 140 W |320W
F1 = 15A (ATO257) protezione circuito di potenza
FUSIBILI F2 = 2A (ATO257) protezione alimentazione accessori
F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))
MOTORI COLLEGABILI 1
ALIMENTAZIONE MOTORE 24 Vac, con inverter auto-protetto
TIPOLOGIA MOTORE brushless sinusoidale (ROGER BRUSHLESS)
I/Ilg(.)rlc‘)%cém CONIOILLE ad orientamento di campo (FOC), sensored
POTENZA NOMINALE
MOTORE 45 W 75 W 120 W 45 W 100 W
$8'R|'ENZA NP (Yo~ 125 W 200 W 350 W 110 W 320W
POTENZA MASSIMA LAM- 13w 25W 25W 13w 25W
PEGGIANTE (24Vdc) | (24 vdc) (24 vdc) (24 Vdc) (24 Vdc)
INTERMITTENZA
LAMPEGGIANTE >0%
POTENZA MASSIMA LUCE DI
CORTESIA 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (contatto puro)
POTENZA LUCE
CANCELLO APERTO 3W (24 vac)
POTENZA USCITA 7W now ow 7W now
ACCESSORI (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc)
TEMPERATURA DI
FUNZIONAMENTO 20c B 4s5°C
DIMENSIONI PRODOTTO dimensioni in mm 200x90x45 Peso: 0,244 kg

|.ROGER () BH30/503/HS/115 - BH30/603/115 - BH30/803/115 - BM30/303/HS/115

115V AC

La somma degli assorbimenti di tutti gli accessori collegati non deve superare i dati di potenza
A massima indicati in tabella. | dati sono garantiti SOLO con accessori originali ROGER TECHNOLOGY.
L'utilizzo di accessori non originali puo causare malfunzionamenti. ROGER TECHNOLOGY declina ogni
responsabilita per installazioni errate o non conformi.
Tutti i collegamenti sono protetti da fusibili, vedi tabella. La luce di cortesia necessita di un fusibile esterno.

5 Descrizione dei collegamenti

Per poter accedere alla morsettiera di collegamento comandi, rimuovere la copertura del motore come
illustrato in figura 1:

e rimuovere le due viti A;

e BH30: spostare il coperchio verso di sé e sollevarlo (freccia B).

Se @ installato il caricabatterie B71/BC (SOLO Serie BH30), fare riferimento alla figura 2:

e rimuovere le due viti A;

e spostare il coperchio verso di sé e sollevarlo (freccia B).

e ruotare il coperchio di 180° e appoggiarlo di fronte all'automazione. Attenzione! Evitare di sollevare il
coperchio con bruschi movimenti o strappi. | cablaggi potrebbero danneggiarsi.

In figura 3-4 & riportato lo schema di collegamento della scheda di controllo motore (B70/1DC).
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5.1 Collegamenti elettrici

TRANSFORMER

Sguainare il cavo di alimentazione solamente in corrispondenza del morsetto
(vedi rif. D fig. 3-4) e bloccarlo mediante I'apposito fermacavi.

Verificare con un tester la tensione in Volt sul collegamento dell'alimentazione
primaria. Per il perfetto funzionamento delle automazioni Brushless la
tensione di alimentazione di rete primaria deve essere almeno di 230Vac (115
Vac) + 10%.

Se la tensione rilevata non soddisfa i dati sopra indicati o non & stabile,
I'automazione potrebbe lavorare in modo NON efficiente.

COLLEGAMENTO TENSIONE DI RETE - CENTRALE
Alimentazione 230 Vac +10% (115 Vac +10%)

COLLEGAMENTO CENTRALE - ACCESSORI Lcavo =120 m

Fotocellule - Ricevitore

Fotocellule - Trasmettitore

Tastierino H85/TDS - H85/TTD
(collegamento da centrale a scheda 3x0,5 mm?
decoder H85/DEC-H85/DEC2)

Selettore a chiave R85/60

COLLEGAMENTO CENTRALE - LAMPEGGIANTE
Alimentazione 24 Vdc a LED (25 W max, 2x1 mm?

4x0,5 mm?

2x0,5 mm?

3x0,5 mm?

intermittenza 50%) (max 10 m)
COLLEGAMENTO CENTRALE - SPIA Fcaig
CANCELLO APERTO 1:20m
Alimentazione 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?
- Lcavo
gg;‘.}ic;{')_\MENTo e o 9 SUGGERIMENTI: nel caso di installazioni
20m esistenti suggeriamo di controllare la se-

Alimentazione 230 Vac (100 W potenza) 2x1 mm?

.., zione e le condizioni (buono stato) dei
= cavi.

COLLEGAMENTO CENTRALE - ANTENNA

Cavo tipo RG58

max 10 m

DESCRIZIONE

o 0Y
X) (%

@@C

.@—
b &b

FUSE

Collegamento all'alimentazione di rete 230 Vac +10% (115 Vac £10%).
Fusibile 5x20 T1A.
B70/1DC/115: Fusibile 5x20 T2A.

POWER IN

HEA

e
v

Ingresso alimentazione dal trasformatore (o dal carica batterie B71/BC, se
presente).
NOTA: Il cablaggio é realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

X-Y-Z

HEH
XI_Y@_'Z

Collegamento al motore ROGER brushless.
Collegamento B72/BRAKE per versioni BH30 e BM30 High Speed.
NOTA: Il cablaggio é realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

Attenzione! Se i fili del motore si scollegano dalla morsettiera, dopo averli
ricollegati effettuare un apprendimento della corsa, vedi capitolo 9.
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6 Tasti funzione e display

A

UPEB

:

:

:

DOWN E

v

PROG

TEST

4 Taso
(o]

up ~
DOWN v

-
+

PROG
TEST

DESCRIZIONE

Parametro successivo
Parametro precedente
Incremento di 1 del valore del
parametro

Decremento di 1 del valore del
parametro

Apprendimento della corsa
Attivazione modalita TEST

e Premere i tasti UP A e/o DOWN w per visualizzare il parametro da modificare.
e Conitasti + e = modificare il valore del parametro. Il valore inizia a lampeggiare.
e Tenendo premuto il tasto + o il tasto =, si attiva lo scorrimento veloce dei valori, permettendo una

variazione pil rapida.

e Per salvare il valore impostato, attendere qualche secondo, oppure spostarsi su un altro parametro con i tasti
UP “ 0 DOWN w. Il display lampeggia velocemente ad indicare il salvataggio della nuova impostazione.
¢ La modifica dei valori e possibile solo a motore fermo. La consultazione dei parametri € sempre possibile.

7 Accensione o messa in servizio

Alimentare la centralina di comando.
Sul display appare per un tempo limitato la versione del firmware della centralina.

Versione installata r1.60.

-

l
L

Subito dopo, il display visualizza la modalita di stato comandi e sicurezze. Vedi capitolo 8.

8 Modalita funzionamento display

8.1 Modalita visualizzazione dei parametri

o AR

|
N

Per le descrizioni dettagliate dei parametri fare riferimento al capitolo 11.
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8.2 Modalita visualizzazione di stato comandi e sicurezze

STATO DEI COMANDI STATO DELLE SICUREZZE

, , , COSI E-
’. ‘m’ ( COS2 ) ’ -g.
+

POWERJ SBJ STOP J

STATO DEI COMANDI:

Le indicazioni dei comandi (segmenti AP=apre, PP=passo-passo, CH=chiude, PED=apertura parziale,
ORO=orologio) sono normalmente spente. Si accendono alla ricezione di un comando (esempio: quando
viene dato un comando di passo-passo si accende il segmento PP).

STATO DELLE SICUREZZE:

Le indicazioni delle sicurezze (segmenti FT1/FT2=fotocellule, COS1/COS2=bordo sensibile, FA=finecorsa di
apertura, FC=finecorsa di chiusura, SB=maniglia di sblocco aperta) sono normalmente accese. Se sono spente
significa che sono in allarme o non collegate.

Se lampeggiano significa che sono disabilitate da apposito parametro.

8.3 Modalita TEST

La modalita di TEST permette di verificare visivamente I'attivazione dei comandi e delle sicurezze.

La modalita si attiva premendo il tasto TEST ad automazione ferma. Se il cancello & in movimento, il tasto
TEST provoca uno STOP. La successiva pressione abilita la modalita di TEST.

Il lampeggiante e la spia cancello aperto si accendono per un secondo, ad ogni attivazione di comando o
sicurezza.

Il display visualizza a sinistra lo stato dei comandi SOLO se attivi, per 5 s (AP, CH, PP, PE, OR).
Esempio se si attiva il comando di apertura, sul display appare AP:

I

i

Il display visualizza a destra lo stato delle sicurezze/ingressi. Il numero del morsetto della sicurezza in allarme
lampeggia.

Quando il cancello & completamente aperto o completamente chiuso sul display appare FA o FC, questo
indica che il cancello si trova sul finecorsa di apertura FA o sul finecorsa di chiusura FC.
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Esempio: contatto di STOP in allarme.

Nessuna sicurezza in allarme e nessun finecorsa
attivato.

(Sb)

Maniglia di sblocco o serratura aperta.

STOP.

Bordo sensibile COS1.

Bordo sensibile COS2.

Fotocellula FT1.

Fotocellula FT2.

Entrambi i finecorsa.

FA

Finecorsa di apertura.

FC

Finecorsa di chiusura.

NOTA: Se uno o piu contatti sono aperti, il cancello non apre e/o non chiude, ad eccezione della segnalazione
dei finecorsa che é visualizzata sul display ma non impedisce il normale funzionamento del cancello.
Se c’é piu di una sicurezza in allarme, risolto il problema della prima, appare I'allarme della seconda, e cosi

via.

Per interrompere la modalita di test, premere nuovamente il tasto TEST.
Dopo 10 s di inattivita, il display ritorna alla visualizzazione di stato comandi e sicurezze.

e Modalita Stand By

La modalita si attiva dopo 30 min di inattivita. || LED POWER lampeggia lentamente.
Per riattivare la centralina premere uno dei tasti UP “, DOWN w, +, =

N
o

POWER_,
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9 Apprendimento della corsa

o Per un corretto funzionamento, € necessario eseguire I'apprendimento della corsa.

9.1 Prima di procedere

1. Selezionare il modello dell’automazione installata con il parametro A 1.

LEGENDA: @ Motore HIGH SPEED

SELEZIONE MODELLO Mg'rgRE CONFIGURAZIONI
Ai 0! |BH30/600 - fi
ol / 60%
A1 02  |BH30/800 - 30l
"
A! 03 |BH30/500 @ 00l
"
4 Vedi capitolo 12 "Parametri
A1 BM30/400 ‘“mEj speciali per High Speed"
4 Vedi capitolo 12 "Parametri
R O5 BM30/300/HS @ W8 speciali per High Speed"

2. Selezionare la posizione del motore rispetto al varco con il parametro 7. Di fabbrica il parametro &
impostato con motore installato a destra rispetto al varco, vista lato interno.

B\
4. Regolare i finecorsa (meccanico o magnetico) in modo che, dopo Iattivazione, il cancello si fermi

leggermente in anticipo rispetto alla battuta meccanica di arresto.
5. Portare il cancello in posizione di chiusura.

6. Premere il tasto TEST (vedi modalita TEST al capitolo 8) e verificare lo stato dei comandi e delle sicurezze.
Se le sicurezze non sono installate, ponticellare il contatto o disabilitarle dal relativo parametro (50, 5 !,
53, 84, 13 e H).
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l» &> TEST
— —FIEL é%/,( @—} VEDI CAPITOLO 15 e 16

No
I O ; 1 click
finche ...
TEST Moty @ TEST PROG VEDI PROCEDURA DI
———E@E‘k— \ ’( —) APPRENDIMENTO
2\ 1 click i J No N 2 CAP.9.2
CHIUSO = 1 click
C. < Tener prgmuto

Iy Q\Si TEST VEDI PROCEDURA DI
L _EIL': @)J —) APPRENDIMENTO

35 1 dlick CAP.9.2

9.2 Procedura di apprendimento

8 et B i O B i -

(appare se FT

+ collegati e abilitati)
. = 'S
Vs L L Ot | =0 [ [BEIRE &4
APERTURA APERTO CHIUSURA  CHIUSO

e Premere il tasto PROG per 4 s, sul display appare AF P-.

e Aprire la maniglia di sblocco, dopo qualche secondo sul display appare PHAS. La centrale avvia una
procedura di taratura. In questa fase vengono calcolati i parametri di funzionamento del motore.

¢ Se la taratura del motore ha avuto esito positivo il display lampeggia PH A5.

e Chiudere la maniglia di sblocco. A questo punto inizia la procedura di apprendimento.

o Sul display appare FOED (solo se i parametri 50, 51, 53, 54 non sono disabilitati). Spostarsi dal fascio
delle fotocellule entro 5 s per non interrompere la procedura.

¢ Sul display appare AUto e il cancello avvia una manovra in apertura a bassa velocita.

¢ Raggiunto il finecorsa di apertura, il cancello si ferma brevemente. Sul display lampeggia ALt a.

e |l cancello richiude fino al raggiungimento del finecorsa di chiusura.

Se la procedura di apprendimento & terminata correttamente, il display entra in modalita di visualizzazione

comandi e sicurezze.

Se sul display appaiono i seguenti messaggi di errore, ripetere la procedura di apprendimento:

e no PH: procedura di taratura fallita.

e AP PE: errore di apprendimento. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e verificare la sicurezza in
allarme.

e AF PL:errore di lunghezza corsa. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e assicurarsi che entrambe
le ante siano completamente chiuse.

0 Per ulteriori informazioni vedere capitolo 15 “Segnalazione allarmi e anomalie”.
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10 Indice dei parametri

PARAM. \;:;‘;:IECI:\I DESCRIZIONE PAGINA
A vedicap. 11 | Selezione modello automazione 29
Richiusura automatica dopo il tempo di pausa (da cancello
Ac a0 completamente aperto) 29
Richiusura automatica dopo interruzione di alimentazione di rete
ack-out
A3 ag (black-out) 29
A4 oo Selezione funzionamento comando passo-passo (PP) 29
A5 oo Prelampeggio 29
RE oo Funzione condominiale sul comando di apertura parziale (PED) 30
1 oo Abilitazione funzione a uomo presente 30
RB oo Spia cancello aperto/funzione test fotocellule e "battery saving" 30
I Y Regolazione del rallentamento in apertura (e chiusura per 30
BH30/600-BH30/800-BM30/400)
] Regolazione del rallentamento in chiusura (solo per BH30/500/HS -
ic @ a4 BM30/300/HS) 30
13 n2 Regolia‘zione dello spazio di accostamento al finecorsa di apertura a 30
velocita costante
iy ] Regolazione dello spazio di accostamento al finecorsa di chiusura a 30
! Y velocita costante
{5 50 Regolazione apertura parziale (%) 30
ci 30 Regolazione tempo di chiusura automatica 30
7 03 Regolazione tempo di inversione dopo intervento del bordo sensibile 30
o del rilevamento ostacoli (anti-schiacciamento)
30 0s Regolazione della coppia motore 30
3 15 Regolazione sensibilita intervento sugli ostacoli 31
33 4 Regolazione accelerazione alla partenza in apertura (e chiusura per 31
BH30/600-BH30/800-BM30/400)
Regolazione accelerazione alla partenza in chiusura (solo per
M@ a4 BH30/500/HS - BM30/300/HS) 31
36 oo Abilitazione della coppia massima di spunto alla partenza 31
1 o0 Regolazione della coppia motore durante la fase di recupero posizione 31
Ty as Regolazione della velocita in apertura (e chiusura per BH30/600- 31
H BH30/800-BM30/400)
] Regolazione della velocita in chiusura (solo per BH30/500/HS -
H1@ g5 BM30/300/HS) 31
42 03 Regolazione della velocita di accostamento a fine manovra 31
Impostazione numero di tentativi di richiusura automatica dopo
49 01 intervento del bordo sensibile o del rilevamento ostacoli (anti- 32
schiacciamento)
50 oo Impostazione modalita di funzionamento della fotocellulain apertura (FT1)| 32
51 oc Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT1) | 32
52 01 Modalita di funzionamento della fotocellula (FT1) con cancello chiuso 32
53 oo Impostazione modalita di funzionamento della fotocellulain apertura (FT2) | 32
g4 oo Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT2) | 32
55 01 Modalita di funzionamento della fotocellula (FT2) con cancello chiuso 32
1 Ta] Abilitazione comando di chiusura 6 s dopo l'intervento della 33
HH fotocellula (FT1-FT2)
BS 05 Regolazione dello spazio di arresto del motore 33
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VALORE DI

PARAM. FABBRICA DESCRIZIONE PAGINA
71 01 Sglezione'della posizione di installazione del motore rispetto al varco, 33
vista lato interno
13 oo Configurazione bordo sensibile COS1 33
4 oo Configurazione bordo sensibile COS2 33
1 oo Configurazione 1° canale radio (PR1) 33
N 0 Configurazione 2° canale radio (PR2) 33
1 oo Configurazione intermittenza lampeggiante 34
1 &0 Selezione modalita di funzionamento luci di cortesia 34
80 oo Configurazione contatto orologio 34
B oo Abilitazione della chiusura/apertura garantita 34
ae | Regolazione tempo di attivazione della chiusura/apertura garantita 34
S oo Ripristino ai valori standard di fabbrica 34
nl 0l Versione HW 35
i c3 Anno di produzione 35
nc 55 Settimana di produzione 35
nd G 35
A4 BS Numero seriale 35
n5 0t 35
nb 23] Versione FW 35
ol | 0l 35
ol 3 Visualizzazione contatore manovre eseguite 35
ol 45 35
hg ot Visualizzazione contatore ore manovra 35
hi cd 35
dd vl Visualizzazione contatore giorni di accensione 35
di c3 35
Pi oo 35
Pe Uo Password 35
5 og 35
P4 og 35
(CIF oo Protezione cambio password 35
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11 Menu parametri

VALORE DEL

PARAMETRO _ pARAMETRO

(]
I

(
[

{J 1| BH30/600
{2 | BH30/800
03 BH30/500/HS @ (vedi capitolo 12 "Parametri speciali per serie High Speed" )
{4 | BM30/400
as BM30/300/HS @ (vedi capitolo 12 "Parametri speciali per serie High Speed" )

00

Disabilitata.

015

Da 1 a 15 tentativi di richiusura dopo I'intervento delle fotocellule.
Scaduto il numero di tentativi impostato, il cancello rimane aperto.

99

Il cancello prova a chiudere illimitatamente.

[0 | Disabilitata. Al ritorno dell’alimentazione di rete, il cancello NON chiude.
Abilitata. Se il cancello NON & completamente aperto, al ritorno dell’alimentazione di rete, chiude, dopo
T { | un prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal valore impostato al parametro AS). La richiusura avviene in

modalita “recupero posizione” (vedi capitolo 18).

00 | Apre-stop-chiude-stop-apre-stop-chiude...
Condominiale: il cancello apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.
Il tempo di chiusura automatica si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.

0 Durante I'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette al cancello di aprirsi completa-
mente, evitando la chiusura indesiderata.
Se e disabilitata la richiusura automatica (A2 00), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo
di richiusura A2 0 1.
Condominiale: il cancello apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.
Il tempo di chiusura automatica NON si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.

2 Durante I'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette al cancello di aprirsi completa-
mente, evitando la chiusura indesiderata.
Se & disabilitata la richiusura automatica (A2 £0), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo
di richiusura A2 0 1.

3 | Apre-chiude-apre-chiude.

04 | Apre-chiude-stop-apre.

oo

Disabilitato. Il lampeggiante si attiva durante la manovra di apertura e chiusura.

013

Da 1 a 10 s di prelampeggio prima di ogni manovra.

93

5 s di prelampeggio prima della manovra in chiusura.
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00 | Disabilitato. Il cancello si apre parzialmente in modalita passo-passo: apre-stop-chiude-stop-apre...

I { | Abilitato. Durante I'apertura il comando di apertura parziale (PED) viene ignorato.

00 | Disabilitato.

0 Abilitato. Il cancello funziona tenendo premuti i comandi apre (AP) o chiude (CH). Al rilascio del comando il
cancello si ferma.

00 | La spia & spenta con cancello chiuso. Accesa fissa durante le manovre e quando il cancello & aperto.

La spia lampeggia lentamente durante la manovra di apertura. Si accende fissa quando il cancello & comple-
O { | tamente aperto. Lampeggia velocemente durante la manovra di chiusura.
Se il cancello & fermo in posizione intermedia, |a spia si spegne due volte ogni 15 s.

0" | Impostare a 02 se I'uscita SC viene utilizzata come test fotocellule. Vedi fig. 8-9.

Impostare a 03 se 'uscita SC viene utilizzata come “battery saving”. Vedi fig. 10-11.
03 | Quando il cancello & completamente aperto o completamente chiuso, la centralina disattiva gli accessori
collegati al morsetto SC per ridurre il consumo di batteria.

04 | Impostare a 04 se l'uscita SC viene utilizzata come “battery saving” e test fotocellule. Vedi fig. 10-11.

0 {- 5 | 01=il cancello rallenta in prossimita dei finecorsa ... 05= il cancello rallenta con molto anticipo rispetto ai finecorsa.

040 01= ultimi 4 giri motore; 02= ultimi 8 giri motore; ... 40=ultimi 160 giri motore.
Esempio: 100 cm di spazio = valore 35.

{0J- 99 | dal 10% al 99% della corsa totale

00-90 | da 00 a 90 s di pausa.
92-99 | da 2 a 9 min di pausa.

O0-B0 | daoa60s.

01=-35%; 02=-25%; 03= -16%; 04=-8% (riduzione della coppia motore = maggiore sensibilita).
0 I-09 | 05= coppia motore impostata di fabbrica.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento della coppia motore = minore sensibilita).
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Coppia motore bassa:
- 10 01 = forza di impatto sugli ostacoli minima ... 10 = forza di impatto sugli ostacoli massima.

NOTA: utilizzare queste impostazioni solo se i valori di coppia motore media non sono adeguati all’installa-
zione.

-5 Coppia motore media. Impostazione consigliabile ai fini della regolazione delle forze operative.
11 = forza di impatto sugli ostacoli minima ... 16 = forza di impatto sugli ostacoli massima.

{1 | Coppia motore al 70% del valore massimo, tempo di intervento 1 s. E’ obbligatorio I'uso del bordo sensibile.

{8 | Coppia motore al 80% del valore massimo, tempo di intervento 2 s. E’ obbligatorio I'uso del bordo sensibile.

{9 | Coppia motore massima, tempo di intervento 3 s. E’ obbligatorio I'uso del bordo sensibile.

210 | Coppia motore massima, tempo di intervento 5 s. E’ obbligatorio I'uso del bordo sensibile.

71-05 01= il cancello accelera rapidamente in partenza ... 05= il cancello accelera lentamente e gradualmente in
partenza.

Disabilitato.

0 Abilitato alla partenza SOLO in apertura (compresa la fase di recupero posizione). In chiusura lo spunto &
abilitato solo se la posizione & conosciuta e il cancello si trova ad almeno 2 metri dalla completa chiusura.

Abilitato ad ogni partenza (compresa la fase di recupero posizione).

Lintervento del rilevamento ostacolo & regolato esclusivamente dai valori impostati dai parametri 30 e 3 /.

01 Lintervento del rilevamento ostacolo & regolato dai valori impostati dai parametri 30 e 3 ! e dal valore di
corrente massima memorizzata in fase di apprendimento della corsa.

2 | lintervento del rilevamento ostacolo & il 70% della coppia massima per un tempo di intervento di 1 s.

13 | lintervento del rilevamento ostacolo & il 80% della coppia massima per un tempo di intervento di 2 s.

4 | Uintervento del rilevamento ostacolo & il 100% della coppia massima per un tempo di intervento di 3 s.

15 | Uintervento del rilevamento ostacolo & il 100% della coppia massima per un tempo di intervento di 5 s.

0 {- 05 | 01= 60% velocita minima, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% velocita massima.

01= 250 RPM
02=300 RPM
03=350 RPM
04= 400 RPM

05=450 RPM
gi-id 06=500 RPM
07=550 RPM
08=600 RPM
09= 650 RPM
10=700 RPM
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00 | Nessun tentativo di richiusura automatica.

Da 1 a 3 tentativi di richiusura automatica.
T - 03 | La richiusura automatica avviene solo se il cancello & completamente aperto.
Si consiglia di impostare un valore minore o uguale al parametro Ac.

T10) | DISABILITATA. La fotocellula non & attiva o non & installata.

I 1| STOP. Il cancello si ferma e resta fermo fino al successivo comando.

INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di apertura, il cancello inverte imme-
e diatamente.

03 STOP TEMPORANEQ. Il cancello si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, il cancello
continua ad aprire.

04 | INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata il cancello si ferma. Liberata la fotocellula il cancello chiude.

{00 | DISABILITATA. La fotocellula non & attiva o non & installata.

0 1| STOP. Il cancello si ferma e resta fermo fino al successivo comando.

INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di chiusura, il cancello inverte imme-
e diatamente.

03 STOP TEMPORANEQO. Il cancello si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, il cancello
continua a chiudere.

INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata il cancello si ferma. Liberata la fotocellula il cancello apre.

Se la fotocellula e oscurata il cancello non puo aprire.

D l Il cancello si apre al ricevimento di un comando di apertura anche se la fotocellula & oscurata.

La fotocellula oscurata invia il comando di apertura del cancello.

DISABILITATA. La fotocellula non é attiva o non € installata.

D l STOP. Il cancello si ferma e resta fermo fino al successivo comando.

{2 | INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di apertura, il cancello inverte immediatamente.

03 STOP TEMPORANEDO. Il cancello si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, il cancello
continua ad aprire.

INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata il cancello si ferma. Liberata la fotocellula il cancello chiude.

DISABILITATA. La fotocellula non ¢ attiva o non & installata.

{] l STOP. Il cancello si ferma e resta fermo fino al successivo comando.

{2 | INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di chiusura, il cancello inverte immediatamente.

03 STOP TEMPORANEO. Il cancello si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, il cancello
continua a chiudere.

INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata il cancello si ferma. Liberata la fotocellula il cancello apre.

Se la fotocellula e oscurata il cancello non puo aprire.

D l Il cancello si apre al ricevimento di un comando di apertura anche se la fotocellula € oscurata.

12 | La fotocellula oscurata invia il comando di apertura del cancello.

w
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0o

Disabilitata.

O

Abilitata. L'attraversamento delle fotocellule FT1 attiva, dopo 6 secondi, un comando di chiusura.

ic

Abilitata. L'attraversamento delle fotocellule FT2 attiva, dopo 6 secondi, un comando di chiusura.

0-05

01= frenata rapida/minor spazio di arresto ... 05= frenata dolce/maggior spazio di arresto

00 | Motore installato a sinistra.
0 1 | Motore installato a destra.
7300 |configurazione bordosensibilecost ]
0 | Bordo sensibile NON INSTALLATO.
I { | Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Il cancello inverte solo in apertura.
2 | Contatto con resistenza da 8k2. Il cancello inverte solo in apertura.
13 | Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Il cancello inverte sempre.
04 | Contatto con resistenza da 8k2. Il cancello inverte sempre.
7400 |configurazione bordo sensibilecosz |
00 | Bordo sensibile NON INSTALLATO.
[ || Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Il cancello inverte solo in chiusura.
2 | Contatto con resistenza da 8k2. Il cancello inverte solo in chiusura.
3 | Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Il cancello inverte sempre.
4 | Contatto con resistenza da 8k2. Il cancello inverte sempre.
0] | PASSO PASSO.
0 { | APERTURA PARZIALE.
02 | APERTURA.
03 | CHIUSURA.
04 | sTop.
a5 I:uce_di cortesia. L'uscita C_OR vi_ene gestita dal radiocomando. La luce rimane accesa finché il radiocomando
& attivo. Il parametro 19 viene ignorato.
5 Luce qi cortesia passo-passo (PP). L’uscita.COR vigne gestita dal radiogoma_ndo.
Il radiocomando accende-spegne la luce di cortesia. Il parametro 79 viene ignorato.

7 | PASSO PASSO con conferma di sicurezza .
JH | APERTURA PARZIALE con conferma di sicurezza V.
9 | APERTURA con conferma di sicurezza ®.

] | CHIUSURA con conferma di sicurezza (%),

() per evitare che la pressione involontaria di un tasto del radlocomando attivi erroneamente il cancello, viene richiesta una

conferma di sicurezza per abilitare il comando. Esempio: parametri 16 07 e 77 0 { impostati:

¢ Premendo il tasto CHA del comando radio si seleziona la funzione passo passo, che deve essere confermata entro 2 s dalla
pressione del tasto CHB del comando radio. Premendo il tasto CHB si attiva I'apertura parziale.
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Lintermittenza é regolata elettronicamente dal lampeggiante.

ol

Intermittenza lenta.

ae

Intermittenza lenta in apertura, rapida in chiusura.

0o

Disabilitata.

IMPULSIVA. La luce si attiva brevemente all’inizio di ogni manovra.

ac

ATTIVA. La luce é attiva per tutta la durata della manovra.

03-50

da 3a90s. La luce rimane attiva dopo la fine della manovra, per il tempo impostato.

92-59

da 2 a 9 minuti. La luce rimane attiva dopo la fine della manovra, per il tempo impostato.

0o

Quando si attiva la funzione orologio, il cancello apre e rimane aperto. Qualsiasi comando dato viene ignorato.

Quando si attiva la funzione orologio, il cancello apre e rimane aperto. Qualsiasi comando dato viene accet-
tato. Quando il cancello torna ad essere completamente aperto si riattiva la funzione orologio.

01 | Disabilitata. Il parametro B2 non viene visualizzato.
Abilitata.
O ! | Dopo un tempo impostato dal parametro 82, la centralina attiva un prelampeggio di 5 s, indipendentemen-
te dal parametro AS, e poi chiude il cancello.
Abilitata.
Se il cancello si ferma a seguito di un comando passo-passo, dopo un tempo impostato dal parametro 82,
la centralina attiva un prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal parametro AS) e il cancello si chiude.
0c | se durante la manovra di chiusura, il cancello si ferma a seguito dell'intervento del rilevamento ostacolo,

dopo un tempo impostato dal parametro B¢, il cancello chiude.
Se durante la manovra di apertura, il cancello si ferma a seguito dell’intervento del rilevamento ostacolo,
dopo un tempo impostato dal parametro B¢, il cancello apre.

0c-30

Da 2 a 90 s di attesa.

92-33

Da 2 a 9 min di attesa.

/T|

~ Attenzione! Il ripristino cancella ogni selezione fatta in

Y, E S 1 precedenza tranne il parametro A I: verificare che tutti i
m ~ ~. Pparametri siano adeguati all'installazione.
E’ possibile ripristinare i valori standard di fabbrica anche
- x4's intervenendo sui tasti PIU + e/o MENO -, come indicato
di seguito:

Togliere alimentazione.

Premere i tasti PIU + e MENO -, e mantenendoli premuti dare alimentazione.
Dopo 4 s il display lampeggia r£5-.

| valori standard di fabbrica sono stati ripristinati.
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Versione HW

nic3

Anno di produzione

nc 45

Settimana di produzione

nd &7

n4 85

nS O

Esempio: 01 23 45 67 B9 01 23

Numero seriale

nbcd

Versione FW

Manovre eseguite
Esempio: 0 ! £3 45 x100 = 1.234.500 manovre

Ore manovra
Esempio: 0 ! £3 =123 ore

Giorni di accensione
Esempio: 0 ! 23 =123 giorni

Procedura di attivazione password:

e Inserire i valori desiderati nei parametri P {, P2, P3 e PH.

e Conitasti UP a e/o DOWN W visualizzare il parametro [F.

* Premere per4sitastite=.

e Quando il display lampeggia, la password e stata memorizzata.

e Spegnere e riaccendere la centralina. Verificare I'attivazione della password (CP=0 ).
Procedura sblocco temporaneo:

e Inserire la password.

e Verificare che LP=00 .

Procedura di cancellazione password:

e Inserire la password (CP=00).

Memorizzare i valori di P {, P2, P3, P4 =00

Con i tasti UP a e/o DOWN w visualizzare il parametro [F.

Premere per4 sitastite =.

Quando il display lampeggia, la password & stata cancellata (i valori P {00, P200, P300 e PHOC
corrispondono a “password assente”).

e Spegnere e riaccendere la centralina. .

0o

Protezione disattivata.

0l

Protezione attivata.
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12 Parametri speciali serie BH30/500/HS - BM30/300/HS

velocita per i cancelli scorrevoli fino a 500 kg (BH30/500/HS) e fino a 300 kg (BM30/300/HS),
esclusivamente dedicati al settore residenziale.

La tecnologia High Speed consente di gestire I'automazione al 100% piu velocemente delle
automazioni tradizionali con la possibilita di gestire separatamente velocita, accelerazione,
rallentamenti e relative sicurezze.

NOTA: Non conoscendo la meccanica del cancello, per garantire la massima sicurezza dell'impianto, si
consiglia I'uso di bordi sensibili.

O La serie High Speed (HS) rappresenta la linea degli operatori scorrevoli digitali Brushless ad alta
()

< RAPID

Qui di seguito sono indicati i parametri aggiuntivi relativi all'attivazione della tecnologia High Speed.

0 || BH30/600
02 | BH30/800
03 | BH30/500/HS
04 | BM30/400
05 | BM30/300/Hs

0-05 01= il cancello rallenta in prossimita dei finecorsa ... 05= il cancello rallenta con molto anticipo rispetto ai fine-
corsa.

0-05 01= il cancello accelera rapidamente in partenza ... 05= il cancello accelera lentamente e gradualmente in
partenza.

01= 60% velocita minima
02=70%
0 1-05 | 03=80%
04=90%
05= 100% velocita massima.

NOTA: per la regolazione dello spazio di rallentamento a velocita costante fare riferimento ai
parametri {3 e {4 al capitolo 11.
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13 Comandi e accessori

A

LEGENDA:

Le sicurezze con contatto N.C., se non installate devono essere ponticellate ai morsetti COM, oppure
disabilitate modificando i parametri 50,5 {, 53,54,73 e 4.

N.A. (Normalmente Aperto) .
N.C. (Normalmente Chiuso).

CONTATTO

DESCRIZIONE

6 7(COR)
¢

Collegamento luce di cortesia (contatto puro) 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc 40 W (fig. 5).

8(+5C) 9(COM)

Spia cancello aperto 24 Vdc 3 W.
Il funzionamento della spia & regolato dal parametro AA.

8(+5C) 9(COM)

Collegamento test fotocellule e/o battery saving.

E’ possibile collegare I'alimentazione dei trasmettitori (TX) delle fotocellule al morsetto
8(SC).

Impostare il parametro AB 02 per abilitare la funzione di test.

La centralina ad ogni comando ricevuto spegne e accende le fotocellule, per verificare il
corretto cambio di stato del contatto.

E’ possibile collegare inoltre, I'alimentazione di tutti i dispositivi esterni per ridurre il consu-
mo delle batterie (se presente). Impostare A8 03 o A8 J4.

ATTENZIONE! Se si utilizza il contatto 8(SC) per il test fotocellule o il funzionamento battery
saving, non e pil possibile collegare una spia cancello aperto.

10(FT2)  28(COM)
S —O

Ingresso (N.C.) per collegamento fotocellula FT2 (fig. 6-7-8-9-10-11).

Le fotocellule FT2 sono configurate di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 53 00. Lafotocellula FT2 & disabilitata in apertura.

— 54 OD. La fotocellula FT2 & disabilitata in chiusura.

— 55 01.Selafotocellula FT2 & oscurata, il cancello apre al ricevimento di un comando
di apertura.

Se le fotocellule non sono installate, ponticellare i morsetti 10(FT2) - 28(COM) oppure im-

postare i parametri 53 00 e 54 00.

ATTENZIONE! Si raccomanda I'uso di fotocellule serie F4ES oppure F4S.

11(FT1)  28(COM)
o —o0

Ingresso (N.C.) per collegamento fotocellula FT1 (fig. 6-7-8-9-10-11).

Le fotocellule sono configurate di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 5000 . La fotocellula interviene solo in chiusura. In apertura & ignorata.

— 5102 . Durante la chiusura I'intervento della fotocellula provoca I'inversione del
movimento.

— 5201.Se lafotocellula FT1 & oscurata, il cancello apre al ricevimento di un comando
di apertura.

Se le fotocellule non sono installate, ponticellare i morsetti 11(FT1) - 28(COM) oppure

impostare i parametri 5000 e 5 {00,

ATTENZIONE! Si raccomanda I'uso di fotocellule serie F4ES oppure F4S.

12(COS2) 14(COM)
o —o0

Ingresso (N.C. oppure 8.2 kOhm) per collegamento bordo sensibile COS2.

Il bordo sensibile & configurato di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 480 .1l bordo sensibile COS2 (contatto N.C.) & disabilitato.

Se il bordo sensibile non é installato, ponticellare i morsetti 12(COS2) - 14(COM) oppure
impostare il parametro T4 00.

13(COS1) 14(COM)
o —o

Ingresso (N.C. oppure 8.2 kOhm) per collegamento bordo sensibile COS1.

Il bordo sensibile & configurato di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 1300 .1l bordo sensibile COS1 (contatto N.C.) & disabilitato.

Se il bordo sensibile non é installato, ponticellare i morsetti 13(COS1)-14(COM) oppure
impostare il parametro 13 00.

15(ST) 14(com)

00

Ingresso comando di STOP (N.C.). Lapertura del contatto di sicurezza provoca l'arresto del
movimento. NOTA: il contatto & ponticellato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

20 19(ANT)

Collegamento antenna per ricevitore radio ad innesto.
Se si utilizza I'antenna esterna, utilizzare cavo RG58, lunghezza massima consigliata: 10 m.
NOTA: evitare di fare giunture sul cavo.

22(ORO)
o]

21(CoMm)

Ingresso contatto temporizzato orologio (N.A.).

Quando si attiva la funzione orologio il cancello apre e rimane aperto per il tempo
programmato dall'orologio. Allo scadere del tempo programmato dal dispositivo esterno
(orologio), il cancello chiude.
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CONTATTO

DESCRIZIONE

_®"'-_

23(AP) 21(COM) | Ingresso comando di apertura (N.A.).
ATTENZIONE: |'attivazione persistente del comando di apertura non permette la richiusura
o automatica; il conteggio del tempo di richiusura automatica riprende al rilascio del coman-
do di apertura.
24(CH) 21(COM) | Ingresso comando di chiusura (N.A.).
o o
25(PP) 21(COM) | Ingresso comando passo-passo (N.A.).
Il funzionamento del comando é regolato dal parametro A4.
0
26(PED) 21(COM) | Ingresso comando di apertura parziale (N.A.).
Impostato di fabbrica al 50% dell’apertura totale.
o\c
27(+24V) 28(COM) | Alimentazione per dispositivi esterni. Vedi caratteristiche tecniche.
Collegamento alimentazione B72/BRAKE per versioni BH30 e BM30 High Speed.
29(LAM) 28(COM) | Collegamento lampeggiante (24 Vdc - intermittenza 50%).

E’ possibile selezionare le impostazioni di prelampeggio dal parametro AS e le modalita di
intermittenza dal parametro 6.

ENC

Connettore per collegamento all'encoder installato sul motore.
ATTENZIONE! Scollegare e collegare il cavo dell’ encoder solo in assenza di alimentazione.
NOTA: Il cablaggio e realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

FC

Connettore (contatti N.C.) per il collegamento di finecorsa meccanico (vedi figura 11 - detta-
glio E) o magnetico (vedi figura 11 - dettaglio F).

Dopo l'attivazione del finecorsa il cancello si ferma.

NOTA: Il cablaggio e realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

SB

Connettore (N.C.) per il collegamento del contatto di sblocco.

Aprendo la maniglia di sblocco del motore il cancello si ferma e non accetta comandi.

Una volta richiuso la maniglia di sblocco se il cancello si trova in posizione intermedia, la
centrale avvia la procedura di recupero posizione (vedi capitolo 18).

NOTA: Il cablaggio € realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

RECEIVER CARD

Connettore per ricevitore radio ad innesto.

La centrale ha impostate di fabbrica due funzioni di comando a distanza via radio:

— PR1 - comando di passo-passo (modificabile dal parametro E).

— PR2 - comando di apertura parziale (modificabile dal parametro 17).

| pulsanti di programmazione PR1 e PR2 sono accessibili anche con il coperchio chiuso (vedi
figura 12).

CARICABATTERIE

B71/BC
SOLO Serie BH30

In assenza di tensione di rete la centrale viene alimentata dalle batterie, il display visualizza
bAEE e il lampeggiante si attiva saltuariamente, fino al ripristino della linea o fino a quando
la tensione delle batterie scende sotto la soglia di sicurezza. Il display visualizza btLD
(Battery Low) e la centrale non accetta nessun comando.

ATTENZIONE! Per consentire la ricarica, le batterie devono essere sempre collegate alla
centrale elettronica . Verificare periodicamente, almeno ogni 6 mesi, l'efficienza della
batteria.

2x12 Vdc 1,2 Ah.
oppure
2x12 Vdc 4,5 Ah

Solo tipo AGM

Sono disponibili due kit di batterie:

e 2 batterie da 12 Vdc 1,2 Ah da installare a bordo automazione.

e 2 batterie da 12 Vdc 4,5 Ah da installare in una scatola esterna.

Per ulteriori informazioni fare riferimento al manuale di installazione del caricabatterie
B71/BC.
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CONTATTO

DESCRIZIONE

CARICABATTERIE
B71/BC

SOLO Serie BH30
2x12 Vdc 1,2 Ah.

Per installare il caricabatterie e le batterie 12 Vdc 1,2 Ah:

¢ Rimuovere il coperchio superiore G.

e Rimuovere il coperchio H.

* Inserire la scheda caricabatterie B71/BC nell’alloggiamento predisposto.

e Scollegare i cavi provenienti dal trasformatore, dal morsetto POWER IN della centrale, e
collegarli al morsetto I del caricabatterie.

e Collegare i cavi rosso-nero del cablaggio L, fornito con la batteria, al morsetto POWER IN
della centrale.

¢ Chiudere il coperchio H e fissarlo con le viti.

e Posizionare le batterie da 12 Vdc 1,2 Ah nell’alloggiamento predisposto, facendo
attenzione alle polarita.

e Chiudere il coperchio superiore G.

\ r0sso
| red

Perr ridurre il consumo delle batterie & possibile collegare il positivo dell’'alimentazione dei
trasmettitori delle fotocellule al morsetto SC (vedi fig. 8-9-10-11). Impostare ABJ3 o ABCH.
In questo modo, quando il cancello & completamente aperto o completamente chiuso, la
centrale toglie alimentazione ai dispositivi.
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14 Segnalazione degli ingressi di sicurezza e dei comandi
(modalita TEST)

=

In assenza di comandi volontari attivati , premere il tasto TEST e verificare quanto segue:

DISPLAY

POSSIBILE CAUSA

INTERVENTO DA SOFTWARE

INTERVENTO TRADIZIONALE

Sk
(00 Sb)

La maniglia di sblocco é aperta.

Chiudere la maniglia di sblocco
e girare la chiave in posizione di
chiusura.

Verificare il collegamento al contat-
to di sblocco.

5

Contatto STOP di sicurezza aperto.

Installare un pulsante di STOP
(N.C.) oppure ponticellare il contat-
to ST con il contatto COM.

Bordo sensibile COS1 non collegato
o collegamento errato.

Se non utilizzato o se si vuole
escludere, impostare il parametro
13 00.

Se non utilizzato, ponticellare il
contatto COS1 con il contatto COM.

Bordo sensibile COS2 non collegato
o collegamento errato.

Se non utilizzato o se si vuole
escludere, impostare il parametro
a4 0o.

Se non utilizzato, ponticellare il
contatto COS2 con il contatto COM.

Fotocellula FT1 non collegata o col-
legamento errato.

Se non utilizzata o se si vuole esclu-
dere, impostare il parametro 50
00eS! 00

Se non utilizzato, ponticellare il
contatto FT1 con il contatto COM.
Controllare la connessione e i rife-
rimenti al relativo schema di colle-
gamento (figura 8-9-10-11).

Fotocellula FT2 non collegata o col-
legamento errato.

Se non utilizzata o se si vuole esclu-
dere, impostare il parametro 53
O0esH 00

Se non utilizzato, ponticellare il
contatto FT2 con il contatto COM.
Controllare la connessione e i rife-
rimenti al relativo schema di colle-
gamento (figura 8-9-10-11).

FE

Entrambi i finecorsa hanno contat-
to aperto o non sono collegati.

Verificare il collegamento dei fine-
corsa.

FA

Il cancello si trova sul finecorsa di
apertura.

Se l'indicazione del finecorsa & er-
rata verificare I'impostazione del
parametro 1 1.

Il finecorsa di apertura non é col-
legato.

Verificare il collegamento del fine-
corsa.

Il cancello si trova sul finecorsa di
chiusura.

Se l'indicazione del finecorsa & er-
rata verificare I'impostazione del
parametro 1 1.

Il finecorsa di chiusura non & col-
legato.

Verificare il collegamento del fine-
corsa.

PP 00
CHOO
AP OO
PE OO

In assenza di comando volontario
il contatto (N.A.) potrebbe essere
difettoso o il collegamento ad un
pulsante potrebbe essere errato.

Verificare i contatti PP - COM e i
collegamenti al pulsante.

Verificare i contatti CH - COM ed i
collegamenti al pulsante.

Verificare i contatti AP - COM e i
collegamenti al pulsante.

Verificare i contatti PED - COM e i
collegamenti al pulsante.

dr00

In assenza di comando volontario
il contatto (N.A.) potrebbe essere
difettoso o il collegamento al timer
potrebbe essere errato

Verificare i contatti ORO - COM.
Il contatto non deve essere ponti-
cellato se non usato.

NOTA: Premere il tasto TEST per uscire dalla modalita TEST.
Si consiglia di procedere alla risoluzione delle segnalazioni dello stato delle sicurezze e degli ingressi sempre
in modalita “intervento da software”.
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15 Segnalazione allarmi e anomalie

SEGNALAZIONE
PROBLEMA POSSIBILE CAUSA INTERVENTO
ALLARME
LED POWER Manca alimentazione. Verificare il cavo di alimentazione.
spento
LED POWER Fusibili bruciati. Sostituire il fusibile.
spento Si raccomanda di estrarre e reinserire il fusibile
solamente in assenza di tensione di rete.
DFSt Anomalia nella tensione di ali- | Togliere alimentazione, attendere 10 s e ridare
mentazione di ingresso. alimentazione.
Inizializzazione della centrale | Se il problema persiste si consiglia di contattare
fallita. il rivenditore autorizzato di zona per verifica e
possibile assistenza.
Premendo il tasto TEST e possibile nascondere
momentaneamente |'errore e consultare i pa-
rametri della centrale.
F"- l’.-J‘ Rilevata sovracorrente nell’in- | Premere due volte il tasto TEST oppure dare 3
verter. comandi in successione.
dF,' tH Errore acquisizione dati corsa. | Verificare il corretto posizionamento del fine-
corsa di apertura e chiusura.
Premere TEST e verificare eventuali sicurezze
in allarme.
Ripetere la procedura di apprendimento.
Procedura di taratura fallita. Rispettare i tempi di taratura richiesti in fase di
procedura di apprendimento.
Prima di richiudere lo sportellino di sblocco as-
sicurarsi che sul display lampeggi PHAS.
Ripetere la procedura di apprendimento.
Messaggio di modifica selezio-
ne di posizione dell’automa- SX DX
zione con il parametro 7 1. L -—)
Il cancello non
apre o non chiude.

Di fabbrica i motori per cancelli scorrevoli sono

forniti con apertura a destra 710 { (posizione

del motore rispetto al varco visto dall’interno).

Se la posizione viene modificata, appare mes-

saggio dAEA:

e Portare il cancello in posizione di chiusura.

* Togliere alimentazione di rete oppure il fusi-
bile del primario e attendere 5 s.

e Ridare alimentazione oppure re-inserire il
fusibile.

e Premere PROG finché scompare il messag-
gio dALA e appare sul display APP-.

Ripetere la procedura di apprendimento.

Mok

Motore non collegato.

Verificare il cavo motore.

FE

Entrambi i finecorsa sono at-
tivati.

Verificare il collegamento dei finecorsa o la pre-
senza di oggetti estranei nel blocco finecorsa.

esempio:

S EE
oTIEE

Errore nei parametri di confi-
gurazione.

Impostare  correttamente il valore di

configurazione e salvarlo.

ErE !

Encoder non collegato.

Verificare il collegamento all’encoder.
Se il problema persiste si consiglia di sostituire
I'encoder.

EnE3

Malfunzionamento
dell’encoder.

grave

Premere il tasto TEST, se la segnalazione di er-
rore si ripresenta, spegnere la centralina per 5
s e riaccenderla. Se il problema persiste, sosti-
tuire I'encoder.
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SEGNALAZIONE

apre o non chiude.

PROBLEMA POSSIBILE CAUSA INTERVENTO
ALLARME
E,_,ES Malfunzionamento dell’encoder. | Premere il tasto TEST, se la segnalazione di er-
( E n E5) rore persiste, sostituire I'encoder.
Alimentazione da rete insufficiente. | Nel caso ci sia presenza di sporco, umidita, in-
setti o altro, togliere I'alimentazione e pulire
I'encoder e la scheda.
Se il problema persiste, sostituire 'encoder.
Funzionamento in modalita batterie. | Batterie quasi scariche.
I cancello non E,—,EB Errore di calcolo dell’encoder. |Ripetere la procedura di apprendimento.

EEMF

Protezione termica dell’inver-
ter at-tivata.

Il funzionamento si ripristina automaticamente
entro 2 min.

bELO
(btLO)

Batterie scariche.

Attendere il ripristino della tensione di rete.

StoP

lampeggiante

Dispositivo di sblocco aperto.

Chiudere la maniglia di sblocco e girare la chia-
ve in posizione di chiusura. Verificare il collega-
mento al contatto di sblocco.

La procedura di ap-
prendimento non
si conclude.

rno PH

Taratura del motore fallita.

Ripetere la procedura di apprendimento.
Se il problema persiste verificare il cavo di con-
nessione dell'encoder al motore.

Verificare che la maniglia di sblocco sia aperta.

Verificare la fluidita di rotazione del motore. In
caso di problemi contattare I'assistenza tecnica.

Problemi al circuito encoder o
sul cavo di collegamento.

Verificare il buono stato del cavo di collegamento.
Togliere e dare alimentazione.

Dare un comando (apertura/passo-passo, ... ).
Se noPH NON appare ripetere la procedura di
apprendimento.

Se noPH appare nuovamente contattare I'assi-
stenza tecnica.

AP PE

E’ stato erroneamente premu-
to il tasto TEST.

Ripetere la procedura di apprendimento.

Le sicurezze sono in allarme.

Verificare i collegamenti delle sicurezze.

Eccessivo calo di tensione.

Ripetere la procedura di apprendimento; verifi-
care la tensione di rete

Errata regolazione dei parame-
tridded!.

Regolare i parametri 30 e 3! in relazione al
peso e alla velocita dell'anta.

AP PL

Errore lunghezza corsa.

Portare il cancello in posizione di completa chiu-
sura (la segnalazione del finecorsa FC deve essere
attiva) e ripetere la procedura di apprendimento.

Verificare il cablaggio dei finecorsa. Se il pro-
blema persiste sostituire il cablaggio.

Ripristinare la centralina ai valori standard di
fabbrica e ripetere la procedura.

Lunghezza della corsa inferiore al minimo con-
sentito: aumentare la lunghezza

RPPR

Superata la lunghezza massima
corsa consentita

Ridurre la corsa. Contattare I'assistenza tecnica
(corsa superiore al massimo consentito dalle
caratteristiche tecniche)

Il radiocomando ha
poca portata e non
funziona con auto-

La trasmissione radio & ostaco-
lata da strutture metalliche o
muri in cemento armato.

Installare I'antenna.

non funziona.

pure fili lampeggiante staccati.

mazione in movi- - Batterie scariche. Sostituire le batterie dei radiocomandi.
mento.
1l lampeggiante _ Lampadina / LED bruciati op- | Verificare il circuito a LED e/o i fili.

La spia cancello
aperto non fun-
ziona.

Lampadina bruciata oppure fili
staccati.

Verificare la lampadina e/o i fili.

Il cancello non
esegue la manovra

desiderata.

Impostazione errata del para-
metro 1 .

Selezionare la corretta posizione di installazio-
ne con il parametro 1

NOTA: Premendo il tasto TEST, si cancella momentaneamente la segnalazione di allarme.
Al ricevimento di un comando, se il problema non é stato risolto, sul display riappare la segnalazione di

allarme.
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16 Diagnostica - Modalita INFO

TEST y + TEST
- [ oz J ) PER USCIRE )
L= I_IE’ o e\ [ LIr1 |~ DALLAMODALITA 1 click
x5s 3/ U 2 :;

La Modalita INFO permette di visualizzare alcuni valori misurati dalla centrale B70/1DC.
Dalla modalita “Visualizzazione comandi e sicurezze” e con motore fermo, premere per 5 s il tasto TEST.
La centrale visualizza in sequenza i seguenti parametri e il valore rilevato corrispondente:

Parametro

Funzione

r L60

Visualizza, solo la prima volta, per 3 s la versione firmware della centrale.

Cnk

Visualizza la posizione in cui si trova il MOTORE espressa in giri al momento della verifica, rispetto alla lun-
ghezza totale.
(esempio: 0. ! {3 = motore installato a sinistra 7 { 00; 0 | {3 = motore installato a destra 71 O {).

1
Lur

Visualizza la lunghezza totale della corsa programmata del MOTORE, espressa in giri.

P

Visualizza la velocita del MOTORE, espressa in giri al minuto (rPM).

AfP

Visualizza la corrente assorbita dal MOTORE, espressa in Ampére (esempio: 001.1=1,1A....016.5=16,5A).
Se il MOTORE e fermo la corrente assorbita sara uguale a 0. Dando un comando & possibile rilevare la cor-
rente assorbita.

bUS

Indicatore di buono stato dell'impianto. A motore fermo é possibile verificare un eventuale sovraccarico o
una tensione di rete troppo bassa. Fare riferimento ai seguenti valori:

tensione di rete= 230 Vac (nominale), bUS= 28.5

tensione di rete= 207 Vac (-10%), bUS=25.5

tensione di rete= 253 Vac (+10%), bUS= 3 i.b

cne

Visualizza la corrente utilizzata per correggere eventuali sforzi rilevati del MOTORE dovuti ad esempio alla
bassa temperatura esterna, espressa in Ampére (esempio: 0=0A ... 4 =+6 A). Alla partenza dell’automazio-
ne da completamente aperta o completamente chiusa, se la centrale rileva uno sforzo maggiore rispetto a
quello memorizzato in fase di apprendimento della corsa, automaticamente aumenta la corrente da erogare
al MOTORE.

Visualizza la soglia di corrente a cui interviene il rilevamento ostacolo (anti-schiacciamento) del MOTORE,
espressa in Ampeére. Il valore é calcolato automaticamente dalla centrale sulla base delle impostazioni dei
parametri30e 3 .

Per un corretto funzionamento del motore AP deve risultare sempre piu basso del valore ASL.

Visualizza il tempo che impiega il MOTORE a rilevare un ostacolo (parametro 3 {), espresso in secondi. Esem-
pio 1.000=15s/0.120 = 0.12 s (120 ms). Assicurarsi che il tempo di intervento sia superiore a 0,3 s.

Se la centrale conosce la posizione del cancello al momento della verifica, il display visualizza:
UP__  posizione conosciuta dell'automazione, funzionamento normale.
UP I posizione sconosciuta dell'automazione, fase di recupero posizione in corso.

Indica lo stato del cancello (Aperto/Chiuso).

OC OPF automazione in fase di apertura (motore attivo).

0P CL automazione in fase di chiusura (motore attivo).

0P -0 automazione completamente aperta (motore fermo).
0P - automazione completamente chiusa (motore fermo).

UF

UF U_ rilevata una tensione di rete troppo bassa oppure un sovraccarico.
UF _H rilevata una sovraccorrente sul motore.

nPEE

Visualizza il numero di interventi della protezione termica dell’inverter. Se visualizza un numero diverso da
0000 verificare che non siano presenti punti di eccessivo sforzo e se I'anta, arrivando in battuta, non attiva
il finecorsa.

Verificare le regolazioni dei parametri 30 e 3 I.

H by

Visualizza informazioni sul limitatore elettronico di tensione (USO INTERNO ASSISTENZA TECNICA ROGER
TECHNOLOGY).

e Per scorrere i parametri utilizzare i tasti + / = . Raggiunto I'ultimo parametro si deve tornare indietro.
¢ Nella Modalita INFO & possibile dare comandi al motore per verificarne in tempo reale il funzionamento.
e Per uscire dalla Modalita INFO premere il tasto TEST.
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17 Sblocco meccanico

In mancanza di tensione & possibile sbloccare il cancello, come
indicato di seguito.

Se si sblocca il cancello con la centralina alimentata, sul display
appare Stof lampeggiante.

o Ruotare lo sportellino copri serratura (1).

o Inserire e ruotare la chiave in dotazione di 90° in senso
orario (2).

o Aprire completamente lo sportello di sblocco (3).

o Movimentare a mano il cancello.

RIPRISTINO DEL FUNZIONAMENTO AUTOMATICO

o Chiudere lo sportello di sblocco con la chiave inserita,
facendo attenzione alle dita (1).

. Ruotare la chiave di 90° in senso antiorario (2).

o Estrarre la chiave e chiudere lo sportellino copri serra-
tura (3).

o Al ripristino della tensione se il cancello non &
completamente aperto o completamente chiuso, la
centralina al ricevimento di un comando, avvia una
procedura di recupero posizione (vedi capitolo 18).

o L'attivazione di uno dei due finecorsa permette il recupero immediato della posizione.

18 Modalita di recupero posizione

Dopo una interruzione di tensione o dopo lo sblocco meccanico, se il cancello non & completamente aperto

o completamente chiuso, la centralina al ricevimento di un comando avvia una procedura di recupero

posizione:

¢ |l cancello inizia una manovra a bassa velocita.

¢ |l lampeggiante si attiva con una sequenza diversa dal normale funzionamento (3 s acceso, 1,5 s spento).

e |n questa fase la centralina recupera i dati dell’installazione. Attenzione! Non dare comandi in questa fase,
finché non viene raggiunto uno dei due finecorsa.

e Lattivazione di uno dei due finecorsa permette il recupero immediato della posizione.

19 Collaudo

Dare alimentazione.

Verificare il corretto funzionamento di tutti i comandi collegati.

Verificare il corretto funzionamento della maniglia di sblocco. Sul display deve apparire S£ 0P lampeggiante.
Verificare la corsa e i rallentamenti.

Verificare il rispetto delle forze di impatto ai sensi delle normative EN 12453 e EN 12445.

Verificare il corretto intervento delle sicurezze.

Nel caso sia installato il kit batterie, togliere alimentazione di rete e verificarne il funzionamento.
Togliere alimentazione di rete e batterie (se presenti) e ridarla. Verificare, con cancello fermo in posizione
intermedia, il corretto completamento della fase di recupero posizione sia in apertura che in chiusura.
Verificare la regolazione e il corretto intervento dei finecorsa. Se necessario, regolare la posizione di
installazione del motore.

Verificare che a fine manovra tra il cancello e la battuta meccanica ci siano almeno 2-3 cm di distanza.

20 Manutenzione

Effettuare una manutenzione programmata ogni 6 mesi.

Verificare lo stato di pulizia ed il funzionamento.

Nel caso ci sia presenza di sporco, umidita, insetti o altro, togliere I'alimentazione e pulire la scheda ed il
contenitore.

Eseguire nuovamente la procedura di collaudo.

Nel caso si noti dell’ossido sul circuito stampato valutare la sostituzione.

Verificare I'efficienza delle batterie.
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21 Smaltimento

Il prodotto deve essere disinstallato sempre da personale tecnico qualificato utilizzando le procedure
idonee alla corretta rimozione del prodotto. Questo prodotto & costituito da vari tipi di materiali,
alcuni possono essere riciclati altri devono essere smaltiti attraverso sistemi di riciclaggio o
smaltimento previsti dai regolamenti locali per questa categoria di prodotto.
E’ vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire la “raccolta separata” per lo
B . timento secondo | metodi previsti dai regolamenti locali; oppure riconsegnare il prodotto al
venditore nel momento dell’acquisto di un nuovo prodotto equivalente.
Regolamenti locali possono prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.
Attenzione! Alcune parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose, se disperse
potrebbero provocare effetti dannosi sull'ambiente e sulla salute umana.

22 Informazioni aggiuntive e contatti

Tutti i diritti relativi alla presente pubblicazione sono di proprieta esclusiva di ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY si riserva il diritto di apportare eventuali modifiche senza preavviso. Copie,
scansioni, ritocchi o modifiche sono espressamente vietate senza un preventivo consenso scritto di ROGER
TECHNOLOGY.

Il presente manuale d’istruzioni e le avvertenze d’uso per l'installatore sono forniti in formato cartaceo ed
inseriti all'interno della relativa scatola prodotto.

Il formato digitale (PDF) e tutti gli eventuali aggiornamenti futuri, sono disponibili nell’area riservata del
nostro sito internet www.rogertechnology.com/B2B nella sezione Self Service.

SERVIZIO CLIENTI ROGER TECHNOLOGY:
attivo: dal lunedi al venerdi
dalle 8:00 alle 12:00 - dalle 13:30 alle 17:30
Telefono:  +39 0415937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Per eventuali problemi o richieste sull’'automazione Vi preghiamo di compilare online il modulo “RIPARAZIONI”
collegandovi al nostro sito www.rogertechnology.com/B2B nella sezione Self Service.

23 Dichiarazione di Conformita

Il sottoscritto, rappresentante il seguente costruttore:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
DICHIARA che I'apparecchiatura descritta in appresso:

Descrizione: Centrale di controllo per cancelli automatici

Modello: B70/1DC

E conforme alle disposizioni legislative che traspongono le seguenti direttive:
- 2006/42/EC

-2004/108/CE

-2011/65/EC

E che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche tecniche di seguito indicate:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ultime due cifre dell’anno in cui e stata affissa la marcatura C€ 14.

Luogo: Mogliano V.to Data: 23-12-2014 Firma . :D ;
e T
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1 General safety precautions

Warning: incorrect installation may cause severe damage or injury.

Read the instructions carefully before installing the product.
This installation manual is intended for qualified personnel only.
ROGER TECHNOLOGY cannot be held responsible for any damage or injury due to improper use or any use
other the intended usage indicated in this manual.
Installation, electrical connections and adjustments must be performed by qualified personnel, in accordance
with best practices and in compliance with applicable regulations.

Before installing the product, make sure it is in perfect condition.

A switch or an omnipolar cut-off switch with a contact opening of at least 3 mm must be installed on

the mains power line.
Ensure that an adequate residual current circuit breaker and a suitable overcurrent cut-out are installed
ahead of the electrical installation in accordance with best practices and in compliance with applicable
legislation.
The European standards EN 12453 and EN 12455 define the minimum safety requirements for the operation
of automatic doors and gates. In particular, these standards require the use of force limiting and safety
devices (sensing ground plates, photocell barriers, operator detection function etc.) intended to detect
persons or objects in the operating area and prevent collisions in all circumstances.
Where the safety of the installation is based on an impact force limiting system, it is necessary to verify
that the characteristics and performance of the automation system are compliant with the requisites of
applicable standards and legislation.
The installer is required to measure impact forces and programme the control unit with appropriate speed
and torque values to ensure that the door or gate remains within the limits defined by the standards EN
12453 and EN 12455.
When requested, connect the automation to an effective earthing system that complies with current safety
standards.
Disconnect the mains electrical power before performing any work. Also disconnect any buffer batteries
used.
Only use original spare parts when repairing or replacing products.
The packaging materials (plastic, polystyrene, etc.) should not be discarded in the environment or left within
reach of children, as they are a potential source of danger.

2 Product description

The B70/1DC controller is a unit for the sensored control, with a high resolution encoder, of a ROGER
brushless motor for automated sliding gates.

Ensure that the parameter Al is set correctly. If this parameter is not set correctly, the automation system
may not function properly.

We recommend using only ROGER TECHNOLOGY accessories and control and safety devices. Specifically, we
recommend installing F4ES or F4S series photocells.

3 Updates of version r1.60 I

1. Persistent activation of the opening command AP.
2. Added signals in INFO mode
3. Add new alarms and faults noPH - OF5E- APPL - APP function
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4 Technical characteristics of product

BH30/600 | BH30/800 | BH30/500/HS ®| BM30/400 | BM30/300/Hs @

MAINS POWER VOLTAGE 230 Vac + 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 Vac + 10% 60 Hz) ¥
MAXIMUM MAINS POWER |160 W 250 W 380 W 140 W 320W
ABSORPTION
FUSES F1 = 15A (ATO257) motor power circuit protection

F2 = 2A (ATO257) accessories power supply protection

F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))
CONNECTABLE MOTORS 1
MOTOR POWER SUPPLY 24 Vac, with self-protected inverter
MOTOR TYPE sinusoidal drive brushless (ROGER BRUSHLESS)
MOTOR CONTROL TYPE sensored field oriented control (FOC)
RATED MOTOR POWER 45 W 75 W 120w 45 W 100 W
MAXIMUM MOTOR POWER [125 W 200 W 350 W 110 W 320W
MAXIMUM POWER, 13w 25W 25W 13w 25W
FLASHING LIGHT (24 vdc) (24 vdc) | (24 Vvdc) (24 vdc) | (24 Vdc)
FLASHING LIGHT DUTY 50%

CYCLE
MAXIMUM POWER

100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (potential free contact)

GATE OPEN LIGHT POWER |3 W (24 Vdc)
MAXIMUM ACCESSORY 7W ow 0w 7W oW
CURRENT ABSORPTION (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc)

OPERATING TEMPERATURE Jﬂ/ /ﬂ/
-20°C “$ +55°C

dimensions in mm 200x90x45 Weight: 0,244 kg

PRODUCT DIMENSIONS

| FIROGER

115V AC

(1 BH30/503/HS/115 - BH30/603/115 - BH30/803/115 - BM30/303/HS/115

power values shown in the table. The values are guaranteed with original ROGER TECHNOLOGY
accessories ONLY. The use of non-original accessories may lead to malfunctioning. ROGER
TECHNOLOGY declines all responsibility for incorrect or non-conforming installations.

All the connections are protected by fuses (refer to the table). The courtesy light requires an external fuse.

i The total of the absorption values of all the accessories connected must not exceed the maximum

5 Description of connections

To access the control connection terminal board, remove the motor cover as shown in figure 1:
e remove the two screws A;
e BH30: push the cover in from the side, then lift it up (arrow B).

See figure 2 if the battery charger B71/BC (BH30 Series only) is installed:

e remove the two screws A;

e push the cover in from the side, then lift it up (arrow B).

e turn the cover around by 180° and set it down in front of the automation system. Warning! Lift the cover
slowly and carefully to prevent damaging the wires.

Figure 3-4 shows connection diagrams for connecting mains voltage to the motor control unit (B70/1DC).
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5.1 Electrical connections

Strip the insulation from the ends of the power cable wires which will be connected to the terminal (see D,

fig. 3-4), and secure the cable with the cable clamp.
TRANSFORMER

Measure the voltage on the primary mains power connection with a tester. For
the brushless automation system to function correctly, the mains power voltage
must be at least 230Vac (115 Vac) + 10%.

If the voltage measured is not as indicated above or is unstable, the automation
system may NOT work correctly.

CONNECTING CONTROL UNIT TO MAINS ELECTRICITY
Power supply 230 Vac £10% (115 Vac £10%)

CONNECTING CONTROL PANEL TO

ACCESSORIES Lcable 1+20 m
Photocells - Receiver 4x0,5 mm?
Photocells - Transmitter 2x0,5 mm?

Keypad H85/TDS - H85/TTD (connecting to
control panel to decoder board H85/DEC - 3x0,5 mm?
H85/DEC2)

Key selector R85/60 3x0,5 mm?

CONNECTING CONTROL PANEL TO FLASHING LIGHT

Power supply 24 Vdc LED (25 W max, 2x1 mm?

power consumption 50%) (max 10 m)

CONNECTING CONTROL PANEL TO GATE Leable

OPEN INDICATOR 1:20 m

Power supply 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?

CONNECTING CONTROL PANEL TO Lcable SUGGESTIONS: with existing installations,

COURTESY LIGHT 1:20 m 6 we recommend checking the cross section

Power supply 230 Vac (100 W power of the cables and that the cables themsel-
pply p 2x1 mm? 8 A d conditi

consumption) ves are in good condition.

CONNECTING CONTROL PANEL TO ANTENNA

Cable type RG58 max 10 m

DESCRIPTION

Mains power supply 230 Vac £10% (115 Vac +10%) connection.
Fuse 5x20 T1A.

B70/1DC/115: Fuse 5x20 T2A.

POWER IN Power feed input from transformer (or from B71/BC battery charger, if used).
E EE N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
= +
X-Y-Z Connection to ROGER brushless motor.
B B B Connecting B72/BRAKE controller for BH30 and BM30 High Speed versions.
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
Warning! If the motor wires become disconnected from the terminal board, after recon-

Xl}@_l‘ necting correctly, the gate travel must be acquired again as described in chapter 9.
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6 Function buttons and display
PN

BUTTON DESCRIPTION

+
up lzl lzl Up ~ Next parameter
B B B B DOWN w  Previous parameter
DOWN IE, lz’ - + Increase value of parameter by 1
v lz’ lz’ - Decrease value of parameter
by 1

PROG TEST

PROG Programme travel
TEST Activate TEST mode

Press the UP A and/or DOWN w buttons to view the parameter you intend to modify.

Use the + and - buttons to modify the value of the parameter. The value starts to flash.

Press and hold the + or = button to scroll quickly through values, to modify the parameter more quickly.
To save the new value, wait a few seconds or move onto another parameter with the UP “ or DOWN w
button. The display flashes rapidly to indicate that the new value has been saved.

e Parameters can only be modified while the motor is not running. Parameters can be viewed at any time.

7 Switching on or commissioning

Power the control unit.
The firmware version of the control unit is displayed briefly.

_ Cr
=1k

Immediately afterwards, the displays enters the commands and safety device status mode. See chapter 8.

8 Display function modes

e Parameter display mode

PARAMETER
PARAMETER VALUE

O
)

See chapter 11 for detailed descriptions of the parameters.
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e Command and safety device status display mode

COMMAND STATUS SAFETY DEVICE STATUS

I
LG L,

(_CH
* + +
POWERJ SBJ STOPJ
COMMAND STATUS:

The command status indicators on the display (segments AP = open, PP = step mode, CH = close, PED = partial
opening, ORO= clock) are normally off. They illuminate when a command is received (e.g.: when a step mode
command is received, the segment PP illuminates).

SAFETY DEVICE STATUS:

The safety device status indicators on the display (segments FT1/FT2 = photocells, COS1/COS2 = sensing
edge, FA = gate open limit switch, FC = gate closed limit switch, SB= release handle open) are normally on. If
an indicator is off, the relative device is in alarm state or is not connected.

The an indicator is flashing, the relative device has been disabled with a specific parameter.

e TEST mode

The TEST mode is used to test activation of the commands and safety devices with visual confirmation.

To activate the mode, press the TEST button with the automatic door system at rest. If the gate is moving,
pressing TEST stops the gate. Pressing the button again enables TEST mode.

If the flashing light and the gate open indicator lamp illuminate for one second each time a control is used
or a safety device is activated.

The command signal status is shown on the left hand side of the display for 5 seconds, ONLY when the
respective command signal is active (AP, CH, PP, PE, OR). For example, if the gate open command is activated,
the letters AP appear on the display.

L
I ()

The status of the safety devices/inputs is shown on the right hand side of the display. The number of the
terminal relative to the safety device in alarm state flashes.

When the gate is completely open or completely closed, FA or FL is shown on the display to indicate that the
gate has reached the gate open limit switch FA or gate closed limit switch FL.
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Example: STOP contact in alarm state

N ' 00 No safety device in alarm state, and no limit
switch activated

b A Sh (Sb) Release handle or lock open.
—' :\_ 5 STOP.
I \ B Sensing edge COS1.

fE Sensing edge COS2.
i Photocell FT1.
10 Photocell FT2.

FE Both limit switches

FH Gate open limit switch

F[ Gate closed limit switch

NOTA: If one or more contacts are open, the gate will not open or close. This does not apply for the limit
switch signal state, however, which is shown on the display but does not prevent normal operation of the
gate.

If more than one safety device is in alarm state, once the problem relative to the first device is resolved, the
alarm for the next device is displayed. Any further alarm states are also displayed with the same logic.

Press the TEST button again to exit test mode.

After 10 seconds with no user input, the display returns to command and safety device state display mode.

e Standby mode
This mode is activated after 30 minutes with no user input. The POWER LED flashes slowly.

Press UP “, DOWN w, +, = to reactivate the control unit.
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9 Travel acquisition

ﬂ For the system to function correctly, the gate travel must be acquired by the control.

9.1 Before starting

1. Select the automation system model installed with the parameter A {.

KEY: @ HIGH SPEED Motor

MOTOR

TYPE CONFIGURATIONS

SELECTION MODEL

RO BH30/600 600kg

A1 02 BH30/800

\
N - ¥ N
=
S
LE

see chapter 12 "Special Parame-

A 03 BH30/500 ters for High Speed Motor"

®

‘\
B

At O4 BM30/400

A105 BM30/300/HS @ (40% see chapter 12 "Special Parame-

ters for High Speed Motor"

2. Select the position of the motor relative to the gate with the parameter 7 {. The default setting for this
parameter is with the motor installed on the right hand side of the gate (seen from interior side).

4. Adjust the (mechanical or magnetic) limit switches so that, once triggered, the gate stops slightly before
it reaches the mechanical stop.
5. Move the gate into the closed position.

6. Press TEST (see TEST mode in chapter 8) and check the command signal and safety device states. If
any safety devices are not installed, jumper the relative contact or disable the device from the relative
parameter (50, 51, 53, 54, 73 and T4).
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; 1 click
TEST I TEST PROG
Hale ©X
“\ 1 click ~ ~
CLOSE Y ’/ 1 click ’/
Z, - Press and hold on
YES
9 TEST ACQUISITION
- FL'— @ J — PROCEDURE
\ 1 click CHAP. 9.2

9.2 Acquisition procedure:

fFT are connected
or enabled)

\\\\

”‘gij\ll RS [Pis] © ot
(i

[[Iﬂ O TEST
—| =8 . —} SEE CHAPTER 15 and 16
|J\_ No ~

ACQUISITION

—) PROCEDURE

CHAP. 9.2

..“

159 o gEe] &

OPENING OPEN CLOSING CLOSE

Press and hold PROG for 4 seconds. AP P- is shown on the display.

1 &7

Open the release handle. The message PH AS appears on the display after a few seconds. The controller
unit launches a calibration procedure. The operating parameters of the motor are determined during

calibration.

If the motor calibration procedure is successful, the message PH A5 flashes on the display.

Close the release handle. The acquisition procedure now starts.

FOED is shown on the display (only if parameters 50, 5 {, 53, 54 are not disabled). Keep away from the

photocell beam within 5 s, to prevent interrupting the procedure.
AUEto is shown on the display and the gate starts opening at low speed.

The gate stops briefly when it reaches the gate open limit switch. Alit o flashes on the display.

The gate closes until it reaches the gate closed limit switch.

If the acquisition procedure is completed successfully, the display enters the command and safety device state

d

isplay mode.

If the following error messages are shown on the display, repeat the acquisition procedure:

no PH: calibration procedure failed.

AP PE: acquisition error. Press the TEST button to clear the error, and check the safety device in alarm

state.

AP PL: travel length error. Press the TEST button to clear the error, and check that gate is completely

closed.

0 For more information, see chapter 15 “Alarms and faults”.
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10 Parameter's index

interior side)

PARAM. Fei{gl:v DESCRIPTION PAGE
A see chap. 11 | Selecting automation system model 56
Ac oo Automatic closure after pause time (from gate completely open) 56
A3 oo Automatic gate closing after mains power outage 56

LiL electing step mode control function
A4 aa Selecti d | function (PP) 56
AS oo Pre-flashing 56
i Condominium function for partial open command (PED 56
R& aod dominium function f jal d (PED)
i Enabling operator present function. 57
A7 i bli functi
RB oo Gate open indicator / photocell test function and “battery saving” 57
I 04 Setting deceleration during opening (and closing for BH30/600 - 57
Y BH30/800 - BM30/400)
n Setting deceleration during closing (BH30/500/HS - BM30/300/HS
= ) a4 oay) 57
i3 oc Setting gate open limit switch constant speed approach distance 57
{4 oc Setting gate closed limit switch constant speed approach distance 57
Partial opening adjustment (% 57
15 50 ial ing adj (%)
etting automatic closing time 57
ci 30 Setti ic closing ti
27 13 Setting reverse time after activation of sensing edge or obstacle 57
detection (crush prevention).
etting motor torque 57
34 a5 Setting q
etting obstacle impact force sensitivity
31 5 Setting obstacle i i itivi 58
EE 4 Setting start acceleration during opening (and closing for BH30/600- 53
BH30/800- BM30/400)

4 () o4 Setting start acceleration during closing (BH30/500/HS-BM30/300/HS only) 58
36 oo Enabling maximum torque boost at start of manoeuvre 58
37 oo Setting motor torque during position recovery 58
yg 05 Setting opening speed (%) (and closing for BH30/600-BH30/800- 53

H BM30/400)
(7] 05 Setting closing speed (%) (BH30/500/HS - BM30/300/HS only) 58
L’
He 03 Setting end of manoeuvre constant approach speed 58
g mo Setting number of automatic closure attempts after activation of 59
H sensing edge or obstacle detection (crush protection)
&0 oo Setting photocell mode during gate opening (FT1) 59
S o Setting photocell mode during gate closing (FT1) 59
& o Photocell (FT1) mode with gate closed 59
53 oo Setting photocell mode during gate opening (FT2) 59
gy oo Setting photocell mode during gate closing (FT2) 59
55 o Photocell (FT2) mode with gate closed 59
56 oo Enable close command 6 s after activation of photocell (FT1-FT2) 60
ES 0s Setting motor stop distance 60
T ai Selecting installattion position of motor relative to gate (seen from 60
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FACTORY

PARAM. VALUE DESCRIPTION PAGE
13 oo Configuring sensing edge COS1 60
) oo Configuring sensing edge COS2 60
16 oo Configuring radio channel 1 (PR1) 60
I o Configuring radio channel 2 (PR2) 60
i oo Configuring flashing light frequency 61
19 [ Selecting courtesy light mode 61
B0 oo Clock contact configuration. 61
g1 oo Enable safeguarded gate closure/opening. 61
A 03 Setting safeguarded closure/opening activation time 61
90 oo Restoring factory default values 61
nl Ot HW version. 62
i 23] Year of manufacture 62
nc Qs Week of manufacture 62
nd 67 62
nH fata} Serial number 62
n5 ai 62
nb 3 FW version 62
ofl 01 62
ol =5 View manoeuvre counter 62
ol 45 62
hd 0 i 62
- 53 View manoeuvre hour counter =
=l 20 View control unit days on counter 62
di cd 62
P ag 62
i 4 Password 62
P3 ag 62
P4 ag 62
CF oo Changing password 62
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11 Parameter menu

PARAMETER
PARAMETER VALUE

o
N

0 || BH30/600

02 | BH30/800

03 BH30/500/HS @ (chapter 12 "Special parameters for High Speed series")
4 | BM30/400

05 BM30/300/HS @ (chapter 12 "Special parameters for High Speed series")

00 | Disabled.

015 From 1 to 15 of gate closure attempts after photocell is triggered.
nce the number of attempts set is reached, the gate remains open.
[0) h ber of att i hed, th i

99 | The gate tries to close indefinitely.

00 | Disabled. The gate does not close automatically when mains power is restored.

Enabled. If the gate is NOT completely open, when mains power is restored, the gate closes after a 5 second
0 || warning signalled with the flashing light (independently of the value set with the parameter A3). The gate
closes in “position recovery” mode (see chapter 18).

00 | Open-stop-close-stop-open-stop-close...

Condominium function: the gate opens and closes after the set automatic closing time.

The automatic closing timer restarts if a new step mode command is received.

Step mode commands are ignored while the gate is opening. This allows the gate to open completely and
prevents the gate from closing when not required.

If automatic closing is disabled (A2 00), the condominium function automatically attempts a closing manoeu-
vre A2 O 1.

Condominium function: the gate opens and closes after the set automatic closing time.

The automatic closing timer does NOT restart if a new step mode command is received.

02 Step mode commands are ignored while the gate is opening. This allows the gate to open completely and
prevents the gate from closing when not required.

If automatic closing is disabled (Ac £0), the condominium function automatically attempts a closing manoeu-

vre A2 O 1.

9 | Open-close-open-close.

0

4 | Open-close-stop-open.

[0 | Disabled. The flashing light is activated during opening and closing manoeuvres.

0 {- 10 | Flashing warning signal for 1 to 10 seconds prior to every manoeuvre.

99 | 5 second flashing warning signal prior to closing manoeuvre.

00 | Disabled. The gate opens partially in step mode: open-stop-close-stop-open...

[ || Enabled. Partial commands are ignored during gate opening.

[
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Disabled.

Enabled. The open (AP) or close (CH) button must be pressed continuously to operate the gate. The gate
stops when the button is released.

The indicator is off when the gate is closed, and steadily lit during manoeuvres and when the gate is open.

The indicator flashes slowly during opening manoeuvres, and is lit steadily when the gate is completely open.
It flashes quickly during closing manoeuvres.
If the gate is stopped in an intermediate position, the lamp extinguishes twice every 15 seconds.

Set O¢ if the output SCis used for the photocell test. See fig. 8-9.

Set to 7 if the output SC is used for the “battery saving” function. See fig. 10-11.
When the gate is completely open or closed, the controller unit deactivates any accessories connected to
terminal SC to reduce battery consumption.

Set to 04 if the output SC is used for the “battery saving” function and photocell test function. See fig. 10-11.

0i-05

01=the gate decelerates near the limit switch ... 05= the gate decelerates long before the limit switch.

0-4H0

01 = last 4 motor revolutions; 02 = last 8 motor revolutions; ... 40 = last 160 motor revolutions.
Example: 100 cm distance = value 35.

i0-99

From 10% to 99% of total gate travel.

00-30

Pause time settable from 00 to 90 s.

92-59

Pause time settable from 2 to 9 min.

00-60

From 0 to 60 s.

0i-o9

01=-35%; 02=-25%; 03=-16%; 04=-8% (reduced motor torque = increased sensitivity).
05= default motor torque setting.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (increased motor torque = reduced sensitivity).
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Low motor torque:
0 I~ 10 | 01 = minimum obstacle impact force ... 10 = maximum obstacle impact force
N.B.: only use these settings if the medium motor torque values are not suitable for the installation.

- 15 Medium motor torque. Recommended setting for adjusting force settings correctly.
11 = minimum obstacle impact force ... 16 = maximum obstacle impact force.

{7 | 70% of maximum motor torque, 1 s of reaction time. Sensing edge is compulsory.

{18 | 80% of maximum motor torque, 2 s of reaction time. Sensing edge is compulsory.

{9 | Maximum motor torque, 3 s of reaction time. Sensing edge is compulsory.

20 | Maximum motor torque, 5 s of reaction time. Sensing edge is compulsory.

71-05 01= the gate accelerates rapidly at start of manoeuvre ... 05= the gate accelerates slowly and progressively
at start of manoeuvre.

Disabled.

Enabled at start of opening manoeuvre only (including position recovery). The motor starting current fun-
O 1| ction is only enabled for closing manoeuvres if the gate position is known and the gate is at least 2 metres
from the completely closed position.

Enabled for all starts (including position recovery).

The response of the obstacle detection system depends solely on the values set for parameters 30 and 3 1.

01 The response of the obstacle detection system depends on the values set for parameters 30 and 3 { and on
the maximum current value stored during travel acquisition.

T2 | The response of the obstacle detection system is a 70% reduction in maximum torque for a period of 1 s.

{19 | The response of the obstacle detection system is a 80% reduction in maximum torque for a period of 2 s.

4 | The response of the obstacle detection system is a 100% reduction in maximum torque for a period of 3 s.

5 | The response of the obstacle detection system is a 100% reduction in maximum torque for a period of 5's.

0 -5 | 01= 60% minimum speed, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% maximum speed.

01= 250 RPM
02=300 RPM
03=350 RPM
04= 400 RPM

05=450 RPM
gi-id 06=500 RPM
07=550 RPM
08=600 RPM
09= 650 RPM
10=700 RPM




0o

No automatic closure attempts.

003

From 1 to 3 automatic closure attempts.
We recommend setting a value equal to or lower than the value set for parameter Ac.
Automatic closure is only performed if the gate is completely open.

[0 | DISABLED. Photocell is not active or not installed.

0 { | STOP. The gate stops and remains stationary until the next command is received.

2 | IMMEDIATE REVERSE. The gate reverses immediately if the photocell is activated during gate opening.

03 TEMPORARY STOP. The gate stops as long as the photocell is obstructed. The gate resumed opening when
the photocell is cleared.

4 | DELAYED REVERSE. The gate stops if the photocell is obstructed. The gate closes when the photocell is cleared.

oo

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

STOP. The gate stops and remains stationary until the next command is received.

ae

IMMEDIATE REVERSE. The gate reverses immediately if the photocell is activated during gate closure.

03

TEMPORARY STOP. The gate stops as long as the photocell is obstructed. The gate resumed closing when the
photocell is cleared.

o4

DELAYED REVERSE. The gate stops if the photocell is obstructed. The gate opens when the photocell is cleared.

0o

If the photocell is obstructed, the gate cannot open.

O

The gate opens when an open command is received, even if the photocell is obstructed.

ae

The photocell sends the gate open command when obstructed.

{00 | DISABLED. Photocell is not active or not installed.

0 { | STOP. The gate stops and remains stationary until the next command is received.

2 | IMMEDIATE REVERSE. The gate reverses immediately if the photocell is activated during gate opening.

03 TEMPORARY STOP. The gate stops as long as the photocell is obstructed. The gate resumed opening when
the photocell is cleared.

[J4 | DELAYED REVERSE. The gate stops if the photocell is obstructed. The gate closes when the photocell is cleared.

oo

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

STOP. The gate stops and remains stationary until the next command is received.

ae

IMMEDIATE REVERSE. The gate reverses immediately if the photocell is activated during gate closure.

03

TEMPORARY STOP. The gate stops as long as the photocell is obstructed. The gate resumed closing when the
photocell is cleared.

o4

DELAYED REVERSE. The gate stops if the photocell is obstructed. The gate opens when the photocell is cleared.

oo

If the photocell is obstructed, the gate cannot open.

0l

The gate opens when an open command is received, even if the photocell is obstructed.

ae

The photocell sends the gate open command when obstructed.

5
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0o

Disabled.

0l

Enabled. When the photocell barrier FT1 is crossed, a close command is sent 6 seconds later.

ae

Enabled. When the photocell barrier FT2 is crossed, a close command is sent 6 seconds later.

0i-05

01= faster deceleration/shorter stop distance ... 05= slower deceleration/longer stop distance.

0o

Motor installed on left.

O

Motor installed on right.

oo

Sensing edge NOT INSTALLED.

ol

NC contact (normally closed). The gate reverses only when opening.

ae

Contact with 8k2 resistor. The gate reverses only when opening.

03

NC contact (normally closed). The gate always reverses.

04

Contact with 8k2 resistor. The gate always reverses.

0o

Sensing edge NOT INSTALLED.

01

NC contact (normally closed). The gate reverses only when closing.

ae

Contact with 8k2 resistor. The gate reverses only when closing.

03

NC contact (normally closed). The gate always reverses.

04

Contact with 8k2 resistor. The gate always reverses.

0o

STEP MODE.

0l

PARTIAL OPENING

ae

OPENING

03

CLOSING.

o4

STOP.

05

Courtesy light. The output COR is managed from the remote control. The light remains lit as long as the
remote control is active. The parameter 79 is ignored.

06

Courtesy light in step mode (PP). The output COR is managed from the remote control.
The remote control turns the courtesy light on and off. The parameter 19 is ignored.

ol

STEP MODE with confirmation for safety. @

08

PARTIAL OPENING with confirmation for safety.

03

OPENING with confirmation for safety.

10

CLOSURE with confirmation for safety. )

(I To prevent gate manoeuvres caused by accidentally pressing a remote control button, confirmation is required to enable

the command. Example: parameters 16 U7 and 77 0 { set:

e Pressing the CHA button on the remote control selects the step mode function, which must be confirmed within 2
seconds by pressing CHB on the remote control. Press CHB to activate partial opening.
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oo

The frequency is set electronically from the flashing light unit.

gl

Slow flash.

ae

Light flashes slowly when gate opens, rapidly when gate closes.

an

Disabled.

PULSE. The courtesy light illuminates briefly at the start of each manoeuvre.

ae

ACTIVE. The light remains lit for the entire duration of the manoeuvre.

03-50

From 3 to 90 s. The light remains lit for the time period set after the manoeuvre is completed.

92-599

From 2 to 9 minutes. The light remains lit for the time period set after the manoeuvre is completed.

oo

When the clock function is active, the gate opens and remains open. Any command signal received is ignored.

When the clock function is active, the gate opens and remains open. Any command signal received is accep-
ted. When the gate returns to the completely open position, the clock function is reactivated.

[0 | Disabled. The parameter B2 is not displayed.
Enabled.
0 | | After a period of time set with parameter A2, the control unit signals a 5 second warning with the flashing
light, regardless of the parameter AS, and then closes the gate.
Enabled.
If the gate is closed as a result of a step mode command, after a period of time set with parameter B2, the control
unit signals a 5 second warning with the flashing light (regardless of the parameter A5), and then the gate closes.
0 | If the gate is stopped by the obstacle detection system during a closure manoeuvre, the gate closes after a

period of time set with parameter 8¢2.
If the gate is stopped by the obstacle detection system during an opening manoeuvre, the gate closes after a
period of time set with parameter 8¢.

0c-30

Wait time settable from 2to 90's.

92-33

Wait time settable from 2 to 9 min.

+

e
Al & T
LI @IZ ~ E 5 N Warning! Restoring default settings cancels all settings
Y

made previously except for parameter A | : after restore,
- ®x4 s check that all parameters are suitable for the installation.

The default factory settings may also be restored using the PLUS + and/or MINUS - buttons as follows:
Turn off the power.

Press and hold the PLUS + and/or MINUS - button until the unit switches on.

o The display flashes after 4 s rE5-.

¢ The default factory settings have now been restored.
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nd Ot

HW version.

nic3

Year of manufacture.

nc H5

Week of manufacture.

nd &7

n4 85

nS O

Example: 0! 23 45 67 B3 01 23

Serial number.

nb 23

FW version.

Manoeuvres performed.
Example: 0 | 23 45 x100 = 1.234.500 manoeuvres.

Manoeuvre hours.
Example: 0 | 23 =123 hours.

Days with unit switched on.
Example: 0 | 23 =123 days.

Password activation procedure:

e Enter the desired values for parameters P {, P2, P3 and PH.

e Usethe UP a and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter CF.

* Press and hold the + and - buttons for 4 seconds.

e The display flashes to confirm that the password has been saved.

e Switch the control unit off and on again. Check that password protection is activated (CP=0 {).

Temporary unlock procedure:

e Enter the password.

e Check that LP=00.

Password cancellation procedure:

e Enter the password (CP=00).

e SavethevaluesP |, P2, P3, P4 =00

e Use the UP a and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter CF.

e Press and hold the +and = buttons for 4 seconds.

¢ The display flashes to confirm that the password has been cancelled (the values P {00, P2 00, P300 and
P4 00 indicate that no password is set).

e Switch the control unit off and on again.

0o

Protection deactivated.

0l

Protection activated.




12 Sgeaal parameters for BH30/500/HS - BM30/300/HS

gates weighing up to 500 kg (BH30/500/HS) and up to 300 kg (BM30/300/HS) and dedicated
Ly exclusively to residential applications.
High Speed technology makes it possible for the automation system to operate 100% faster
than a conventional system, and allows independent management of speed, acceleration,
deceleration and the safety devices used in the system.

O The High Speed series is a family of digital brushless high speed sliding motor units for sliding
()

Note: As the mechanics of the gate is unknown, to guarantee the maximum safety of the installation, we
recommended to use sensitive edges.

The additional parameters for enabling High Speed technology are indicated as follows.

7 ! | BH30/600
2 | BH30/800
{13 | BH30/500/Hs
4 | BM30/400
{15 | BM30/300/HS

O - 05 | 01= the gate decelerates near the limit switch ... 05= the gate decelerates long before the limit switch.

0 i-05 01= the gate accelerates rapidly at start of manoeuvre ... 05= the gate accelerates slowly and progressively
at start of manoeuvre.

01= 60% minimum speed
02=70%
0 (- 05 | 03=80%
04=90%
05= 100% maximum speed.

& N.B.: to set the constant speed deceleration space, see parameters {3 and !4 on chapter 11.
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13 Commands and Accessories

A

KEY:

If not installed, safety devices with NC contacts must be jumpered at the COM terminals, or disabled by
modifying the parameters 50,5 {, 53,54,73 and 4.

N.A. (Normally Open) .
N.C. (Normally Closed).

CONTACT

DESCRIPTION

6 7(COR)
o)

Output (potential free contact) for connecting courtesy light. 230 Vac 100 W - 24
Vac/dc 40 W (fig. 5).

8(+5C) 9(COM)

Connection for gate open indicator lamp. 24 Vdc 3 W.
The function of the indicator lamp is determined by parameter Af.

8(+SC) 9(COM)

Photocell test connection and/or battery saving.

The power feed for the photocell transmitters (TX) may be connected to this.
Set the parameter AB {c to enable the test function.

Each time a command is received, the control unit switches the photocells off
and on to check that the contact changes state correctly.

Power feeds for all external devices may be connected to reduce battery con-
sumption (if batteries are used). Set A8 83 or AF O4.

WARNING! If contact 8-SC is used for the photocell test function or battery sa-
ving function, a gate open indicator lamp cannot be connected.

10(FT2)  28(COM)
00

Input (NC) for connecting photocells FT2 (fig. 6-7-8-9-10-11).

The photocells FT2 are configured by default with the following settings:

— 5300 . Photocell FT2 disabled when gate is opening.

— 5400 . Photocell FT2 disabled when gate is closing.

— 550 1. The gate opens when an open command is received if photocell FT2
is obstructed.

If the photocells are not installed, jumper the terminals 28(COM) - 10(FT2) or

set the parameters 53 00 and 54 00.

WARNING! Use F4ES or F4S series photocells.

11(FT1)  28(COM)
o0

Input (NC) for connecting photocells FT1 (fig. 6-7-8-9-10-11).

The photocells FT1 are configured by default with the following settings:

— 5000 . Photocell triggers only during gate closure. Photocell is ignored during
gate opening.

— 510c. Movement is reversed if the photocell is triggered during gate
closure.

— 520 1. The gate opens when an open command is received if photocell FT1
is obstructed.

If the photocells are not installed, jumper the terminals 28(COM) - 11(FT1) or

set the parameters 50 00 and 5 { 00.

WARNING! Use F4ES or F4S series photocells.

12(COS2) 14(COM)
o0

Input (NC or 8 kOhm) for connecting sensing edge COS2.

The sensing edge is configured by default with the following settings:

— 74 00. The sensing edge COS2 (NC contact) is disabled.

If the sensing edge is not installed, jumper the terminals 12(COS2) - 14(COM) or
set the parameter 74 O0.

13(COS1) 14(COM)
o0

Input (NC or 8 kOhm) for connecting sensing edge COS1.

The sensing edge is configured by default with the following settings:

— 1300. The sensing edge COS1 (NC contact) is disabled.

If the sensing edge is not installed, jumper the terminals 13(COS1) - 14(COM) or
set the parameter 73 00.

15(ST)  14(com)

o0

STOP command input (NC).

The current manoeuvre is arrested if the safety contact opens.

N.B.: the controller is supplied with this contact already jumpered by ROGER
TECHNOLOGY.

20 19(ANT)

Antenna connector for slot-in radio receiver board.
Use RG58 if an external antenna is used; maximum recommended length: 10 m.
N.B.: do not make joints in cable.
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CONTACT

DESCRIPTION

22(0ORO)
o\c

21(CoM)

Clock timer contact input (N.O.).

When the clock function is active, the gate opens and remains open.

At the end of the programmed time set with the external device (clock), the
gate closes.

23(AP) 21(COM) | Open control signal input (N.O.).
IMPORTANT: persistent activation of the opening command prevents automatic
o} reclosure; the automatic reclosure time count is resumed when the opening
command is released.
24(CH) 21(COM) | Close command input (N.O.).
Ze)
25(PP) 21(COM) | Step by step mode command input (N.O.).
~. The function of the control is determined by parameter AH.
Q0
26(PED) 21(COM ) | Partial open control signal input (N.O.).
o\c Set by default to 50% of completely open position.
27(+24V) 28(COM) | Power feed for external devices. See technical characteristics.
Connecting B72/BRAKE power unit for BH30 and BM30 High Speed versions.
29(LAM) 28(COM) | Connection for flashing light (24 Vdc - duty cycle 50%).

_®"'-_

The settings for the pre-manoeuvre flashing warning signal may be selected
with parameter A5, while the flashing mode is set with parameter 78.

ENC

Connector for connecting to encoder installed on motor.

WARNING! Always disconnect from electrical power before disconnecting or
connecting the encoder cable.

N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

FC

Connector (N.C. contacts) for connecting mechanical limit switch (see figure 14
- detail E) or magnetic limit switch (see figure 14 - detail F). The gate stops when
the limit switch is activated.

N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

SB

Connector (N.C.) for connecting release contact. If the motor release handle is
opened, the gate stops and no command signals are accepted.

Once the release handle is closed again, if the gate is in an intermediate position,
the controller unit initiates the position recovery procedure (see chapter 18).
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

RECEIVER CARD

Connector for plug-in radio receiver board.

The control unit has two radio remote control functions by default:

— PR1 - step mode command (modifiable with parameter 16).

— PR2 - partial opening command (modifiable with parameter 7).

The programming buttons PR1 and PR2 are also accessible with the cover closed
(see figure 12).

BATTERY CHARGER
B71/BC
BH30 ONLY

In the event of a mains power loss, the controller unit is powered by the batte-
ries. When battery power is used, 5AEE is shown on the display and the flashing
light flashes briefly at intervals until mains power is restored or until the battery
voltage drops below the minimum permissible limit. In this case, btL 0 (Battery
Low) is shown on the display and the controller unit accepts no commands.
WARNING! the batteries must always be connected to the electronic controller
unit in order to charge. Periodically (at least every 6 months), check that the
battery is in good working order.

2x12 Vdc 1,2 Ah.
or
2x12 Vdc 4,5 Ah

Only AGM type

Two battery kits are available:

e Two 12 V DC, 1.2 Ah batteries installed in the automation system itself.

e Two 12 V DC, 4.5 Ah batteries installed in an external case.

For more information, refer to the installation manual for the B71/BC battery
charger.
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CONTACT

DESCRIPTION

BATTERY CHARGER
B71/BC

BH30 ONLY

2x12 Vdc 1,2 Ah.

To install the battery charger and the 12 V DC, 1,2 Ah batteries:

e Remove the upper cover G.

e Remove the cover H.

¢ Install the B71/BC battery charger board in the relative seat.

e Disconnect the wires from the transformer and from the POWER IN terminal
of the controller unit, and connect them to terminal | of the battery charger.

e Connect the red-black wires of cable L included with the battery to the
POWER IN terminal of the controller unit.

e Close the cover H and fasten with the screws.

e Fit the 12 V DC 1.2 Ah batteries in the relative compartment, ensuring that
the polarity is correct.

e Close the upper cover G.

To reduce battery consumption, the positive power feed wire of the photocell
transmitters may be connected to terminal SC (see fig. 8-9-10-11). Set A 03 or
RB 4. In this configuration, the controller unit disconnects power from the ac-
cessory devices when the gate is completely open or completely closed.
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14 Safety input and command status (TEST mode)

With no currently active commands, press the TEST button and check the following:

DISPLAY

POSSIBLE CAUSE

ACTION BY SOFTWARE

PHYSICAL CORRECTIVE
ACTION

5b(Sb)

The release handle is open.

Close the release handle and turn
the key to the close position.
Check that the release contact is
connected correctly.

5

The safety STOP contact is open.

Install a STOP button (NC) or
jumper the ST contact with the
COM contact.

i3

Sensing edge COS1 not connect-
ed or incorrectly connected.

Set the parameter 73 00 if not
used or to disable

Jumper contact COS1 with con-
tact COM, if not used or to dis-
able

ic

Sensing edge COS2 not connect-
ed or incorrectly connected.

Set the parameter 14 OO if not
used or to disable

Jumper contact COS2 with con-
tact COM, if not used or to dis-
able

i

Photocell FT1 not connected or
incorrectly connected.

Set the parameter 50 00eS5 ! 00
if not used or to disable

Jumper contact FT1 with contact
COM, if not used or to disable.
Check connection referring to
relative connection diagram (fig-
ures 6-7-8-9-10-11).

i

Photocell FT2 not connected or
incorrectly connected.

Set the parameter 53 00 e 54 00
if not used or to disable

Jumper contact FT2 with contact
COM, if not used or to disable.
Check connection referring to
relative connection diagram (fig-
ures 6-7-8-9-10-11).

FE

Both limit switches in open con-
tact state or not connected.

Check connection of limit switch-
es.

FA

Gate is at gate closed limit

switch.

If the limit switch state indicated
is incorrect, check the setting of
parameter 7 1.

Gate open limit switch absent or
not connected.

Check connection of limit switch-
es.

Gate is at gate closed limit

switch.

If the limit switch state indicated
is incorrect, check the setting of
parameter 7 .

Gate closed limit switch absent
or not connected.

Check connection of limit switch-
es.

|

™

C3
C3

[
Co

o | O
o o | T | o

C3
C3

If occurs with no voluntary com-
mand, the contact (N.O.) may be
faulty or one of the buttons may
be incorrectly connected.

Check PP - COM contacts and con-
nections to buttons.

Check CH - COM contacts and con-
nections to buttons.

Check AP - COM contacts and con-
nections to buttons.

Check PED - COM contacts and
connections to buttons.

(nin}
D NN

If occurs with no voluntary com-
mand, the contact (N.O.) may be
faulty or the timer may be incor-
rectly connected.

Check ORO - COM contacts. Con-
tact must not be jumpered if not
used.

N.B: press TEST to exit TEST mode.
We recommend troubleshooting safety device and input status errors with “corrective action by software”

only.
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15 Alarms and faults

The gate does not
open or close.

PROBLEM ALARM POSSIBLE CAUSE ACTION
POWER LED off |No power. Check power cable.
POWER LED off [Fuses blown. Replace fuses. Always disconnect from mains power

before removing fuses.

aF 5k

Input mains power volt-
age fault.
Control initialisation failed.

Disconnect from mains power, wait 10 seconds
then reconnect to the mains and switch on. If the
problem persists, contact your local authorized
dealer for verification and possible assistance.
Pressing the TEST button it is possible to hide the
alarm temporarily and consult the control unit’s
parameters.

Pr Ok

Overcurrent detected in
inverter.

Press the TEST button twice or perform 3 command
requests in succession.

dA ER

Travel data acquisition
error.

Check that open and closed limit switches are posi-
tioned correctly.

Press TEST and check if any safety devices are in
alarm state.

Repeat acquisition procedure.

Calibration procedure
failed.

Allow the indicated calibration times to elapse du-
ring self-acquisition.

Check that PHAS is shown flashing on the display
before closing the release lock cover.

Repeat acquisition procedure.

Automation system
position selection mo-
dification message with
parameter 7 /.

SX
<=

Motors for sliding gates are factory configured for

right hand opening gates 7 {0 | gates (position of

motor relative to passage seen from interior side).

If the position is changed and message dAtA is di-

splayed:

* Move the gate into the closed position.

e Disconnect from mains power or remove the
main fuse and wait 5 seconds.

e Reconnect to mains power or refit the fuse.

e Press and hold PROG until dAEA disappears and
APP- appears on the display.

Repeat acquisition procedure.

—

|
B

Motor not connected.

Check the motor cable.

"
D

Both limit switches acti-
vated.

Check connections of limit switches or check for for-
eign objects in limit switch blocks.

T

Configuration parameter
error.

Set configuration value correctly and save.

m

5

e

- l‘nl‘na

Encoder not connected.

Check connection to encoder.
Replacing the encoder is recommended if the pro-
blem persists.

Ll Sﬁ M
i [y

Severe encoder malfun-
ction.

Press TEST button. If the error code is displayed
again, switch off the controller unit, wait 5 secon-
ds and switch on again. Replace the encoder if the
problem persists.

EnES
(EnE5)

Encoder malfunction.

Press TEST button. Replace the encoder if the pro-
blem persists.

Insufficient power supply

If the unit contains dirt, moisture, insects or other
foreign matter, disconnect from mains power and
clean the board and the encoder. Replace the enco-
der if the problem persists.

Batteries functioning

The batteries are almost flat.

EnER

Encoder calculation error.

Repeat acquisition procedure.
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The gate does not
open or close.

EETIF

Inverter thermal overload
circuit breaker tripped.

Function is restored automatically within 2 min.

bELO
(btLO)

Flat batteries.

Wait for mains power to be restored.

SkoP
flashing

Release device open.

Close the release handle and turn the key to the
close position. Check that the release contact is
connected correctly.

Acquisition
procedure does
not complete cor-
rectly.

no PH

Motor calibration failed.

Repeat acquisition procedure.
If the problem persists, check the cable connecting
the encoder to the motor.

Check if release handle is open.

Check that the motor turns without impediment. Con-
tact technical support in case of any problems.

Problems with the enco-
der circuit or on the con-
necting cable.

Check the good condition of the onnection cable.Di-
sconnect and then reconnect from main power.Give a
command (opening/step-by-step, ... ).

If noPH does NOT appear, repeat the learning procedu-
re.

If noPH appears again contact the technical assistance.

AP PE

TEST button pressed acci-
dentally.

Repeat acquisition procedure.

Safety devices in alarm
state.

Press the TEST button and check the safety device/s
in alarm state and the connections of the safety
devices.

Excessive voltage drop.

Repeat acquisition procedure.
Check mains voltage.

Incorrect setting of para-
meters 30 and 3 1.

Adjust parameters 30 and 31 correctly for the
weight and speed of the gate leaf.

AP PL

Travel length error.

Move gate into completely closed position (FC limit
switch signal must be active) and repeat the proce-
dure.

Check cable of limit switches. Replace the cable if
the problem persists.

Reset default controller unit parameters and repeat
the procedure.

APPA

Maximum permitted
travel length exceeded

Reduce the ride. Contact technical assistance (travel
exceeding the maximum allowed by the technical
characteristics)

Remote  control
has limited range
and does not work
while automated
gate is moving.

The radio transmission is
impeded by metal struc-
tures and reinforced con-
crete walls.

Install the antenna outside.

Flat batteries.

Replace the transmitter batteries.

The flashing light
is not working.

Bulb / LED blown or flash-
ing light wires discon-
nected.

Check LED circuit and/or connector wires.

Gate open indica-
tor lamp does not
work.

Bulb blown or wires dis-
connected.

Check the bulb and/or wires.

Gate does not
perform desired
manoeuvre.

Incorrect setting of para-
meter 7 1.

Select the correct installation position with para-
meter 7 1.

N.B.: Press the TEST button to temporarily cancel the alarm.
The next time a command is received, the alarm reappears on the display if the problem has not been

resolved.
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16 Procedural verifications - INFO Mode

TEST x + TEST
- | - 9 ) TO QUIT THE )
2\ |L t Lll:’ (1 —le [ LIl 7 |- INFoMODE | 1 click
s X f 2

INFO mode may be used to view certain parameters measured by the B70/1DC controller.

Press and hold the TEST button for 5 seconds from the “View command signals and safety devices” mode
with the motor stationary.

The control unit displays the following parameters and the corresponding measured values in sequence:

Parameter | Function
r .60 View for 3 s the firmware version of the control unit.
Displays the position of MOTOR, expressed in revolutions and relative to total length, at the time of the
Cnk test.
(example: 0. { {3 = motor installed on the left 71 00; 0 | {3 = motor installed on the right 71 O ).
Lun View total length of programmed travel of MOTOR, in motor revolutions.
PN View motor speed of MOTOR, in revolutions per minute (rPM).
View current absorption of motor, in Amperes (e.g.: 001.1=1,1A....016.5=16,5 A).
AP If the MOTOR is stationary, the current absorption value is 0. Activate a command function to test current
absorption.
System OK indicator. To check for overloading (e.g.: too many utilities connected to 24 V output) or if the
mains voltage is too low, compare the parameters read with values indicated as follows with the motor
bl stationary:
mains voltage = 230 V AC (nominal), bUS= 8.5
mains voltage = 207 V AC (-10%), bUS=25.5
mains voltage = 253 V AC (+10%), bUS= 3 1.6
Display current, expressed in Amperes, used to compensate for strain detected by MOTOR due, for exam-
ple, to low external temperatures (e.g.: 0 =0 A ... 4 = +6 A). At the beginning of a manoeuvre from the
cnP completely open or completely closed position, if the control unit detects a strain higher than the value
stored in its memory during the travel acquisition cycle, the controller automatically increases the current
delivered to MOTOR.
Display current threshold, expressed in Amperes, at which the obstacle detection function (crush pre-
AsC vention) of MOTOR is triggered. This value is calculated automatically by the controller in relation to the
- settings of parameters 30 and 3 |.
For the motor to function correctly, ATIP must always be lower than the value ASL.
[ Indicates time taken by MOTOR to detect an obstacle, as set with parameter 3 |, in seconds.
E.g. 1.000=1s/0.120=0.12's (120 ms). Ensure that the manoeuvre time is more than 0.3 s.
If the control unit is capable of identifying the position of the gate when the test is conducted, the fol-
3 lowing is shown on the display:
uP . - )
UP__  position known, normal operation.
LUP I_  position unknown, position recovery in progress.
Indicates the state of the automation system (open/closed).
OC OP automation system opening (motor active).
or 0P CL automation system closing (motor active).
OP -0 automation system completely open (motor not actives).
OP -T automation system completely closed (motor not actives).
LE UF U mains voltage too low or overload.
- UF H motors overcurrent.
Displays the number of thermal protection interventions of the inverter. If it displays a number different
APEE from 0000, check that there are no excessive stress points and if the leaf, coming onto mechanical stops,
does not activate the limit switch.
Check the settings of parameters 30 and 3 1.
H by Displays information about the electronic voltage limiter (ROGER TECHNOLOGY’s TECHNICAL ASSISTANCE

ONLY).

e Use the + / = buttons to scroll through the parameters. When the last parameter in the sequence is
reached, press the = button to return through the previous parameters.

¢ In INFO mode, the automation system may be activated to test operation in real time.

e Press and hold the TEST button for a few seconds to exit INFO mode.
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17 Mechanical release

In the event of a power failure, the gate may be released as
follows.

If the gate releases with the controller unit powered, the
message StaF flashes on the display.

RESTORING AUTOMATIC OPERATION

Flip open the lock cover (1).

Insert the key included into the lock and turn clockwise by
90° (2).

Open the release cover completely (3).

Move the gate manually.

Close the release cover with the key inserted, taking care not
to trap your fingers (1).

Turn the key anticlockwise by 90° (2).

Remove the key and close the lock cover (3).

When the release system is restored to the normal operating
position, if the gate is not completely open or completely
closed the next time a command is received, the control
initiates a position recovery procedure (see chapter 18).
Activating one of the two limit switches immediately reacquires the position.

18 Position recovery mode

After a mains power outage or after mechanically releasing the gate, if the gate is not completely open or
completely closed the next time a command is received, the control initiates a position recovery procedure:

The gate starts a low speed manoeuvre.

The flashing light flashes with a different duty cycle than normal (3 s on, 1.5 s off).

The control unit recovers the installation data during this procedure. Warning! During this procedure, do
not use any controls until one of the two limit switches is reached.

Activating one of the two limit switches immediately reacquires the position.

19 Initial testing

Turn on the power supply.

Check that all connected controls are working correctly.

Check that the release handle works correctly. The message 5t0F must flash on the display.

Check travel and deceleration.

Check that the impact force is correct, in compliance with EN 12453 and EN12445.

Check that the safety devices are activated correctly.

If the battery kit is installed, disconnect from mains and check that the batteries are working.

Disconnect from mains power and disconnect the batteries (if used), then reconnect. Starting with the gate
stopped in an intermediate position, check that the position recovery procedure is completed correctly for
both the open and closed positions.

Check that the limit switches are set correctly and function correctly. Adjust the position of installation of
the motor if necessary.

Check that there is a gap of at least 2-3 cm between the gate and the mechanical stop at the end of the
manoeuvre.

20 Maintenance

Perform scheduled maintenance every 6 months.

Check cleanliness and function.

If the unit contains dirt, moisture, insects or other foreign matter, disconnect from mains power and clean
the board and the housing.

Repeat the initial installation test procedure after cleaning.

If any corrosion is found on the printed circuit board, evaluate if it is necessary to replace the board itself.
Check that the battery is in good working order.
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21 Disposal

This product may only be uninstalled by qualified technical personnel, following suitable procedures for
removing the product correctly and safely. This product consists of numerous different materials. Some of
these materials may be recycled, while others must be disposed of correctly at the specific recycling or waste
management facilities indicated by local legislation applicable for this category of product.
Do not dispose of this product as domestic refuse. Observe local legislation for differentiated
refuse collection, or hand the product over to the vendor when purchasing an equivalent new
product.
Local legislation may envisage severe fines for the incorrect disposal of this product.
Warning! Some parts of this product may contain substances that are harmful to the environment
. dangerous and which may cause damage to the environment or health risks if disposed of
incorrectly.

22 Additional information and contact details

ROGER TECHNOLOGY is the exclusive proprietor holder of all rights regarding this publication.

ROGER TECHNOLOGY reserves the right to implement any modifications without prior notification. Copying,
scanning or any alterations to this document are prohibited without express prior authorised from by ROGER
TECHNOLOGY.

This instruction manual and the warnings for the installer are given in printed form and included in the box
containing the product.

The digital version of this documentation (in PDF format) and all future revisions are available from the
reserved area of our website www.rogertechnology.com/B2B, in the section ‘Self Service’.

ROGER TECHNOLOGY CUSTOMER SERVICE:
business hours: Monday to Friday
08:00 to 12:00 - 13:30 to 17:30
Telephone no:  +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

To request support for any problems or for any other queries regarding the automation system, please
compile the online form “REPAIRS” in the ‘Self Service’ area of our website www.rogertechnology.com/B2B.

23 Declaration of Conformity

| the undersigned, as acting legal representative of the manufacturer
Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
hereby DECLARE that the appliance described below:

Description: Controller unit for automatic gates

Model: B70/1DC

Is conformant with the legal requisites of the following directives:
-2006/42/EC

-2004/108/CE

-2011/65/EC

and that all the standards and/or technical requirements indicated as follows have been applied:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Last two figures of year in which marking was applied C€ 14.

Place: Mogliano V.to Date: 23-12-2014 Signature . D ;
wectu T
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1 Aligemeine Sicherheitshinweise

ﬁ Achtung: eine falsche Montage kann schwere Schaden zur Folge haben.
Lesen Sie die Anleitungen vor der Montage des Produktes aufmerksam durch.
Das vorliegende Installationshandbuch ist ausschlieflich fiir das Fachpersonal bestimmt.
ROGER TECHNOLOGY lehnt jede Haftung fur Schaden, die durch unsachgemdRen oder nicht
bestimmungsgemaRen, den Angaben dieses Handbuchs entsprechenden Gebrauch verursacht werden, ab.
Die Montage, die elektrischen Anschliisse und Einstellungen sind fachgerecht und unter Beachtung der
geltenden Vorschriften durch qualifiziertes Personal auszufiihren.
Vor Beginn der Montage ist der einwandfreie Zustand des Produkts zu Gberprifen.
Am Versorgungsnetz einen allpoligen Schalter oder
Trennschalter mit Offnungsabstand der Kontakte von mindestens
3 mm einbauen. Prifen, ob sich vor der Elektroanlage ein geeigneter Fehlerstromschutzschalter und
Uberstromschutz befinden, unter Beachtung der technischen Regeln und der geltenden Normen.
Die Europaischen Richtlinien EN 12453 und EN 12455 legen die Mindestanforderungen an die
Nutzungssicherheit von automatischen Tiren und Toren fest. Insbesondere sehen sie die Nutzung der
Begrenzung der Krdfte und der Sicherheitsvorrichtungen vor (Trittmatten, Lichtschranken, Totmann-
Funktion usw.), welche die Anwesenheit von Personen oder Sachen erfassen, und das AnstoRen unter allen
Bedingungen vermeiden.
Falls die Sicherheit der Anlage auf der Begrenzung der Aufprallkréfte beruht, muss geprift werden, ob
der Antrieb die entsprechenden Eigenschaften und Leistungen besitzt, um die geltenden Vorschriften
einzuhalten.
Der Installateur muss die Aufprallkréfte messen und auf dem Steuergerat die Geschwindigkeits- und
Drehmomentwerte wahlen, mit denen die Tir bzw. das motorisierte Tor die von den Richtlinien EN 12453
und EN 12455 festgesetzten Vorschriften einhalt.
Falls vorgeschrieben, den Antrieb an eine wirksame und den Sicherheitsnormen entsprechende
Erdungsanlage anschlieRen.
Vor jeglichem Eingriff die Stromversorgung trennen. Auch eventuelle Pufferbatterien, sofern vorhanden,
abklemmen. Bei Reparaturen oder Austausch der Produkte dirfen ausschlieBlich Originalersatzteile
verwendet werden.
Die Verpackungsmaterialien (Kunststoff, Polystyrol usw.) missen sachgemaR entsorgt werden und dirfen
nicht in Kinderhande gelangen, da sie eine Gefahrenquelle darstellen kénnen.

2 Produktbeschreibung

Die Steuereinheit B70/1DC kontrolliert im Modus mit Sensor und unter Verwendung eines hochauflésenden
Encoders den birstenlosen Motor ROGER fiir Antriebe mit einem Schiebetor.

Es muss auf die Einstellung des Parameters Al geachtet werden. Eine falsche Einstellung kann
Funktionsstérungen des Antriebs verursachen.

Wir empfehlen die Verwendung von Zubehor, Steuer- und Sicherheitsvorrichtungen ROGER TECHNOLOGY.
Insbesondere empfehlen wir, die Lichtschranken der Baureihe F4ES oder F4S zu installieren.

3 Aktualisierungen Version r1.60 "

1. Dauerhafter Aktivierung des Offnungsbefehls AP.
2. Anzeigen in INFO-Modus.

3. Neue Alarm- / Warnfunktion noPH - OFSE- APPL - APP hinzugeflgt
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4 Technische Daten des Produkts

BH30/600 |BH30/800 |BH30/500/HS ©@ |BM30/400 |BM30/300/HS®
VERSORGUNGSSPANNUNG | 230 Vac + 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 Vac + 10% 60 Hz)
MAXIMAL VOM STROMNETZ
AUFGENOMMENE LEISTUNG 160w 250w 380w 140w 320w
SICHERUNGEN F1 = 15A (ATO257) Schutz des Kraft-Motor Stromkreis

F2 = 2A (ATO257) Schutz der Zubehor Stromversorgung

F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))
ANSCHLIESSBARE MOTOREN | 1
STROMVERSORGUNG DES . . .
MOTORS 24 Vac, mit selbstschitzendem Wechselrichter
MOTORTYP Birstenloser Sinusmotor (ROGER BRUSHLESS)
MOTORSTEUERUNG feldorientiert (FOC), sensored
NENNLEISTUNG MOTOR 45 W 75 W 120 W 45 W 100 W
HOCHSTLEISTUNG MOTOR | 125 W 200w 350 W 110w 320 W
HOCHSTLEISTUNG 13 W 25W 25W 13 W 25W
BLINKLEUCHTE (24Vvdc) [(24Vdc) |(24 Vdc) (24Vvdc)  |(24 vdc)
INTERVALLDAUER o
BLINKLEUCHTE >0%
HOCHSTLEISTUNG .
ZUGANGSBELEUCHTUNG 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (reiner Kontakt)
LICHTLEISTUNG TOR
GEOFFNET 3W (24 V)
AUSGANGSLEISTUNG FUR|7 W 10w 10W 7W 10w
ZUBEHOR (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc)
BETRIEBSTEMPERATUR J/ /ﬂ/

-20°C +55°C
PRODUKTABMESSUNGEN |Abmessungen in mm 200x90x45 Gewicht: 0,244 kg
| .ROGER () BH30/503/HS/115 - BH30/603/115 - BH30/803/115 - BM30/303/HS/115
115V AC

angegebenen, maximalen Leistungsdaten Uberschreiten. Die Daten werden NUR mit Original-
Zubehor von ROGER TECHNOLOGY garantiert. Die Verwendung von nicht Original-Zubehor kann zu
Funktionsstérungen fihren. ROGER TECHNOLOGY Ubernimmt keine Haftung bei falschen oder nicht
geeigneten Installationen.
Alle Anschliisse sind durch Sicherungen geschiitzt, siehe Tabelle. Die Zugangsbeleuchtung erfordert eine

externe Sicherung.

i Die Summe der Stromaufnahmen aller angeschlossenen Zubehorteile darf nicht die, in der Tabelle

5 Beschreibung der Anschliisse

e Um Zugang zum Klemmbrett fiir den Anschluss der Steuerungen zu haben, die Abdeckung des Motors
abnehmen, wie auf Abbildung 1 gezeigt:

¢ die zwei Schrauben A entfernen;

e BH30: die Abdeckung zu sich hin versetzen und anheben (Pfeil B).

Wenn das Akkuladegerat B71/BC (NUR BH30) installiert ist, auf Abbildung 2 Bezug nehmen:

¢ die zwei Schrauben A entfernen;

e die Abdeckung zu sich hin versetzen und anheben (Pfeil B).

o die Abdeckung um 180° drehen und vor dem Antrieb ablegen. Achtung! Die Abdeckung nicht mit jahen
Bewegungen anheben oder hochreillen. Die Verkabelung kdnnte beschadigt werden.

In Abbildung 3-4 ist das Anschlussschema der Netzspannung an die Steuerkarte des Motors (B70/1DC)
dargestellt.
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5.1 Elektrische Anschliisse

TRANSFORMER

Die Umhullung des Versorgungskabels nur auf Klemmenhdohe (siehe Bez. D Abb.
3-4) abziehen und mit dem speziellen Kabelbinder befestigen.

Mit einem Tester die Spannung in Volt des primaren Netzanschlusses prifen.
Um die ordnungsgemdBe Funktion der Brushless-Antriebe sicherzustellen,
muss die priméare Versorgungsspannung mindestens 230 Vac (115 Vac) + 10%.
Wenn die gemessene Spannung schwankt oder nicht den oben angegebenen
Werten entspricht, arbeitet die Automatik NICHT effizient.

ANSCHLUSS NETZSPANNUNG - STEUERGERAT
Stromversorgung 230 Vac £10% (115 Vac £10%)

ANSCHLUSS STEUERGERAT - ZUBEHOR A GE
Lichtschranken - Sender 4x0,5 mm?
Lichtschranken - Empfanger 2x0,5 mm?
numerische Tastatur H85/TDS - H85/TTD (AnschluR 3%0.5 mm2
Steuergerét and die H85/DEC-H85/DEC2 Steuerung) g
Schliissel-Wahlschalter R85/60 3x0,5 mm?
ANSCHLUSS STEUERGERAT - BLINKLEUCHTE

LED Stromversorgung 24 Vdc (25 W max, 2x1 mm?
Intervalldauer 50%) (max 10 m)

ANSCHLUSS STEUERGERAT - KONTROLLLEUCHTE ~ KABELLANGE

SCHWINGTOR OFFEN

1:20 m

Stromversorgung 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?

ANSCHLUSSSTEUERGERAT-ZUGANGSBELEUCHTUNG

KABELLANGE 6 ACHTUNG: Alte Kabel oder Kabel
1:20 m aus veraltetem Material, vor allem

Stromversorgung 230 Vac (100 W max) 2x1 mm? -~ mit Querschnitten von 3x1,5 mm?,

= konnten die Effizienz des digitalen

ANSCHLUSS STEUERGERAT - ANTENNE Brushless-Motors reduzieren.

Kabeltyp RG58

max 10 m

BESCHREIBUNG

l

FUSE

Spannung Netzanschluss 230 Vac +10% (115 Vac +10%).
Sicherung 5x20 T1A.
B70/1DC/115 Sicherung 5x20 T2A.

+

Eingang Stromversorgung vom Trafo (oder vom Akkuladegerat B71/BC, falls
vorhanden).ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER
TECHNOLOGY.

X-Y-Z

HEH
XLV@_'I

Anschluss an den biirstenlosen Motor ROGER.

Anschluss B72/BRAKE fiir Ausfiihrungen BH30 und BM30 High Speed.
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
Achtung! Wenn die Drahte des Motors vom Klemmbrett abgetrennt werden,
muss nach ihrem erneuten Anschluss der Torlauf eingelernt werden, siehe Ka-
pitel 8.
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6 Funktionstasten und Display

A
IE’ <4 TasTE BESCHREIBUNG

up lzl UP ~ Néchster Parameter
DOWN w Vorangehender Parameter
DOWN IE, lz’ - + Erhéhung des Parameterwerts

um 1
v (o] [o] -
- Verringerung des Parameter-

PROG TEST werts um 1
PROG Programmierung des Torlaufs
TEST Aktivierung TEST-Modus

¢ Die Tasten UP A und/oder DOWN w driicken, um den zu bearbeitenden Parameter anzuzeigen.

e Mit den Tasten + und = den Wert des Parameters dndern. Der Wert beginnt zu blinken.

e Wenn man die Taste + oder die Taste = gedriickt halt, erfolgt ein Schnelldurchlauf der Werte, womit man
die Anderung schneller durchfiihren kann.

e Um den eingestellten Wert zu speichern, einige Sekunden warten oder mit den Tasten UP “ oder DOWN
w auf einen anderen Parameter wechseln. Das Display blinkt schnell und zeigt damit die Speicherung der
neuen Einstellung an.

o Die Anderung der Werte ist nur bei stehendem Motor méglich. Die Parameter kénnen immer durchsucht
werden.

7 Einschalten oder Inbetriebnahme

Das Steuergerat mit Strom versorgen.
Auf dem Display erscheint fir kurze Zeit die Firmware-Version des Steuergerats.
Installierte Version r1.60.

- | )|
i

<

L

Gleich darauf zeigt das Display den Modus Status Befehle und Sicherheitseinrichtungen. Siehe Kapitel 8.

8 Funktion Display

e Parameter-Anzeigemodus

WERT DES
PARAMETER  pARAMETERS

O
I

Fir die ausfuhrliche Beschreibung der Parameter, wird auf die Kapitel 11 verwiesen.
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e Anzeigemodus des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen

STATUS DER SICHER-
STATUS DER BEFEHLE HEITSEINRICHTUNGEN

o
LULL| L,

-~
POWERJ SBJ STOP J

STATUS DER BEFEHLE:

Die Anzeigen der Befehle (Segmente AP=6ffnet, PP=Schrittbetrieb, CH=schlieRt, PED=Teil6ffnung, ORO=Uhr)
sind normalerweise ausgeschaltet. Sie schalten sich bei Erhalt eines Befehls ein (Beispiel: Wenn ein Befehl
zum Schrittbetrieb gegeben wird, schaltet sich das Segment PP ein).

STATUS DER SICHERHEITSEINRICHTUNGEN:

Die Anzeigen der Sicherheitseinrichtungen (Segmente FT1/FT2= Lichtschranken, COS1/COS2= Sicherheitsleiste,
FA= Offnungsendschalter, FC= SchlieRungsendschalter, SB= Entriegelungsgriff offen) sind normalerweise
eingeschaltet. Sollten sie ausgeschaltet sein bedeutet dies, dass sie in Alarm oder nicht angeschlossen sind.
Wenn sie blinken bedeutet das, dass sie durch einen speziellen Parameter deaktiviert wurden.

e TEST-Modus

Der TEST-Modus ermoglicht die Sichtpriifung der Aktivierung der Befehle und Sicherheitseinrichtungen.

Der Modus wird aktiviert, indem man bei abgeschaltetem Antrieb die Taste TEST driickt. Wenn das Tor sich
bewegt, bewirkt die Taste TEST einen STOPP. Der darauffolgende Druck aktiviert den TEST-Modus.

Die Blinkleuchte und die Kontrollleuchte Tor offen schalten sich bei jeder Aktivierung einer Steuerung oder
einer Sicherheitseinrichtung eine Sekunde lang ein.

Das Display zeigt auf der linken Seite, NUR wenn sie aktiv sind, 5 s lang den Status der Befehle an (AP, CH, PP,
PE, OR). Wenn man beispielsweise die Offnung aktiviert, erscheint am Display AP:

1
I

Das Display zeigt auf der rechten Seite den Status der Sicherheitseinrichtungen/Eingénge an. Die Zahl der
Klemme der Sicherheitseinrichtungen in Alarm blinkt.

Wenn das Tor ganz getffnet oder ganz geschlossen ist, erscheint am Display FA oder FL, das weist darauf hin,
dass das Schwingtor sich am Offnungsendschalter FA und am SchlieRungsendschalter F befindet.

1



Beispiel: STOPP-Kontakt in Alarm.

Keine Sicherheitseinrichtung in Alarm oder kein
Endschalter aktiviert.

(Sb)

Entriegelungsgriff oder Schloss offen.

STOPP.

L

Sicherheitsleiste COS1.

Sicherheitsleiste COS2.

Lichtschranke FT1.

Lichtschranke FT2.

Beide Endschalter.

FA

Offnungsendschalter.

FC

SchlieBungsendschalter.

HINWEIS: Wenn einer oder mehrere Kontakte offen sind, 6ffnet und/oder schlieRt sich das Tor nicht, mit
Ausnahme der Meldung der Endschalter, die am Display angezeigt ist, aber den normalen Betrieb des Tors
nicht verhindert.

Wenn mehr als eine Sicherheitseinrichtung in Alarm ist, erscheint nach Beheben des Problems der ersten der
Alarm der zweiten und so weiter.

Um den Test-Modus zu unterbrechen, erneut die Taste TEST driicken.

Nach 10 s Untétigkeit kehrt das Display zur Anzeige des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen
zuriick.

e Standby-Modus

Der Modus wird nach 30 Min. Untatigkeit aktiviert. Die POWER-LED blinkt langsam.
Um das Steuergerat wieder zu aktivieren, eine der Tasten UP 4, DOWN w, +, = driicken.
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9 Einlernen des Torlaufs

0 Fur einen korrekten Betrieb muss der Torlauf eingelernt werden.

9.1 Zunichst

1. Das installierte Modell des Antriebs mit dem Parameter A { auswéhlen.

LEGENDE: @ HIGH SPEED Motor

ART
AUSWAHL MODELL MOTOR KONFIGURATIONEN

A{0! |BH30/600 - [ d00kg

.\'.

At 02 BH30/800

| =

®

At 03 BH30/500

Vedi capitolo 12 "Parametri
speciali per High Speed"

_"\ Ir
&

A4 BM30/400

a0 BM30/300/HS @ " Vedi capitolo 12 "Parametri

Ej speciali per High Speed"

2. Die Position des Motors zum Durchgang mit dem Parameter 7 | wiahlen. Werkseitig ist der Parameter mit
dem rechts vom Durchgang installierten Motor (Ansicht von der Innenseite) eingestellt.

B\
4. Die (mechanischen oder magnetischen) Endschalter so einstellen, dass das Tor nach der Aktivierung kurz
vor dem mechanischen Anschlag zum Stillstand kommt.
5. Das Tor in die SchlieBstellung bringen.

6. Die Taste TEST dricken (siehe TEST-Modus im Kapitel 8) und den Status der Befehle und der
Sicherheitseinrichtungen Gberprifen. Wenn die Sicherheitseinrichtungen nicht installiert sind, den
Kontakt Gberbriicken oder sie Gber den entsprechenden Parameter deaktivieren (54, 51, 53, 54, 13
und 4).
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| TEST
— —71:51/— @’( @ —) siehe Kapitel 15 und 16

1 Klick

1 Klick 0 No

GESCHLOSSEN i 1 Klick 75
2>

Driicken

\ EINLERNVERFAHREN
‘) Kap. 9.2

A\ 1 Klick

9.2 Einlernverfahren

PROG

(ob FT angeschloBRen
oder aktviert werden)

\\\\ :

st | ) :@[ﬂ‘ @’( T@l "[%‘( _y ENUERNVERFAHREN

rhde
) G P © i i W

H | ot | =7 ] BAJRA

OFFNUNG GEOFFNET SCHLIERUNG GESCHLOSSEN

¢ Die Taste PROG 4 s lang driicken, am Display erscheint AF P- .

¢ Den Entriegelungsgriff 6ffnen, nach einigen Sekunden erscheint am Display PHAS. Die Steuereinheit beginnt
ein Kalibrierungsverfahren. In dieser Phase werden die Funktionsparameter des Motors berechnet.

e Wenn die Kalibrierung des Motors erfolgreich war, blinkt das Display PHAS.
e Den Entriegelungsgriff schlieBen. Nun beginnt das Einlernverfahren.

e Am Display erscheint FOED (Nur wenn die Parameter 50, 5 {, 53, 54 sind nicht deaktiviert). Sich aus dem

Strahl der Lichtschranke innerhalb 5 s entfernen, um das Verfahren nicht zu unterbrechen

e Am Display erscheint Ao und das Tor startet eine Offnungsbewegung mit geringer Geschwindigkeit.

e Bei Erreichen des Offnungsendschalters halt das Tor kurz an. Auf dem Display blinkt Atito.
e Das Tor schlieBt sich wieder bis zum Erreichen des SchlieRungsendschalters.

Wenn das Einlernverfahren korrekt abgeschlossen wurde, geht das Display in den Anzeigemodus Befehle und

Sicherheitseinrichtungen tber.

Wenn am Display die folgenden Fehlermeldungen erscheinen, das Einlernverfahren wiederholen:

e npo PH: Kalibrierungsverfahren fehlgeschlagen.

e AP PE: Fehler beim Einlernen. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu léschen und die

Sicherheitseinrichtung in Alarm zu prifen.

e AP PL: Fehler der Lange des Torlaufs. Die Taste TEST drticken, um den Fehler zu I6schen und sicherstellen,

dass das Tor vollstdandig geschlossen ist.

9 Fiir weitere Informationen, siehe Kapitel 15 “Meldung von Alarmen und Stérungen”.
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10 Index der Parameter

PARAM. STC\’I\IE[I)!I"rED- BESCHREIBUNG SEITE
A Siehe Kapitel 11 | Auswahl des Antriebsmodells 83
A2 2l Automatisches SchlieBen nach Ablauf der Pausenzeit (bei vollstandig 83

H geoffnetem Tor)
A3 oo Automatische SchlieBung nach einem Stromausfall (Blackout) 83
A4 aad Funktionsauswahl Steuerbefehl Schrittbetrieb (PP) 83
AS oo Vorblinken 83
R& oo Wohnanlagebetrieb auf Befehl zur Teil6ffnung (PED) 83
A1 oo Aktivieren des Totmannbetriebs. 84
Ag 0a 5ontrollleuc_hte" Schwingtor offen / Funktion Lichtschrankentest und 34
battery saving
I oy Einstellung der Verlangsamung beim Offnen (und SchlieRen fiir 84
- BH30/600 - BH30/800 - BM30/400)
" Einstellung der Verlangsamung beim SchlieRen (nur fur BH30/500/HS-
ic © a4 BM30/300/HS) 84
13 0z Einstellung des Annaherungswegs an den Offnungsendschalter mit 84
konstanter Geschwindigkeit
I 0z Einstellung des Annaherungswegs an den SchlieRungsendschalter mit 84
konstanter Geschwindigkeit
5 &0 Einstellung Teil6ffnung (%) 84
i 30 Einstellung der automatischen SchlieRzeit 84
27 03 Einstellung der Umkehrzeit nach Auslésung der Sicherheitsleiste oder 84
Erkennung von Hindernissen (Quetschschutz).
a0 0s Einstellung Motordrehmoment 84
= 5 Einstellung der Empfindlichkeit der Aufprallkraft auf Hindernissen 85
33 0y Einstellung Beschleunigung zu Beginn der Offnungsbewegung (und 85
SchlieRen-bewegung fiir BH30/600 - BH30/800 - BM30/400)
Einstellung Beschleunigung zu Beginn der SchlieRenbewegung (nur fir

4 © a4 BH30/500/HS-BM30/300/HS) 8
36 oo Aktivierung des maximalen Anlaufmoments 85
I7 i E|n§tfellung des Motordrehmoments wahrend der Korrektur der 85

Position
un s Einstellung Offnungsgeschwindigkeit (%) (und 85
Y SchlieBungsgeschwindigkeit fiir BH30/600 - BH30/800 - BM30/400)
n Einstellung SchlieRungsgeschwindigkeit (%) (nur fir BH30/500/HS-
41 @ a3 BM30/300/HS) 8
" Einstellung der konstanten Anndherungsgeschwindigkeit am Ende der
He e 85
Bewegung
Einstellung der Zahl der Versuche des automatischen WiederschlieRens
49 o0 nach Aus-lésen der Sicherheitsleiste oder Erkennung eines 86
Hindernisses (Quetschschutz)
Sa oo Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT1) 86
5 = Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim SchlieRen (FT1) 86
&c Ot Funktionsweise der Lichtschranke (FT1) bei geschlossenem Tor 86
53 oo Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT2) 86
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STANDARD-

PARAM. WERTE BESCHREIBUNG SEITE
g4 oo Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim SchlieRen (FT2) 86
55 Ot Funktionsweise der Lichtschranke (FT2) bei geschlossenem Tor 86
EE an ?gi)vierung SchlieBbefehl 6 s nach Auslosen der Lichtschranke (FT1- 87
ES 0s Einstellung des Anhaltewegs des Motors 87
71 01 Ausvyahl des Installatioqsorts des Motors im Vergleich zum Durchgang 37

(Ansicht von der Innenseite)
13 oo Konfiguration Sicherheitsleiste COS1 87
a oo Konfiguration Sicherheitsleiste COS2 87
16 oo Konfiguration 1. Funkkanal (PR1) 87
a1 Ot Konfiguration 2. Funkkanal (PR2) 87
18 oo Konfiguration Einschaltdauer Blinkleuchte 88
19 B0 Auswahl Funktionsweise Zugangsbeleuchtung 88
B0 ad Konfiguration Uhr Kontakt 88
g1 ad Aktivierung der garantierten SchlieBung/Offnung 88
ac 03 Einstellung Aktivierungszeit der garantierten SchlieBung/Offnung 88
= i} oo Wiederherstellung der Werkseinstellungen 88
nd 0l HW-Version 89
ol 23] Herstellungsjahr 89
nc 45 Herstellungswoche 89
nd &1 89
el fata} Seriennummer 89
n5 ai 89
nb 23 FW-Version 89
ofl 01 89
ol =5 Anzeige Bewegungszihler 89
ol 45 89
hd 0 89
— Anzeige Stundenzdhler Bewegung
R cd 89
el 2 Anzeige Zahler Einschalttage des Steuergerats 89
dl cd 89
P ag 89
e i Passwort 89
P3 ag 89
P4 ag 89
LF oo Passwort andern 89
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11 Menii Parameter

WERT DES

PARAMETER  pARAMETERS

)
]

l,

(
[

BH30/600

ae

BH30/800

03

BH30/500/HS @ (siehe Kapitel 11 "Sonderparameter fiir die High Speed Baureihe")

a4

BM30/400

as

BM30/300/HS @ (siehe Kapitel 11 "Sonderparameter fiir die High Speed Baureihe")

ao

Deaktiviert.

015

Von 1 bis 15. Anzahl der SchlieRversuche nach Ausldsen der Lichtschranke. Nach Ablauf der Zahl der einge-
stellten Versuche bleibt das Tor offen.

95

Das Tor versucht unbegrenzt zu schlieRen.

oo

Deaktiviert. Bei Ruickkehr der Stromversorgung schlieft das Tor nicht.

O

Aktiviert. Wenn das Schwingtor NICHT vollstandig gedffnet ist, schlieBt es bei Riickkehr der Stromversorgung
nach einer Vorblinkzeit von 5 s (unabhéngig von dem im Parameter AS eingestellten Wert). Das Wiederschlie-
Ren erfolgt im Modus “Position korrigieren” (siehe Kapitel 18).

oo

Offnet-Stopp-SchlieRt-Stopp-Offnet-Stopp-SchlieRt...

Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schlieRt nach der eingestellten Zeit fir die automatische SchlieBung.
Die Zeit der automatischen SchlieRung beginnt von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb
gegeben wird. Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermoglicht es dem Tor, sich

ai ganz zu 6ffnen und die ungewiinschte SchlieBung zu vermeiden.
Wenn die automatische SchlieRung deaktiviert ist (A2 00), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch
einen SchlieBversuch A O !
Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schliet nach der eingestellten Zeit fiir die automatische SchlieRung.
Die Zeit der automatischen SchlieBung beginnt NICHT von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbe-

ne trieb gegeben wird. Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermoglicht es dem Tor,
sich ganz zu 6ffnen und die ungewiinschte SchlieBung zu vermeiden.
Wenn die automatische SchlieBung deaktiviert ist (A2 00), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch
einen SchlieRversuch Ac O

3 | Offnet-SchlieRt-Offnet-SchlieRt.

04 | Offnet-SchlieRt-Stopp-Offnet.

oo

Deaktiviert. Die Blinkleuchte schaltet sich wihrend der Offnungs- und SchlieRbewegung ein.

010

Von 1 bis 10 s Vorblinkzeit vor jeder Bewegung.

a3

5 s Vorblinkzeit vor der SchlieBbewegung.

ao

Deaktiviert. Das Tor 6ffnet sich teilweise im Schrittbetrieb: Offnet-Stopp-SchlieRt-Stopp-Offnet.

0l

Aktiviert. Wahrend der Offnung wird der Befehl Teilbetrieb (PED) ignoriert.

8

w




oo

Deaktiviert.

ol

Aktiviert. Das Tor funktioniert, indem man die Bedienelemente "Offnet" (AP) oder "SchlieRt" (CH) gedriickt
hélt. Bei Loslassen des Bedienelements halt das Tor an.

Die Kontrollleuchte ist bei geschlossenem Tor ausgeschaltet. Dauerhaft eingeschaltet wahrend der Bewegungen
und wenn das Tor geoffnet ist.

Die Kontrollleuchte blinkt langsam wahrend der Offnungsbewegung. Sie schaltet sich dauerhaft ein, wenn
das Tor ganz geoffnet ist. Sie blinkt schnell wahrend der SchlieRungsbewegung.
Wenn das Tor in einer Zwischenposition stillsteht, schaltet sich die Kontrollleuchte zweimal alle 15 s aus.

Auf 02 einstellen, wenn der Ausgang SC als Lichtschrankentest verwendet wird. Siehe Abb. 8-9.

Auf 07 einstellen, wenn der Ausgang SC als “Batteriesparbetrieb” verwendet wird. Siehe Abb. 10-11.
Wenn das Tor ganz gedffnet oder ganz geschlossen ist, deaktiviert das Steuergerdt die an die Klemme SC
angeschlossenen Gerate, um den Batterieverbrauch zu reduzieren.

Auf 04 einstellen, wenn der Ausgang SC als “Batteriesparbetrieb” und Lichtschrankentest verwendet wird.
Siehe Abb. 10-11.

0i-05

01=das Tor verlangsamt in der Nahe des Endschalters ... 05= das Tor verlangsamt weit vor dem Endschalter.

0i-H0

01= letzte 4 Motorumdrehungen; 02= letzte 8 Motorumdrehungen; ... 40= letzte 160 Motorumdrehungen.
Beispiel: 100 cm Weg = Wert 35.

i0-99

von 10% bis 99% des gesamten Torlaufs.

00-50

von 00 bis 90 s Pause.

92-59

von 2 bis 9 Min. Pause.

00-60

von 0 bis 60 s.

009

01=-35%; 02=-25%; 03= -16%; 04= -8% (Verringerung des Motordrehmoments = hhere Empfindlichkeit).
05= werkseitig eingestelltes Motordrehmoment.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (Erh6hung des Motordrehmoments = geringere Empfindlichkeit).
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Niedriges Motordrehmoment:

01 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 10 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.
ANMERKUNG: Diese Einstellungen nur verwenden, wenn die Werte des mittleren Motordrehmoments nicht
fir die Installation geeignet sind.

Mittleres Motordrehmoment. Empfohlene Ei g fiir die Regelung der einwirkenden Krifte.
11 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 16 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.

Motordrehmoment bei 70% des maximalen flir eine Auslosezeit von 1 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

Motordrehmoment bei 80% des maximalen fiir eine Auslosezeit von 2 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

Maximales Motordrehmoment, fiir eine Auslosezeit 3 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

Maximales Motordrehmoment, fiir eine Auslosezeit 5 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

Maximales Motordrehmoment. Die Verwendung der Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

0i-05

01= das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 05= das Tor beschleunigt langsam und allméahlich
zu Beginn der Bewegung.

Deaktiviert.

Bei Beginn nur der Offnung aktiviert (einschlieRlich der Phase zur Korrektur der Position). Beim SchlieBen
ist die Anlaufkraft nur aktiviert, wenn die Position bekannt ist und das Tor sich mindestens 2 Meter vor der
kompletten SchlieRBung befindet.

Bei jedem Start aktiviert (einschlieBlich der Phase zur Korrektur der Position).

Das Auslésen der Hinderniserkennung ist ausschlieRlich durch die von den Parametern 30 und 3 ! eingestell-
ten Werte geregelt.

Das Auslésen der Hinderniserkennung ist durch die von den Parametern 30 und 3 { und vom Wert des Maxi-
malstroms geregelt, der beim Einlernen des Torlaufs gespeichert wurde.

Das Auslésen der Hinderniserkennung liegt bei 70% des maximalen Drehmoments fiir eine Auslsezeit von 1 s.

Das Auslosen der Hinderniserkennung liegt bei 80% des maximalen Drehmoments fiir eine Auslosezeit von 2 s.

Das Auslésen der Hinderniserkennung liegt bei 100% des maximalen Drehmoments fiir eine Auslésezeit von 3 s.

Das Auslosen der Hinderniserkennung liegt bei 100% des maximalen Drehmoments fiir eine Auslosezeit von 5 s.

0i-05

01= 60% minimale Geschwindigkeit, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% maximale Geschwindigkeit.

Oi-10

01=250 RPM - 02=300 RPM - 03=350 RPM - 04= 400 RPM - 05= 450 RPM
06=500 RPM - 07=550 RPM - 08= 600 RPM - 09= 650 RPM - 10= 700 RPM
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oo

Kein Versuch des automatischen WiederschlieRens.

003

1 bis 3 Versuche des automatischen WiederschlieRens.
Es wird empfohlen, einen geringeren oder gleichen Wert wie Parameter AZ einzustellen.
Das automatische WiederschlieRen erfolgt nur, wenn das Tor vollstandig geoffnet ist.

oo

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

gl

STOPP. Das Tor hdlt an und bleibt bis zum nachsten Befehl stehen.

ie

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der Offnungsbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke 6ffnet das Tor sich weiter.

04

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hlt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke
schlieft das Tor sich.

oo

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

0l

STOPP. Das Tor hélt an und bleibt bis zum nachsten Befehl stehen.

ae

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wéhrend der SchlieRbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke schliet das Tor sich weiter.

04

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hilt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke 6ffnet
das Tor sich.

oo

Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Tor sich nicht 6ffnen.

ol

Das Tor 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.

[

Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Tors.

aa

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

STOPP. Das Tor hidlt an und bleibt bis zum nachsten Befehl stehen.

ac

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wihrend der Offnungsbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke 6ffnet das Tor sich weiter.

a4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hilt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke
schlieRt das Tor sich.

aa

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

STOPP. Das Tor hilt an und bleibt bis zum nachsten Befehl stehen.

ae

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der SchlieBbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke schlieBt das Tor sich weiter.

a4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hilt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke 6ffnet
das Tor sich.

ao

Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Tor sich nicht 6ffnen.

01

Das Tor 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.

ae

Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Tors.
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00 | Deaktiviert.
[ || Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke FT1 aktiviert nach 6 Sekunden einen SchlieBbefehl.
2 | Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke FT2 aktiviert nach 6 Sekunden einen SchlieRbefehl.

0 {- 05 | 01= Schnellbremsung/kiirzerer Anhalteweg ... 05= sanfte Bremsung/langerer Anhalteweg.

00 | Motor links installiert.
T 1| Motor rechts installiert.

00 | Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

0 | | Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt nur beim Offnen um.

02 | Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt nur beim Offnen um.

3 | Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt immer um.

4 | Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt immer um.

00 | Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

0 { | Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt nur beim SchlieRen um.

2 | Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt nur beim SchlieRen um.

3 | Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt immer um.

4 | Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt immer um.

000 | SCHRITTBETRIEB.
0 || TEILOFFNUNG

02 | OFFNUNG

3 | SCHLIESSUNG.
04 | sTOPP.

a5 Zugangsbeleuchtung. Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert. Das Licht bleibt eingeschal-
tet, solange die Fernbedienung aktiv ist. Der Parameter 19 wird ignoriert.

il Zugangsbeleuchtung Schrittbetrieb (PP). Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert.
Die Fernbedienung schaltet die Zugangsbeleuchtung ein-aus. Der Parameter 19 wird ignoriert.

07 | SCHRITTBETRIEB mit Sicherheitsbestitigung. @
0B | TEILOFFNUNG mit Sicherheitsbestatigung.
9 | OFFNUNG mit Sicherheitsbestatigung. @

I | SCHLIESSUNG mit Sicherheitsbestatigung. @

(' Um den ungewollten Druck einer Taste der Fernbedienung und damit die Aktivierung des Tors zu vermeiden, wird eine

Sicherheitsbestatigung verlangt, um den Befehl zu aktivieren. Beispiel: Parameter 16 07 und 77 O { eingestellt:

e Durch Druck der Taste CHA der Fernbedienung wahlt man den Schrittbetrieb, der innerhalb von 2 s nach Druck der Taste
CHB der Fernbedienung bestatigt werden muss. Durch Druck der Taste CHB wird die Teil6ffnung aktiviert.
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]

Die Einschaltdauer wird elektronisch von der Blinkleuchte geregelt.

ol

Langsames Blinken.

ae

Langsames Blinken beim Offnen, schnelles Blinken beim SchlieRen.

0o

Deaktiviert.

0

GEPULST. Dal Licht schaltet sich bei Beginn jeder Bewegung kurz ein.

ac

AKTIV. Das Licht ist wahrend der gesamten Dauer der Bewegung eingeschaltet.

03-50

von 3 bis 90 s. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.

92-59

von 2 bis 9 Minuten. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.

ao

Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Tor und bleibt gedffnet. Alle Befehle werden ignoriert.

i

Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Tor und bleibt gedffnet. Alle Befehle werden angenom-
men. Wenn das Tor wieder ganz gedffnet ist, wird die Funktion Uhr wieder aktiviert.

0o

Deaktiviert. Der Parameter 8¢ wird nicht angezeigt.

Ot

Aktiviert.
Nach einer vom Parameter 8¢ eingestellten Zeit aktiviert das Steuergeréat, unabhéngig vom Parameter A5, ein
Vorblinken von 5 s und schlieBt dann das Tor.

ae

Aktiviert.

Wenn das Tor infolge eines Befehls fiir den Schrittbetrieb stehen bleibt, aktiviert das Steuergerat nach einer
vom Parameter B eingestellten Zeit ein Vorblinken von 5 s (unabhingig vom Parameter AS) und das Tor
schlieBt sich.

Wenn das Tor wahrend der SchlieBbewegung infolge des Ausldsens der Hinderniserkennung anhalt, schlieRt
es sich nach einer vom Parameter B2 eingestellten Zeit.

Wenn das Tor wihrend der Offnungsbewegung infolge des Auslésens der Hinderniserkennung anhilt, 6ffnet
es sich nach einer vom Parameter B¢ eingestellten Zeit.

0c-50

von 2 bis 90 s Wartezeit

92-33

von 2 bis 9 Min. Wartezeit

+
~ Achtung! Die Riicksetzung l6scht jede zuvor gemachte

Inlinln] % _ 1 Auswahl, auRer dem Parameter A | : Sicherstellen, dass
S'LJ L @EL— ~ E 5 . alle Parameter fiir die Installation geeignet sind.
®x4 s

Die werkseitigen Standardwerte kénnen auch tiber die
+ (PLUS) und/oder - (MINUS) wiederhergestellt werden,
wie nachfolgend angegeben:

Den Strom abschalten.

Die Tasten + (PLUS) und - (MINUS) driicken und gedriickt halten, um die Stromversorgung zu gewéhrleisten.
Nach 4 s blinkt am Display rE5-.

Die werkseitigen Standardwerte wurden wiederhergestellt.

(o]
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nd 01

HW-Version.

nicd

Herstellungsjahr.

nc 45

Herstellungswoche.

n3 G1

Beispiel: 01 23 45 67 83 0/ 23

I'H Eg Seriennummer.
nS 0!
,-,5 83 FW-Version.

ol Of

odc3d

olH5

Durchgefiihrte Bewegungen.
Beispiel: 0 { 23 45 x100 = 1.234.500 Bewegungen

RO O

Stunden B

hicd

Beispiel: O { E’ET 123 Stunden.

=M

dic3

Einschalttage.
Beispiel: 0 { 23 =123 Tage.

Verfahren zur Aktivierung des Passworts:

¢ Die gewiinschten Werte in die Parameter P |, P2, P3 und P eingeben.

+ Mit den Tasten UP 4 und/oder DOWN v den Parameter [P anzeigen.

¢ Die Tasten + und - 4 s lang driicken.

e Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort gespeichert.

* Das Steuergerét aus- und wieder einschalten. Die Aktivierung des Passworts priifen (CP=0 {).
Verfahren zur voriibergehenden Entriegelung:

e Das Passwort eingeben.

e Prifen ob CP=00.

Verfahren zum Loschen des Passworts:

Das Passwort eingeben (CP=00).

Die Werte von P |, P2, P3, P4 = 0 speichern

Mit den Tasten UP a und/oder DOWN ¥ den Parameter L anzeigen.

Die Tasten + und = 4 s lang drlcken.

Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort gel6scht (die Werte P { 00, P2 00, P3 00 und PH 03 entsprechen
“Passwort nicht vorhanden”).

Das Steuergerat aus- und wieder einschalten.

0 | Schutz deaktiviert.

Schutz aktiviert.




12 Sonderparameter fiir die Baureihe BH30/500/HS -
BM30/300/HS

O Die Baureihe High Speed st die Produktlinie der digitalen birstenlosen
()

Hochgeschwindigkeitsantriebe fiir Schiebetore bis zu 500 kg (BH30/500/HS) und bis zu 300 kg
Sy (BM30/300/HS), die nur dem Wohnbereich vorbehalten sind.
Durch die High Speed Technologie ldsst sich der Antrieb zu 100% schneller steuern als
konventionelle Antriebe, mit der Moglichkeit Geschwindigkeit, Beschleunigung, Verlangsamung
und die zugehdrigen Sicherheiten getrennt zu verwalten.

ANMERKUNG: Die Mechanik des Tors nicht bekannt ist, um die maximale Sicherheit des Betriebes zu
garantieren, empfehlen wir die Sicherheitsleiste zu installieren.

Nachstehend werden die zusétzlichen Parameter fiir die Aktivierung der High Speed Technologie angefiihrt.

0 { | BH30/600
{ic | BH30/800
03 | BH30/500/HS
04 | BM30/400
05 | BM30/300/HS

0i-05 01= das Tor verlangsamt in der Nahe des Endschalters ... 05= das Tor verlangsamt weit vor dem
Endschalter.

L 01= das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 05= das Tor beschleunigt langsam
01-05 oyl -
und allmahlich zu Beginn der Bewegung.

01=60% minimale Geschwindigkeit
02=70%

0 -05 [ 03=80%

04=90%

05=100% maximale Geschwindigkeit.

ANMERKUNG: Fiir die Einstellung des Bremswegs bei konstanter Geschwindigkeit wird auf die Parameter (3
und M auf Kapitel 11 verwiesen.
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13 Befehle und Zubehor

A

Menis deaktiviert werden.
LEGENDE:
SchlieRerkontak

Wenn die Sicherheitseinrichtungen mit Offnerkontakt nicht installiert sind, miissen sie an den Klemmen
COM {iberbriickt oder durch Anderung der Parameter 50,5, 53, 54,73 und 74 des erweiterten

t (NO - normally open).

Offnerkontakt (NC - normally closed).

KONTAKT

BESCHREIBUNG

6 7(COR)

0

Ausgang flr Anschluss an die Zugangsbeleuchtung (reiner Kontakt). 230 Vac 100
W - 24 Vac/dc 40 W (Abb. 5).

8(+5C) 9(com)

Anschluss Kontrollleuchte Tor offen 24 Vdc 3 W.
Die Funktion der Kontrollleuchte ist vom Parameter A geregelt.

8(+5C) 9(COM)

Anschluss Lichtschrankentest und/oder Batteriesparbetrieb.

Man kann die Stromversorgung der Sender (TX) der Lichtschranken anschlieRen.
Den Parameter A 02 einstellen, um die Testfunktion zu aktivieren.

Bei jedem erhaltenen Befehl schaltet das Steuergerat die Lichtschranken aus
und ein, um den korrekten Zustandswechsel des Kontakts zu priifen.

Es ist auRerdem moglich, die Stromversorgung aller externen Vorrichtungen an-
zuschlieRen, um den Verbrauch der Akkus (falls vorhanden) zu reduzieren. A8 03
oder A8 04 einstellen.

ACHTUNG! Wenn man den Kontakt 8(SC) flr den Lichtschrankentest oder den
Batteriesparbetrieb verwendet, ist es nicht mehr méglich, eine Kontrollleuchte
Tor offen anzuschlieBen.

10(FT2)  28(COM)
00

Eingang (Offner) fiir den Anschluss von Lichtschranken FT2 (Abb.6-7-8-9-10-11).

Die Lichtschranken sind werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

— 53 O0. Die Lichtschranke FT2 ist beim Offnen deaktiviert.

— 54 00 . Die Lichtschranke FT2 ist beim SchlieRen deaktiviert.

- 55 [!. Wenn die Lichtschranke FT2 verdunkelt ist, 6ffnet sich das Tor bei
Erhalt eines Offnungsbefehls.

Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 28(COM) - 10(FT2)

Uberbriicken oder die Parameter 53 00 und 54 00 einstellen.

ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken der Baureihe F4ES oder

F4S zu verwenden.

11(FT1)  28(COM)
O

Eingang (Offner) fiir den Anschluss von Lichtschranken FT1 (Abb. 6-7-8-9-10-11).

Die Lichtschranken sind werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

— 50080 . Die Lichtschranke greift nur beim SchlieRen ein. Beim Offnen wird
sie ignoriert.

— 5102 . Waéhrend des SchlieRens bewirkt das Eingreifen der Lichtschranke die

Umkehr der Bewegung.

5201 . Wenn die Lichtschranke FT1 verdunkelt ist, 6ffnet sich das Tor bei

Erhalt eines Offnungsbefehls.

Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 28(COM) - 11(FT1)

Uberbriicken oder die Parameter 5000 und 5 {00 einstellen.

oy
ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken der Baureihe F4ES oder
F4S zu verwenden.

12(COS2) 14(COM)
o —O

Eingang (Offner oder 8 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste COS2.
Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

— 1400 . Die Sicherheitsleiste COS2 (Offnerkontakt) ist deaktiviert.

Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 12(C0S2) - 14(COM)
Uberbriicken oder den Parameter 14 OO einstellen.

13(COS1) 14(COM)
O

Eingang (Offner oder 8 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste COS1.
Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

— 7300 . Die Sicherheitsleiste COS1 (Offnerkontakt) ist deaktiviert.

Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 13(COS1) - 14(COM)
Uberbriicken oder den Parameter 13 00 einstellen.

15(ST) 14(com)

00

Eingang STOPP-Befehl (Offner).
Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht das Anhalten der Bewegung.
HINWEIS: Der Kontakt wird werkseitig von ROGER TECHNOLOGY Uberbriickt.
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KONTAKT

BESCHREIBUNG

_®"'-_

20 19(ANT) | Anschluss Antenne fiir steckbaren Funkempfanger.
Wenn man die dufRere Antenne benutzt, das Kabel RG58 verwenden; empfohle-
ne maximale Lange: 10 m.
ANMERKUNG: Das Kabel ohne Verbindungsstellen verwenden.
22(OR0O)  21(COM) | Eingang Zeitgebung Uhr (SchlieRerkontakt - NO).
Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Tor und bleibt geoffnet.
° Nach Ablauf der vom externen Gerat (Uhr) programmierten Zeit das Tor schlieft sich.
23(AP) 21(COM) | Eingang Offnungsbefehl (SchlieBerkontakt - NO).
ACHTUNG: Bei dauerhafter Aktivierung des Offnungsbefehls ist die automatische erneute
] SchlieBung nicht moglich; die Zeitzahlung der automatischen erneuten SchlieRung beginnt
wieder bei Loslassen des Offnungsbefehls.
24(CH) 21(COM) | Eingang SchlieRbefehl (SchlieRer).
o o
25(PP) 21(COM) | Eingang Befehl Schrittbetrieb (SchlieRer).
Die Funktion des Befehls ist vom Parameter A+ geregelt.
o
26(PED) 21(COM) | Eingang des Befehls zur Teildffnung (SchlieBerkontakt - NO).
\c Werkseitig auf 50% der Gesamt6ffnung eingestellt.
o
27(+24V) 28(COM) | Stromversorgung fiir externe Geréte. Siehe technische Daten.
Versorgungsanschluss B72/BRAKE fir Ausfiihrungen BH30 und BM30 High Speed.
29(LAM)  28(COM) | Anschluss Blinkleuchte (24 Vdc - Einschaltdauer 50%).

Man kann die Einstellungen des Vorblinkens tiber den Parameter A5 und den
Blinkmodus tiber den Parameter 18 einstellen.

ENC

Steckverbinder fur den Anschluss an den am Motor installierten Encoder.
ACHTUNG! Das Kabel des Encoders nur ohne Netzspannung abtrennen und
anschlieRen.

ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

FC

Steckverbinder (Offnerkontakte - NC) fiir den Anschluss des mechanischen
(siehe Abbildung 11 - Detail E) oder magnetischen (siehe Abbildung 10 - Detail
F) Endschalters. Nach der Aktivierung der Endschalter halt das Tor an.
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

SB

Steckverbinder (NC) fiir den Anschluss des Freigabekontakts. Wenn man den En-
triegelungsgriff des Motors 6ffnet, halt das Tor an und nimmt keine Befehle an.
Nachdem der Entriegelungsgriff wieder geschlossen wurde startet die Steue-
reinheit, wenn das Tor sich in Zwischenposition befindet, das Verfahren zur Kor-
rektur der Position (siehe Kapitel 17). ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt
werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

RECEIVER CARD

Steckverbinder fiir steckbaren Funkempfanger.

Das Steuergerat hat werkseitig zwei Fernsteuerfunktionen iber Funk eingestellt:
— PR1 - Befehl Schrittbetrieb (veranderbar tGber den Parameter 15).

— PR2 - Teil6ffnungsbefehl (veranderbar Gber den Parameter 17).

Die Programmierungstasten PR1 und PR2 sind auch bei geschlossener
Abdeckung zuganglich (siehe Abbildung 9).

AKKULADEGERAT
B71/BC
NUR BH30

Bei Ausfall der Netzspannung wird die Steuereinheit von den Akkus gespeist,
das Display zeigt bAEE an und die Blinkleuchte wird voribergehen aktiviert, bis
die Leitung wieder hergestellt ist oder bis die Spannung der Akkus unter die
Sicherheitsschwelle absinkt. Das Display zeigt bEL T (Akku schwach) an und die
Steuereinheit nimmt keine Befehle an.

ACHTUNG! Damit sie wiederaufgeladen werden kénnen, missen die Akkus
immer an die elektronische Steuereinheit angeschlossen sein. Priifen Sie
regelmaRig, mindestens alle 6 Monate, die Leistungsfahigkeit des Akkus.

2x12 Vdc 1,2 Ah.
oder

2x12 Vdc 4,5 Ah
Nur AGM Typ

Es stehen zwei Akkusétze zur Verfiugung:

e 2 Akkus von 12 Vdc 1,2 Ah, die am Antrieb zu installieren sind.

e 2 Akkus von 12 Vdc 4,5 Ah, die in einem externen Gehause zu installieren sind.

e Fur weitere Informationen wird auf das Installationshandbuch des
Akkuladegerats B71/BC verwiesen.
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KONTAKT

BESCHREIBUNG

AKKULADEGERAT
B71/BC

NUR BH30

2x12 Vdc 1,2 Ah.

e Um das Akkuladegerat und die Akkus 12 Vdc 1,2 Ah zu installieren:

¢ Die obere Abdeckung G abnehmen.

¢ Die Abdeckung H abnehmen.

¢ Die Akku-Ladeplatine B71/BC in die vorhandene Aufnahme einfligen.

e Die vom Trafo und der Klemme POWER IN der Steuereinheit kommenden
Kabel abtrennen und sie an die Klemme I des Akkuladegeréts anschlieRen.

¢ Die rot-schwarzen Kabel des mit dem Akku mitgelieferten Kabelbaums L an
die Klemme POWER IN der Steuereinheit anschlieRen.

e Die Abdeckung H schlieBen und mit den Schrauben befestigen.

e Die Akkus von 12 Vdc 1,2 Ah in die entsprechende Aufnahme einsetzen, dabei
auf die Polaritat achten.

¢ Die obere Abdeckung G schlieRBen.

Um den Akkuverbrauch zu reduzieren, kann man das Plus der Stromversorgung
der Lichtschranken-Sender an die Klemme SC anschlieRen (siehe Abb. 8-9-10-
11). AR 03 oder AB 04 einstellen. Auf diese Weise unterbricht die Steuereinheit,
wenn das Tor ganz geoffnet oder ganz geschlossen ist, die Stromversorgung zu
den Vorrichtungen.
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14 Meldung der Sicherheitseingdnge und der Befehle
(TEST-Modus)

Falls keine Befehle aktiviert sind, die Taste TEST driicken, um folgendes zu Uiberpriifen:

DISPLAY

MOGLICHE URSACHE

MASSNAHME UBER SOFT-
WARE

HERKOMMLICHE MASS-
NAHME

5b(Sh)

Der Entriegelungsgriff ist
geoffnet.

Den Entriegelungsgriff schlieBen
und den Schissel in SchlieBstel-
lung drehen.

Den Anschluss an den Freiga-
bekontakt tiberpriifen.

STOPP-Sicherheitskontakt gedffnet.

Eine STOPP-Taste (Offner) instal-
lieren oder den Kontakt ST mit
dem Kontakt COM uberbriicken.

Sicherheitsleiste COS1 nicht oder
falsch angeschlossen.

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Parameter
7300 einstellen

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Kontakt
COS1 mit dem Kontakt COM
Uberbriicken.

Sicherheitsleiste COS2 nicht oder
falsch angeschlossen.

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Parameter
74 00 einstellen

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Kontakt
COS2 mit dem Kontakt COM
Uberbriicken.

Lichtschranke FT1 nicht oder
falsch angeschlossen.

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Parameter
5080 und 5 00 einstellen

Falls nicht benutzt oder man sie aus-
schlieBen will, den Kontakt FT1 mit
dem Kontakt COM Uberbriicken. Den
Anschluss und die Referenzen zum
entsprechenden  Anschlussschema
kontrollieren (Abb. 8-9-10-11).

3

Lichtschranke FT2 nicht oder
falsch angeschlossen.

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieRen will, den Parameter
5300 und 54 OO einstellen

Falls nicht benutzt oder man sie aus-
schlieBen will, den Kontakt FT2 mit
dem Kontakt COM uberbriicken. Den
Anschluss und die Referenzen zum
entsprechenden  Anschlussschema
kontrollieren (Abb 8-9-10-11).

FE

Beide Endschalter haben einen
offenen Kontakt oder sind nicht
angeschlossen.

Den Anschluss der Endschalter
Uberprufen.

FA

Das Tor befindet sich am Off-
nungsendschalter.

Wenn die Anzeige des Endschal-
ters falsch ist, die Einstellung des
Parameters 1 { Uberprifen.

Der Offnungsendschalter st
nicht vorhanden oder nicht an-
geschlossen.

Den Anschluss der Endschalter
tberprufen.

Das Tor befindet sich am Schlie-
Rungsendschalter.

Wenn die Anzeige des Endschal-
ters falsch ist, die Einstellung des
Parameters 7 ! Uiberpriifen.

Der SchlieBungsendschalter ist
nicht vorhanden oder nicht an-
geschlossen.

Den Anschluss der Endschalter
tberprifen.

C3
C3

o

C3
C3

™

L pun
L T e ) [ i i v

cI
ca

Wenn kein manueller Befehl vor-
liegt, konnte der Kontakt (N.O.)
defekt oder der Anschluss an eine
Taste falsch sein.

Die Kontakte PP-COM und die An-
schliisse an die Taste Uberprifen.

Die Kontakte CH-COM und die An-
schlusse an die Taste Giberprifen.

Die Kontakte AP-COM und die An-
schlusse an die Taste tiberprifen.

Die Kontakte PED-COM und die An-
schliisse an die Taste Uberprifen.

i
L

Or

Wenn kein manueller Befehl vor-
liegt, konnte der Kontakt (N.O.)
defekt oder der Anschluss an den
Timer falsch sein.

Die Kontakte ORO - COM uber-
prifen. Der Kontakt darf nicht
Uberbrickt sein, wenn er nicht
benutzt wird.

ANMERKUNG:
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Die Taste TEST driicken um den TEST-Modus zu verlassen.
Es wird empfohlen, die Abhilfen fir die Meldungen zum Status der Sicherheitseinrichtungen und der
Eingdnge immer im Modus “MaRnahme Uber Software” durchzufihren.



15 Meldung von Alarmen und Stérungen

ALARMMEL-

PROBLEM DUNG MOGLICHE URSACHE BETRIEB
POWER-LED Keine Stromversorgung. Das Netzkabel tberprifen.
ausgeschaltet
POWER-LED Sicherung durchgebrannt. Sicherung ersetzen.

Das Tor offnet
oder schlieBt sich
nicht.

ausgeschaltet

Die Sicherung nur bei ausgeschalteter Netz-
spannung herausziehen.

OF 5t

Storung  der
nung.
Initialisierung des Steuergeréts
fehlgeschlagen.

Eingangsspan-

Die Netzspannung ausschalten, 10 s warten und
die Stromversorgung wieder herstel-len.

Wenn das Problem weiter besteht wird
empfohlen, wenden Sie sich zwecks Uber-
prufung und moglicher Unterstitzung an Ihren
ortlichen Vertragshandler.

Durch Driicken der TEST-Taste kann der Fehler
voriibergehend ausgeblendet und die Parame-
ter der Steuerung abgefragt werden.

Pr Ot

Erfasster Uberstrom im Wech-
selrichter.

Zweimal die Taste TEST driicken oder 3 aufein-
anderfolgende Befehle geben.

dA ER

Fehler bei Erfassen der
Hubdaten.

Die korrekte Positionierung des Offnungs- und
SchlieBungsendschalters prifen.

TEST dricken und prifen, ob Sicherheitsein-
richtungen Alarm ausgel6st haben.

Den Lernlauf wiederholen.

Kalibrierungsverfahren fehlge-
schlagen

Die in der Lernlaufphase verlangten Kalibrie-
rungszeiten beachten.

Vor dem erneuten SchlieBen der Freigabetir
sicherstellen, dass am Display PHAS blinkt.

Den Lernlauf wiederholen.

Meldung Gber die Auswahlan-
derung der Position des An-
triebs mit dem Parameter 7 1.

=0

Werkseitig werden die Motore fiir Schiebeto-

re mit Rechtsoffnung geliefert 7 {0 | (Position

des Motors hinsichtlich des Durchgangs von
innen betrachtet). Wird die Position gedndert,
erscheint die Meldung dAER:

e Das Tor in die SchlieRstellung bringen.

e Die Stromzufuhr unterbrechen oder die
Sicherung des Primarkreises ausschrauben
und 5 s warten.

¢ Die Stromzufuhr wiederherstellen oder die
Sicherung wieder eindrehen.

e PROG driicken, bis am Display dAER ver-
schwindet und APP- erscheint.

Den Lernlauf wiederholen.

lrl'Dt Motor nicht angeschlossen. Das Motorkabel tiberprifen.

FE Beide Endschalter sind akti- | Den Anschluss der Endschalter oder Fremdkor-
viert. per im Endschalterblock tiberprifen.

Beispiel: Fehler in den Konfigurationspa- | Den Konfigurationswert korrekt einstellen und

I5E

rametern.

speichern.

Encoder nicht angeschlossen.

Den Anschluss an den Encoder Uberprifen.
Wenn das Problem weiter besteht wird empfoh-
len, den Encoder auszutauschen.

Schwere Betriebsstorungen
des Encoders.

Die Taste TEST driicken, wenn die Fehlermeldung
erneut auftritt, das Steuergerat 5 s lang aus- und
dann wieder einschalten. Wenn das Problem wei-
ter besteht, den Encoder austauschen.
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PROBLEM

ALARMMEL-
DUNG

MOGLICHE URSACHE

BETRIEB

Das Tor o6ffnet
oder schlieBt sich
nicht.

ErES (Enes)

Betriebsstérungen des Enco-

ders.

Die Taste TEST driicken, wenn die Fehlermeldung
bestehen bleibt, den Encoder austauschen.

Akkusbetrieb

Akku fast leer.

Unzuldngliche Stromversorgung

Bei Vorkommen von Schmutz, Feuchtigkeit,
Insekten oder anderem, die Stromversorgung
trennen und die Karte sowie den Encoder
reinigen. Wenn das Problem weiter besteht,
den Encoder austauschen.

EnEfR

Rechenfehler des Encoders.

Das Einlernverfahren wiederholen.

'l: E,",' Waérmeschutz des Wechsel- | Der Betrieb wird innerhalb von 2 Min. automa-
richters aktiviert. tisch wiederhergestellt.
Akkus leer. Die Wiederkehr der Netzspannung abwarten.

bELD (btLO)

SEaP Blinkt

Entriegelungsvorrichtung  ge-
offnet.

Den Entriegelungsgriff schlieBen und den
Schussel in SchlieBstellung drehen. Den An-
schluss an den Freigabekontakt Gberprifen.

Das Einlernver-
fahren wird nicht
abgeschlossen.

rno PH

Kalibrierung des Motors fehl-
geschlagen.

Das Einlernverfahren wiederholen.
Wenn das Problem weiter besteht, das Verbin-
dungskabel des Encoders zum Motor tberpriifen.

Prifen, ob der Entriegelungsgriff geoffnet ist.

Die glatte Drehung des Motors Uberprifen. Im
Fall von Problemen, wenden Sie sich an den
technischen Kundendienst.

Probleme mit der Encoder
oder am Verbindungskabel.

Uberpriifen Sie den einwandfreien Zustand des
Verbindungskabels.

Die Netzspannung ausschalten und die wieder herstellen.
Gib einen Befehl (Offnung/Schrittbetrieb, ... ).
Wenn noPH NICHT erscheint, wiederholen Sie
den Lernvorgang.

Wenn noPH wieder erscheint, wenden Sie sich
an die technische Hilfe.

AP PE

Es wurde félschlicherweise die
Taste TEST gedriickt.

Das Einlernverfahren wiederholen.

Die Sicherheitseinrichtungen
sind in Alarm.

Die Anschlisse der Sicherheitseinrichtungen
Uberprifen.

UberméRiger Spannungsabfall.

Das Einlernverfahren wiederholen.
Die Netzspannung Uberprifen.

Falsche Einstellung der Para-
meter 30 und 3 1.

Die Parameter 30 und 3 { entsprechend dem Gewicht
und der Geschwindigkeit des Fliigels einstellen.

AP PL

Fehler Torlauflange.

Das Tor vollstéandig schlieBen (die Meldung des
Endschalters FC muss aktiv sein) und das Ver-
fahren wiederholen.

Die Verkabelung der Endschalter Gberprifen.
Wenn das Problem weiter besteht, die Verka-
belung austauschen.

Das Steuergerat auf die werkseitigen Standardwer-
te zuriicksetzen und das Verfahren wiederholen.

Fehler Torlauflange.

Torlauflange unter dem zuldssigen Minde-
stwert: Erhéhen Sie die Lange

APPI

Die maximal zulassige Torlauf-
lange wurde Uberschritten

Reduziere die Torlauflange. Kontaktieren Sie
der technischer Hilfe (Das Lauf Gberschreitet
die empfohlenen technischen erlaubt).

Die Fernbedienung
hat wenig Reich-
weite und funktio-
niert nicht mit An-
trieb in Bewegung.

Die FunkUbertragung wird durch
Metallkonstruktionen und Wan-
de aus Stahlbeton behindert.

Die Antenne im Freien installieren.

Akku leer.

Die Akkus der Sender austauschen.

Die Blinkleuchte
funktioniert nicht.

Lampe / LED durchgebrannt oder
Dréhte der Blinkleuchte abgetrennt.

Die LED-Platine und/oder die Drahte Gberpriifen.

Die Kontrollleuchte
Tor offen funktio-

Lampe durchgebrannt oder

Dréhte abgetrennt.

Die Lampe und/oder die Drihte prifen.

Bewegung aus.

niert nicht.
Das Tor fiihrt nicht Falsche Einstellung des Para-|Den korrekten Installationsort mit dem Para-
die  gewiinschte - meters 7 1. meter 7 { auswéhlen.

ANMERKUNG: Bei Druck der Taste TEST wird die Alarmmeldung voriibergehend geléscht.
Bei Erhalt eines Befehls erscheint am Display, wenn das Problem nicht behoben wurde, die Alarmmeldung erneut.
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16 Diagnostik - Betriebsart Info

Y
TEST - + AUS DER TEST
~ L | (- o ) N
| Cnle 3] 6] g lbuln |- mmees fee
s xJ i 5

In der Betriebsart INFO werden einige Messwerte der Steuerung B70/1DC angezeigt.

In der Betriebsart ,Bedienelemente und Sicherheitsvorrichtungen anzeigen” und bei ausgeschaltetem
Motor, die Taste TEST 5 Sekunden lang gedrickt halten. Das Steuergeréat zeigt nacheinander die folgenden
Parameter und den entsprechenden erfassten Wert an:

Parameter | Funktion

r .60 Anzeige fuir 3 Sekunden die Firmware-Version des Steuergerats.

Zeigt die Position, in der sich der Motor befindet, ausgedriickt in Umdrehungen zum Zeitpunkt der Prifung

Cnk im Vergleich zur Gesamtlange (Beispiel: 0. 113 = Motor links eingebaut 7! O0; 0 { {3 = Motor rechts ein-
gebaut 71 01).
Lun Anzeige der Gesamtldange des programmierten der Motor Hubs in Umdrehungen.

rPh Anzeige der Motorgeschwindigkeit der Motor in Umdrehungen pro Minute.

Anzeige der Motorstromaufnahme des Motor in Ampere (Beispiel: 001.1 = 1,1 A .... 016.5 = 16,5 A). Bei
AP stillstehendem Motor ist die Stromaufnahme gleich 0. Indem man einen Befehl erteilt, kann man den aufge-
nommenen Strom erfassen.

Anzeige des ordnungsgemiRen Anlagenzustands. Bei stillstehendem Motor kann eine mégliche Uberla-

stung oder eine zu niedrige Netzspannung festgestellt werden. Achten Sie auf folgende Werte:

bys Netzspannung = 230 Vac (Nennspannung), bUS = 28,5

Netzspannung = 207 Vac (-10%), bUS = 5,5

Netzspannung = 253 Vac (+10%), bUS =13 .6

Zeigt den verwendeten Strom an, um eventuell erkannte Beanspruchungen von Motor zu korrigieren, die

beispielsweise auf die niedrige AuRentemperatur zurlckzufiihren sind, ausgedrickt in Ampere (Beispiel: O

ChP =0A ... 4=+6A). Beim Start des Torantriebs von ganz offen oder ganz geschlossen erhoht das Steuergerét,

wenn es eine starkere Beanspruchung feststellt, als beim Einlernen des Torlaufs gespeichert, automatisch

den an den Motor abzugebenden Strom.

Zeigt die Schwelle des Stroms an, bei der die Hinderniserkennung (Quetschschutz) der Motor ausgelst wird,

AsC ausgedrickt in Ampere. Der Wert wird automatisch vom Steuergerat auf der Grundlage der Einstellungen

der Parameter 30, und 3 ! berechnet. Fiir einen korrekten Betrieb des Motors muss AP immer niedriger

sein als der Wert ASC.

Anzeige des Zeitraums in Sekunden, den der Motor je nach Einstellung des Parameters benétigt, um ein Hin-

Eln dernis zu erkennen 3 I. Beispiel 000 =1s/0.120=0,12 s (120 ms). Sicherstellen, dass die Motorlaufzeit

tiber 0,3 s betragt.

Wenn das Steuergerat die Position der Torfliigel zum Zeitpunkt der Prifung kennt, zeigt das Display an:

urP UP__  Position bekannt, normaler Betrieb.

UP {_  Position nicht bekannt, Phase zur Korrektur der Position lduft.

Zustandsanzeige des Antriebs (offen/geschlossen).

OC OF Antrieb in der Offnungsphase (Motor aktiv).

oc 0P CL Antrieb in SchlieBungsphase (Motor aktiv).

OP -0 Antrieb vollstindig gedffnet (Motor nicht aktiv).

OP -T Antrieb vollstdndig geschlossen (Motor nicht aktiv).

UF UF U [\_Ietzspannung zu niedrig oder Uberlastet.

UF _H Uberstrom am Wechselrichter.

Zeigt die Anzahl der thermischen SchutzmaRBnahmen des Wechselrichters an. Wenn eine andere Zahl als

APLE 000(_) angezeigt wird, prifen Sie, ob keine U_berméf_iigen Spannungspunkte vorhanden sind und ob der Fliigel,
der in Anschlag kommt, den Endschalter nicht aktiviert.

Uberpriifen Sie die Einstellungen der Parameter 30 und 3 .

H bu Zeigt Informationen zum elektronischen Spannungsbegrenzer an (nur ROGER TECHNOLOGY TECHNISCHER
HILFE).

e Um zwischen den einzelnen Parametern zu wechseln, die Tasten + / - verwenden. Beim Erreichen des
letzten Parameters die Taste - betatigen, um wieder zuriickzukehren.

¢ In der Betriebsart INFO kann der Antrieb betatigt werden, um seine Funktion in Echtzeit zu prifen.

e Um die Betriebsart INFO zu verlassen, die Taste TEST einige Sekunden gedruickt halten.
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17 Mechanische Entriegelung

Bei Spannungsausfall kann man das Tor wie folgt entriegeln:
Wenn das Tor bei stromversorgtem Steuergerat entriegelt
wird, blinkt am Display 5tof.

L]

WIEDERHERSTELLUNG DES AUTOMATISCHEN BETRIEBS

Die Klappe zur Abdeckung des Schlosses drehen (1).

Den mitgelieferten Schlissel einstecken und um 90° im
Uhrzeigersinn drehen (2).

Die Klappe zur Entriegelung vollstandig 6ffnen (3).

Das Tor von Hand bewegen.

Die Entriegelungsklappe mit dem eingesteckten Schlissel
schlieRen, dabei auf die Finger achten (1).

Den Schliissel um 90° gegen den Uhrzeigersinn drehen
(2).

Den Schlussel herausziehen und die Abdeckklappe des
Schlosses schlieRen (3).

Wenn das Entriegelungssystem wieder zuriickgesetzt
wird startet das Steuergerét, falls das Tor nicht vollstandig
geoffnet oder geschlossen ist, bei Erhalt eines Befehls ein
Verfahren zur Korrektur der Position (siehe Kapitel 18).
Die Aktivierung eines der beiden Endschalter ermdglicht die sofortige Korrektur der Position.

18 Modus zur Korrektur der Position

Nach einem Spannungsausfall oder nach der mechanischen Entriegelung des Tors startet das Steuergerat,
wenn das Tor nicht vollstandig gedffnet oder geschlossen ist, bei Erhalt eines Befehls ein Verfahren zur
Korrektur der Position:

Das Tor startet eine Bewegung mit geringer Geschwindigkeit.

Die Blinkleuchte schaltet sich mit einer vom normalen Betrieb unterschiedlichen Sequenz ein (3 s
eingeschaltet, 1,5 s ausgeschaltet).

In dieser Phase ruft das Steuergerat die Daten der Installation ab. Achtung! In dieser Phase keine Befehle
geben, es wird keiner der Endschalter erreicht.

Die Aktivierung eines der beiden Endschalter erméglicht die sofortige Korrektur der Position.

19 Abnahmeprifung

Strom einschalten.

Die korrekte Funktion aller angeschlossenen Befehle tiberpriifen.

Die korrekte Funktion des Entriegelungsgriffs priifen. Am Display muss S£0FP blinken.

Den Torlauf und die Verlangsamungen tberprifen.

Die Einhaltung der Aufprallkrafte Gberprifen, unter Beachtung der geltenden Normen EN 12453 und EN
12445.

Den korrekten Eingriff der Sicherheitseinrichtungen tberprifen.

Falls der Akkusatz installiert ist, die Netzspeisung trennen und seine Funktion tberprifen.

Netzspeisung und Akkus (falls vorhanden) trennen und wieder anschlieBen. Bei in Zwischenposition
stehendem Tor den korrekten Abschluss der Korrektur der Position sowohl beim Offnen als auch beim
SchlieRen tberprifen.

Die Einstellung und das richtige Auslosen der Endschalter tberpriifen. Eventuell die Motorposition
einstellen.

Priifen, ob am Ende des Mandvers zwischen Tor und mechanischem Anschlag ein Abstand von mindestens
2-3 cm besteht.

20 Wartungsarbeiten

Alle 6 Monate eine planmaRige Wartung durchfiihren.

Den Reinigungszustand und die Funktion tberprifen.

Bei Vorkommen von Schmutz, Feuchtigkeit, Insekten oder anderem, die Stromversorgung trennen und die
Karte sowie die Hille reinigen.

Das Prifverfahren erneut durchfiihren.

Falls man Oxidation auf der Schaltungsplatine feststellt, diese ggf. austauschen.

Prifen Sie regelmaRig die Leistungsfahigkeit des Akkus.
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21 Entsorgung

Das Produkt muss immer von technisch qualifiziertem Personal mit den geeigneten Verfahren
ausgebaut werden. Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Stoffen, von denen einige recycelt
werden kénnen. Informieren Sie sich Gber die Recycling- oder Entsorgungssysteme, die flr diese
Produktkategorie von den ortlich glltigen Vorschriften vorgesehen sind.
Es ist verboten, dieses Produkt zum Haushaltsmill zu geben. Daher differenziert nach den
I \cthoden entsorgen, die von den ortlich glltigen Verordnungen vorgesehen sind; oder das
Produkt dem Verkdufer beim Kauf eines neuen, gleichwertigen Produktes zuriickgeben.
Ortliche Verordnungen kénnen schwere Strafen im Falle der widerrechtlichen Entsorgung dieses Produkts
vorsehen. Achtung! Bestimmte Teile des Produktes kdnnen Schadstoffe oder gefahrliche Substanzen
enthalten, die, falls in die Umwelt gegeben, schadliche Wirkungen auf die Umwelt und die Gesundheit der
Menschen haben kénnten.

22 Zusiatzliche Informationen und Kontakte

Alle Rechte bezuglich dieser Veroffentlichung sind ausschlieBliches Eigentum von ROGER TECHNOLOGY.
ROGER TECHNOLOGY behilt sich das Recht vor, eventuelle Anderungen ohne Vorankiindigung anzubringen.
Kopien, Scannen, Uberarbeitungen oder Anderungen sind ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch
ROGER TECHNOLOGY ausdrticklich verboten.

Diese Bedienungsanleitung und die Gebrauchsanweisungen fur den Installateur werden auf Papier geliefert
und sind in der Produktschachtel enthalten.

Das digitale Format (PDF) und alle eventuellen zukiinftigen Aktualisierungen stehen im geschiitzten Bereich
unserer Website www.rogertechnology.com/B2B auf der Seite Self Service zur Verfiigung.

KUNDENDIENST ROGER TECHNOLOGY:
Aktiv: von montags bis freitags
von 8:00 bis 12:00 Uhr und von 13:30 bis 17:30 Uhr
Telefon: +39 041 5937023
E-Mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Fiir eventuelle Probleme oder Anfragen zum Antrieb flllen Sie bitte online das Formular “REPARATUREN”
aus, das Sie auf unserer Website www.rogertechnology.com/B2B auf der Seite Self Service finden.

23 Konformitatserkldarung

Der Unterzeichnende, in Vertretung des Herstellers

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

ERKLART, dass das nachfolgend beschriebene Gerit:

Beschreibung: Steuergerat fiir automatische Tore

Modell: B70/1DC

mit den gesetzlichen Bestimmungen Gbereinstimmt, die folgende Richtlinien umsetzen:
-2006/42/EC

-2004/108/CE

-2011/65/EC

und dass alle im Folgenden aufgefiihrten Normen und/oder technischen Spezifikationen eingehalten wur-
den:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Die beiden letzten Ziffern des Jahres, in dem die C€-Kennzeichnung angebracht wurde: 14.

Ort: Mogliano V.to Datum: 23-12-2014 Unterschrift . D |
e T~
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1 Consignes générales de sécurité

ﬁ Attention : une mauvaise installation peut causer de graves dommages.
Lire les instructions avec beaucoup d’attention avant d’installer le produit.
Le présent manuel d’installation s’adresse uniquement a un personnel qualifié.
ROGER TECHNOLOGY décline toute responsabilité dérivant d’une utilisation impropre ou différente de celle
pour laquelle I'installation est destinée et indiquée dans le présent manuel.
Linstallation, les raccordements électriques et les réglages doivent étre effectués par un personnel qualifié
selon les regles de la bonne technique et conformément aux normes en vigueur.
Avant de commencer l'installation contréler I'intégrité du produit.

Prévoir sur le réseau d’alimentation un interrupteur ou un dispositif de coupure omnipolaire avec

distance d’ouverture des contacts égale ou supérieure a 3 mm.

Vérifier qu’un disjoncteur différentiel et une protection contre la surintensité adéquats sont installés
en amont de I'installation électrique, selon les régles de la bonne technique et conformément aux normes
en vigueur.

Si nécessaire, raccorder I'automatisme a une installation efficace de mise a la terre, exécutée conformément
aux normes de sécurité en vigueur.

Les normes Européennes EN 12453 et EN 12455 définissent les exigences minimales concernant la sécurité
a l'utilisation de portes motorisées. Elles prévoient notamment I'utilisation de la limitation des forces et de
dispositifs de sécurité (bords sensibles, barrieéres immatérielles, fonctionnement a homme mort, etc.) visant
a relever la présence de personnes ou objets, de maniere a prévenir la collision en toute circonstance.

Si la sécurité de I'installation se base sur la limitation des forces d’impact, vérifier que I'automatisme ait les
caractéristiques et les prestations adaptées au respect des normes en vigueur.

Linstallateur est tenu d’exécuter la mesure des forces d’impact et de sélectionner sur la centrale de
commande les valeurs de la vitesse et du couple qui permettent a la porte motorisée de rentrer dans les
limites établies par les normes EN 12453 et EN 12455.

Débrancher l'alimentation électrique avant toute intervention. Débrancher aussi les éventuelles batteries
tampon, si présentes. Pour I'éventuelle réparation ou remplacement des produits, seules des piéces de
rechange originales devront étre utilisées.

Les matériaux qui composent 'emballage (plastique, polystyréne, etc.) ne doivent pas étre abandonnés dans
la nature ni laissés a la portée des enfants car ils représentent des risques de danger.

2 Description produit

La centrale B70/1DC contrdle en modalité sensored, a I'aide d'un encodeur a haute résolution, le moteur
ROGER brushless pour automatismes a un un portail coulissante.

Attention a la configuration du paramétre Al. Une mauvaise configuration peut provoquer des erreurs de
fonctionnement de 'automatisme.

Il est conseillé d’utiliser les accessoires, les dispositifs de commande et de sécurité ROGER TECHNOLOGY. En
particulier, il est recommandé d’installer des photocellules série F4ES ou F4S.

3 Mises a jour version r1.60

1. Activation persistante de la commande d’ouverture AP.
2. Ajout de signalisations en mode INFO.

3. Ajout d'une nouvelle fonction d'alarme / d'avertissement: noPH - OF5E- APPL - APP
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4 Caractéristiques techniques produit

BH30/600 | BH30/800 BH30/500/HS® BM30/400 BM30/300/HS®

TENSION D’ALIMENTATION | 230 Vac + 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 Vac + 10% 60 Hz)
PUISSANCE MAXIMALE
ABSORBEE PAR LE SECTEUR

FUSIBLES F1 = 15A (ATO257) Protection de le circuit de puissance des moteur
F2 = 2A (ATO257) Protection d'alimentation des accessoires

F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))

MOTEURS RACCORDABLES | 1

ALIMENTATION DU MOTEUR | 24 Vac, avec onduleur auto-protégé

160 W 250 W 380 W 140 W 320w

TYPOLOGIE MOTEUR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)

TYPOLOGIE CONTROLE . .

MOTEUR a orientation de champ (FOC), sensored

PUISSANCE NOMINALE

MOTEUR 45 W 75 W 120W 45 W 100 W
PUISSANCE MAXIMALE

MOTEUR 125w 200w 350 W 110 W 320w
PUISSANCE MAXIMALE 13w 25W 25W 13w 25w
CLIGNOTANT (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc)

INTERMITTENCE CLIGNOTANT | 50%

PUISSANCE MAXIMALE
LUMIERE DE COURTOISIE

PUISSANCE LUMIERE

100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (contact pur)

PORTAIL OUVERTE 3W (24 vdo)

PUISSANCE SORTIE 7W 10 W 10W 7W 10W
ACCESSOIRES (24vdc) [(24vdc) |(24 vdc) (24 vdc) (24 vdc)
TEMPERATURE DE ,? J}f

FONCTIONNEMENT 20°c 4 +55°C

DIMENSIONS PRODUIT dimensions en mm 200x90x45 Poids: 0,244 kg

|.|3105§E§ 1 BH30/503/HS/115 - BH30/603/115 - BH30/803/115 - BM30/303/HS/115

puissance maximale indiquées dans le tableau. Les données sont garanties UNIQUEMENT avec des
accessoires d'origine ROGER TECHNOLOGY. L'utilisation d'accessoires non d'origine peut provoquer
des dysfonctionnements. ROGER TECHNOLOGY décline toute responsabilité pour les installations incorrectes
ou non conformes.
Tous les branchements sont protégés par des fusibles, voir tableau. La lumiere de courtoisie nécessite un
fusible extérieur.

5 Description des raccordements

i La somme des absorptions de tous les accessoires branchés ne doit dépasser les données de

Pour accéder au bornier de raccordement des commandes, retirer le couvercle du moteur comme illustré

en figure 1 :

e retirer les deux vis A ;

e BH30: déplacer le couvercle vers soi et le soulever (fleche B).

Si le chargeur de batteries est installé B71/BC (NUR BH30), consulter la figure 2 :

e retirer les deux vis A ;

e déplacer le couvercle vers soi et le soulever (fleche B). )

e tourner le couvercle de 180° et le poser en face de I'automatisme. Attention ! Eviter de soulever le
couvercle par des mouvements brusques ou par a-coups. Les cablages pourraient s'endommager.

Dans la figure 3-4 figure le schéma de raccordement de la tension de secteur a la carte de contréle moteur

(B70/1DC).
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5.1 Raccordements électriques

TRANSFORMER

Dégainer le cable d'alimentation uniquement au niveau de la borne (voir réf. D
fig.3-4) et le bloquer a I'aide du serre-cable.

Vérifier a l'aide d'un voltmeétre la tension en volt sur le branchement de
l'alimentation primaire. Pour le bon fonctionnement des automatisations
brushless, la tension I'alimentation de réseau primaire doit étre d'au moins
230Vac (115 Vac) + 10%.

Si la tension relevée ne satisfait pas aux données indiquées ci-dessus ou n'est
pas stable, I'automatisme ne peut fonctionner de maniere efficace.

BRANCHEMENT A LA TENSION DE RESEAU - CENTRALE
Alimentation 230 Vac £10% (115 Vac £10%)

BRANCHEMENT CENTRALE - ACCESSOIRES Lohle
Cellules photo-électriques - Emetteurs 4x0,5 mm?
Cellules photo-électriques - Récepteurs 2x0,5 mm?

Clavier a code numérique H85/TDS - H85/TTD
(branchement centrale - interface H85/DEC - H85/ 3x0,5 mm?

DEC2)

Selecteur a cle R85/60 3x0,5 mm?

BRANCHEMENT CENTRALE - CLIGNOTANT

Alimentation 24 Vdc a LED (25 W max, 2x1 mm?

intermittence 50%) (max 10 m)

BRANCHEMENT CENTRALE - LUMIERE PORTAIL Leable

OUVERTE 1+20m

Alimentation 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?

BRANCHEMENT CENTRALE - LUMIERE DE Lcable CONSEILS : en cas d'installations existan-

COURTOISIE 1:20 m tes, nous conseillions de contréler la sec-

Alimentation 230 Vac (100 W puissance) 2x1 mm? = tion et les conditions (bon état) des ca-
bles .

BRANCHEMENT CENTRALE - ANTENNE

Cable type RG58 max 10 m

DESCRIPTION

Branchement a I'alimentation de réseau 230 Vca £10% (115 Vca +10%).
Fusible 5x20 T1A.
B70/1DC/115: Fusible 5x20 T2A.

POWER IN Entrée alimentation du transformateur (ou du chargeur de batteries B71/BC,
E E E le cas échéant). REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECH-
NOLOGY.
i
- T
X-Y-Z Raccordement au moteur ROGER brushless.

HEH

Branchement B72/BRAKE pour versions BH30 und BM30 High Speed.
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

Attention ! Si les fils du moteur se débranchent du bornier, apres les avoir re-
branchés, effectuer un apprentissage de la course, voir chapitre 9.
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6 Touches fonction et écran

VN
4 TOUCHE DESCRIPTION
up |z| |E| UP - Parametre suivant
DOWN w  Parameétre précédent
DOWN IE, - + Augmentation de 1 de la valeur
A 4 du parameétre
lzl lzl Dimpinution de 1 de la valeur du
PROG TEST parameétre
PROG Programmation de la course
TEST Activation modalité TEST

e Appuyer sur les touches UP A et/ou DOWN w pour afficher le paramétre a modifier.

e Avec les touches + et - modifier la valeur du parameétre. La valeur commence a clignoter.

¢ Maintenirlatouche +ou latouche =enfoncées pour activer le défilement rapide des valeurs, en permettant
une variation plus rapide.

® Pour sauvegarder la valeur paramétrée, attendre quelques secondes ou se déplacer sur un autre parameétre
avec les touches UP “ ou DOWN w. Lécran clignote rapidement pour indiquer la sauvegarde du nouveau
parametre.

e Lamodification de valeurs n’est possible que lorsque le moteur est a I'arrét. La consultation des paramétres
est toujours possible.

7 Allumage ou mise en service

Alimenter la centrale de commande.
Sur I'écran s’affiche pour un temps limité la version du firmware de la centrale.
Version installée r1.60.

|
)

)
L

<
-

L'écran affiche peu aprés la modalité d’état commandes et sécurités. Voir chapitre 8.

8 Modalités fonctionnement écran

e Modalités affichage des paramétres

: VALEUR DU
PARAMETRE  pARAMETRE

-
N

Pour les descriptions détaillées des parametres consulter les chapitres 11.
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e Modalité d’affichage d’état commandes et sécurités

ETAT DES COMMANDES ETAT DES SECURITES

c051

l l. I.L

POWERJ SBJ STOP J

ETAT DES COMMANDES :

Les indications des commandes (segments AP=ouvre, PP=pas-a-pas, CH=ferme, PED=ouverture partielle,
ORO=horloge) sont normalement éteintes. Elles s’allument a la réception d’'une commande (exemple : quand
est donnée une commande de pas-a-pas le segment PP s’allume).

ETAT DES SECURITES :

Les indications des sécurités (segments FT1/FT2= photocellules, COS1/COS2= bord sensible, FA= fin de course
d’ouverture, FC= fin de course de fermeture, SB=poignée de déverrouillage ouverte) sont normalement
allumées. Si elles sont éteintes, cela signifie qu’elles sont en alarme ou non raccordées.

Si elles clignotent, cela signifie qu’elles sont désactivées par leur paramétre.

e Modalité TEST

La modalité de TEST permet de vérifier visuellement I'activation des commandes et des sécurités.

La modalité s’active avec la touche TEST lorsque 'automatisme est a I'arrét. Si le portail est en mouvement,
la touche TEST provoque un ARRET. La pression successive active la modalité de TEST.

Le flash clignotant et le témoin de portail ouvert s'allument pendant une seconde, a chaque activation de
commande ou de sécurité.

L'écran affiche a gauche I'état des commandes UNIQUEMENT si elles sont actives, pendant 5 s (AP, CH, PP, PE,
OR). Par exemple, si 'ouverture est activée, I'écran affiche AP :

L
I
L'écran affiche a droite I'état des sécurités/entrées. Le numéro de la borne de la sécurité en alarme clignote.

Quand le portail est complétement ouverte ou complétement fermée, I'écran affiche FA ou FLC, ceci indique
que le portail se trouve sur le fin de course d’ouverture FA ou sur le fin de course de fermeture FLC.
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Exemple : contact d'ARRET en alarme.

Aucune sécurité en alarme et aucun fin de

course activé

‘\\' — oo
P

(Sb)

Poignée de déverrouillage
ouverte.

ou verrouillage

~N |5

STOP.

N 3

Bord sensible COS1.

ic

Bord sensible COS2.

i

Photocellule FT1.

i

Photocellule FT2.

FE

Les deux fins de course.

FA

Fin de course d’ouverture.

FC

Fin de course de fermeture.

REMARQUE : Si un ou plusieurs contacts sont ouverts, le portail ne s'ouvre pas et/ou ne se ferme pas,
a l'exception de la signalisation des fins de course affichée sur I'écran, sans empécher le fonctionnement

normal du portail.

S’il y a plusieurs sécurités en alarme, une fois résolu le probleme de la premiére, 'alarme de la deuxieme

apparait et ainsi de suite.

Pour interrompre la modalité de test, appuyer de nouveau sur la touche TEST.
Apres 10 s d’'inactivité, I'écran affiche de nouveau I'état des commandes et sécurités.

e Modalité Stand By

La modalité s’active aprés 30 min d’inactivité. La led POWER clignote lentement.
Pour réactiver la centrale appuyer sur I'une des touches UP 4, DOWN w, +, =.
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9 Apprentissage de la course

o Pour un bon fonctionnement, exécuter I'apprentissage de la course.

9.1 Avant de procéder

1. Sélectionner le modeéle d'automatisme installé avec le parameétre A {.

LEGENDE @ HIGH SPEED MOTEUR

SELECTION MODELE MOTRUR CONFIGURATIONS
RO BH30/600 - fi
J / kg
Al 02 | BH30/800 - ok
"
Ai 03 | BH30/500 @ st
> Voir chapitre 12 "Parametres
Al BM30/400 ‘“’% spéciaux pour moteur High Speed.
4 Voir chapitre 12 "Paramétres
A 05 BM30/300/HS @ 4“% spéciaux pour moteur High Speed.

2. Sélectionner la position du moteur par rapport a |'embrasure avec le parameétre 7 [. Le paramétre est
configuré en usine a moteur installé a droite par rapport a I'embrasure, vue coté intérieur.

&

4. Régler les fins de course (mécanique ou magnétique) de maniére a ce que, apres l'activation, le portail

s'arréte un peu avant la butée mécanique d'arrét.
5. Placer le portail en position de fermeture.

6. Appuyer sur la touche TEST (voir modalité TEST au chapitre 8) et vérifier I'état des commandes et des
sécurités. Si les sécurités ne sont pas installées, shunter le contact ou les désactiver avec le parametre

correspondant (50, 51, 53, 54, 73 et TH).

106



‘ ) ( TEST
=15 & Voir Chapitres 15 et Chapitres 16
\ IJ‘_ ¥von —) P P

1 clic

¢ jusqu'a...
x = PROS . APPRENDISAGE DE

S

LA COURSE Ch. 9.2

“\ 1clic Y
z Appuyef
0 Oui et
FE( \ APPRENDISAGE DE
,I, LA COURSE Ch. 9.2
1clic

9.2 Procédure d'apprentissage

)= 1 o | G ) EEER

PROG ‘Vl |4‘
lr] GRE Pl @ A il
Attend ..

(si FT sont liés et
habilité)

°]

\Q\\ ‘\

OUVERTURE OUVERTE FERMETURE FERMEE

Appuyer sur la touche PROG pendant 4 s, sur 'écran s’affiche AF P-.

Ouvrir la poignée de déverrouillage, aprés quelques secondes PH AS apparait sur |'écran. La centrale lance
une procédure de réglage. Au cours de cette phase, les parametres de fonctionnement du moteur sont
calculés.

Si le réglage du moteur est allé a bon port, PH A5 clignote a I'écran.

Fermer la poignée de déverrouillage. A ce stade, la procédure d'apprentissage commence.

FOED s'affiche a I'écran (seulement sile paramétre 500, 5 {, 53, 54 sont habilité). S'éloigner du faisceau des
cellules photoélectriques dans le 5 s pour ne pas interrompre la procédure.

Sur I'écran s’affiche ALt o et le portail démarre une manceuvre en ouverture a faible vitesse.

Dés que le fin de course d’ouverture est atteint, le portail s’arréte brievement. Sur I'écran Atlto clignote.
Le portail se referme jusqu’a atteindre le fin de course de fermeture.

Sila procédure d’apprentissage est terminée correctement, I'écran entre en modalité d’affichage commandes
et sécurités.

Si I'écran affiche les messages suivants d’erreur, répéter la procédure d’apprentissage :

no PH: procédure de réglage échouée.

AP PE: erreur d’apprentissage. Appuyer sur la touche TEST pour annuler I'erreur et vérifier la sécurité en
alarme.

AP PL: erreur de longueur course. Appuyer sur la touche TEST pour annuler I'erreur et s'assurer que les
deux vantaux soient entiérement fermés.

0 Pour davantage d'informations, voir le chapitre 15 « Signalisation des alarmes et des anomalies ».
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10 Indice des parameétres

VALEURS
PARAM. STANDARD DESCRIPTION PAGE
A voir chap. 11 | Sélection du modeéle d'automatisme 110
Az ] Refermeture automatique aprés l'intervention de la photocellule (a 110
HH partir de le portail complétement ouverte)
A3 i Refermeture \automathue apres le temps de pause (a partir de le 110
portail complétement ouverte)
A4 oo Sélection fonctionnement commande pas-a-pas (PP) 110
AS oo Préclignotement 110
AE oo Fonction copropriété sur la commande d’ouverture partielle (PED) 111
A1 oo Activation fonction homme présent 111
RE oo Voyant portail ouverte / fonction test photocellules et “battery saving” | 111
0 oy Réglage du ralentissement en ouverture (et fermeture pour BH30/600 111
- - BH30/800 - BM30/400)
Réglage du ralentissement en fermeture (seulement pour BH30/500/HS -
e @ 09 | gm3o/z00/ms) 111
13 0z Réglage de I'espace d'approche au fin de course d'ouverture a vitesse 111
constante
i 0z Réglage de I'espace d'approche au fin de course de fermeture a vitesse 111
constante
5 50 Réglage de I'ouverture partielle (%) 111
cl! 30 Réglage du temps de fermeture automatique 111
Réglage temps d’inversion aprés intervention du bord sensible ou de la
1 e B - 111
détection obstacles (anti-écrasement).
a0 0s Réglage couple moteur 111
= 5 Réglage sensibilité force d’impact sur les obstacles 112
33 oy Réglage accélération au départ de la manoeuvre en ouverture (et 112
fermeture pour BH30/600 - BH30/800 - BM30/400)
i Réglage accélération au départ de la manoeuvre en fermeture
34 @ a4 (seulement pour BH30/500/HS - BM30/300/HS) 112
36 oo Activation du couple maximal d'aide au démarrage 112
37 oo Réglage du couple moteur durant la phase de récupération de position | 112
4o s Réglage vitesse en ouverture (et fermeture pour BH30/600 - BH30/800 - 112
- BM30/400) (%)
n Réglage vitesse en fermeture (seulement pour BH30/500/HS -
4 @ U5 | gm3o/300/Hs) (%) 112
Ye 03 Réglage de la vitesse d'approche constante en fin de manceuvre 112
Paramétrage nombre d’essais de refermeture automatique apres
49 ! intervention du bord sensible ou de la détection obstacle (anti-| 113
écrasement)
cn i Paramétrage modalité de fonctionnement de la photocellule en 113
ouverture (FT1)
n Paramétrage modalités de fonctionnement de la photocellule en
5l ae fermeture (FT1) 113
53 ol Modalités de fonctionnement de la photocellule (FT1) avec portail 113

fermée
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VALEURS

PARAM. STANDARD DESCRIPTION PAGE
c3 an zir\'laer?tit::%;;odallte de fonctionnement de la photocellule en 113
oy nn il?:rr:qrgteljtrr‘;ﬂg(§T2rr)1odal|tes de fonctionnement de la photocellule en 113
oo 0l ]Ic\éllf)nt:zglétés de fonctionnement de la photocellule (FT2) avec portail 113
cg 0 2&\&?:;::":(()2???2;3 de fermeture 6 s apres lintervention de la 114
ES s Réglage de I'espace d’arrét du moteur 114
T 0l Séled;'io’n. de’ Ig position d'installation du moteur par rapport a I'embrasure, 114

vue coté intérieur
= oo Configuration bord sensible COS1 114
I oo Configuration bord sensible COS2 114
6 oo Configuration 1er canal radio (PR1) 114
N 0 Configuration 2° canal radio (PR2) 114
8 oo Configuration intermittence clignotant 115
19 &0 Sélection modalité de fonctionnement lumiére de courtoisie 115
B0 oo Configuration contact horloge. 115
B oo Activation de la fermeture/ouverture garantie. 115
ac 03 Réglage temps d’activation de la fermeture/ouverture garanti 115
=} oo Restauration valeurs standard d’usine 115
nld 0 Version HW 116
i 23 Année de production 116
nc 45 Semaine de production 116
n3 &1 116
nH B9 Numéro de série 116
n5 0 116
nb 23 Version FW 116
al i Ot 116
ol 25 Affichage compteur manceuvres 116
ol H5 116
i i Affichage compteur heures manoeuvre 116
b c3 116
dll 0l i ) 116
a1 EE Affichage compteur jours d’allumage de la centrale 116
P ad 116
A2 1 Mot de passe 116
P3 oo 116
PH ad 116
CF oo Changement mot de passe 116
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11 Menu paramétres

. VALEUR DU

/

[
.

I 1| BH30/600
fc | BH30/800
] BH30/500/HS @ (voir chapitre 12 « Parametres spéciaux pour série High Speed »)
04 | BM30/400
05 BM30/300/HS @ (voir chapitre 12 « Parameétres spéciaux pour série High Speed »)

oo

Désactivée.

015

De 1 a 15 nombre d'essais de refermeture apres l'intervention de la photocellule. Quand le nombre d'essais
paramétré est expiré, le portail reste ouverte.

93

Le portail essaie de se fermer de fagon illimitée.

oo

Désactivée. Au retour de |'alimentation de secteur, le portail NE se ferme PAS.

0ol

Activée. Si le portail N'EST PAS complétement ouverte, au retour de l'alimentation de secteur, elle se ferme
aprés un préclignotement de 5 s (indépendamment de la valeur paramétrée au paraméetre AS). La refermeture
est effectuée en modalité “récupération position” (voir chapitre 18).

0o

QOuvre-stop-ferme-stop-ouvre-stop-ferme...

a

Copropriété : le portail s'ouvre et se referme aprés le temps paramétré de fermeture automatique.

Le temps de fermeture automatique se renouvelle si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.

Pendant 'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le portail de s'ouvrir completement
en évitant la fermeture non souhaitée.

Si la refermeture automatique est désactivée (A2 00), la fonction copropriété active en automatique un essai
de refermeture A2 0 1.

ae

Copropriété : le portail s'ouvre et se referme apres le temps paramétré de fermeture automatique.

Le temps de fermeture automatique NE se renouvelle PAS si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.

Pendant I'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le portail de s'ouvrir complétement
en évitant la fermeture non souhaitée.

Si la refermeture automatique est désactivée (Ac 00), la fonction copropriété active en automatique un essai
de refermeture A2 0 1.

03

Ouvre-ferme-ouvre-ferme.

a4

Ouvre-ferme-stop-ouvre.

oo

Désactivée. Le clignotant s'active pendant la manoeuvre d'ouverture et fermeture.

0i-10

De 13 10 s de préclignotement avant chaque manoeuvre.

93

5 s de préclignotement avant la manoeuvre de fermeture.

110



Désactivée. Le portail s'ouvre partiellement en modalité pas-a-pas : Ouvre-stop-ferme-stop-ouvre...

Habilité. Pendant |'ouverture la commande d’ouverture partielle est ignorée.

Désactivée.

Ot

Habilité. Le portail fonctionne en tenant enfoncées les commandes d'ouverture (AP) ou de fermeture (CH).
Au relachement de la commande, le portail s'arréte.

00 | Le voyant est éteint avec portail fermée. Allumé fixe pendant les manceuvres et quand le portail est ouverte.
Le voyant clignote lentement pendant la manoeuvre d'ouverture. Il s'allume fixe quand le portail est com-
0 || pletement ouverte. Il clignote rapidement pendant la manoeuvre de fermeture.
Si le portail est arrétée en position intermédiaire, le voyant s'éteint deux fois toutes les 15 s.
02 | Paramétrer a 02 si la sortie SC est utilisée comme test photocellules. Voir fig. 8-9.
Configurer a 03 si la sortie SC est utilisée comme « économie batterie ». Voir fig. 10-11.
{13 | Quand le portail est entiérement ouvert ou entierement fermé, la centrale désactive les accessoires reliés a
la borne SC pour réduire la consommation de la batterie.
4 Configurer a 04 si la sortie SC est utilisée comme « économie batterie » et essai cellules photoélectriques. Voir fig.

10-11.

0i-05

01= le portail ralentit a proximité du fin de course ... 05= le portail ralentit trés en avance par rapport au fin de course.

0-4H0

01= 4 derniers tours moteur ; 02= 8 derniers tours moteur ; ...40= 160 derniers tours moteur.
Exemple : 100 cm d'espace = valeur 35.

i0-99

de 10% a 99% de la course totale.

00-50

de 00 a 90 s de pause.

92-59

de 2 a 9 min de pause.

00-60

De0a60s.

0i-o9

01=-35% ; 02=-25% ; 03=-16% ; 04=-8% (réduction du couple moteur = plus grande sensibilité).
05= couple moteur paramétré en usine.
06=+8% ; 07=+16% ; 08= +25% ; 09= +35% (augmentation du couple moteur = moindre sensibilité).
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Couple moteur faible :
01 = = force d'impact minimale sur les obstacles ... 10 = force d'impact maximale sur les obstacles.
oi-1i0 p p
REMARQUE : utiliser ces paramétres uniquement si les valeurs de couple moteur moyen ne sont pas adap-
tées a l'installation.
- 15 Couple moteur moyen. Paramétrage conseillé pour le réglage des forces opérationnelles.

11 = force d'impact minimale sur les obstacles ... 16 = force d'impact maximale sur les obstacles.

Il Couple moteur au 70% du valeur maximum, pour une durée d'intervention d'1 s. L'utilisation du bord sensible
est obligatoire.

8 Couple moteur au 80% du valeur maximum, pour une durée d'intervention de 2 s. L'utilisation du bord sen-
sible est obligatoire.

{9 | Couple moteur maximum, pour une durée d'intervention de 3 s. L'utilisation du bord sensible est obligatoire.

21 | Couple moteur maximum, pour une durée d'intervention de 5 s. L'utilisation du bord sensible est obligatoire.

01= le portail accélére rapidement au démarrage ... 05= le portail accélére lentement et graduellement au démarrage.

Désactivée.

Activée au démarrage seulement en ouverture (y-compris la phase de récupération de position). En fermeture, |'aide est
activée uniquement si la position est connue et que le portail se trouve a au moins 2 meétres de la fermeture compléte.

Activée a chaque démarrage (y-compris la phase de récupération de position).

Lintervention du relevage d'obstacle est réglée exclusivement par les valeurs configurées par les parameétres 30 et 3 1.

L'intervention du relevage d'obstacle est réglée par les valeurs configurées par les paramétres 30 et 3 { et par la
valeur d'intensité maximale mémorisée en phase d'apprentissage de la course.

Lintervention du relevage d'obstacle représente 70% du couple maximum pour une durée d'intervention d'1 s.

Lintervention du relevage d'obstacle représente 80% du couple maximum pour une durée d'intervention de 2 s.

Lintervention du relevage d'obstacle représente 100% du couple maximum pour une durée d'intervention de 3 s.

Lintervention du relevage d'obstacle représente 100% du couple maximum pour une durée d'intervention de 5 s.

0-05

01= 60% vitesse minimale, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% vitesse maximale.

010

01=250 RPM
02=300 RPM
03=350 RPM
04= 400 RPM
05= 450 RPM
06=500 RPM
07=550 RPM
08= 600 RPM
09= 650 RPM
10= 700 RPM
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]

Aucun essai de refermeture automatique.

003

De 1 a 3 essais de refermeture automatique.
Il est conseillé de paramétrer une valeur inférieure ou égale au paramétre Ac.
La refermeture automatique est effectuée uniquement si le portail est complétement ouverte.

00 | DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

0 ! | ARRET. Le portail s'arréte et reste a I'arrét jusqu'a la commande suivante.

02 | INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre d'ouverture, le portail s'inverse immédiatement.

03 STOP TEMPORAIRE. Le portail s'arréte tant que la cellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le
portail continue a s'ouvrir.

4 | INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le portail s'arréte. Une fois la photocellule libérée le portail se ferme.

00 DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

0 | ARRET. Le portail s'arréte et reste a I'arrét jusqu'a la commande suivante.

ne INVERSION IMMEDIATE . Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre de fermeture, le portail s'inverse
immédiatement.

03 STOP TEMPORAIRE. le portail s'arréte tant que la photocellule est occultée. Une fois la photocellule libérée
le portail continue a se fermer.

4 INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le portail s'arréte. Une fois la photocellule libérée le portail s'ouvre.

oo

Si la photocellule est occultée le portail ne peut pas s'ouvrir.

ol

Le portail s'ouvre a la réception d'une commande d'ouverture méme si la photocellule est occultée.

ae

La photocellule occultée envoie la commande d'ouverture de le portail.

oo

DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

gl

ARRET. Le portail s'arréte et reste a I'arrét jusqu'a la commande suivante.

ae

INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre d'ouverture, le portail s'inverse immédiatement.

03

STOP TEMPORAIRE. Le portail s'arréte tant que la cellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le
portail continue a s'ouvrir.

a4

INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le portail s'arréte. Une fois la photocellule libérée le
portail se ferme.

00 | DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

0 | ARRET. Le portail s'arréte et reste 3 I'arrét jusqu'a la commande suivante.

72 | INVERSION IMMEDIATE . Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre de fermeture, le portail s'inverse immédiatement.

03 STOP TEMPORAIRE. le portail s'arréte tant que la photocellule est occultée. Une fois la photocellule libérée
le portail continue a se fermer.

T4 | INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le portail s'arréte. Une fois la photocellule libérée le portail s'ouvre.

0o

Si la photocellule est occultée le portail ne peut pas s'ouvrir.

ol

Le portail s'ouvre a la réception d'une commande d'ouverture méme si la photocellule est occultée.

ae

La photocellule occultée envoie la commande d'ouverture de le portail.
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0o

Désactivée.

0l

Activée. Le franchissement des photocellules FT1 active, aprés 6 secondes, une commande de fermeture.

ae

Activée. Le franchissement des photocellules FT2 active, aprés 6 secondes, une commande de fermeture.

0i-05

01= freinage rapide/moindre espace d’arrét ... 05= freinage doux/plus grand espace d’arrét.

0o

Moteur installé a gauche.

0l

Moteur installé a droite.

oo

Bord sensible NON INSTALLE.

0t

Contact N.F. (Normalement fermé). Le portail s'inverse uniquement en ouverture.

e

Contact avec résistance de 8k2. Le portail s'inverse uniquement en ouverture.

03

Contact N.F. (Normalement fermé). Le portail s'inverse toujours.

o
L

04

Contact avec résistance de 8k2. Le portail s'inverse toujours.

oo

Bord sensible NON INSTALLE.

iy

Contact N.F. (Normalement fermé). Le portail s'inverse uniquement en fermeture.

e

Contact avec résistance de 8k2. Le portail s'inverse uniquement en fermeture.

03

Contact N.F. (Normalement fermé). Le portail s'inverse toujours.

04

Contact avec résistance de 8k2. Le portail s'inverse toujours.

0o

PAS.

iy

OUVERTURE PARTIELLE

ae

OUVERTURE

03

FERMETURE.

04

ARRET.

05

Lumiére de courtoisie. La sortie COR est gérée par la radiocommande. La lumiere reste allumée tant que la
radiocommande est active. Le paramétre 19 est ignoré.

06

Lumiére de courtoisie pas-a-pas (PP). La sortie COR est gérée par la radiocommande.
La radiocommande allume-éteint la lumiére de courtoisie. Le paramétre 19 est ignoré.

o

PAS avec confirmation de sécurité. @

08

OUVERTURE PARTIELLE avec confirmation de sécurité. ©

a3

OUVERTURE avec confirmation de sécurité.

i

FERMETURE avec confirmation de sécurité.

('pour éviter que la pression involontaire d'une touche de la radiocommande active le portail par erreur, une confirmation

de sécurité est demandée pour activer la commande. Exemple : paramétres 16 07 et 717 0 | paramétrés :

* Appuyer sur la touche CHA de la radiocommande pour sélectionner la fonction pas qui doit étre confirmée au plus tard 2
s apres la pression de la touche CHB de la radiocommande. Appuyer sur la touche CHB pour activer l'ouverture partielle.
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oo

Lintermittence est réglée électroniquement par le clignotant.

gl

Intermittence lente.

ae

Intermittence lente en ouverture, rapide en fermeture.

an

Désactivée.

IMPULSIVE. La lumiére s'allume brievement au début de chaque manoeuvre.

ae

ACTIVE. La lumiére est active pendant toute la durée de la manoeuvre.

03-50

De 3 a 90 s. La lumiére reste active apres la fin de la manoeuvre, pendant la durée paramétrée.

92-599

de 2 a 9 minutes. La lumiéere reste active apres la fin de la manoeuvre, pendant la durée paramétrée.

oo

Quand la fonction horloge s'active, le portail s'ouvre et reste ouvert. Toute commande donnée est ignorée.

Quand la fonction horloge s'active, le portail s'ouvre et reste ouvert. Toute commande donnée est acceptée.
Quand le portail redevient entierement ouvert, la fonction horloge est réactivée.

00 | Désactivée. Le paramétre B2 n'est pas affiché.
Activée.

O ! | Aprés un temps réglé par le paramétre A2, la centrale active un préclignotement de 5 s, indépendamment
du paramétre AS puis ferme le portail.
Activée.
Si le portail s'arréte aprés une commande pas-a-pas, aprés un temps réglé par le parameétre 82, la centrale
active un préclignotement de 5 s (indépendamment du paramétre AS) et le portail se ferme.

0 | Si pendant la manoeuvre de fermeture, le portail s'arréte aprés l'intervention de la détection obstacle, aprés

un temps réglé par le paramétre B¢, le portail se ferme.
Si pendant la manoeuvre d'ouverture, le portail s'arréte apres I'intervention de la détection obstacle, apres
un temps réglé par le paramétre B2, le portail s'ouvre.

0c-50

de 2290 s de pause

92-33

de 2 a 9 min de pause

/T|

~ Attention ! La restauration élimine toute sélection faite

) 1 _précédemment, a I'exception du paramétre A | : vérifier

) ~ E 5-\\ que tous les parametres sont adaptés a l'installation.

Il est possible de restaurer les valeurs standard d’usine

- x4 s également en appuyant sur les touches + (PLUS) et/ou -
(MOINS), comme indiqué ci-apres :

e Couper la tension.

e Appuyer sur les touches + (PLUS) et - (MOINS) et en les maintenant enfoncées mettre sous tension.
e Aprés4s, I'écran clignote rE5-.

e Les valeurs standard d’usine ont été restaurées.
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FR

nd 01

Version HW.

nic3

Année de production.

nc H5

Semaine de production.

n3 b1

n4 85

nS 01

Exemple: 01 23 45 67 B9 01 23

Numéro de série.

nb 3

Version FW.

ofl 01

odcs

olH45

Manceuvres effectuées.
Exemple: 0 | 23 45 x100 = 1.234.500 manceuvres.

hd o1

higd

Heures manoeuvre.
Exemple : 0 ! 23 =123 heures.

di ol

dic3

Jours d’allumage.
Exemple : 0 { 23 =123 jours.

P00
Pc Do
P3 00
P4 OO

Procédure d'activation mot de passe :

e Saisir les valeurs souhaitées dans les paramétres P {, P2, P3 et PH.

o Avec les touches UP a et/ou DOWN v afficher le parametre CF.

e Appuyer pendant 4 s sur les touches + et =,

¢ Quand I'écran clignote, le mot de passe a été mémorisé.

e Eteindre et rallumer la centrale. Vérifier I'activation du mot de passe (CP=0 ).

Procédure de déblocage temporaire :

e Saisir le mot de passe.

o Vérifier que CP=00 .

Procédure d'élimination mot de passe :

e Saisir le mot de passe (CP=00).

e Mémoriser les valeurs de P I, P2, P3, P4 = 00

o Avec les touches UP a et/ou DOWN w afficher le parametre CP.

* Appuyer pendant 4 s sur les touches + et =.

e Quand l'écran clignote, le mot de passe a été supprimé (les valeurs P {00, P200, P300 et PHOD
correspondent a “mot de passe absent”).
o Eteindre et rallumer la centrale.

Protection désactivée.

Protection activée.




12 Paramétres spéciaux série BH30/500/HS - BM30/300/HS

La série High Speed représente la ligne des opérateurs numériques coulissants Brushless a
haute vitesse pour portes coulissantes jusqu'a 500 kg (BH30/500/HS) et jusqu'a 300 kg
(BM30/300/HS), consacrés exclusivement au secteur résidentiel.

La technologie High Speed permet de gérer I'automatisme a 100% plus rapidement que les
automatismes traditionnels avec la possibilité de gérer séparément vitesse, accélération,
ralentissement et sécurités relatives.

REMARQUE: Ne connaissant pas la mécanique du portail, pour garantir la maxime sécurité de I'installation,
nous recommandons |'usage de bords sensibles.

Ci-suivent les parameétres supplémentaires relatifs a I'activation de la technologie High Speed.

0 || BH30/600
{ic | BH30/800
{3 | BH30/500/HS
{4 | BM30/400
{J5 | BM30/300/HS

005 01= le portail ralentit a proximité du fin de course ... 05= le portail ralentit trés en avance par
rapport au fin de course.

gi-as 01= le portail accélére rapidement au démarrage ... 05= le portail accéléere lentement et gra-
duellement au démarrage.

01= 60% vitesse minimale
02=70%
0 1-05 | 03=80%
04=90%
05= 100% vitesse maximale.

REMARQUE : pour le réglage de l'espace de ralentissement a vitesse constante, consulter les
parameétres {3 et {4 chapitre 11.
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13 Commandes et accessoires

A

LEGENDE :

Si elles ne sont pas installées, les sécurités avec contact N.F. doivent étre shuntées aux bornes COM ou
désactivées par modification des parameétres 50,5 {, 53,54,73 et 4.

N.O. (Normalement ouvert) .
N.F. (Normalement fermé).

CONTACT

DESCRIPTION

7(COR)

° o\c

Sortie pour raccordement a la lumieére de courtoisie (contact pur) 230 Vac 100
W - 24 Vac/dc 40 W (fig. 5).

8(+5C) ® 9(COM)

Raccordement voyant portail ouverte 24 Vdc 3 W.
Le fonctionnement du voyant est réglé par le paramétre Af.

8(+5C) 9(COM)

Raccordement test photocellules et/ou économie batterie.

Il est possible de raccorder I'alimentation des émetteurs (TX) des photocellules.
Régler le parameétre AF O pour activer la fonction de test.

La centrale a chague commande regue éteint et allume les photocellules pour
vérifier que le changement d’état du contact a bien eu lieu.

Il est en outre possible de brancher I'alimentation de tous les dispositifs
extérieurs pour réduire la consommation des batteries (le cas échéant). Régler
AB 03 ou AB OH.

ATTENTION ! En cas d'utilisation du contact 8(SC) pour I'essai cellules photoélec-
triques ou le fonctionnement économie batterie, il n'est plus possible de relier
un voyant portail ouvert.

10(FT2)  28(COM)

Entrée (N.F.) pour raccordement photocellules FT2 (fig. 6, 7 et 8).

Les photocellules FT2 sont configurées en usine avec les paramétrages suivants :

— 53 00. La cellule photoélectrique FT2 est désactivée en ouverture.

— 54 00. La cellule photoélectrique FT2 est désactivée en fermeture.

— 55 O 1.Silacellule photoélectrique FT2 est obturée, le portail s'ouvre a la
réception d'une commande d'ouverture.

Si les photocellules ne sont pas installées, shunter les bornes 28(COM) - 10(FT2)

ou paramétrer les paramétres 53 00 et 54 00.

ATTENTION ! Il est recommandé d'utiliser les photocellules série FAES ou F4S.

11(FT1)  28(COM)

Entrée (N.F.) pour raccordement photocellules FT1 (fig. 6, 7 et 8).

Les photocellules FT1 sont configurées en usine avec les paramétrages suivants :

— 5000. La photocellule intervient uniqguement en fermeture. En ouverture elle
est ignorée.

— 5102 . Pendant la fermeture, I'intervention de la photocellule provoque
Iinversion du mouvement.

— 520 1.Silacellule photoélectrique FT1 est obturée, le portail s'ouvre a la
réception d'une commande d'ouverture.

Si les photocellules ne sont pas installées, shunter les bornes 28(COM) - 11(FT1)

ou paramétrer les parameétres 50 00 et 5 ! O0.

ATTENTION ! Il est recommandé d'utiliser les photocellules série FAES ou F4S.

12(COS2) 14(COM)
o —o

Entrée (N.F. ou 8 kOhm) pour raccordement bord sensible.

Le bord sensible est configuré en usine avec les paramétrages suivants :

— 7400 . Le bord sensible COS2 (contact NF) est désactivé.

Si le bord sensible n’est pas installé, shunter les bornes 12(C0S2) - 14(COM) ou
régler le parametre 14 00 .

13(COS1) 14(COM)
o —0

Entrée (N.F. ou 8 kOhm) pour raccordement bord sensible COS1.

Le bord sensible est configuré en usine avec les paramétrages suivants :

— 7300. Le bord sensible COS1 (contact NF) est désactivé.

Si le bord sensible n’est pas installé, shunter les bornes 13(COS1) - 14(COM) ou
régler le parametre 13 00 .

15(ST)  14(COM)

Entrée commande d’arrét (N.F.).
L'ouverture du contact de sécurité provoque l'arrét du mouvement.
REMARQUE : Le contact est shunté en usine par ROGER TECHNOLOGY.

20 19(ANT)

otz

Branchement antenne pour récepteur radio a prise.
En cas d’antenne extérieure, utiliser un cable RG58 ; longueur maximale conseil-
lée : 10 m. REMARQUE : éviter de faire des jonctions sur le cable.
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CONTACT

DESCRIPTION

22(ORO 21(COM) | Entrée contact temporisé horloge (N.A.).

° Quand la fonction horloge s'active, le portail s'ouvre et reste ouvert.

Au terme du temps programmé par le dispositif externe (horloge), le contact
HORLOGE est fermé par la centrale et le portail se ferme.
23(AP) 21(COM) | Entrée commande d'ouverture (N.O.).

o ATTENTION : l'activation persistante de la commande d'ouverture ne permet
pas la fermeture automatique ; le comptage du temps de fermeture automati-
que reprend au relachement de la commande d'ouverture.

24(CH) 21(COM) | Entrée commande de fermeture (N.O.).
o
25(PP) 21(COM) | Entrée commande pas-a-pas (N.O.).
5 Le fonctionnement de la commande est réglé par le paramétre AH.
26(PED 21(COM) | Entrée commande d'ouverture partielle (N.O.).
o Réglée en usine a 50% de |'ouverture totale.
27(+24V) 28(COM) | Alimentation pour dispositifs extérieurs. Voir caractéristiques techniques.

Branchement alimentation B72/BRAKE pour versions BH30 et BM30 High
Speed.

29(LAM) _ 28(COM)

Raccordement clignotant (24 Vdc - intermittence 50%).
Il est possible de sélectionner les paramétrages de préclignotement du para-
metre AS et les modalités d’intermittence du parameétre 76.

ENC Connecteur pour raccordement a I'encodeur installé sur le moteur.

ATTENTION ! Débrancher et brancher le cable de I'encodeur uniquement en
absence d'alimentation.
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

FC Connecteur (contacts NC) pour le branchement de fin de course mécanique
(voir figure 11 - détail E) ou magnétique (voir figure 11 - détail F). Apres l'activa-
tion du fin de course, le portail s'arréte.

REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

SB Connecteur (NC) pour le branchement du contact de déverrouillage. Si l'on
ouvre la poignée de déverrouillage du moteur, le portail s'arréte et n'accepte
pas les commandes.

Une fois refermée la poignée de déverrouillage, si le portail se trouve en position
intermédiaire, la centrale lance la procédure de récupération de position (voir
chapitre 17).

REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

RECEIVER CARD Connecteur pour récepteur radio a prise.

La centrale a deux fonctions de commande a distance paramétrées en usine via
radio :

e PR1 - commande de pas-a-pas (modifiable par le paramétre 75).

e PR2 - commande de ouverture partielle (modifiable par le parameétre 17).
Les boutons de programmation PR1 et PR2 sont accessibles également a
couvercle fermé (voir figure 9).

CHARGEUR DE A défaut de tension de réseau, la centrale est alimentée par les batteries, I'écran

BATTERIES affiche bALE et le flash clignotant s'active par intermittence, jusqu'au rétablis-

SEULEMENT BH30 sement de la ligne ou jusqu'a ce que la tension des batteries descende sous le

B71/BC seuil de sécurité. L'écran affiche btLD (Batterie faible) et la centrale n'accepte
aucune commande.

ATTENTION ! pour garantir la recharge, les batteries doivent toujours étre bran-
chées a la centrale électronique. Contréler périodiquement, au moins tous les 6
mois, |'efficacité des batteries.

2x12 Vdc 1,2 Ah. Deux kits de batteries sont disponibles :

ou e 2 batteries de 12 Vcc 1,2 Ah a installer a bord de I'automatisme.

2x12 Vdc 4,5 Ah e 2 batteries de 12 Vcc 4,5 Ah a installer dans un boitier extérieur.

Seulement type AGM

Pour plus d'informations, consulter le manuel d'installation du chargeur de
batteries B71/BC.
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CONTACT

DESCRIPTION

CHARGEUR DE
BATTERIES
B71/BC
SEULEMENT BH30
2x12 Vdc 1,2 Ah.

Pour installer le chargeur de batteries et les batteries 12 Vcc 1,2 Ah :

Retirer le couvercle supérieur G.

Retirer le couvercle H.

Introduire la carte du chargeur de batteries B71/BC dans le logement
prédisposé.

Débrancher les cables provenant du transformateur, de la borne POWER IN
de la centrale, et les brancher a la borne I du chargeur de batteries.
Brancher les cables rouge-noir du cdblage L fourni avec la batterie, a la borne
POWER IN de la centrale.

Fermer le couvercle H et le fixer avec les vis.

Placer les batteries de 12 Vcc 1,2 Ah dans le logement prédisposé, en veillant
a la polarité.

Fermer le couvercle supérieur G.

Pour réduire la consommation des batteries, il est possible de brancher le positif
a l'alimentation des émetteurs des cellules photoélectriques a la borne SC (voir
fig. 6-7). Régler AB 03 ou AB 04. Dans ce cas, quand le portail est entiérement
ouvert ou entierement fermé, la centrale coupe I'alimentation sur les dispositifs.
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14

ignalisation de
modalités TEST

3 entrées de sécurité et des commandes

En I'absence de commandes activées, appuyer sur la touche TEST et vérifier ce qui suit :

ECRAN

CAUSE PROBABLE

INTERVENTION DE LOGICIEL

INTERVENTION
TRADITIONNELLE

5b(Shb)

La poignée de déverrouillage est
ouverte.

Fermer la poignée de déver-
rouillage et tourner la clé en po-
sition de fermeture.

Vérifier le raccordement au con-
tact de déverrouillage.

Contact STOP de sécurité ouvert.

Installer un bouton de STOP (N.F.)
ou shunter le contact ST avec le
contact COM.

Bord sensible COS1 non raccordé
ou mauvais raccordement.

S'il n’est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, régler le paramétre 73 00

S’il nest pas utilisé ou si on veut
I'exclure, shunter le contact COS1
avec le contact COM.

Bord sensible COS2 non raccordé
ou mauvais raccordement.

S'il nest pas utilisé ou si on veut
I'exclure, régler le parameétre 14 00

S'il n’est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, shunter le contact COS2
avec le contact COM.

i

Photocellule FT1 non raccordée
ou mauvais raccordement.

S'il nest pas utilisé ou si on veut
I'exclure, régler le paramétre 50
O0et 5100

S'il n’est pas utilisé ou si on veut
'exclure, shunter le contact FT1
avec le contact COM. Vérifier la
connexion et les références au
schéma correspondant de raccor-
dement (figure 8-9-10-11).

3

Photocellule FT2 non raccordée
ou mauvais raccordement.

S'il n’est pas utilisé ou si on veut
I’exclure, régler le parameétre 53
O0et54 OO

S’il nest pas utilisé ou si on veut
'exclure, shunter le contact FT2
avec le contact COM. Vérifier la
connexion et les références au
schéma correspondant de raccor-
dement (figure 8-9-10-11).

FE

Les deux fins de course ont le contact
ouvert ou ne sont pas raccordés.

Vérifier le raccordement des fins
de course.

FA

Le portail se trouve sur le fin de
course d'ouverture.

Si l'indication du fin de course est
incorrecte, vérifier le réglage du
paramétre 7 1.

Le fin de course d'ouverture n'est
pas présent ou n'est pas raccordé.

Vérifier le raccordement des fins
de course.

Le portail se trouve sur le fin de
course de fermeture.

Si I'indication du fin de course est
incorrecte, vérifier le réglage du
paramétre 7 1.

Le fin de course de fermeture n'est
pas présent ou n'est pas raccordé.

Vérifier le raccordement des fins
de course.

15

(=]

L

C

S

L

C

A

C3

L

r-u
m| || x| o

(=]

En absence de commande volon-
taire, le contact (N.O.) pourrait
étre défectueux ou le raccorde-
ment a un bouton pourrait étre
incorrect.

Vérifier les contacts PP - COM et
les raccordements au bouton.

Vérifier les contacts CH - COM et
les raccordements au bouton.

Vérifier les contacts AP - COM et
les raccordements au bouton.

Vérifier les contacts PED - COM et
les raccordements au bouton.

Inin]
D RN

En absence de commande volon-
taire, le contact (N.O.) pourrait
étre défectueux ou le raccorde-
ment au timer pourrait étre in-
correct.

Vérifier les contacts ORO - COM.
Le contact ne doit pas étre shunté
s'il n'est pas utilisé.

REMARQUE : appuyer sur la touche TEST pour sortir de la modalité TEST.
Il est conseillé de procéder a la résolution des signalisations de I'état des sécurités et des entrées toujours en
modalité “intervention de logiciel».
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15 Signalisations alarmes et anomalies

DEFAUTs | SIGNALSATION | cause proBABLE ACTION CORRECTIVE
LED POWER Absence de I'alimentation. Vérifier le cable d'alimentation.
éteinte
LED POWER Fusible grillé. Remplacer le fusible.
éteinte Il est recommandé dextraire le fusible unique-
ment en I'absence de tension de secteur.
DF St Anomalie dans la tension d’ali- | Couper I'alimentation, attendre 10 s et remet-
mentation d’entrée. tre l'alimentation.Si le probléme persiste, il est
Initialisation de la centrale | conseillé de remplacer la centrale de commande
échouée. En appuyant sur la touche TEST, il est possible de
masquer temporairement l'erreur et de consul-
ter les parametres du centrale de commande.
F‘,— l’.-J‘ Détection surintensité dans|Appuyer deux fois sur la touche TEST ou don-
I'onduleur. ner 3 commandes en succession.
dF,l tH Erreur de saisie de données Vérifier le positionnement correct de la fin de
de course. course d’ouverture et de fermeture.
Appuyer sur TEST et vérifier les éventuelles
sécurités en alarme.
Répéter la procédure d’apprentissage.
Procédure d’étalonnage Respecter les temps d’étalonnage requis en
échouée. phase de procédure d’apprentissage.
Avant de refermer le portillon de déverrouilla-
ge, s'assurer que sur I'écran le signal PHAS cli-
gnote.
Répéter la procédure d’apprentissage.
Message de modification — —
de sélection de position SX DX
de 'automatisme avec le ¢ g
paramétre 7 1.
Le portail ne D’usine les moteurs pour portails coulissants

s’ouvre pas ou ne
se ferme pas.

sont fournis avec une ouverture a droite 70 !
(position du moteur par rapport a I'embrasure
vue de l'intérieur). Si la position est modifiée et
que le message dAEA apparait :

* Placer le portail en position de fermeture.

e Couper l'alimentation de réseau ou le fusi-
ble du circuit primaire et attendre 5 s.
Réalimenter ou bien réinsérer le fusible.
Appuyer sur PROG jusqu’a ce que le mes-
sage dAEA disparaisse et APP- apparaisse
sur Iécran.

Répéter la procédure d’apprentissage.

Moteur non raccordé.

Vérifier le cable moteur.

Les deux fins de course sont
activés.

Vérifier le raccordement des fins de course ou pré-
sence d’'objets dans le verrouillage fin de course.

Erreur dans les paramétres de
configuration.

Paramétrer correctement la valeur de configu-
ration et la sauvegarder.

Encodeur non branché.

Vérifier le raccordement a I'encodeur.
Si le probléme persiste, il est conseillé de rem-
placer I'encodeur.

Grave dysfonctionnement de
I'encodeur.

Appuyer sur la touche TEST, si la signalisation
d'erreur se représente, éteindre la centrale
pendant 5 s puis la rallumer. Si le probléme
persiste, remplacer |'encodeur.

Dysfonctionnement de
I'encodeur.

Appuyer sur la touche TEST, si la signalisation
d'erreur persiste, remplacer I'encodeur.

Alimentation insufissant

En cas de saleté, humidité, insectes ou autre,
couper la tension et nettoyer la carte et I'encodeur.
Si le probléme persiste, remplacer I'encodeur.

Fonctionnement en batteries

Batteries presque déchargées.
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s’ouvre pas ou ne
se ferme pas.

A58

DEFAUTs | SIGNALISATION | cause proBABLE ACTION CORRECTIVE
E,-.EB Erreur de calcul de I'encodeur. | Répéter la procédure d'apprentissage.
t E"_,'Fl Protection thermique de l'on-|Le fonctionnement se rétablit automatique-
S duleur activée. ment dans les 2 min.

Batteries déchargées.

Attendre le retour de la tension de réseau.

SkoP

Flash clignotant

Dispositif de déblocage ou-
vert.

Fermer la poignée de déverrouillage et tourner
la clé en position de fermeture. Vérifier le rac-
cordement au contact de déverrouillage.

La procédure
d’apprentissage
n’est pas terminée.

no PH

Réglage du moteur échoué.

Répéter la procédure d'apprentissage.
Si le probleme persiste, vérifier le cable de con-
nexion de I'encodeur au moteur.

Vérifier que la poignée de déverrouillage soit
ouverte.

Vérifier la fluidité de rotation du moteur. En cas
de problémes, contacter |'assistance.

Problémes avec le circuit du
encodeur ou sur le cable de
connexion.

Vérifiez le bon état du cable de connexion.
Retirez et alimentez.

Donnez une commande (ouverture / pas a pas, ...).
Si le message noPH n’apparait pas, répétez la
procédure d’apprentissage.

Si le message noPH apparait a nouveau, con-
tactez I'assistance technique.

AP PE

Activation involontaire de la
touche TEST.

Répéter la procédure d'apprentissage.

Les sécurités sont en alarme.

Appuyer sur la touche TEST et vérifier la/les
sécurités en alarme et les branchements re-
spectifs des sécurités.

Chute de tension excessive.

Répéter la procédure d'apprentissage.
Vérifier la tension de secteur

Mauvais réglage des

ramétres 30 et 3 /.

pa-

Régler les parameétres 30 et 3 { par rapport au
poids et a la vitesse du vantail.

AP PL

Erreur longueur course.

Placer le portail en position de fermeture com-
pléte (la signalisation du fin de course FC doit
étre activée) et répéter la procédure.

Vérifier le cablage des fins de course. Si le pro-
bléme persiste, remplacer le cablage.

Rétablir la centrale aux valeurs standards d'usi-
ne et répéter la procédure.

Longueur de course inférieure au minimum au-
torisé: augmenter la longueur

RPP

Longueur course maximale au-
torisée dépassée

Réduire le course. Contacter I'assistance tech-
nique (course excédant le maximum permis
par les caractéristiques techniques)

La radiocom-
mande a peu de
de portée et ne
fonctionne pas
avec 'automa-
tisme en mouve-
ment.

L'émission radio est empéchée
par les structures métalliques
et les murs en béton armé.

Installer I'antenne a I'extérieur.

Batteries déchargées.

Remplacer les batteries des émetteurs.

Le flash clignotant
ne fonctionne pas.

Ampoule / LED grillées ou fils
clignotant débranchés.

Vérifier le circuit a LED et/ou les fils.

Le voyant portail
ouverte ne marche
pas.

Ampoule grillée ou fils débran-
chés.

Vérifier I'ampoule et/ou les fils.

Le portail
n’effectue pas
la manoeuvre
souhaitée.

Configuration incorrecte du

paramétre 7 I

Sélectionner la position correcte d'installation
avec le parametre 7 1.

REMARQUE : Appuyer sur la touche TEST pour supprimer momentanément la signalisation d’alarme.
A la réception d’'une commande, si le probleme n’a pas été résolu, sur I'écran réapparait la signalisation

d’alarme.
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16 Diagnostic - Modalité info

TEST m + TEST
- _ [y g J ) _ POUR SORTIR DE )
oA (LT t L’l: ’D —fo- [ L1 |~ LamoDAuTE | Lelie
x5s */ x_J Z ;

La modalité INFO permet d'afficher certaines valeurs mesurées par la centrale B70/1DC.

A partir de la modalité « Affichage commandes et sécurités » et a moteur coupé, appuyer pendant 5 s sur
la touche TEST.

La centrale affiche en séquence les paramétres suivants et la valeur correspondante relevée :

Paramétre | Fonction
r .60 Afficher pour 3 s la version du firmware de la centrale.
Affiche la position ou se trouve le MOTEUR exprimée en tours au moment de la vérification, par rapport a
Lk la longueur totale.(exemple : §. {3 = moteur installée a gauche 7! 00; O { {3 = moteur installée a droite
T 00).
Lun Affiche la longueur totale de la course programmeée, exprimée en tours moteur.
P Affiche la vitesse du moteur exprimée en tours minute (rPM).
Affiche le courant absorbé par le moteur, exprimé en ampéres (esempio: 001.1=1,1A....016.5=16,5 A). Si
AP le moteur est arrété, le courant absorbé est égal a 0. Il est possible de relever le courant absorbé au moment
de la commande.
Indicateur du bon état de I'installation. Avec le moteur arrété, il est possible de vérifier s'il y a une éventuelle
surcharge ou tension de secteur trop basse. Faire référence aux valeurs suivantes :
bUs tension de secteur = 230 Vac (nominal), bUS=cH.5
tension de secteur = 207 Vac (-10%), buS=c5.5
tension de secteur = 253 Vac (+10%), bUS=3 I.B
Affiche le courant utilisé pour corriger les éventuels efforts relevés du moteur dus par exemple a la basse
température extérieure, exprimé en Ampeére (exemple : 0 =0 A ... 4 = +6 A). Au départ de I'automation
CnP d'entierement ouverte ou entierement fermée, si la centrale reléve un effort supérieur par rapport a I'effort
mémorisé en phase d'apprentissage de la course, le courant a délivrer au moteur augmente automatique-
ment.
Affiche le seuil de courant auquel intervient la détection d’obstacle (anti-écrasement) du moteur, exprimé
A5 en Ampere. La valeur calculée automatiquement par la centrale en fonction des réglages des parameétres
J0et3 .
Pour un fonctionnement correct du moteur ATIP doit toujours étre inférieur a la valeur ASC.
Indique le temps qu'emploie le moteur pour détecter un obstacle suivant les configurations du parametre
Eln 3 1, exprimé en secondes . Exemple .000=1s/0.!120=0,12s (120 ms). S'assurer que le temps d'interven-
tion soit supérieur a 0,3 s.
Si la centrale connait la position du portail au moment de la vérification, I'écran affiche :
LP UP__  position connue, fonctionnement normal.
UP . position inconnue, phase de récupération position en cours.
Indique I'état de I'automatisme (ouvert/fermé).
OC OF automatisme en phase d'ouverture (moteur activé).
oc OP CL automatisme en phase de fermeture (moteur activé).
0P -0 automatisme entiérement ouvert (moteur arrété).
0P -L automatisme entierement fermé (moteur arrété).
UF UF U_ tension de réseau relevée trop basse ou surcharge.
UF _H surintensité relevée sur I'onduleur.
Il affiche le nombre d’interventions de protection thermique de 'onduleur. S'il affiche un nombre autre que
APEE 0000, vérifiez qu’il n’y a pas de points de contrainte excessifs et que le vantail, en venant en butée, n'active
pas l'interrupteur de fin de course.
Vérifiez les réglages des parameétres 30 et 3 .
H b Il affiche des informations sur le limiteur de tension électronique (UTILISATION INTERNE DE ROGER TECHNO-
- LOGY ASSISTANCE TECHNIQUE).

e Pour faire défiler les paramétres, utiliser les touches + / - . Une fois atteint le dernier paramétre, revenir
en arriére.

e En modalité INFO, il est possible d'activer I'automatisme pour en vérifier en temps réel le fonctionnement.

e Pour quitter la modalité INFO, appuyer quelques secondes sur la touche TEST.
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17 Déblocage mécanique

A défaut de tension, il est possible de débloquer le portail,
comme indiqué ci-apres :

Si le portail se déverrouille avec la centrale alimentée, le
message clignotant StoF s'affiche a I'écran.

RETABLISSEMENT DU FONCTIONNEMENT AUTOMATIQUE

Tourner la trappe cache-serrure (1).

Introduire et tourner la clé fournie de 90° dans le sens des
aiguilles d'une montre (2).

Ouvrir entierement la trappe de déblocage (3).

Déplacer le portail a la main.

Fermer la trappe de déblocage avec la clé introduite, en
faisant attention aux doigts (1).

Tourner la clé de 90° dans le sens inverse des aiguilles d'une
montre (2).

Extraire la clé et fermer la trappe cache-serrure (3).

Quand le systeme de déverrouillage est restauré, si le portail
n’est pas compléetement ouverte ou complétement fermée,
la centrale a la réception d’'une commande démarre une
procédure de récupération position (voir chapitre 18).
L'activation de I'un des deux fins de course permet la récupération immédiate de la position.

18 Modalités de récupération position

Aprés une interruption de tension ou apres le déblocage mécanique de le portail, si le portail n‘est pas
complétement ouverte ou complétement fermée, la centrale a la réception d’'une commande démarre une
procédure de récupération position :

Le portail commence une manoeuvre a faible vitesse.

Le clignotant s’active avec une séquence différente du fonctionnement normal (3 s allumé, 1,5 s éteint).
Dans cette phase, la centrale récupere les données de l'installation. Attention ! Ne pas donner de
commandes dans cette phase, si I'un des deux fins de course n’est pas atteint.

L'activation de I'un des deux fins de course permet la récupération immédiate de la position.

19 Test

Fournir l'alimentation.

Vérifier le bon fonctionnement de toutes les commandes raccordées.

Vérifier le bon fonctionnement de la poignée de déverrouillage. Le message clignotant 5EJF doit s'afficher
al'écran.

Vérifier la course et les ralentissements.

Vérifier le respect des forces d’impact, conformément aux normes EN 12453 et EN 12445.

Vérifier la bonne intervention des sécurités.

Si le kit batteries est installé, couper I'alimentation de réseau et en vérifier le fonctionnement.

Couper I'alimentation de réseau et des batteries (le cas échéant) puis la rétablir. Vérifier, a portail fermé
en position intermédiaire, la bonne exécution de la phase de récupération de position tant en ouverture
qu'en fermeture.

Vérifier le réglage et l'intervention correcte des fins de course. Régler éventuellement la position
d'installation du moteur.

Vérifier qu'en fin de manceuvre il y ait au moins 2-3 cm de distance entre le portail et la butée mécanique.

20 Entretien

Effectuer un entretien programmé tous les 6 mois.

Vérifier 'état de propreté et le fonctionnement.

En cas de saleté, humidité, insectes ou autre, couper la tension et nettoyer la carte et le conteneur.
Effectuer de nouveau la procédure de test.

Si le circuit moulé est oxydé, le remplacer si nécessaire.

Controler périodiquement I'efficacité des batteries.
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21 Elimination

Le produit doit toujours étre désinstallé par des techniciens qualifiés selon les procédures adaptées.

Ce produit est constitué de différents types de matériaux, certains peuvent étre recyclés, d’autres

doivent étre triés a travers des systemes de recyclage ou d’élimination prévus par les législations

locales pour cette catégorie de produit.

Il est interdit de jeter ce produit dans les déchets ménagers. Effectuer le “tri” pour I'élimination

B ot les méthodes prévues par les législations locales ; ou ramener le produit au vendeur au

moment de I'achat d’'un nouveau produit équivalent.
Deslégislationslocalespeuventprévoirdelourdessanctionsencasd’éliminationabusivedeceproduit. Attention!
certaines parties du produit peuvent contenir des substances polluantes ou dangereuses, si elles sont
dispersées elles peuvent avoir des effets toxiques sur I'environnement et la santé.

22 Informations complémentaires et contacts

Tous les droits relatifs a la présente publication appartiennent exclusivement a ROGER TECHNOLOGY.
ROGER TECHNOLOGY se réserve le droit d’apporter des modifications sans préavis. Toute copie,
reproduction, retouche ou modification est expressément interdite sans l'autorisation écrite préalable de
ROGER TECHNOLOGY.

Le présent manuel d’instructions et les consignes d’utilisation pour I'installateur sont fournies en format
papier dans I'emballage du produit.

Le format numérique (PDF) et toutes les éventuelles mises a jours futures sont disponibles dans I'espace
réservé de notre site internet www.rogertechnology.com/B2B dans la section Self Service.

SERVICE CLIENTS ROGER TECHNOLOGY:
ouvert : du lundi au vendredi

de 8h a 12h - de 13h30 a 17h30
Téléphone : +39 0415937023
E-mail : service@rogertechnology.it
Skype : service_rogertechnology

Pour tout probleme ou demande sur I'auotomatisme, nous vous prions de remplir le formulaire en ligne
“Réparations” sur notre site www.rogertechnology.com/B2B dans la section Self Service.

23 Déclaration de conformité

Je soussigné, représentant du constructeur ci dessous

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
déclare que l'appareillage décrit :

Description : Centrale de commande pour portails automatiques

Modele : B70/1DC

est conforme aux dispositions législatives qui transposent les directives suivantes :
- 2006/42/EC

-2004/108/CE

-2011/65/EC

et qu’ont été appliquées toutes les normes et/ou spécifications indiquées ci-apres :
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

deux derniers numéros de I'année ou a été affiché le marquage C€ 14.

Lieu: Mogliano V.to Date: 23-12-2014 Signature i D ;
et T~
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1 Advertencias generales

ﬁ Atencidn: una instalacién incorrecta puede ocasionar dafios graves.
Lea detenidamente las instrucciones antes de comenzar la instalacidn del producto.
Este manual de instalacion esta dirigido exclusivamente a personal cualificado.
ROGER TECHNOLOGY declina cualquier responsabilidad que deriva de un uso inoportuno o distinto al que se
ha destinado e indicado en el presente manual.
La instalacion, las conexiones eléctricas y las regulaciones deben ser efectuadas por personal cualificado
aplicando la buena técnica y respetando la normativa vigente.
Antes de empezar la instalacion, compruebe que el producto se encuentra en perfectas condiciones.

Monte un interruptor/seccionador omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o

superior a 3 mm en la red de alimentacion eléctrica.

Compruebe que antes de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una proteccién de
sobrecorriente adecuados, de conformidad con las practicas de la buena técnica y las normativas vigentes.
Las normas europeas EN 12453 y EN 12455 establecen los requisitos minimos concernientes a la seguridad
en el uso de puertas y cancelas automaticas. En especial, establecen el uso del limite de las fuerzas y de
dispositivos de seguridad (plataformas sensibles, barreras inmateriales, funcionamiento con hombre
presente, etc.) para detectar la presencia de personas o cosas que impidan su impacto en cualquier
circunstancia.

Si la seguridad de la instalacion se basa en el limite de las fuerzas de impacto, habra que comprobar que el
automatismo tenga las caracteristicas y prestaciones adecuadas para respetar la normativa vigente.

El instalador deberd medir las fuerzas de impacto y seleccionar en la central de mando los valores de
velocidad y par para que la puerta o cancela monitorizados respeten los limites establecidos por las normas
EN 12453 y EN 12455.

Cuando sea necesario, conecte el automatismo a una instalacidn de puesta a tierra eficaz realizada segun la
normativa vigente en materia de seguridad.

Desconecte la alimentacidn eléctrica antes de cualquier operacidon. Desconecte las baterias tampon, si las
hubiera. Utilice solo recambios originales para la reparacion o la sustitucion de los productos.

El material del embalaje (plastico, poliestireno, etc.) no se debe desechar en el medio ambiente y debe
mantenerse fuera del alcance de los nifios porque es una fuente de peligro potencial.

2 Descripcion del producto

Utilizando un codificador de alta resolucién, la central B70/1DC controla en modo sensored el motor ROGER
brushless para automatismos de una hoja corredera.

Atencién a la configuracién del pardmetro Al. Una configuracion incorrecta puede provocar anomalias en
el funcionamiento del automatismo.

Es aconsejable utilizar accesorios, dispositivos de mando y de seguridad ROGER TECHNOLOGY. En especial,
se aconseja instalar fotocélulas de la serie FAES o F4S.

3 Actualizacién de la versién r1.60

1. Activacion persistente del mando de apertura AP.
2. Se agregaron sefializaciones en modo INFO.
3. Se han afiadido una nueva funcién de alarma / advertencia noPH - OF5E- APPL - APPI

127



4 Caracteristicas técnicas del producto

BH30/600 | BH30/800 |BH30/500/HS ®| BM30/400 |BM30/300/HS ©
230 Vac + 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 Vac + 10% 60 Hz)

TENSION DE ALIMENTACION

POTENCIA MAXIMA
ABSORBIDA POR LA RED

140 W 320 W

160 W 250 W 380 W

F1 = 15A (ATO257) Proteccion del circuito de potencia motor
F2 = 2A (ATO257) Proteccidn de alimentacion accesorios
F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))

FUSIBLES

MOTORES QUE PUEDEN
CONECTARSE

ALIMENTACION DEL MOTOR |24 Vac, con inverter autoprotegido
TIPO DE MOTOR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)
TIPO DE CONTROL DEL MOTOR | por campo orientado (FOC), sensored

1

POTENCIA NOMINAL MOTOR | 45 W 75 W 120W 45W 100 W
POTENCIA MAXIMA MOTOR | 125 W |200W  |350 W 110w 320W

A 1BW 25 W 5 W FEXY 25 W
POTENCIAMAX. INTERMITENTE | 0,1y | (22 vde) | (24 Vdc) (24vde) | (24 Vdc)
LUZ INTERMITENTE 50%
EEL%\IR??S'&AXIMA e 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (contacto puro)
POTENCIA LUZ CANCELA
ABIERTA 3W (24 vde)
POTENCIA SALIDA 7W 0w 0w 7W 0w
ACCESORIOS (2avde) |(24vde) (24 vdo) (24vdc)  |(24 Vdc)

TEMPERATURA DE
FUNCIONAMIENTO

DIMENSIONES DEL
PRODUCTO

/?-zom ﬂ/+55°c

dimensiones in mm 200x90x45 Peso: 0,244 kg

| FAROGER |

La suma del consumo de todos los accesorios conectados no debe exceder los datos de potencia maximos
indicados en la tabla. Los datos se garantizan SOLO con accesorios originales ROGER TECHNOLOGY. El uso
de otros accesorios no originales puede causar un mal funcionamiento. ROGER TECHNOLOGY no acepta
ninguna responsabilidad por la instalacion incorrecta o no conforme.

Todas las conexiones estdn protegidas por fusibles, véase la tabla. La luz de cortesia necesita un fusible
externo.

(1 BH30/503/HS/115 - BH30/603/115 - BH30/803/115 - BM30/303/HS/115

5 Descripcion de las conexiones

Para poder acceder al terminal de bornes de conexidn de los mandos, quite la cobertura del motor come se

ilustra en la figura 1:

e quite los dos tornillos A;

e BH30: desplace la tapa hacia si y levantela (flecha B).

Si hay instalado un cargador de baterias B71/BC (SOLAMENTE BH30), consulte la figura 2:

e quite los dos tornillos A;

e desplace la tapa hacia si y levantela (flecha B).

e gire la tapa 180° y apdyela frente al automatismo. jAtencién! Al levantar la tapa trate de no hacerlo con
movimientos bruscos o tirones. Los cableados podrian dafiarse.

En la figura 3-4 aparece el esquema de conexion a la red eléctrica de la tarjeta de control del motor

(B70/1DC).
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5.1 Conexiones eléctricas

TRANSFORMER

Pele el cable de alimentacidn solamente a la altura del borne (véase ref. D fig.
3-4) y fijelo mediante el sujetacables correspondiente.

Compruebe con un tester la tensién en voltios en la conexion de la
alimentacion primaria. Para que los automatismos Brushless funcionen
perfectamente, la tensién de alimentacion de red primaria como minimo ha
de ser de 230Vac (115 Vac) £+ 10%.

Si la tension que se mide no respeta los datos anteriormente citados o no es
estable, el automatismo no podrd trabajar de manera eficiente o podra tener
problemas de funcionamiento.

CONEXION DE CORRIENTE - CENTRAL
Alimentacion 230 Vac +10% (115 Vac £10%)

Lcable
CONEXION DE CENTRAL - ACCESORIOS 1220 m
Fotocélulas - Receptor 4x0,5 mm?
Fotocélulas - Transmisor 2x0,5 mm?

Teclado de c6digo numérico H85/TDS - H85/TTD
(conexién de central - interfaz de control H85/ 3x0,5 mm?
DEC-H85/DEC2)

Selector de llave R85/60 3x0,5 mm?

CONEXION DE CENTRAL - INTERMITENTE

Alimentacion 24 Vdc a LED (25 W max, luz 2x1 mm?
intermitente 50%) (max 10 m)
Lcable
CONEXION DE CENTRAL - LUZ CANCELA ABIERTA
1:20 m
Alimentazione 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?
Lcable

CONEXION DE CENTRAL - LUZ DE CORTES(A 1:20 m 'j SUGERENCIAS: para las instalaciones exi-

Alimentacion 230 Vac (100 W max) Xl mmz stentes es recomendable controlar la
seccién y las condiciones (buen estado)

de los cables.

CONEXION DE CENTRAL - ANTENA
Cable tipo RG58 max 10 m

DESCRIPCION

l

Conexidn a la red de alimentacidn 230 Vca £10% (115 Vca £10%).
Fusible 5x20 T1A.
B70/1DC/115: Fusible 5x20 T2A.

FUSE

[

POWER IN Entrada de la alimentacién desde transformador (o desde cargador de bateria
E BE B71/BC, si lo hubiera).

NOTA: El cableado llega realizado de fébrica por ROGER TECHNOLOGY.
- +

X-Y-Z Conexién al motor ROGER brushless.
E E Conexion B72/BRAKE para versiones BH30 y BM30 High Speed.

NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.
jAtencion! Si los cables se desconectan del terminal de bornes, después de
Xl}@_ll volverlos a conectar efectte un aprendizaje de la carrera, véase capitulo 9.

129



6 Teclas de funcion y pantalla

o .
4 TECLA DESCRIPCION

up |z| B B B B |E| Up Parametro siguiente
DOWN w Parametro anterior
own  [8] [o)-

+ Incremento de 1 del valor del
A 4 arametro
lzl lzl gecremento de 1 del valor del
= V
PROG TEST parametro
PROG Programacién del recorrido
TEST Activacion en modo TEST

e Pulsar las teclas UP A y/o DOWN w para ver el pardmetro que se ha de modificar.

e Con las teclas + e - modificar el valor del parametro. El valor empieza a parpadear.

e Manteniendo pulsada la tecla + o la tecla=, se activa el desplazamiento rapido de los valores, consiguiendo
una variacién mas rapida.

e Paraguardarelvalorseleccionado,esperarunossegundos,odesplazarsesobreotroparametroconlasteclasUP 4
0 DOWN w. La pantalla parpadea rapidamente indicando que se ha guardado la nueva configuracion.

e La modificacion de los valores puede realizarse solo con el motor parado. Los pardmetros podran
consultarse en cualquier momento.

7 Encendido o puesta en servicio

Alimentar la centralita de mando.
En la pantalla aparece durante unos momentos la version del firmware de la centralita.
Version instalada r1.60.

I

L

- |
R |7

<)

Inmediatamente después, en la pantalla aparece el modo de estado de comandos e indicaciones de
seguridad. Véase capitulo 8.

8 Modo de funcionamiento de la pantalla

e Modos de visualizacién de los parametros

‘ VALOR DEL

[
LR

Para las descripciones detalladas de los parametros hay que consultar los capitulos 11.
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e Modos de visualizacién de indicaciones de seguridad y comandos

ESTADOS DE LOS ESTADO DE LAS INDICACIONES
COMANDOS DE SEGURIDAD
C__ )

l l, Al : Lﬁ.
— .

ESTADOS DE LOS COMANDOS:

Las indicaciones de los comandos (segmentos AP=abre, PP=paso a paso, CH=cierra, PED=apertura parcial,
ORO-=reloj) normalmente estan apagados. Se encienden al recibir un comando (ejemplo: cuando se ejecuta
un comando de paso a paso se enciende el segmento PP).

ESTADO DE LAS INDICACIONES DE SEGURIDAD:

Las indicaciones de seguridad (segmentos FT1/FT2= fotocélulas,
C0S1/C0S2= borde sensible, FA= final de carrera de apertura,
FC= final de carrera de cierre, SB=manilla de desbloqueo abierta) normalmente estdn encendidas. Si estan
apagadas significa que estan en estado de alarma o que no estan conectadas.

Si parpadean significa que han sido deshabilitadas por un parametro especifico.

e Modo de TEST

El modo de TEST permite comprobar a simple vista la activacion de los comandos y de las indicaciones de
seguridad.

El modo se activa pulsando la tecla TEST con el automatismo parado. Si la cancela estd moviéndose, la tecla
TEST provoca una PARADA. Al volver a pulsar la tecla se habilita el modo de TEST.

El intermitente y el piloto que indica que la cancela estd abierta se encienden durante un segundo, cada vez
que se activa un comando o un dispositivo de seguridad.

A la izquierda de la pantalla aparece el estado de los comandos SOLO si estdn activos, durante 5 s (AP, CH,
PP, PE, OR).
Por ejemplo si se activa la apertura, en la pantalla aparecera AP:

1
I

A la derecha de la pantalla aparece el estado de las indicaciones de seguridad/entradas. El nimero del borne
de la indicacién de seguridad en estado de alarma parpadeara.

Cuando la cancela estd completamente abierta o completamente cerrada en la pantalla aparece FA o FL, lo
que indica que la cancela se encuentra en el final de carrera de apertura FA o en el final de carrera de cierre
FC.
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Ejemplo: contacto de STOP en condicion de alarma.

Nl

AN

Ninguna indicacién de seguridad en estado de
alarma y ningun final de carrera activado

(Sb)

Manilla de desbloqueo o cerradura abierta.

=
(L

STOP.

L
L\
|

L

Borde sensible COS1.

Borde sensible COS2.

Fotocélula FT1.

Fotocélula FT2.

Ambos finales de carrera.

FA

Final de carrera de apertura.

FC

Final de carrera de cierre.

NOTA: Si uno o varios contactos estan abiertos, la cancela no se abre ni se cierra, salvo indicacién de los
microinterruptores de final de carrera que aparece en la pantalla, pero no impide el funcionamiento normal

de la cancela.

Si hay mas de una indicacion de seguridad en estado de alarma, tras solucionar el problema de la primera,
aparece la alarma de la segunda y asi sucesivamente.
Para interrumpir el modo de test, vuelva a pulsar la tecla de TEST.

A los 10 s de inactividad, en la pantalla vuelve a aparecer el estado de los comandos y de las indicaciones

de seguridad.

e Modo Stand By

El modo se activa a los 30 m de inactividad. EI LED POWER parpadea lentamente.
Para reactivar la centralita pulse una de las teclas UP “, DOWN w, +, =.

N
o

POWER_,
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9 Aprendizaje del recorrido

0 Para conseguir un funcionamiento correcto es necesario efectuar el aprendizaje del recorrido.

9.1 Antes de actuar

1. Seleccione el modelo del automatismo instalado con el parametro A 1.

LEYENDA: @ MOTOR HIGH SPEED

TIPO

SELECCION MODELO tan CONFIGURACIONES
A1 O BH30/600 - i

0! / fitg
At O BH30/800 - (gmij

At 03 BH30/500

@
Lag'\ a

Véase capitulo 12 "Parametros
especiales de la serie High
Speed")

"\ "
| &

A4 BM30/400

Véase capitulo 12 "Pardmetros

@ (mu especiales de la serie High
“J Speed")

A1 S BM30/300/HS

2. Seleccione la posicion del motor con respecto a la apertura de la cancela con el parametro 7 {. El pardmetro
llega de fabrica configurado con motor instalado a la derecha respecto a la apertura de la cancela, vista
lado interior.

\\ \\\
4. Reglar los fines de carrera (mecanico o magnético) para que, después de la activacion, la cancela se pare
un poco antes de llegar al tope mecanico.
5. Ponga la cancela en posicidn de cierre.

6. Pulse la tecla TEST (véase modo TEST en el capitulo 8) y compruebe el estado de los comandos y de las
indicaciones de seguridad. Si no estdn instaladas las indicaciones de seguridad, hay hacer un contacto de
puente o deshabilitarlas del pardmetro correspondiente (50, 5, 53, 54, 73 y TH).
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9.2 Procedimiento de aprendizaje:

' X TEST
'5 —} Véase capitulos 15y 16

1 clic
TEST ; @ X TEST PROG ~ M3Sadle.. ApRENDIZAJE DE
——:@[H —) LA CARRERA
2\ 1 clic Z CAP.9.2
CERRADO \ telick [\
C Pulsar y mantener pulsada

Si
7 TEST APRENDIZAJE DE
— FE ‘\J @ LA CARRERA
_ CAP.9.2
clic
8 el N il

z

(si FT estan conectados

JFalent-
Espera .. }Fﬂ[‘g{ . ilﬂ]@lﬂ“\ —‘

;/ y habilitados)

— QSi
] [i | T ot | =1 1 EERE &4
APERTURA ABIERTA CIERRE CERRADA

Pulse la tecla PROG durante 4 s, en la pantalla aparecera AF P- .

Abra la manilla de desbloqueo, al cabo de unos segundos aparecera en la pantalla FHAS. La centralita
pone en marcha el procedimiento de tarado. En esta fase se calculan los pardmetros de funcionamiento
del motor.

Si el tarado del motor ha dado un resultado positivo la pantalla parpadeara PHAS.

Cierre la manilla de desbloqueo. Entonces empezard el procedimiento de aprendizaje.

En la pantalla aparecera FOED (sélo si los parametros 50, 5 1, 53, 54 no estan deshabilitado). Aléjese del
haz de luz de las fotocélulas en 5 s para no interrumpir el procedimiento.

En la pantalla aparecerd Allto y la cancela emprende una maniobra de apertura a baja velocidad.

Al llegar al final de carrera de apertura, la cancela se parara un instante. En la pantalla parpadea Allto.

¢ La cancela se cierra completamente al llegar del final de carrera de cierre.

Si el procedimiento de aprendizaje ha terminado correctamente, la pantalla pasa al modo de visualizacién de
los comandos y de las indicaciones de seguridad.

Si en la pantalla aparecen los mensajes de error siguientes, repita procedimiento de aprendizaje:

e no PH: procedimiento de tarado fallido.

e AP PE: error de aprendizaje. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar el dispositivo de
seguridad en condicién de alarma.

e AP PL:error de longitud del recorrido. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar que las dos
hojas estén completamente cerradas.

0 Para mas informacién véase el capitulo 15 “Sefalizacién de alarmas y anomalias”.
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10 indice de los pardametros

PARAM. VFI:’\IE%TCE\E DESCRIPCION PAGINA
A véase cap. 11 | Seleccidon del modelo de automatismo 137
Iala] Cierre automdtico después del tiempo de pausa (desde cancela
Ac e completamente abierta) 137
Ar Cierre automatico tras una interrupcidn de alimentacion eléctrica
A3 YU | (black-out) 137
A4 oo Seleccién del funcionamiento de mando paso a paso (PP). 137
AS oo Preintermitencia 137
A& oo Funcién de comunidad en el mando de apertura parcial (PED) 137
AT oo Habilitacién de la funcién con hombre presente 138
AB la] Testigo de cancela abierta / funcion de test fotocélulas y “battery 138
B saving”
I y Regulacion de la deceleracion de apertura (y cierre para BH30/600 - BH30/800 138
- BM30/400)
Regulacion de la deceleracidn de cierre (s6lo para BH30/500/HS -
e @ 09 | m3o/300/Hs) 138
Ajuste del espacio de acercamiento al final de carrera de apertura a veloci-
3 ac dad constante 138
Ajuste del espacio de acercamiento al final de carrera de cierre a veloci-
H ac dad constante 138
5 &0 Regulacion de apertura parcial (%) 138
cl 30 Regulacion del tempo de cierre automatico 138
27 03 Regulaciéon del tempo de inversion después de la intervencion del 138
borde sensible o de la deteccidn de obstaculos (antiaplastamiento).
30 0s Regulacién del par motor 138
| Regulaciéon de la sensibilidad de la fuerza de impacto contra los
3! f obstaculos 139
S5 0y Regulacion de la aceleracién al empezar en apertura y cierre para BH30/600 139
= - BH30/800 - BM30/400)
n Regulacién de la aceleracién al empezar en cierre (sélo para BH30/500/

EE 09 | hs™ BM30/300/Hs) 139
J6 oo Habilitacién del par maximo de aceleracién al inicio de la carrera 139
37 ad Ajuste del par motor durante la fase de recuperacion de la posicién 139
oy 5 Regulacion de la velocidad en apertura (y cierre para H30/600 - BH30/800 - 139

H BM30/400) (%)
A Regulacion de la velocidad en cierre (sélo para BH30/500/HS -
4 @ 05 | m3o/300/Hs) (%) 139
] Ajuste de la velocidad de acercamiento constante al final de la
He a3 maniobra 139
Configuracidn del numero de intentos de cierre automatico después
49 o de la accion del borde sensible o de la deteccion de obstidculos| 139
(antiaplastamiento)
An Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula de
50 Hd apertura (FT1) 140
n Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase
5 ae de cierre (FT1) 140
& o Modo de funcionamiento de la fotocélula (FT1) con cancela cerrada 140
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VALOR DE

PARAM. | "CxobicA DESCRIPCION PAGINA
53 an gggﬂil:ga(?_?g) del modo de funcionamiento de la fotocélula de 140
oy an ggryi‘légrt:;a&i_?g)del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase 140
55 o Modo de funcionamiento de la fotocélula (FT2) con cancela cerrada 140
ch oo fl-:)igﬂiétfucliaé(nFlee-lF;g)mando de cierre a los 6 s de la actuacién de la 141
BS 0s Regulacion del espacio de parada del motor 141
T 01 ISeleccién dela posicig’m de instalacion del motor respecto a la apertura de 141

a cancela, vista lado interior
= oo Configuracién del borde sensible COS1 141
I oo Configuracion del borde sensible COS2 141
6 oo Configuracién 1° canal de radio (PR1) 141
N o0 Configuracion 2° canal de radio (PR2) 141
8 oo Configuracién de la intermitencia del testigo 142
19 &0 Seleccién del modo de funcionamiento de la luz de cortesia 142
B0 oo Configuracién del contacto de reloj 142
B oo Habilitaciéon de apertura y cierre garantizados. 142
Bc 03 Regulacion del tiempo de activacion del cierre y apertura garantizados | 142
= i} oo Restablecimiento de valores estdndar de fabrica 142
nld 0 Versién de HW 143
i 25 Afio de fabricacion 143
nc S5 Semana de fabricacion 143
n3 &1 143
nH B9 Numero de serie 143
n5 0 143
nb 3 Version de FW 143
ol ai 143
ol 25 Visualizacion del contador de maniobras 143
ol H5 143
h ai 143
i 53 Visualizacién del contador de horas de maniobra 13
dd 0 143
a1 EE Visualizacién del contador de dias de encendido de la centralita 13
P ad 143
2 1 Contrasefia 143
P3 ag 143
P4 ad 143
LP oo Cambio de contrasefia 143
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11 Menu de parametros

VALOR DEL

(]
I

(
l

0 | BH30/600

2 | BH30/800

03 BH30/500/HS @ (véase capitulo 12 "Pardametros especiales de la serie High Speed")
{14 | BM30/400

05 BM30/300/HS @ (véase capitulo 12 "Pardmetros especiales de la serie High Speed")

aa

Desactivada.

015

De 1 a 15 intentos de cierre después de la intervencidn de la fotocélula.
Al vencer el nimero de intentos seleccionado, la cancela permanecerd abierta.

95

La cancela intenta cerrarse incesantemente.

ao

Desactivada. Cuando vuelve la alimentacion eléctrica, la cancela NO se cierra.

i

Habilitada. Si la cancela NO estad completamente abierta, al volver la alimentacion eléctrica, se cierra después
de un parpadeo preliminar de 5 s (independientemente del valor seleccionado del parametro AS). El cierre se
produce en modo “recuperacion de la posicion” (véase capitulo 18).

00 | Abre-stop-cierra-stop-abre-stop-cierra...
Funcién de comunidad: Después del tiempo configurado de cierre automatico, la cancela se cierra.
El tiempo de cierre automatico se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.

i Durante la apertura se ignorara el comando paso a paso. Asi la cancela se abrira completamente, evitando el
cierre indeseado de la misma.
Si el cierre automético (Ac 0D) esta desactivado, la funcién de comunidad activa automaticamente un intento
de cierre A2 O 1.
Funcién de copropiedad: después del tiempo configurado de cierre automatico, la cancela se abre y se cierra.
El tiempo de cierre automatico NO se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.

ne Durante la apertura se ignorara el comando paso a paso. Asi la cancela se abrird completamente, evitando el
cierre indeseado de la misma.
Si el cierre automatico (Ac 00) estd desactivado, la funcién de comunidad activa automaticamente un intento
de cierre A2 O 1.

13 | Abre-cierra-abre-cierra.

4 | Abre-cierra-stop-cierra.

an

Deshabilitado. El intermitente se activa durante la maniobra de apertura y cierre.

Oi-10

Da 1 a 10 s de preintermitencia antes de cada maniobra.

95

5 s de preintermitencia antes de la maniobra de cierre.

oo

Deshabilitado. La cancela se abre parcialmente en modo paso a paso: abre-stop-cierra-stop-abre...

0l

Habilitado. Durante la apertura se ignorara el comando de apertura parcial.

13
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Deshabilitada.

Habilitada. La cancela funciona manteniendo presionados los mandos abre (AP) o cierra (CH). Al soltar el
mando la cancela se para.

El testigo se apaga con la cancela cerrada. Se enciende fijo durante las maniobras y cuando la cancela estd abierta.

El testigo parpadea lentamente durante la maniobra de apertura. Se enciende fijo cuando la cancela esta
completamente abierta. Parpadea répido durante la maniobra de cierre.
Si la cancela esta parada en una posicion intermedia, el testigo se apaga dos veces cada 15s.

Seleccione 02 si la salida SC se utiliza como test de fotocélulas. Véase fig. 8-9.

Seleccione 03 si la salida SC se utiliza como “economizador de bateria”. Véase fig. 10-11.
Cuando la cancela estd completamente abierta o completamente cerrada, la centralita desactiva los acceso-
rios conectados al borne SC para reducir el consumo de bateria.

Seleccione 04 si la salida SC se utiliza como “economizador de bateria” y test de las fotocélulas. Véase fig. 10-11.

0-05

01= la cancela decelera cerca del final de carrera ... 05= la cancela decelera con mucha antelacion respecto
al final de carrera.

0-H0

01= 4 ultimas revoluciones del motor; 02= 8 ultimas revoluciones del motor; ... 40= 160 ultimas revoluciones
del motor. Ejemplo: 100 cm de espacio = valor 35.

i0-99

del 10% al 99% del recorrido total.

00-30

de 00 a 90 s de descanso.

92-33

de 2 a 9 m de descanso.

00-60

de0a60s.

0i-09

01=-35%; 02=-25%; 03=-16%; 04=-8% (reduccion del par motor = mas sensibilidad).
05= par motor configurado desde fabrica.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento del par motor = menos sensibilidad).
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Par motor bajo:
0 I- 10| 01 = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... 10 = fuerza de impacto contra los obstaculos maxima.
NOTA: utilice estas configuraciones solo si los valores de par motor medio no son adecuados para la instalacion.

(- 15 Par motor medio. Configuracién recomendable para la regulacion de las fuerzas operativas.
11 = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... 16 = fuerza de impacto contra los obstaculos méaxima.

{7 | Par motor al 70% de valor méximo, tiempo de actuacién de 1 s. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

18 | Par motor al 80% de valor maximo, tiempo de actuacion de 2 s. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

19 | Par motor méximo, tiempo de actuacion de 3 s. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

20 | Par motor méximo, tiempo de actuacion de 5 s. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

20 | Par motor méximo. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

0i-05 01= la cancela acelera rapidamente al empezar a cerrarse... 05= la cancela acelera lenta y gradualmente al

empezar a cerrarse.

Deshabilitada.

Habilitada al inicio sélo de la apertura (incluye la fase de recuperacion de la posicion). Durante el cierre la
aceleracion estd habilitada solo si conoce la posicion y la cancela se encuentra a 2 metros del cierre completo.

Habilitada cada vez que inicia la apertura (incluye la fase de recuperacion de la posicién).

La actuacion del sensor de obstaculo estd controlada exclusivamente por los valores configurados en los
parametros 30y 3

0ol La actuacion del sensor de obstaculo esta controlada por los valores configurados por los paréametros 30y 3 Iy
por el valor de corriente maxima memorizada durante el aprendizaje de la carrera.

en]

2 | La actuacion del sensor de obstéculo es el 70% del par méximo durante un tiempo de actuacién de 1s.

13 | La actuacion del sensor de obstéculo es el 80% del par maximo durante un tiempo de actuacion de 2 s.

4 | La actuacién del sensor de obstéculo es el 100% del par méaximo durante un tiempo de actuacion de 3's.

15 | La actuacion del sensor de obstéculo es el 100% del par maximo durante un tiempo de actuacion de 5 s.

0 -5 | 01= 60% velocidad minima, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% velocidad méxima.

-0 01= 250 RPM - 02= 300 RPM - 03= 350 RPM - 04= 400 RPM - 05= 450 RPM
06= 500 RPM - 07=550 RPM - 08= 600 RPM - 09= 650 RPM- 10= 700 RPM

Nlngun intento de cierre automdtico.

Da 1 a 3 intentos di cierre automdtico.
O (- 03 | Es aconsejable seleccionar un valor inferior o igual al parametro AZ.
La cancela se cierra automaticamente solo si estd completamente abierta.
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]

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no esta instalada.

STOP. La cancela se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

ae

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la cancela invierte inme-
diatamente su movimiento.

03

STOP TEMPORAL. La cancela se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la cancela reanuda la apertura.

o4

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpido la cancela se para. Cuando la luz de la foto-
célula queda libre la cancela se cierra.

oo

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estd instalada.

STOP. La cancela se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

ae

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la cancela invierte inme-
diatamente su movimiento.

03

STOP TEMPORAL. La cancela se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la cancela sigue cerrandose.

a4

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpida la cancela se para. Cuando la luz de la foto-
célula queda libre la cancela se abre.

oo

La cancela no puede abrirse si la luz de la fotocélula queda interrumpida.

01

La cancela se abre al recibir un comando de apertura aunque la luz de la fotocélula quede interrumpida.

ae

La luz de la fotocélula interrumpida envia un comando de apertura de la cancela.

oo

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no esta instalada.

STOP. La cancela se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

ae

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la cancela invierte inme-
diatamente su movimiento.

03

STOP TEMPORAL. La cancela se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la cancela reanuda la apertura.

a4

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpido la cancela se para. Cuando la luz de la foto-
célula queda libre la cancela se cierra.

ao

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estad instalada.

STOP. La cancela se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

ae

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la cancela invierte inme-
diatamente su movimiento.

03

STOP TEMPORAL. La cancela se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la cancela sigue cerrandose.

a4

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpida la cancela se para. Cuando la luz de la foto-
célula queda libre la cancela se abre.

oo

La cancela no puede abrirse si la luz de la fotocélula queda interrumpida.

0l

La cancela se abre al recibir un comando de apertura aunque la luz de la fotocélula quede interrumpida.

ae

La luz de la fotocélula interrumpida envia un comando de apertura de la cancela.
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oo

Deshabilitada.

0l

Habilitada. Al pasar por delante de las fotocélulas FT1, al cabo de 6 segundos, se activa un comando de cierre.

ae

Habilitada. Al pasar por delante de las fotocélulas FT2, al cabo de 6 segundos, se activa un comando de cierre.

0-05

01= frenado rapido/menor espacio de parada... 05= frenado suave/mayor espacio de parada.

0o

Motor instalado a la izquierda.

0l

Motor instalado a la derecha.

0o

Borde sensible NO INSTALADO.

iy

Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La cancela invierte el movimiento solo en la fase de abertura.

ae

Contacto con resistencia de 8k2. La cancela invierte el movimiento solo en la fase de abertura.

03

Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La cancela invierte el movimiento siempre.

04

Contacto con resistencia de 8k2. La cancela invierte el movimiento siempre.

0o

Borde sensible NO INSTALADO.

iy

Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La cancela invierte el movimiento solo en la fase de cierre.

ae

Contacto con resistencia de 8k2. La cancela invierte el movimiento solo en la fase de cierre.

03

Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La cancela invierte el movimiento siempre.

04

Contacto con resistencia de 8k2. La cancela invierte el movimiento siempre.

0o

PASO A PASO.

O

APERTURA PARCIAL.

ic

APERTURA.

03

CIERRE.

o4

STOP.

as

Luz de cortesia. La salida COR se gobierna con el mando por radiocontrol. La luz permanece encendida
mientras el mando por radiocontrol estd activo. Se ignorard el parametro 19.

0a

Luz de cortesia paso a paso (PP). La salida COR se gobierna con el mando por radiocontrol.
El mando por radiocontrol enciende y apaga la luz de cortesia. Se ignorard el pardmetro 19.

ol

PASO A PASO con confirmacién de indicacién de seguridad. )

08

APERTURA PARCIAL con confirmacién de indicacién de seguridad. ¥

03

APERTURA con confirmacién de indicacién de seguridad.

10

CIERRE con confirmacién de indicacion de seguridad. @

('para evitar que al presionar involuntariamente una tecla del radiocontrol, activando asi la cancela, se requiere una confir-

macion de seguridad para habilitar el comando. Ejemplo: parametros 16 07y 17 0 ! seleccionados:

e Pulsando la tecla CHA del mando por telecontrol se selecciona la funcién paso a paso, que debera confirmarse a los 2 s de
pulsar la tecla CHB del mando por telecontrol. Pulsando la tecla CHB se activa la apertura parcial.
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00 | El testigo se ocupa de regular electrénicamente la intermitencia.
I { | Intermitencia lenta.
2 | Intermitencia lenta durante la fase de apertura y rapida durante la de cierre.

0o

Deshabilitada.

IMPULSIVA. La luz de cortesia se enciende al comienzo de cada maniobra.

0e

ACTIVA. La luz esta activa durante toda la maniobra.

03-30

de 3290s. La luz permanece activa después de que termina la maniobra y durante el tiempo seleccionado.

92-33

de 2 a 9 minutos. La luz permanece activa después de que termina la maniobra y durante el tiempo seleccionado.

0o

Cuando se activa la funcién de reloj, la cancela se abre y permanece abierta. Se ignoraran todos los comandos.

Cuando se activa la funcidn reloj, la cancela se abre y permanece abierta. Se ignoraran todos los comandos.

Cuando la cancela vuelve a estar completamente abierta se reactiva la funcion de reloj.

0o

Deshabilitado. El pardmetro B2 no aparece.

Habilitada.
Al cabo de un plazo seleccionado por el parametro B2, la centralita activa una preintermitencia de 5 s, inde-
pendientemente del parametro AS y luego cierra la cancela.

ac

Habilitada.

Si la cancela se para a raiz de un comando paso a paso, al cabo de un plazo seleccionado por el parametro
B¢, la centralita activa una preintermitencia de 5 s (independientemente del parametro AS) y luego cierra la
cancela.

Si durante la maniobra de cierre, la cancela se para a raiz de la actuacién de la deteccion de obstaculos, al
cabo de un plazo seleccionado por el parametro 82, se cierra la cancela.

Si durante la maniobra de cierre, la cancela se para a raiz de la actuacion de la deteccién de obstaculos, al
cabo de un plazo seleccionado por el pardmetro 82, se abre la cancela.

02-50

De 2 a 90 s de descanso

92-59

De 2 a9 m de descanso

/f|

-

Eﬁz 5‘5_

- x4's

7

jAtencion! El restablecimiento de los valores borra cualquier seleccién anterior, excepto el pardmetro A | :
compruebe que todos parametros son adecuados para la instalacion.

Se podran restablecer los valores estandar de fabrica también pulsando las teclas MAS + y/o MENOS -, como
se indica a continuacién:

e Quite la alimentacion.

e Pulse las teclas MAS + y MENOS -y manteniéndolas pulsadas dé alimentacion.

e Alcabo de 4 s la pantalla parpadea rES-.

e Quedaran restablecidos los valores estdndar de fabrica.
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nd 01

Version de HW.

nicd

Afio de fabricacion.

nc 45

Semana de fabricacion.

n3 G1

n4 85

nS 01

Ejemplo: 0! 3 45 51 89 01 &3

Numero de serie.

nb 4

Version de FW.

ol Of

odc3d

olH5

Maniobras efectuadas.
Ejemplo: 0 { 23 45 x100 = 1.234.500 maniobras.

RO O

hicd

Horas de maniobra.
Ejemplo: 0 ! 23=123

ddo!

dicd

Dias de encendido.
Ejemplo: 0 { 23 = 123 dias.

P00
P2 Od
P300
e

Procedimiento de activacion de la contrasefia:

Introduzca los valores deseados en los pardmetros P 1, P2, P3y PH.

Con las teclas UP a y/o DOWN w visualice el parametro P!

pulse durante 4 s las teclas +y -,

Cuando la pantalla parpadea, la contrasefia quedara memorizada.

Apague y vuelva a encender la centralita. Compruebe la activacién de la contrasefia (CP=0 ).

Procedimiento de desbloqueo temporal:
¢ Introduzca la contrasefia.

e Compruebe que CP=00.
Procedimiento de eli ion de la contr.

¢ Introduzca la contrasefia (CP=00).

Memorice los valores de P {, P2, P3, P4 = 00

Con las teclas UP a y/o DOWN W visualice el pardmetro CF.

pulse durante 4 s las teclas +y =-.

Cuando la pantalla parpadea, la contrasefia quedara eliminada (los valores P {00, P2 00, P300y PH00
corresponden a “contrasefia inexistente”).

e Apague y vuelva a encender la centralita.

Proteccion desactivada.

Proteccion activada.
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12 Parametros especiales de la serie BH30/500/HS -
BM30/300/HS

O La serie High Speed (HS) representa la linea de operadores digitales Brushless de alta velocidad
()

para cancelas correderas de max. 500 kg (BH30/500/HS) y de méx. 300 kg (BH30/300/HS) ,
Sy dedicadas exclusivamente al sector residencial.
La tecnologia High Speed permite gobernar el automatismo con un 100% de rapidez superior al
de los automatismos tradicionales y con la posibilidad de gobernar por separado la velocidad, la
aceleracion, las ralentizaciones y los dispositivos de seguridad correspondientes.

NOTA: No conociendo la mecdnica de la cancela, para garantizar la maxima seguridad de la instalacion, es
recomendable el empleo de bordos sensibles.

A continuacion figuran los pardmetros adicionales que corresponden a la activacion de la tecnologia High
Speed.

0 || BH30/600
{ic | BH30/800
{3 | BH30/500/HS
{4 | BM30/400
{J5 | BM30/300/HS

(72)
L

005 01= la cancela decelera cerca del final de carrera ... 05= |a cancela decelera con mucha
antelacion respecto al final de carrera.

005 01= la cancela acelera rapidamente al empezar a cerrarse... 05= la cancela acelera lenta y
gradualmente al empezar a cerrarse.

01= 60% velocidad minima.
02=70%
0 1-05 | 03=80%
04=90%
05= 100% velocidad maxima.

NOTA: para reglar el espacio de ralentizacién con velocidad constante consulte los parametros {3y
M del capitulo 11.
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13 Comandos y accesorios

A

LEYENDA:

Las indicaciones de seguridad con contacto N.C., si no se instalan tendran que conectarse en puente a
los bornes COM, o deshabilitarse modificando los pardmetros 50,5 !, 53,54,73 y 4.

N.A. (Normalmente Abierto) .
N.C. (Normalmente Cerrado).

CONTACTO

DESCRIPCION

7(COR)

S~

Salida para conexidn a la luz de cortesia (contacto puro) 230 Vac 100 W - 24 Vac/
dc 40 W (fig. 5).

8(+5C) 9(com)

Conexion testigo cancela abierta 24 Vdc 3 W.
El funcionamiento del testigo se regula con el pardmetro AA.

8(+5C) 9(COM)

Conexion del test de las fotocélulas y/o bien battery saving.

Puede conectarse la alimentacion de los transmisores (TX) de las fotocélulas.
Seleccione el parametro AB 0 para habilitar la funcidn de test.

Cada vez que recibe un comando la centralita apaga y enciende las fotocélulas
para comprobar el cambio correcto de estado del contacto.

Ademas puede conectarse la alimentacién de todos los dispositivos exteriores para
reducir el consumo de las baterias (si las hubiera). Preseleccionar A8 03 o AH 0.
iATENCION! Si se utiliza el contacto 8(SC) para el test de las fotocélulas o el fun-
cionamiento de economizador de baterias, ya no se podra conectar un testigo
de cancela abierta.

10(FT2)  28(COM)

Entrada (N.C.) para conexidn de las fotocélulas FT2 (fig. 6, 7, 8, 9, 10, 11).

Le fotocélulas llegan configuradas de fabrica de la manera siguiente:

— 53 00. La fotocélula FT2 estd deshabilitada durante la apertura.

— 54 00. Lafotocélula FT2 esta deshabilitada durante el cierre.

— 55 O1.Silafotocélula FT2 esta bloqueada, la cancela se abre al recibir un
comando de apertura.

Si las fotocélulas no estan instaladas, conecte en puente los bornes 28(COM) -

10(FT2) o seleccione los pardmetros 53 0 y 54 00,

iATENCION! En especial, se aconseja instalar fotocélulas de la serie FAES o F4S.

11(FT1)  28(COM)

Entrada (N.C.) para conexién de las fotocélulas FT1 (fig. 6, 7, 8, 9, 10, 11).

Le fotocélulas llegan configuradas de fabrica de la manera siguiente:

— 5000 . La fotocélula actda solo durante la fase de cierre. Se ignorard en la
fase de apertura.

— 5102 . Durante el cierre la actuacion de la fotocélula provoca la inversion del
movimiento.

— 520 1.Silafotocélula FT1 esta bloqueada, la cancela se abre al recibir un
comando de apertura.

Si las fotocélulas no estan instaladas, conecte en puente los bornes 28(COM) -

11(FT1) o seleccione los pardmetros 50 0 y 5 1 00,

iATENCION! En especial, se aconseja instalar fotocélulas de la serie FAES o F4S.

12(COS2) 14(COM)
o0

Entrada (N.C. o 8 kOhm) para conexidn del borde sensible COS2.

El borde sensible llega configurado de fabrica de la manera siguiente:

— 7400 . El borde sensible COS2 (NC contact) esta deshabilitado.

Si el borde sensible no esta instalado, conecte en puente los bornes 12(COS2) -
14(COM) o seleccione el parametro T4 0.

13(COS1) 14(COM)
o —O

Entrada (N.C. o 8 kOhm) para conexidn del borde sensible COS1.

El borde sensible llega configurado de fabrica de la manera siguiente:

— 7300 . El borde sensible COS1 (NC contact) esta deshabilitado.

Si el borde sensible no esta instalado, conecte en puente los bornes 13(COS1) -
14(COM) o seleccione el pardmetro 13 00.

15(ST) 14(com)

Entrada de comando de STOP (N.C.). La apertura del contacto de seguridad pro-
voca la parada del movimiento. NOTA: el contacto llega conectado con puente
de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

20 19(ANT)

Conexion enchufable de la antena para receptor de radio.
Si se utiliza la antena exterior, utilice cable RG58; longitud maxima aconsejada: 10 m.
NOTA: no efectiie empalmes en el cable.

145



CONTACTO

DESCRIPCION

22(ORO 21(com)
okc

Entrada de contacto temporizado reloj (N.A.).

Cuando se activa la funcién reloj, la cancela se abre y permanece abierta.
Cuando termina el tiempo programado desde el dispositivo exterior (reloj) la
cancela se cierra.

23(AP) 21(COM) | Entrada del comando de apertura (N.A.).

o iATENCION!: |a activacion persistente del mando de apertura no permite el cierre automati-
co; el recuento del tiempo de cierre automatico vuelve a comenzar al soltar el mando de
apertura.

24(CH) 21(COM) | Entrada del comando de cierre (N.A.).
0
25(PP) 21(COM) | Entrada del comando paso a paso (N.A.).
5 El funcionamiento del testigo se regula con el pardmetro A4.
26(PED 21(COM) | Entrada del comando de apertura (N.A.).
° Configurado de fabrica a un 50% de la apertura total.
27(+24V) 28(COM) | Alimentacion para dispositivos exteriores. Véanse caracteristicas técnicas.

Conexidn alimentacién B72/BRAKE para versiones BH30 y BM30 High Speed.

29(LAM) _ 28(COM)

Conexion del intermitente (24 Vdc - intermitencia 50%).
Se pueden seleccionar la configuracion de preintermitencia con el Pardmetro AS
y los modos de intermitencia con el parametro 8.

Sélo tipo AGM

ENC Conector para conexion al codificador instalado en el motor.
iATENCION! Desconecte y conecte el cable del codificador solo cuando no haya
alimentacién.

NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

FC Conector (contactos N.C.) para la conexion de final de carrera mecanico (véase
figura 14 - detalle E) o magnético (véase figura 14 - detalle F). Después de la
activacion del final de carrera la cancela se para.

NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

SB Conector (N.C.) para la conexidn del contacto de desbloqueo.

Abriendo la anilla de desbloqueo del motor, la cancela se para y no acepta
ningun comando. Al cerrarse la manilla de desbloqueo, si la cancela se encuen-
tra en una posicion intermedia, la central pone en marcha el procedimiento de
recuperacion de la posicion (véase capitulo 18).

NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

RECEIVER CARD Conector enchufable para receptor de radio.

La central lleva configuradas de fabrica dos funciones de mando a distancia por radio:
e PR1 - comando de paso a paso (que puede modificarse con el parametro 16).
e PR2 - comando de apertura parcial (que puede modificarse con el parametro 17).
Los pulsadores de programacion PR1 y PR2 también son accesibles con la tapa
cerrada (véase figura 12).

CARGADOR DE Cuando no hay alimentacion eléctrica de la red, la centralita se alimenta con las

BATERIAS baterias, la pantalla visualiza bAEE y el intermitente se enciende de vez en cuan-

B71/BC do, hasta que la linea eléctrica queda restablecida o cuando la tensién de las

SOLO BH30 baterias desciende por debajo del umbral de seguridad. En la pantalla aparece
bELT (Bateria baja) y la central no acepta ningdn comando.
iATENCION! para la recarga, las baterias deben estar siempre conectadas al
central electrénica. Controle periédicamente, como minimo cada 6 meses, la
eficacia de la bateria.

2x12 Vdc 1,2 Ah. Se suministran dos kits de baterias:

o bien e 2 baterias de 12 Vcc 1,2 Ah para instalar en el automatismo.

2x12 Vdc 4,5 Ah e 2 baterias de 12 Vcc 4,5 Ah para instalar en un cérter exterior.

Para mas informacion, consulte el manual de instalacion del cargador de
baterias B71/BC.
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CONTACTO DESCRIPCION

CARGADOR DE Para instalar el cargador de baterias y las baterias 12 Vcc 1,2 Ah:
BATERIAS e Quite la tapa superior G.
B71/BC e Quite latapa H.
7 e Introduzca la tarjeta del cargador de baterias B71/BC en el alojamiento
50L0 BH30 oportuno.
2x12 Vdc 1,2 Ah. ¢ Desconecte los cables que proceden del transformador, del borne POWER IN

de la central, y conéctelos al borne | del cargador de baterias.

e Conecte los cables rojo-negro del cableado L, suministrado con la bateria, al
borne POWER IN de la central.

e Cierre la tapa H y fijela con los tornillos.

e Coloque las baterias de 12 Vcc 1,2 Ah en el alojamiento oportuno, respetando
la polaridad.

o Cierre la tapa superior G.

Para reducir el consumo de las baterias se puede conectar el positivo de la ali-
mentacion de los transmisores de las fotocélulas al borne SC (véase fig. 8-9-10-
11). Seleccione AB 03 o AB UH. De esta forma, cuando la cancela estad completa-
mente abierta o completamente cerrada, la central interrumpe la alimentacion
de los dispositivos.
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14 Senalizacion de las entradas de se

comandos (Modo TEST)

guridad y de los

Si no se ha activado ningun comando, pulse la tecla TEST y compruebe lo siguiente:

PANTALLA

CAUSA POSIBLE

INTERVENCION DESDE
SOFTWARE

INTERVENCION TRADICIO-
NAL

5b(Sh)

La manilla de desbloqueo esta
abierta.

Cierre la manilla de desbloqueo
y gire la llave hacia la posicion de
cierre.

Compruebe la conexidn al contac-
to de desbloqueo.

Contacto STOP de seguridad abier-
to.

Instale un pulsador de STOP (N.C.)
o conecte en puente el contacto
ST con el contacto COM.

Borde sensible COS1 no conecta-
do o conexidn incorrecta.

Si no se utiliza o se desea desha-
bilitar, seleccione el pardmetro
73 00

Si no se utiliza o se desea desha-
bilitar, conecte en puente el con-
tacto COS1 con el contacto COM.

Borde sensible COS2 no conecta-
do o conexién incorrecta.

Si no se utiliza o se desea desha-
bilitar, seleccione el parametro
a4 00

Si no se utiliza o se desea desha-
bilitar, conecte en puente el con-
tacto COS2 con el contacto COM.

Fotocélula FT1 no conectada o
conexion incorrecta.

Si no se utiliza o se desea
deshabilitar, seleccione el
parametro 50 00 y 51 00

Si no se utiliza o se desea desha-
bilitar, conecte en puente el con-
tacto FT1 con el contacto COM.
Controle la conexién y las refe-
rencias al esquema de conexion
(figura 8-9-10-11).

3

Fotocélula FT2 no conectada o
conexién incorrecta.

Si no se utiliza o se desea
deshabilitar, seleccione el
pardmetro 53 00 y 54 00

Si no se utiliza o se desea desha-
bilitar, conecte en puente el con-
tacto FT2 con el contacto COM.
Controle la conexién y las refe-
rencias al esquema de conexion
(figura 8-9-10-11).

FE

Los dos finales de carrera tienen
el contacto abierto o no estan
conectados.

Compruebe la conexiéon de los
fines de carrera.

FA

La cancela se encuentra en el fi-
nal de carrera de apertura.

Si la indicacioén del final de carrera
es incorrecta, compruebe la confi-
guracion del parametro 7 1.

No hay ningun final de carrera de
apertura o no esta conectado.

Compruebe la conexion de los
fines de carrera.

La cancela se encuentra en el fi-
nal de carrera de cierre.

Si la indicacién del final de carrera
es incorrecta, compruebe la confi-
guracion del parametro 7 [

No hay ningun final de carrera de
apertura o no estd conectado.

Compruebe la conexion de los
fines de carrera.

Si no se produce un comando

Compruebe los contactos PP -

ca

Ord

el contacto (N.A.) o incorrecta la
conexion al temporizador.

(ainl

PP i voluntario, podria ser defectuoso - COM y las conexiones al pulsador.

el contacto (N.A.) o incorrecta la
o conexién a un pulsador. Compruebe los contactos CH -
L H OO N COM y las conexiones al pulsador.
=Ts Compruebe los contactos AP -
HP LI - COM y las conexiones al pulsador.
P M Compruebe los contactos PED -
E LI - COM y las conexiones al pulsador.
Si no se produce un comando Compruebe los contactos ORO -
voluntario, podria ser defectuoso COM. El contacto no ha de conec-

tarse con puente si no se utiliza.

NOTA: pulse la tecla TEST para salir del modo TEST.
Es aconsejable solucionar las sefializaciones del estado de las indicaciones de seguridad y de las entradas
siempre en modo “intervencion desde software”.
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15 Seiializacion de alarmas y anomalias

PROBLEMA

SENALIZACION
DE ALARMA

CAUSA POSIBLE

INTERVENCION

La cancela no se

abre o no se cierra.

LED POWER apagado

No hay alimentacion.

Compruebe el cable de alimentacion.

LED POWER apagado

Fusible quemado.

Sustituya el fusible. Es aconsejable extraer el
fusible solamente cuando el sistema esta desco-
nectado de la red eléctrica.

aF 5t

Anomalia en la tensién de ali-
mentacion de entrada.
Inicializacién de la central fallida.

Desconecte la alimentacion, espere 10 s y vuel-
va a dar la alimentacion. Si el problema persiste,
comuniquese con su distribuidor autorizado local
para verificacion y posible asistencia.

Al presionar la tecla TEST, es posible ocul-
tar temporalmente el error y consultar los
parametros del panel de control.

Pr O

Se ha detectado sobrecorrien-
te en el inverter.

Pulse dos veces la tecla TEST o dé 3 comandos
consecutivos.

dA tA

Error de adquisicion de los
datos de la carrera.

Compruebe el posicionamiento correcto del
final de carrera de apertura y cierre.

Pulse TEST y compruebe los dispositivos de se-
guridad, si los hubiera.

Repita el procedimiento de aprendizaje.

Procedimiento de tarado
fallido

Respete el tiempo de tarado solicitado en fun-
cion del procedimiento de aprendizaje.

Antes de cerrar la tapa de desbloqueo com-
pruebe que en la pantalla parpadee PHAS.
Repita el procedimiento de aprendizaje.

Mensaje de modificacion de
seleccion de posicion del auto-
matismo con el pardmetro 7 1.

SX
<=

DX
-—)

—
Los motores para las cancelas correderas se su-
ministran de fabrica con apertura a la derecha
710 ! (posicion del motor respecto a la barrera
vista desde el interior). Si se modifica la posi-
cion y aparece el mensaje dAtA:
Ponga la cancela en posicidn de cierre.
e Desconecte la alimentacién eléctrica o el
fusible del primario y espere 5's.
e Conecte de nuevo la alimentacién o vuelva a
introducir el fusible.
e Pulsar PROG hasta que en la pantalla desa-
parezca dAtA y aparezca APP-
Repita el procedimiento de aprendizaje.

f—

FFI'EH': Motor no conectado. Compruebe el cable motor.

FE Los dos finales de carrera estan | Compruebe la conexion de los finales de carrera u ob-
activados. jetos extrafios en el bloque de los finales de carrera.

Ejemplo: Error en los pardmetros de |Seleccione correctamente el valor de configu-

i5 EE
cIEE

configuracion.

racion y guardelo.

EnE

El codificador no estd conec-
tado.

Compruebe la conexion al codificador.
Si el problema continla, es aconsejable susti-
tuir el codificador.

EnE3

Grave funcionamiento incor-
recto del codificador.

Presione la tecla TEST, si se presenta la indica-
cion de error, apague la centralita durante 5
segundos y vuelva a encenderla. Si el problema
continua, sustituya el codificador.

EnES
(EnE5)

Funcionamiento incorrecto del
codificador.

Presione la tecla TEST, si la indicacion de error
sigue manifestandose, sustituya el codificador.

Alimentacion insuficiente

En caso de suciedad, humedad, insectos, etc.
desconecte el sistema de la alimentacion
eléctrica y limpie la tarjeta y el codificador. Si
el problema continua, sustituya el codificador.

Funcionamiento en bateria

Baterias casi descargadas.
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PROBLEMA

SENALIZACION
DE ALARMA

CAUSA POSIBLE

INTERVENCION

La cancela no se
abre o no se cierra.

EnEB

Error de célculo del codificador.

Repita el procedimiento de aprendizaje.

EETIF

Proteccion térmica del inverter
activada.

El funcionamiento se restablece automatica-
mente al cabo de 2 min.

beLO
(btLO)

Baterias descargadas.

Espere a que se restablezca la tension de la red.

SkoP

intermitente

Dispositivo  de

abierto.

desbloqueo

Cierre la manilla de desbloqueo y gire la llave
hacia la posicion de cierre. Compruebe la cone-
xion al contacto de desbloqueo.

El procedimiento
de aprendizaje no
llega a terminarse.

o PH

Tarado del motor fallida.

Repita el procedimiento de aprendizaje.
Si el problema contintia, compruebe el cable de
conexion del codificador al motor.

Compruebe que la manilla de desbloqueo esta
abierta.

Compruebe la fluidez de rotacién del motor. En
caso de problemas, pongase en contacto con la
asistencia técnica.

Problemas con el circuito del
codificador o con el cable de
conexion.

Verifique el buen estado del cable de conexion.
Quitar y suministrar energia.

Dar un comando (abrir / paso a paso, ...).

Si no aparece noPH, repita el procedimiento de
aprendizaje.

Si aparece noPH de nuevo, contécte con la asi-
stencia técnica.

AP PE

Se ha pulsado por error la tecla
de TEST.

Repita el procedimiento de aprendizaje.

Las indicaciones de seguridad
estan en estado de alarma.

Compruebe las conexiones de las indicaciones
de seguridad.

Caida de tension excesiva.

Repita el procedimiento de aprendizaje.
Compruebe la tension eléctrica

Reglaje incorrecto de los

parametros 30y 3 1.

Regle los parametros 30 y 3! en relacion al
peso y a la velocidad de la hoja.

AP PL

Error de la longitud del reco-
rrido.

Lleve la cancela a una posicién de cierre com-
pleto (la indicacion del final de carrera FC ha de
estar activa) y repita el procedimiento.

Compruebe el cableado de los fines de carrera.
Si el problema continua, sustituya el cableado.

Restablezca los valores estandar de fébrica en
la centralita y repita el procedimiento.

Longitud del recorrido inferior al minimo per-
mitido: aumentar la longitud.

APPN

Longitud maxima permitida
del recorrido excedida

Reduce el recorrido. Pongase en contacto con
la asistencia técnica (recorrido excede el maxi-
mo permitido por las caracteristicas técnicas).

El mando por
radiocontrol tiene
poco alcance y no
funciona con el
automatismo en
marcha.

La transmision radio estd obs-
taculizada por estructuras me-
télicas y paredes de hormigén
armado.

Instale la antena en el exterior.

Baterias descargadas.

Sustituya las baterias de los transmisores.

El intermitente no
funciona.

Bombilla o LED quemados o
cables del intermitente suel-
tos.

Compruebe el circuito de LED y los cables.

El testigo de
cancela abierta no
funciona.

Bombilla quemada o cables
sueltos.

Compruebe la bombilla y/o los cables.

La cancela no eje-
cuta la maniobra
deseada.

Configuracion incorrecta del
parametro 7 {.

Seleccione la posicion correcta de instalacion
con el pardmetro 7 1.

NOTA: Pulsando la tecla TEST, se borra momentaneamente la sefializacidn de alarma.
Al recibir un comando, si el problema aun no se ha solucionado, en la pantalla vuelve a aparecer la
sefializacion de alarma.
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16 Diagnostica - Modo Info

TEST y + TEST

— L el 2 ] _ .
o Lol Jud] in] _g) [Lufn |- peasees [ef 1o
x5s 2\ U @

El Modo INFO permite visualizar algunos valores medidos por la central B70/1DC.

En el modo “Visualizacidn de mando y dispositivos de seguridad” y con el motor parado, presionar durante
5 s la tecla TEST. En la central aparece una secuencia de los parametros siguientes y el valor medido
correspondiente:

Parametro | Funcién
r .60 Muestra durante 3 s durante la version del firmware de la centralita.
Visualiza la posicion en la que se encuentra el motor expresada en vueltas al efectuar la comprobacion,
Lk respecto a la longitud total (ejemplo: O.{ {3 = motor instalado a la izquierda 7 { 00; 0 ! {3 = motor instalado
aladerechad! O1).
Lum Muestra la longitud total de la carrera del motor programada, expresada en revoluciones.
rPh Indica la velocidad de rotacion del motor expresada en revoluciones por minuto (rPM).
Muestra la corriente absorbida por el motor, expresada en amperios (ejemplo: 001.1 = 1,1 A .... 016.5 =
anp 16,5 A).
Si el motor esta parado la corriente absorbida es 0. Dando un comando se podra detectar la corriente ab-
sorbida.
Indicador del buen estado de la instalacion. Con el motor parado se puede producir una posible sobrecarga
0 una tension de red demasiado baja. Tomar como referencia los valores siguientes:
bUS tension de red = 230 Vca (nominal), bUS=28,5
tension de red = 207 -10Vca (nominal), bUS=25,5
tension de red = 253 +10Vca (nominal), bUS=3 {,6
Visualiza la corriente utilizada para corregir cualquier esfuerzo detectado en el motor a causa de temperatu-
ra exterior baja, expresada en amperios (ejemplo: 0 =0 A ... 4 = +6 A). Al activarse la automatizacion desde
CnP completamente abierta o completamente cerrada, si la central detecta un esfuerzo superior al que se habia
memorizado durante el aprendizaje de la carrera, automaticamente aumentara la corriente que se tiene que
suministrar al motor.
Visualiza el umbral de corriente en que interviene la deteccion del obstaculo (anti-aplastamiento) del motor,
A5C expresada en amperios. La central calcula automaticamente el valor en funcién de la configuracion de los
- parametros 30y 3 !.Para que el motor funcione correctamente AP siempre tendra que ser inferior al valor
ASLC.
Indica el tiempo que tarda el motor en detectar un obstaculo segin la configuracién del pardmetro 3 |,
Elm expresado en segundos. Ejemplo .000 =1s /0. 120 = 0,12 s (120 ms). Cerciorarse de que el tiempo de
actuacion sea superiora 0,3 s.
Si la central conoce la posicidn de la cancela cuando realiza el control, en la pantalla aparecera:
P UP__  posicién conocida, funcionamiento normal.
UP . posicion desconocida, recuperacion de la posicion en elaboracion.
Indica el estado del automatismo (Abierto/Cerrado).
OC OF automatismo en fase de apertura (motor activo).
oc 0P CL automatismo en fase de cierre (motor activo).
OP -0 automatismo completamente abierto (motor parado).
0P -T automatismo completamente cerrado (motor parado).
UF UF U_ se ha detectado una tension eléctrica demasiado baja o una sobrecarga.
UF _H se ha detectado una sobretensidn en el inversor.
Muestra el nimero de intervenciones de proteccidn térmica del inversor. Si muestra un nimero que no sea
APEE 0000, verifique que no haya puntos de estrés excesivos y que la hoja, al ponerse en la parada mecanica, no
active el final de carrera.
Verifique la configuracion de los parametros 30y 3 1.
H by Muestra informacién del limitador electrénico de tension (PARA USO INTERNO ASISTENCIA TECNICA DE RO-
GER).

atras.

Para desplazarse por los pardmetros utilizar las teclas +/ = . Al llegar al Gltimo parametro se ha de volver

En el Modo INFO se puede activar el automatismo para comprobar su funcionamiento en tiempo real.
Para salir del Modo INFO presionar durante algunos segundos la tecla TEST.
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17 Desbloqueo mecanico

Si no hubiera corriente se podra desbloquear la cancela como
se indica a continuacion:

Si se desbloquea la cancela con la centralita alimentada, en la
pantalla aparecerd 5toF intermitente.

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO AUTOMATICO

Gire la tapa cubrecerradura (1).

Introduzca la llave suministrada y girela 90° hacia la derecha (2).
Abra por completo la tapa de desbloqueo (3).

Mueva la cancela a mano.

Cierre la tapa de desbloqueo con la llave puesta, teniendo
cuidado con los dedos (1).

Gire la llave 90° hacia la izquierda (2).

Extraiga la llave y cierre la tapa cubrecerradura (3).

Cuando se rearma el sistema de desbloqueo, si la cancela
no estad completamente abierta o completamente cerrada, al
recibir un comando la centralitaemprende un procedimiento
de recuperacion de la posicion (véase capitulo 18).

La activacién de uno de los dos finales de carrera permite
recuperar inmediatamente la posicién.

18 Modo de recuperacion de la posicidn

Tras una interrupcion de tension o el desbloqueo mecénico de la cancela, sila cancela no estd completamente
abierta o completamente cerrada, al recibir un comando la centralita emprende un procedimiento de
recuperauon de la posicion:

La cancela emprende una maniobra a baja velocidad.

El intermitente empieza a funcionar con una secuencia diferente al funcionamiento normal (3 s encendido,
1,5 s apagado).

En esta fase la centralita recupera los datos de la instalacién. jAtencion! No dé comandos en esta fase,
pues no se accede a uno de los dos finales de carrera.

La activacion de uno de los dos finales de carrera permite recuperar inmediatamente la posicion.

19 Ensayo

Conecte la alimentacion.

Compruebe el funcionalmente correcto de todos los comandos conectados.

Compruebe el funcionamiento correcto de la manilla de desbloqueo. En la pantalla tendrd que aparecer
SEOP intermitente.

Compruebe la carrera y las deceleraciones.

Compruebe que se respetan las fuerzas de impacto, segun la normativa EN 12453 y 12445,

Compruebe que las indicaciones de seguridad intervienen correctamente.

Si se hubiera instalado el kit de baterias, desconecte la alimentacidn eléctrica y compruebe su
funcionamiento.

Desconecte la alimentacion eléctrica y de las baterias (si las hubiera) y vuelva a conectarla. Con la cancela
parada en posicidn intermedia, compruebe que la fase de recuperacion de la posicidn se efectiia completa
y correctamente tanto en la apertura como en el cierre.

Compruebe el ajuste de los finales de carrera.

Compruebe el ajuste y la actuacién correctas de los microinterruptores de final de carrera. Si es necesario,
regule la posicion del motor.

Compruebe que al final de la maniobra haya como minimo 2 6 3 cm de distancia entre la cancela y el tope
mecanico.

20 Mantenimiento

Efectie un mantenimiento programado cada 6 meses.

Compruebe el estado de limpieza y el funcionamiento.

En caso de suciedad, humedad, insectos, etc. desconecte el sistema de la alimentacién eléctrica y limpie la
tarjeta y su recipiente.

Vuelva a efectuar el procedimiento de ensayo.

En caso de observar oxido en el circuito impreso considere su sustitucion.

Controle periédicamente la eficacia de la bateria.
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21 Eliminacion

El producto siempre ha de ser desinstalado por parte de personal técnico cualificado adoptando los
procedimientos oportunos para desinstalar correctamente el producto. Este producto consta de
varios tipos de materiales, algunos pueden reciclarse y otros han de eliminarse a través de los
sistemas de reciclaje o eliminacion contemplados por los reglamentos locales para esta categoria
de producto.
Queda prohibido echar este producto en los residuos domésticos. Efectte la “recogida separada”
para eliminarlo segun los métodos contemplados por los reglamentos locales; o entregue el
producto al establecimiento de venta cuando se compre un nuevo producto equivalente.
Los reglamentos locales pueden contemplar sanciones importantes en caso de eliminar incorrectamente este
producto. jAtencion! algunas piezas del producto pueden contener sustancias contaminantes o peligrosas,
si se dispersan podrian provocar efectos perjudiciales para el medio ambiente y la salud de las personas.

22 Informacion adicional y contactos

Todos los derechos de la presente publicacion son de propiedad exclusiva de ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY se reserva el derecho a aportar posibles modificaciones sin previo aviso. Las copias, los
escaneos, retoques o modificaciones estan expresamente prohibidos sin la autorizacion previa por escrito
de ROGER TECHNOLOGY..

El presente manual de instrucciones y las advertencias de uso para el instalador se suministran en versién
impresa o dentro de la caja del producto.

El formato digital (PDF) y cualquier actualizacidn futura podra consultarse en el area reservada de nuestra
pagina internet www.rogertechnology.com/B2B en la seccidn Self Service.

SERVICIO AL CLIENTE ROGER TECHNOLOGY:
activo: de lunes a viernes

de las 8:00 a las 12:00 - de las 13:30 a las 17:30
Teléfono:  +39 041 5937023
Email: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Para cualquier problema o solicitud sobre el automatismo rellene online el formulario “REPARACIONES”
conectandose a nuestra pagina web www.rogertechnology.com/B2B en la seccidn Self Service.

23 Declaracién de Conformidad

El abajo firmante representa al fabricante siguiente:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
DECLARA que el equipo descrito a continuacion:

Descripcién: Central de mando para cancelas automaticas

Modelo: B70/1DC

Es conforme a las disposiciones legislativas que transponen las directivas siguientes:
—2006/42/CE

—2004/108/CE

—2011/65/CE

Y que se han aplicado todas las normas y las especificaciones técnicas que se indican a continuacion:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Las ultimas dos cifras del afio en que se ha efectuado el marcado C€ 14.

Lugar: Mogliano V.to Fecha: 23-12-2014 Firma / {).
2w D
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1 Adverténcias gerais

ﬁ Atencdo: uma instalacdo errada pode causar danos graves.
Ler atentamente as instruces antes de iniciar a instalagdo do produto.

O presente manual de instalagdo é dirigido exclusivamente a pessoal especializado.
ROGER TECHNOLOGY declina qualquer responsabilidade derivada de um uso imprdprio ou diferente daquele
para o qual é destinado e indicado neste manual.
Alinstalacgdo, as ligagdes elétricas e as regulagdes devem ser efetuadas por pessoal qualificado na observancia
da Boa Técnica e em respeito das normas vigentes.
Antes de iniciar a instalagdo, verificar a integridade do produto.

Prever na rede de alimentagdo um interruptor ou um seccionador unipolar com distancia de abertura
A dos contatos igual ou superior a 3 mm.

Verificar que, a montante da instalagdo elétrica, haja um interruptor diferencial e uma protegdo de
sobrecarga de acordo com critérios da Boa Técnica e em conformidade com as normas em vigor.
As normas europeias EN 12453 e EN 12455 estabelecem os requisitos minimos relativos a utilizagdo segura de
portas e portdes automaticos. Em particular, preveem a utilizagdo da limitagdo das forgas e dos dispositivos
de seguranca (plataformas sensiveis, barreiras intangiveis, funcionamento com homem presente, etc.) para
detetar a presenca de pessoas ou coisas que impegam a colisdo em qualquer circunstancia.
No caso em que a seguranga do sistema esteja baseada na limitagdo das forgcas de impacto, é necessario
verificar se o automatismo tem as caracteristicas e o desempenho adequados para o cumprimento das
normas em vigor.
O instalador deve realizar a medigdo das forgas de impacto e selecionar na unidade de controlo os valores da
velocidade e do bindrio que permitam a porta ou portdo motorizados ficar dentro dos limites estabelecidos
pela normas EN 12453 e EN 12455.
Quando requerido, ligar o automatismo a um apropriado sistema de colocagdo a terra realizado em
conformidade com as normas de segurancga vigentes. Remover a alimentagdo elétrica antes de qualquer
intervengdo. Desligar também eventuais baterias-tampdo, se presentes. Para a eventual reparagdo ou a
substituicdo dos produtos deverao ser utilizadas exclusivamente pegas de reposi¢do originais.
Os materiais da embalagem (plastico, poliestireno, etc.) ndo devem ser abandonados no ambiente e ndo
devem ser deixados ao alcance de criangas porque sdo fontes potenciais de perigo.

2 Descri¢ao do produto

A central B70/1DC controla em modalidade sensored, utilizando um encoder de alta resolugdo, o motor
ROGER brushless para os automatismos de um portdo de correr.

Atencdo a configuracdo do pardmetro Al. Uma configuragdo errada pode causar anomalias no
funcionamento do automatismo.

Recomenda-se o uso de acessorios, dispositivos de comando e de seguranga ROGER TECHNOLOGY. Em
particular, recomenda-se a instalagdo de fotocélulas série F4ES ou F4S.

3 Atualizacdes da versdo r1.60 '

1. Ativagdo persistente do comando de abertura AP.
2. Adicionadas sinalizagGes em modalidade INFO.

3. Adigdo nova fungdo de alarme / aviso noPH - OF5SE- APPL - APPT

154



4 Carateristicas técnicas do produto

BH30/600 | BH30/800 |BH30/500/HS © |BM30/400|BM30/300/HS (7)

TENSAO DE ALIMENTAGAO  |230 Vac + 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 Vac + 10% 60 Hz)

POTENCIA MAXIMA

ABSORVIDA PELA REDE 160w

250 W 380 W 140 W 320w

F1 = 15A (ATO257) Protegdo do circuito de poténcia motor
F2 = 2A (ATO257) Proteccidn do alimentagdo acessorios
F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))

FUSIVEIS

MOTORES CONECTAVEIS |1

ALIMENTAGAO MOTOR 24 Vca, com inverter autoprotegido

TIPO DE MOTOR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)

U IS Eliiliiele) 2)e) de orientagdo de campo (FOC), sensored

MOTOR

POTENCIA NOMINAL DO

e 45 W 75 W 120 W 45 W 100 W
POTENCIA MAXIMA DO

O 100 W 150 W 350 W 110 W 320W
POTENCIA MAXIMA LAM- |13 W 25 W 25 W 13 W 25 W
PEJANTE (24Vvdc) [(24vdc)  |(24 vdc) (24 vdc)  |(24 vdc)
INTERMITENCIA LAMPEJANTE | 50%

POTENCIA MAXIMA DA

LUZ DE CORTESIA 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (contacto puro)

POTENCIA DA LUZ DA

PORTAO ABERTA 3W (24vde)

POTENCIA DA SAIDA DOS |7 W 10W 10W 7W 10W
ACESSORIOS (24vdc) |(24Vvdc)  [(24 vdc) (24 vdc)  [(24 vdc)
TEMPERATURA DE FUN- /ﬂ/ /ﬂ/

CIONAMENTO -20°C ‘8 +55°C

DIMENSOES DO PRODUTO |dimensdes em mm 200x90x45 Peso: 0,244 kg

| . OGER (1 BH30/503/HS/115 - BH30/603/115 - BH30/803/115 - BM30/303/HS/115
115V AC

A soma das absorg¢Bes de todos os acessorios ligados ndo deve exceder os dados de poténcia maximas
indicados na tabela. Os dados sdo garantidos APENAS com acessdrios originais ROGER TECHNOLOGY. O uso
de acessoérios ndo originais pode causar mal funcionamentos. A ROGER TECHNOLOGY néo se responsabiliza
por quaisquer instalagdes incorretas ou ndo conformes.

Todas as ligagGes sao protegidas por fusiveis, veja a tabela. A luz de cortesia requer um fusivel externo.

5 Descricdo das ligagGes

e Para ter-se acesso a bateria de bornes de ligagdo dos comandos, remova a cobertura do motor como
ilustrado na figura 1:

e remova os dois parafusos A;

e BH30: desloque a tampa na sua diregdo elevando-a (seta B).

Se instalado o carregador de baterias B71/BC (SOMENTE BH30), consulte a figura 2:

e remova os dois parafusos A;

e desloque a tampa na sua diregdo elevando-a (seta B).

e gire atampaem 180° e apoia-a na frente do automatismo. Atengao! Evite elevar a tampa com movimentos
bruscos ou puxdes. As cablagens poderiam danificar-se.

Na figura 3-4 sdo mostrados o esquema de ligagdo ao cartdo de controlo do motor (B70/1DC).
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5.1 Ligagbes elétricas

TRANSFORMER

Retire o cabo de alimentagdo somente em correspondéncia do prensador
(consulte D fig. 3-4) e bloqueie-o por meio do prensa cabos adequado.

Controle com um testador a tensdo em Volts na ligagdo da alimentagdo
primaria. Para o funcionamento perfeito dos automatismos Brushless, a
tensdo de alimentagdo de rede primaria deve ser pelo menos de 230Vac (115
Vac) + 10%.

Se a tensdo detetada ndo satisfazer os dados indicados acima ou ndo for
estdvel, o automatismo ndo pode operar de forma eficiente.

LIGAGAO DA TENSAO DE REDE - CENTRAL
Alimentagdo 230 Vac +10% (115 Vac £10%)

X " Lcabo
LIGACAO CENTRAL - ACESSORIOS 1:20m
Fotocélulas - Receptores 4x0,5 mm?
Fotocélulas - Transmissores 2x0,5 mm?

Teclado com c6digo numérico H85/TDS - H85/TTD
(ligagdo da central a interface de controlo H85/ 3x0,5 mm?
DEC-H85/DEC2)

Selector de chave R85/60 3x0,5 mm?

LIGACAO CENTRAL - LAMPEJANTE

Alimentagdo 24 Vdc a LED (25 W max, 2x1 mm?
intermiténcia 50%) (max 10 m)
" " Lcabo
LIGAGAO CENTRAL - LUZ DA PORTAO ABERTA
1+20 m
Alimentagdo 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?
- Lcabo
LIGACAO CENTRAL - LUZ DE CORTESIA 1220 m 6 DICAS: No caso das instalages existen-
Alimentagdo 230 Vac (100 W poténcia) 2x1 mm? tes re'c?mendamos vgrll"lcar dse6do € as
+, condi¢Bes (boas condi¢Bes) dos cabos.
LIGAGAO CENTRAL - ANTENA
Cabo tipo RG58 max 10 m
DESCRICAO
M| Ligagdo a alimentagdo de rede 230 Vac £10% (115 Vac £10%).
w Fusivel 5x20 T1A
2 B70/1DC/115: Fusivel 5x20 T2A
POWER IN Entrada da alimentag&o do transformados (ou do carregador de baterias B71/

E E E BC, se presente).

NOTA: A cablagem é realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.

.
- <+
X-Y-Z Conexdo ao motor ROGER brushless.
E E E Ligacdo B72/BRAKE para versdes BH30 e BM30 High Speed.
NOTA: A cablagem é realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.
XD@J: Atencdo! Se os fios do motor desligarem-se da bateria de bornes, depois de

té-los ligados novamente efetue uma aprendizagem do curso, veja capitulo 9.
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6 Teclas de fungao e display

A B
<+ TECLA DESCRICAO
up lzl lzl UP ~ Parametro seguinte
DOWN w Parametro anterior
o] [o]=
4

DOWN + Aumento de 1 do valor do
parametro
Diminuigdo de 1 do valor do

PROG TEST parametro
PROG Programagao do curso
TEST Ativagdo da modalidade
TESTE

Premir as teclas UP A e/ou DOWN w para visualizar o parametro a modificar.

Com as teclas + e =, modificar o valor do parametro. O valor comega a piscar.

Mantendo premida a tecla + ou a tecla =, ativa-se o deslizamento rapido dos valores, permitindo uma

variagdo mais rapida.

e Para guardar o valor programado, aguardar alguns segundos, ou deslocar-se para um outro parametro com
as teclas UP “ ou DOWN w. O display pisca rapidamente para indicar a gravagdo da nova programagao.

¢ A modificagdo dos valores somente é possivel com o motor parado. A consulta aos pardmetros é sempre

possivel.

7 Ignigdo ou comissionamento

Alimentar a unidade de controlo.
No display aparece, por um tempo limitado, a versdo do firmware da unidade de controlo.

R gy
llL.LU_l

Logo depois, o display exibe a modalidade de estado dos comandos e dispositivos de seguranga. Ver capitulo
8.

8 Modalidade de funcionamento do display

e Modalidade de visualizacdo dos parametros

a0 ph0g:

[
N

Para as descrigdes detalhadas dos parametros consultar o capitulo 11.
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e Modalidade de visualizacdo de estado dos comandos e dispositivos de seguranca

ESTADO DOS DISPOSITIVOS
ESTADO DOS COMANDOS DE SEGURANCA

[
L L,
POWER—) ss—| stop—|

ESTADO DOS COMANDOS:

As indicagbes dos comandos (segmentos AP=abre, PP=passo-a-passo, CH=fecha, PED=abertura parcial,
ORO-=reldgio) estdo normalmente apagadas. Acendem-se quando recebem um comando (exemplo: quando
é dado um comando de passo-a-passo, acende-se o segmento PP).

ESTADO DOS DISPOSITIVOS DE SEGURANCA:

As indicagdes dos dispositivos de segurancga (segmentos FT1= fotocélulas, COS= borda sensivel, FA= fim de
curso de abertura, FC= fim de curso de fecho, SB=manipulo de desbloqueio aberto) estdo normalmente
acesas. Se estiverem apagadas, isso significa que estdo em alarme ou ndo conectadas.

Se estdo a piscar, significa que estdo desabilitadas pelo parametro correspondente.

o Modalidade TESTE

A modalidade de TESTE permite verificar visualmente a ativagdo dos comandos e dos dispositivos de
seguranca.

A modalidade é ativada pressionando-se a tecla TEST com automatismo parado. Se o portdo esta em
movimento, a tecla TEST provoca um STOP. A pressdo seguinte habilita a modalidade de TESTE.

A luz intermitente e o indicador de portdo aberto acendem-se por um segundo, a cada ativagdo de controlo
ou seguranga.

O display exibe, a esquerda, o estado dos comandos, SOMENTE se ativos, por 5 s (AP, CH, PP, PE, OR).
Por exemplo, se a abertura é ativada, aparece AP no display:

1
I ()

O display exibe, a direita, o estado dos dispositivos de seguranga/ingressos. O nimero do prensador do
dispositivo de seguranga em alarme pisca.

Quando o portdo estd completamente aberto ou completamente fechado, aparece FA o FL no display; isso
indica que a port3o estd no fim de curso de abertura FA ou no fim de curso de fecho FL.
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Exemplo: contacto de STOP em alarme.

‘\\ ' -— DD

Nenhum dispositivo de seguranga em alarme e
nenhum fim de curso ativado.

(Sb)

Manipulo de desbloqueio ou fechadura aberta.

4 |5b
I+ s

STOP.

RYE

Borda sensivel COS1.

ic

Borda sensivel COS2.

i

Fotocélula FT1.

i

Fotocélula FT2.

FE

Ambos os fins de curso

FA

Fim de curso de abertura

FC

Fim de curso de fecho

NOTA: Se um ou diversos contactos estiverem abertos, o portdo ndo abre e/ou fecha, com excegdo da
sinalizagdo dos fim de curso que é visualizada no display, mas ndo impede o funcionamento normal do

portao.

Se houver mais de um dispositivo de seguranga em alarme, apds resolver o problema do primeiro, aparece

o alarme do segundo, e assim por diante.

Para interromper a modalidade de teste, premir novamente a tecla TEST.
Apds 10 s de inatividade, o display retorna a exibi¢do do estado de comandos e dispositivos de seguranga.

e Modalidade Stand By

A modalidade é ativada ap6s 30 min de inatividade. O LED POWER pisca lentamente.
Para reativar a unidade de controlo, premir uma das teclas UP “, DOWN w, +, =.
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9 Aprendizagem do curso

o Para um correto funcionamento, é necessdrio realizar a aprendizagem do curso.

9.1 Antes de proceder

1. Selecione o modelo de automatismo instalado com o pardmetro A .

LEGENDA: @ MOTOR HIGH SPEED

TIPO
SELECAO MODELO e CONFIGURACOES
d
BH30/600 -
RO / 0y
@
BH30/800 -
Ao / 0ily

A 03 BH30/500

@
L;g\ 2

Veja capitulo 12 "Parametros

mn
A4 BM30/400 especiais para High Speed.

4
400

@ 4 Veja capitulo 12 "Parametros
“’% especiais para High Speed.

.B

R1EO5 BM30/300/HS

2. Selecione a posi¢do do motor em relagdo a abertura com o pardmetro 7 1. Da fibrica o parametro é
programado com o motor instalado a direto em relagdo a abertura, vista do lado interno.

N\
4. Ajuste os fins de curso (mecanicos ou magnéticos), de modo que, apds a ativagdo, o portdo possa parar
um pouco antes da batente mecanico.
5. Leve o portdo para a posigdo de fecho.

6. Premir a tecla TEST (ver modalidade TESTE no capitulo 8) e verificar o estado dos comandos e dos
dispositivos de seguranga. Se os dispositivos de seguranga ndo estiverem instalados, ligar com ponte o
contato ou desabilitar o seu respetivo parametro (50, 5, 53, 54, 73 e 4).

PROCEDIMENTO DE APRENDIZADO:
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TEST
— I —} Ver capitulos 15 e 16
Nao Z)

A clique
TEST sbly @ TEST  PROG - APRENDIZAGEM

——g@@l— DO CURSO

N\ 1 click 1 Nio 2 o) CAP.9.2
FECHADA v "\l clique P
¢ - mantener pressionado
Sim
Aty 0 TEST APRENDIZAGEM
—| FCC @ J — Do curso
1 & B CAP.9.2

clique

9.2 Procedimento de aprendizado

(se FT sao conectado
e habilitado)

"%"\ll R [Pl @ TR FiE W
’, Espera ...

| [ | 1o e | =0 [ AR &9

ABERTURA ABERTA FECHO FECHADA

S

Premir a tecla PROG por 4 s, no display aparece AP P-.
Abra o manipulo de desbloqueio, depois de alguns segundos no display aparece PHAS. A central inicia
um procedimento de calibragem. Nesta fase sdo calculados os pardmetros de funcionamento do motor.
Se a calibragem do motor teve um éxito positivo no display lampeja PHAS.
Feche o manipulo de desbloqueio. A este ponto inicia o procedimento de aprendizagem.
No display aparece FOED (somente se os pardametros 50, 5 {, 53, 54 sdo habilitado). Desloque-se do feixe
das fotocélulas dentro de 5 s para ndo interromper o procedimento.
No display aparece AUt o e o portdo inicia uma manobra em abertura a baixa velocidade.
Alcangado o fim de curso de abertura, o portdo para brevemente. No display pisca ALt a.
O portdof echa novamente até alcangar o fim de curso de fecho.
e o procedimento de aprendizagem terminou corretamente, o display entra na modalidade de visualizagao

de comandos e dispositivos de seguranga.

S

e no display aparecerem as seguintes mensagens de erro, repetir o procedimento de aprendizagem:
no PH: procedimento de calibragem falido.
AP PE: erro de aprendizagem. erro de aprendizagem. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e
verifique o dispositivo de seguranga em alarme.
AP PL: erro de comprimento de curso. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e certifique-se de que
ambas as portinholas estejam completamente fechadas.

0 Para mais informacdes veja o capitulo 15 “Sinalizacées de alarmes e anomalias”.
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10 indice dos parametros

~ VALOR DE = .
PARAM. FABRICA DESCRICAO PAGINA
A vejaocapitulo 11 | Selegdo do modelo de automatismo 164
A2 AN Novo fecho automético apds a intervengdo do tempo de pausa (com 164

i portdo completa-mente aberto)
An Novo fecho automatico apds interrupgdo de alimentagdo de rede
A3 HU | (plack-out) 164
A4 oo Selegdo de funcionamento do comando passo-a-passo (PP) 164
RS ag Pré-lampejo 164
A& oo Fungdo condominial no comando de abertura parcial (PED) 165
A1 oo Habilitagdo da fungdo com operador presente 165
Ag oo Indicador luminoso do portdo aberto / funcdo teste das fotocélulas e 165
“battery saving”
I 0y Regulacdo da desacelera¢do na abertura (e fecho para BH30/600 - 165
H BH30/800 - BM30/400)
m Regulacdo da desaceleragio no fecho (s6 para BH30/500/HS -
e @ g9 | Bm30/300/Hs) 165
n Ajuste do espago de acostagem ao fim de curso de abertura com velo-
i3 ac ; 165
cidade constante
iy 02 Ajuste do espago de acostagem ao fim de curso de fecho com veloci- 165
dade constante
5 S0 Regulacdo da abertura parcial (%) 165
i 30 Regulagdo do tempo de fecho automatico 165
7 n3 Regulagdo do tempo de inversdo apds a intervengdo da borda sensivel 165
H ou da detec¢do de obstaculos (antiesmagamento).
a0 05 Regulagdo do binario do motor 165
31 5 Regulagdo da sensibilidade da forga de impacto nos obstéculos 166
33 oy Regulacdo da aceleragdo na partida da manobra de abertura (e 166
Y fechamento para BH30/600 - BH30/800 - BM30/400)
n Regulagdo da aceleragdo na partida da manobra de fechamento (s6 para
M@ 09 | BH30/500/Hs - BM30/300/HS) 166
6 oo Habilitacdo do binario maximo de arranque na partida 166
LiLi juste do binario do motor durante a fase de recuperagdo da posigdo
= agd Ajuste do bindrio d d fase d dod ica 166
oy s Regulacdo da velocidade de abertura (e fechamento para BH30/600- 166
H Y BH30/800-BM30/400) (%)
" Regulagdo da velocidade de fechamento (s6 para BH30/500/HS-
41 @ 05 BM30/300/HS) (%) 166
u juste da velocidade de acostagem constante no final da manobra
42 03 Ajuste da velocidade d final d b 166
Programagdo do numero de tentativas de novo fecho automatico
49 o apos intervengdo da borda sensivel ou da detegdo de obstaculo 167
(antiesmagamento)
A Programagdo da modalidade de funcionamento da fotocélula na
50 Hd abertura (FT1) 167
Gy 0z Programagdo da modalidade de funcionamento da fotocélula no 167

fecho (FT1)
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PARAM. —nrn DESCRICAO PAGINA
ca 0l Zg::clilgade de funcionamento da fotocélula (FT1) com portdo 167
c3 an :LZE;i:;a(froz)da modalidade de funcionamento da fotocélula na 167
oy iy ng:ﬁga(?_?zg)éo da modalidade de funcionamento da fotocélula no 167
55 01 ?gsﬁ;(liig:de de funcionamento da fotocélula (FT2) com portdo 167
1= 0a :—::aTtii-liFt_?;;)éo do comando de fecho 6 s apds a intervengdo da fotocélula 168
ES s Regulagdo do espaco de paragem do motor 168
T 0 Sele¢do _da posi¢do de instalagdo do motor em relagdo a abertura, vista 168

do lado interno
13 oo Configuracdo da borda sensivel COS1 168
I oo Configuracdo da borda sensivel COS2 168
6 oo Configuragdo 1° canal de radio (PR1) 168
N 0 Configuragdo 2° canal de radio (PR2) 168
8 oo Configuragdo da intermiténcia lampejante 169
19 B0 Selecdo da modalidade de funcionamento da luz de cortesia 169
B0 oo Configuragdo do contacto do reldgio. 169
i oo Habilitagdo do fecho/abertura garantida. 169
ac 03 Regulagdo do tempo de ativagdo do fecho/abertura garantida 169
a0 oo Restabelecimento aos valores-padrdo de fabrica 169
nl Ot Versdo HW 170
i 23 Ano de produgdo 170
nc S5 Semana de produgdo 170
n3 &1 170
nH B5 NUmero de série 170
n5 0 170
nb 3 Versdo FW 170
al i 0t 170
ol 25 Visualizagdo do contador de manobras 170
ol 45 170
R ol o 170
P 53 Visualizagdo do contador de horas de manobra 170
dd ai 170
Visualizagdo do contador de dias de igni¢do da unidade de controlo
di c3 170
P ag 170
2 i Palavra-passe 170
P3 ag 170
B ag 170
P oo Iteracdo da palavra-passe 170
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11 Menu de parametros

VALOR DO

PARAMETRO  pARAMETRO

(]
I

(
l

0l

BH30/600

ae

BH30/800

03

BH30/500/HS @ (veja o capitulo 11 "Pardmetros especiais para a série High Speed").

o4

BM30/400

as

BM30/300/HS @ (veja o capitulo 11 "Parametros especiais para a série High Speed").

oo

Desabilitada.

g5

De 1 a 15 tentativas de fecho, depois da intervengdo das fotocélulas.
Terminado o nimero de tentativas programados, O portdo permanece aberto.

35

O portdo tenta fechar ilimitadamente.

ao

Desabilitada. No retorno da alimentagdo de rede, o portdo ndo fecha.

i

Habilitada. Se o portdo NAO estiver completamente aberto, quando a alimentacdo de rede retornar, fecha-
-se apds um pré-lampejo de 5 s (independentemente do valor programado no parametro AS). O novo fecho
ocorre na modalidade “recuperagdo de posigdo” (ver capitulo 18).

0o

Abre-stop-fecha-stop-abre-stop-fecha...

Condominial: o portdo abre e fecha novamente apds o tempo programado de fecho automatico.
O tempo de fecho automadtico se renova se chega um novo comando passo-a-passo.

! Durante a abertura, o comando passo-a-passo € ignorado. Isso permite que o portdo se abra completamen-
te, evitando o fecho indesejado.
Se o fecho automadtico for desabilitado (Ac 00), a fungdo condominial ativa em modo automatico uma ten-
tativa de fecho A2 0 1.
Condominial: o portdo abre e fecha novamente apés o tempo programado de fecho automatico.
O tempo de fecho automatico NAO se renova se chega um novo comando passo-a-passo.

02 Durante a abertura, o comando passo-a-passo € ignorado. Isso permite que o portdo se abra completamen-
te, evitando o fecho indesejado.
Se o fecho automdtico for desabilitado (A2 £0), a fungdo condominial ativa em modo automatico uma ten-
tativa de fecho A2 0 1.

3 | Abre-fecha-abre-fecha.

04 | Abre-fecha-stop-abre.

0o

Desactivado. O lampejante ativa-se durante as manobras de abertura e de fecho.

010

De 1 a 10 s de pré-lampejo antes de cada manobra.

35

5 s de pré-lampejo antes da manobra no fecho.
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011 | Desactivado. O portdo se abre parcialmente na modalidade passo-a-passo: abre-stop-fecha-stop-abre...
] || Ativado. Durante a abertura o comando de abertura parcial é ignorado.
00 | Desativado.
0 Ativado. O portdo funciona ao manter-se premido os comandos abre (AP) ou fecha (CH). Ao liberar o coman-
do o portdo fecha.
oo O indicador luminoso fica apagado com o portdo fechado. Aceso fixo durante as manobras e quando o portdo
estd aberto.
O indicador luminoso pisca lentamente durante a manobra de abertura. Acende-se fixo quando o portdo esta
T {| completamente aberto. Pisca velozmente durante a manobra de fecho.
Se o portdo esta parado em uma posi¢do intermedidria, o indicador luminoso se apaga duas vezes a cada 15 s.
2 | Programar em O¢ se a saida SC for utilizada como teste de fotocélulas. Ver fig. 8-9.
Programar em {3 se a saida SC é utilizada como “poupar bateria”. Veja fig. 10-11.
3 | Quando o port3o estiver completamente aberto ou completamente fechado, a central desativa os acessérios
ligados ao prensados SC para reduzir o consumo da bateria.
4 | Programar em 04 se a saida SC é utilizada como “poupar bateria” e teste das fotocélulas. Veja fig. 10-11.

0-05

01= o portdo desacelera préximo ao fim de curso ... 05= o portdo desacelera com muita antecipagdo em
relagdo ao fim de curso.

0-H0

01= Ultimas 4 rotagdes do motor; 02= Gltimas 8 rotagdes do motor; ... 40=Ultimas 160 rotagdes do motor.
Exemplo: 100 cm de espago = valor 35.

10-59

De 10% a 99% do curso total.

00-50

De 00 a 90 s de pausa.

92-599

De 2 a 9 min de pausa.

00-60

De0Oa60s.

0i-09

01=-35%; 02=-25%; 03= -16%; 04= -8% (redugdo do binario do motor = maior sensibilidade).
05= binario do motor programado de fébrica.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento do bindrio do motor = menor sensibilidade).
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o

010

Bindrio do motor baixo:
01 = forga de impacto nos obstaculos minima ... 10 = for¢a de impacto nos obstdculos maxima.
NOTA: utilizar essas programagdes somente se os valores de bindrio do motor médio ndo forem adequados a instalagéo.

Binario do motor médio. Programagao recomendavel para fins de regulagdo das forcas em operagao.
11 = forga de impacto nos obstaculos minima ... 16 = forga de impacto nos obstaculos méaxima.

Binario do motor & 70% del valor maximo, tempo de intervencdo de 1 s. E obrigatdrio o uso de borda sensivel.

Bindrio do motor & 80% del valor maximo, tempo de intervengdo de 2 s. E obrigatdrio o uso de borda sensivel.

Binario do motor maximo, por um tempo de intervengao 3 s. E obrigatdrio o uso de borda sensivel.

Binario do motor maximo, por um tempo de intervengio 5 s. E obrigatdrio o uso de borda sensivel.

Binario do motor maximo. E obrigatério o uso de borda sensivel.

0i-05

01= o0 portdo acelera rapidamente na partida ... 05= o portdo acelera lentamente e gradualmente na partida.

7 | Desativado.

Habilitado na partida somente em abertura (inclusa a fase de retomada da posi¢do). No fechamento, o arranque
é habilitado s6 se a posi¢do é conhecida e o portdo encontra-se a 2 metros do fechamento completo.

Habilitado a cada partida (inclusa fase de retomada da posigdo).

A intervencdo de detegdo de obstaculo é regulada exclusivamente pelos pardmetros 30 e 3 .

A intervengdo de detecdo de obstaculo é regulada pelos valores programados pelos parametros 30 e 3 { e
pelo valor de corrente maxima memorizada em fase de aprendizagem do curso.

Aintervengdo de detegdo de obstaculo é 70% do binario maximo por um tempo de intervengdo de 1 s.

A intervengdo de detegdo de obstaculo é 80% do bindrio maximo, por um tempo de intervengdo de 2 s.

A intervengdo de detegdo de obstaculo é 100% do bindrio maximo, por um tempo de intervengdo de 3 s.

A intervengdo de detegdo de obstaculo é 100% do bindrio maximo, por um tempo de intervengdo de 5 s.

01-05

01=60% velocidade minima, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% velocidade maxima.

010

01=250 RPM
02=300 RPM
03=350 RPM
04= 400 RPM
05=450 RPM
06= 500 RPM
07=550 RPM
08= 600 RPM
09= 650 RPM
10= 700 RPM
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0o

Nenhuma tentativa de novo fecho automatico.

0-03

De 1 a 3 tentativas de novo fecho automatico.
Recomenda-se programar um valor menor ou igual ao parametro AZ.
O novo fecho automatico ocorre somente se o portdo esta completamente aberto.

oo

DESABILITADA. A fotocélula ndo esta ativa ou a fotocélula ndo esta instalada.

STOP. O portdo para e permanece parado até o comando seguinte.

ae

INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de abertura, o portdo inverte imediatamente.

03

STOP TEMPORARIO. O portdo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o portdo
continua a abrir.

o4

INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o portdo para. Liberada a fotocélula, o portéo fecha.

oo

DESABILITADA. A fotocélula ndo esta ativa ou a fotocélula ndo esta instalada.

STOP. O portdo para e permanece parado até o comando seguinte.

ae

INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de fecho, o porto inverte imediatamente.

03

STOP TEMPORARIO. O portdo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o portdo
continua a fechar.

INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o portdo para. Liberada a fotocélula, o portdo abre.

oo

Se a fotocélula estiver obscurecida, o portdo ndo pode abrir.

gl

O portdo se abre quando recebe um comando de abertura mesmo se a fotocélula esta obscurecida.

ae

A fotocélula obscurecida envia o comando de abertura do portdo.

ao

DESABILITADA. A fotocélula ndo esta ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.

ol

STOP. O portdo para e permanece parado até o comando seguinte.

ae

INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de abertura, o portdo inverte imediatamente.

03

STOP TEMPORARIO. O portdo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o portio
continua a abrir.

04

INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o portdo para. Liberada a fotocélula, o portdo fecha.

an

DESABILITADA. A fotocélula ndo esta ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.

STOP. O portdo para e permanece parado até o comando seguinte.

ae

INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de fecho, o portdo inverte imediatamente.

03

STOP TEMPORARIO. O portdo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o portdo
continua a fechar.

04

INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o portdo para. Liberada a fotocélula, o portdo abre.

oo

Se a fotocélula estiver obscurecida, o portdo ndo pode abrir.

gl

O portdo se abre quando recebe um comando de abertura mesmo se a fotocélula esta obscurecida.

ae

A fotocélula obscurecida envia o comando de abertura do portéo.
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0o

Desabilitada.

0l

Habilitada. O cruzamento das fotocélulas FT1 ativa, apds 6 segundos, um comando de fecho.

ae

Habilitada. O cruzamento das fotocélulas FT2 ativa, apds 6 segundos, um comando de fecho.

0i-05

01= travagem rapida/menor espaco de paragem ... 05= travagem suave/maior espago de paragem.

0o

Motor instalado a esquerda.

ol

Motor instalado a direita.

oo

Borda sensivel NAO INSTALADA.

0l

Concacto N.F. (Normalmente Fechado). O portdo inverte somente no abertura.

ae

Concacto com resisténcia de 8k2. O portdo inverte somente no abertura.

03

Concacto N.F. (Normalmente Fechado). O portdo inverte sempre.

o4

Concacto com resisténcia de 8k2. O portdo inverte sempre.

0o

Borda sensivel NAO INSTALADA.

iy

Concacto N.F. (Normalmente Fechado). O portdo inverte somente no fecho.

ae

Concacto com resisténcia de 8k2. O portdo inverte somente no fecho.

03

Concacto N.F. (Normalmente Fechado). O portdo inverte sempre.

04

Concacto com resisténcia de 8k2. O portdo inverte sempre.

0o

PASSO A PASSO.

0l

ABERTURA PARCIAL.

ae

ABERTURA.

03

FECHO.

04

STOP.

05

Luz de cortesia. A saida COR é gerenciada pelo radio controlo. A luz permanece acesa enquanto o radio
controlo esta ativo. O parametro 19 é ignorado.

0B

Luz de cortesia passo-a-passo (PP). A saida COR é gerenciada pelo radio controlo.
O radio controlo acende-apaga a luz de cortesia. O parametro 19 é ignorado.

o

PASSO A PASSO com confirmagdo de seguranca. (!

08

ABERTURA PARCIAL com confirmagdo de seguranga. )

[E]

ABERTURA com confirmacio de seguranca. !

{0

FECHO com confirmacio de seguranca. ¥

1 Pa a evitar que a pressdo involuntaria de uma tecla do radio controlo ative equivocadamente o port&o, é solicitada uma

confirmagdo de seguranca para habilitar o comando. Exemplo: pardmetros 16 07 e 17 0 ! programados:

¢ Premindo a tecla CHA do comando de radio se seleciona a fungdo passo a passo, que deve ser confirmada até 2 s apos a
pressdo da tecla CHB do comando de radio. A pressdo da tecla CHB ativa a abertura parcial.
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0o

A intermiténcia é regulada eletronicamente pelo lampejante.

iy

Intermiténcia lenta.

e

Intermiténcia lenta na abertura, rapida no fecho.

]

Desabilitada.

IMPULSIVA. A luz se ativa brevemente no inicio de cada manobra.

ae

ATIVA. A luz permanece ativa por toda a duragdo da manobra.

03-30

de 3a90s. Aluz permanece ativa apds o fim da manobra, pelo tempo programado.

92-93

de 2 a 9 minutos. A luz permanece ativa ap6s o fim da manobra, pelo tempo programado.

0o

Quando se ativa a fungdo reldgio, o portao abre e permanece aberto. Qualquer comando dado é ignorado.

Quando se ativa a fungdo reldgio, o portdo abre e permanece aberto. Qualquer comando dado é ignorado.
Quando o portdo volta a estar completamente aberto reativa-se a fungdo reldgio.

[0 | Desactivado. O parametro B2 n3o é exibido.
Habilitada.
0 1| Apés um tempo programado pelo pardmetro 82, a unidade de controlo ativa um pré-lampejo de 5 s, inde-
pendentemente do pardmetro AS, e depois fecha o portdo.
Habilitada.
Se o portdo para apds um comando passo-a-passo, depois de um tempo, programado pelo parametro 82, a
unidade de controlo ativa um pré-lampejo de 5 s (independentemente do parametro AS) e o portdo se fecha.
02 | se, durante a manobra de fecho, o port3o para apds a intervencio da detecio de obstaculo, depois de um

tempo, programado pelo parametro 82, o portéo fecha.
Se, durante a manobra de abertura, o portdo para apds a intervengdo da detegdo de obstéaculo, depois de um
tempo, programado pelo pardmetro B, o portdo abre.

02-90

De 2 a 90 s de espera

92-93

De 2 a 9 min de espera

_ Atengdo! O restabelecimento cancela qualquer selegdo

+
Il % | feita anteriormente, através do parametro A ! : certifique-
9,_’ L} @ﬂ r E 5 -\\ -se de que todos os parametros estejam adequados na
).
- ®x4 S

instalagdo.

E possivel restaurar os valores-padrdo de fabrica também
intervindo nas teclas + (MAIS) e/ou - (MENOS), como
indicado a seguir:

e Cortar a alimentagdo.

e Premir as teclas + (MAIS) e - (MENOS) e, mantendo-as premidas, dar alimentagdo.

e Apds4s, o display pisca rE5-.

e Os valores-padrdo de fabrica foram restabelecidos.
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nd 01

Versdo HW.

nic3

Ano de produgdo.

nc H5

Semana de produgdo.

n3 b1

n4 85

n5 01

Exemplo: 01 23 45 67 89 01 23

Nimero de série.

nb 3

Versdo FW.

ofl 01

odcs

olH45

Manobras realizadas.
Exemplo: 0 ! 23 45 x100 = 1.234.500 manobras.

hd o1

higd

Horas de manobra.
Exemplo: O ! 23 =123 horas

Dias de ignicdo.
Exemplo: 0 { 23 =123 dias.

Procedimento de ativagdo da palavra-passe:

e Inserir os valores desejados nos parametros P {, P2, P3 e PH.

e Com as teclas UP a e/ou DOWN, w visualizar o parametro CF.

* Premirpor4dsasteclas+e-,

¢ Quando o display piscar, a palavra-passe terd sido memorizada.

* Desligar e religar a unidade de controlo. Verificar a ativagdo da palavra-passe (CP=0 ).

Procedimento de desbloqueio temporario:
* |Inserir a palavra-passe.
e Verificar que LP=00 .

Procedimento de apagamento da palavra-passe:
e |Inserir a palavra-passe (CP=00).
Memorizar os valores de P {, P2, P3, P4 =000
e Com as teclas UP a e/ou DOWN, w Visualizar o parametro CF.
Premir por 4 s as teclas+e -.
Quando o display piscar, a palavra-passe terd sido apagada (os valores P {00, P200, P300 e PHOO
correspondem a “palavra-passe ausente”).
* Desligar e religar a unidade de controlo.

Protecdo desativada.

Protegdo ativada.




12 Parametros especiais série BH30/500/HS - BM30/300/HS

O A série High Speed (HS) representa a linha dos operadores deslizantes digitais Brushless de alta
()

velocidade para portdes deslizantes até 500 kg (BH30/500/HS) e até 300 kg (BH30/300/HS),
Sy exclusivamente dedicados ao setor residencial.
A tecnologia High Speed permite gerir o automatismo 100% mais rapidamente dos
automatismos tradicionais com a possibilidade de gerir separadamente velocidade, aceleragdo,
desaceleragdes e relativas segurangas.

NOTA: Ndo conhecendo as mecanicas do portdo, para garantir a maxima seguran¢a de instalagdo,
recomendam-se o uso de borda sensivel.

Aqui a seguir estdo indicados os parametros adicionais relativos a ativagdo da tecnologia High Speed.

0 || BH30/600
{ic | BH30/800
{13 | BH30/500/HS
04 | BM30/400
05 | BM30/300/HS

0-05 01= o portdo desacelera préximo ao fim de curso ... 05= o portdo desacelera com muita
antecipagdo em relagdo ao fim de curso.

PT

01= o portdo acelera rapidamente na partida ... 05= o portdo acelera lentamente e gradual-
mente na partida.

0i-05

01= 60% velocidade minima

02=70%
0 -05|03=80%
04=90%
05=100% velocidade méxima.

& NOTA: para o ajuste do espaco de desaceleracdo a velocidade constante, consulte os pardmetros (3
e [t no capitulo 11.
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13 Comandos e acessérios

ﬁ Os dispositivos de seguranga com concacto N.F., se ndo instalados, devem ser ligados com ponte aos
prensadores COM, ou desabilitados modificando-se os pardmetros 50,5 {, 53,54,73 e 4.

PT

LEGENDA:

N.A. (Normalmente Aberto).
N.F. (Normalmente Fechado).

CONTACTO

DESCRICAO

7(COR)

S o~

Saida para ligagdo a luz de cortesia (contacto puro) 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc
40 W (fig. 5).

8(+5C) R 9(COM)

Ligacdo do indicador luminoso de portdo aberto 24 Vdc 3 W.
O funcionamento do indicador luminoso é regulado pelo parametro AA.

8(+SC) 9(COM)

Ligagdo de teste das fotocélulas e/o battery saving.

E possivel ligar a alimentagdo dos transmissores (TX) das fotocélulas.
Programar o parametro A 0 para habilitar a func3o de teste.

A unidade de controlo, a cada comando recebido, apaga e acende as fotocélulas
para verificar a correta mudanga de estado do concacto.

E possivel ligar também, a alimentagdo de todos os dispositivos externos para
reduzir o consumo das baterias (se presente). Programar AE 03 ou AB 4.
ATENCAOQ! Se utilizar o contacto 8-SC para o teste das fotocélulas ou o funcio-
namento do poupar bateria ndo é mais possivel ligar um indicador luminoso do
portdo aberto.

10(FT2)  28(COM)

Entrada (N.F.) para ligacdo das fotocélulas FT2 (fig. 6, 7, 8, 9, 10, 11).

As fotocélulas FT2 sdo configuradas de fabrica com as seguintes programagdes:

— 53 00. Afotocélula FT2 esta desabilitada em abertura

— 54 00. Afotocélula FT2 esta desabilitada em fecho

— 55 01.Seafotocélula FT2 estiver obscurecida, o portdo abre quando
recebe um comando de abertura.

Se as fotocélulas ndo estdo instaladas, ligar com ponte os prensadores

28(COM) - 10(FT2) ou programar os parametros 53 00 e 54 O0.

ATENGAO! Recomenda-se o uso de fotocélulas série FAES ou F4S.

11(FT1)  28(COM)

Entrada (N.F.) para ligagdo das fotocélulas FT1 (fig. 6, 7, 8, 9, 10, 11).

As fotocélulas FT1 sdo configuradas de fabrica com as seguintes programacdes:

— 5000 . Afotocélula intervém somente no fecho. Na abertura, é ignorada.

— 510c . Durante o fecho, a intervengdo da fotocélula provoca a inversdo do
movimento.

— 520 1.Se afotocélula FT1 estiver obscurecida, o portdo abre quando
recebe um comando de abertura.

Se as fotocélulas ndo estdo instaladas, ligar com ponte os prensadores

28(COM) - 11(FT1) ou programar os parametros 50 0 e 5 1 00.

ATENCAO! Recomenda-se o uso de fotocélulas série FAES ou F4S.

14(com)

12(COS2)
O

Entrada (N.F. ou 8 kOhm) para ligagdo da borda sensivel.

A borda sensivel é configurada de fabrica com as seguintes programagdes:

— 7400 . 0 bordo sensivel COS2 (NC contact) esta desabilitado.

Se a borda sensivel ndo estd instalada, ligar com ponte os prensadores 12(COS2)
- 14(COM) ou programar o parametro 14 J0.

13(COS1) 14(COM)
S —O

Entrada (N.F. ou 8 kOhm) para ligagdo da borda sensivel.

A borda sensivel é configurada de fabrica com as seguintes programagdes:

— 7300. 0 bordo sensivel COS1 (NC contact) esta desabilitado.

Se a borda sensivel ndo esta instalada, ligar com ponte os prensadores 13(COS1)
- 14(COM) ou programar o parametro 13 J0.

15(ST)  14(COM)

Entrada de comando de STOP (N.F.). A abertura do contacto de seguranga pro-
voca a paragem do movimento. NOTA: o concacto é ligado com ponte de fabrica
pela ROGER TECHNOLOGY.

20 19(ANT)

bt

Ligagdo da antena para receptor radio com conexao.

Se utilizar a antena externa, utilizar cabo RG58; comprimento maximo recomen-
dado: 10 m.

NOTA: evitar fazer unides no cabo.
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CONTACTO

DESCRICAO

22(0RO)
o o

21(Ccom)

Entrada do contacto cronometrado pelo reldgio (N.A.).

Quando se ativa a fungdo reldgio, o portdo abre e permanece aberto.
Quando o tempo programado pelo dispositivo externo (relégio) expirar, o
portdo fecha.

23(AP) 21(COM) | Entrada do comando de abertura (N.A.).
ATENCAO: a ativagdo persistente do comando de abertura ndo permite o fecho
° automatico; a contagem do tempo de fecho automdtico retoma ao libertar o
comando de abertura.
24(CH) 21(COM) | Entrada do comando de fecho (N.A.).
o o
25(PP) 21(COM) | Entrada do comando passo-a-passo (N.A.).
\c 0 funcionamento do comando é regulado pelo parametro AH.
o
26(PED) 21(COM) | Entrada do comando de abertura parcial (N.A.).
o Programado de fabrica em 50% da abertura total.
27(+24V) 28(COM) | Alimentagdo para dispositivos externos. Veja as caracteristicas técnicas.
Ligacdo da alimentacdo B72/BRAKE para versdes BH30 e BM30 High Speed.
29(LAM)  28(COM) | Ligagdo do lampejante (24 Vdc - intermiténcia 50%).

_®"'-_

E possivel selecionar as programacdes de pré-lampejo pelo pardametro AS e as
modalidades de intermiténcia pelo pardmetro 18.

ENC

Conector para ligagdo ao encorder instalado no motor.
ATENCAO! Desligue e ligue o cabo do encoder somente em auséncia de
alimentacgdo.

FC

Conector (contactos N.C.) para a ligagdo do fim de curso mecanico (veja figura
14 - detalhe E) ou magnético (veja figura 14 - detalhe F). Depois da ativagdo do
fim de curso o portdo para.

SB

Conector (N.C.) para a ligagdo do contacto de desbloqueio. Abrindo o manipulo de
desbloqueio do motor o portdo para e ndo aceita comandos.

Uma vez fechado o manipulo de desbloqueio, se o portdo estiver na posi¢do in-
termédia, a central inicia o procedimento de retomada da posicdo (veja capitulo 18).

RECEIVER CARD

Conector para receptor radio com conexao.

A central tem, programadas de fabrica, duas fungdes de comando a distancia via
radio:

e PR1 - comando de passo-a-passo (modificivel pelo pardmetro 16).

e PR2 - comando de abertura parcial (modificavel pelo pardmetro 7).

Os potdes de configuragdo PR1 e PR2 sdo acessiveis com a tampa fechada (veja
figura 12).

CARREGADOR DE

Na auséncia de tensdo de rede a central é alimentada pelas baterias, o display
visualiza bAEE e o lampejante ativa-se ocasionalmente, até o restabelecimento

BATERIAS da linha ou até quando a tensdo das baterias descer abaixo do nivel de segu-

B71/BC ranga. O display visualiza btLJ (Bateria com pouca carga) e a central ndo aceita

SO BH30 nenhum comando.
ATENGAOQ! para consentir a recarga, as baterias devem sempre estar ligadas a
central eletrénica. Verifique periodicamente, ao menos a cada 6 meses, a efi-
ciéncia da bateria.

2x12 Vdc 1,2 Ah. Estdo disponiveis dois kits de baterias:

ot e 2 baterias de 12 Vdc 1,2 Ah a instalar a bordo do automatismo.
e 2 baterias de 12 Vdc 4,5 Ah a instalar a bordo do automatismo.

2x12 Vdc 4,5 Ah Para obter mais informagdes, consulte o manual de instalagdo do carregador
de baterias B71/BC.

SO TIPO AGM
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CONTACTO

DESCRICAO

CARREGADOR DE
BATERIAS
B71/BC

SO BH30

2x12 Vdc 1,2 Ah.

Para instalar o carregador de baterias e as baterias 12 Vdc 1,2 Ah:

Remova a tampa superior G.

Remova a tampa H.

Introduza a placa do carregador de baterias B71/BC no compartimento
apropriado.

Desligue os cabos provenientes do transformador, do prensador POWER IN
da central, e ligue-os ao prensador | do carregador de baterias.

Ligue os cabos vermelho-negro da cablagem L, fornecido com a bateria, ao
prensador POWER IN da central.

feche a tampa H e fixe-a com os parafusos.

Posicione as baterias de 12 Vdc 1,2 Ah no compartimento apropriado,
prestando atengdo as polaridades.

Feche a tampa superior G.

Para reduzir o consumo das baterias é possivel ligar o positivo da alimentagdo
dos transmissores das fotocélulas ao prensador SC (veja fig. 8-9-10-11). Progra-
mar AB 03 ou AB 0H. Deste modo, quando o port&o estiver completamente aber-
to ou completamente fechado, a central retira a alimentagdo dos dispositivos.
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14

inalizag

modalidade TEST)

ao das entradas de se

guranca e dos comandos

Na auséncia de comandos ativados, premir a tecla TEST e verificar o que segue:

DISPLAY

CAUSA POSSIVEL

INTERVENGAO POR SOF-
TWARE

INTERVENGAO TRADICIO-
NAL

5b(Shb)

O manipulo de desbloqueio esta
aberto.

Feche o manipulo de desbloqueio
e gire a chave para a posigdo de
fecho.

Verifique a ligagdo com o contacto
de desbloqueio.

5

Concacto STOP de seguranga
aberto.

Instalar um botdo de STOP (N.F.)
ou ligar com ponte o concacto ST
com o concacto COM.

i3

Borda sensivel COS1 ndo ligada
ou ligagdo errada.

Se ndo utilizada ou se desejar
excluir, programar o parametro
13 00

Se ndo utilizada ou se desejar ex-
cluir, ligar com ponte o concacto
COS1 com o concacto COM.

ic

Borda sensivel COS2 ndo ligada
ou ligagdo errada.

Se ndo utilizada ou se desejar
excluir, programar o parametro
4 00

Se ndo utilizada ou se desejar ex-
cluir, ligar com ponte o concacto
COS2 com o concacto COM.

Fotocélula FT1 ndo ligada ou liga-
¢do errada.

Se ndo utilizada ou se desejar ex-
cluir, programar o parametro
S50 00eS5t 00

Se ndo utilizada ou se desejar ex-
cluir, ligar com ponte o concacto
FT1 com o concacto COM. Veri-
ficar a conexdo e as referéncias
ao sistema de ligagdo correspon-
dente (figura 6-7-8-9-10-11).

i

Fotocélula FT2 n3o ligada ou liga-
¢do errada.

Se ndo utilizada ou se desejar ex-
cluir, programar o parametro
53 D0eS4 OO

Se ndo utilizada ou se desejar ex-
cluir, ligar com ponte o concacto
FT2 com o concacto COM. Veri-
ficar a conexdo e as referéncias
ao sistema de ligagdo correspon-
dente (figura 6-7-8-9-10-11).

FE

Ambos os fins de curso tém con-
cacto aberto ou ndo estdo ligados.

Verificar a ligagdo dos fins de cur-
so.

FA

O portdo estd no fim de curso de
abertura.

Se a indicagdo de fim de curso
estiver errada verifique a configu-
ragdo do parametro 7 1.

O fim de curso de abertura ndo
estd presente ou ndo esta ligado.

Verificar a ligagdo dos fins de cur-
so.

O portdo estd no fim de curso de
fecho.

Se a indicagdo de fim de curso
estiver errada verifique a configu-
ragdo do parametro 1 1.

O fim de curso de fecho ndo esta
presente ou ndo esta ligado.

Verificar a ligagdo dos fins de cur-
so.

F

[
3

e
LI

S

~
LI

A

E2

n

m
m| || x|
=

=}

C

Na auséncia de comando vo-
luntario o contacto (N.A.) poderia
estar com defeito ou a ligagcdo
com um botdo poderia estar er-
rado.

Verifique os contactos PP - COM e
as ligagdes ao botao.

Verifique os contactos CH - COM
e as ligagdes ao botdo.

Verifique os contactos AP - COM e
as ligagbes ao botdo.

Verifique os contactos PED - COM
e as ligagdes ao botdo.

Inin]
I'] (RN

Na auséncia de comando vo-
luntdrio o contacto (N.A.) poderia
estar com defeito ou a ligacdo
com o timer poderia estar errado.

Verifique os contactos ORO -
COM. O contacto ndo deve ser
ligado com ponte se ndo usado.

NOTA: premir a tecla TEST para sair dela modalidade TEST.
Recomenda-se realizar a resolugdo das sinalizagGes do estado dos dispositivos de seguranca e das entradas
sempre na modalidade “intervencdo por software”.
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15 Sinalizacdo de alarmes e anomalias

SINALIZACAO P -
PROBLEMA DE ALARME CAUSA POSSIVEL INTERVENGAO
LED POWER Auséncia de alimentagdo. Verificar o cabo de alimentagdo.
apagado
LED POWER Fusivel queimado. Substituir o fusivel.
apagado Recomenda-se remover o fusivel somente na

O portdo ndo abre
ou nao fecha.

auséncia de tensdo de rede.

aF Sk

Anomalia na tensdo de alimen-
tagdo de entrada.
Inicializagdo da central falhada.

Remover a alimentagdo, aguardar 10 s e religar
a alimentagédo.

Se o problema persistir, entre em contato com
o revendedor autorizado local para verificagdo
e possivel assisténcia.

Ao pressionar a tecla TEST, é possivel ocul-
tar temporariamente o erro e consultar os
parametros do painel de controle.

Pr Ok

Detetada sobrecarga no inver-
ter.

Premir duas vezes a tecla TEST ou dar
3 comandos em sucessdo.

dA EA

Erro de aquisi¢do dos dados
de curso.

Verifique o posicionamento correto do fim de
curso de abertura e de fecho.

Pressione TEST e verifique eventuais segu-
rangas em alarme.

Repita o procedimento de aprendizagem.

Procedimento de calibragem
falido

Observe o tempo de calibragem necessario em
fase de procedimento de aprendizagem.

Antes de voltar a fechar a portinhola de de-
sbloqueio, certifique-se de que no visor esta a
piscar PHAS.

Mensagem de alteragdo de
selegdo de posigdo do automa-
tismo com o parametro 7 [

De fabrica os motores para portGes deslizantes

sdo equipados com abertura a direita T/0{

(posigdo do motor em relagdo a passagem vista

pelo interior). Se a posi¢do for alterada e for

exibida a mensagem dALA:

e Leve o portdo para a posigdo de fecho.

e Corte a alimentagdo de rede ou o fusivel do
primario e aguarde 5 s.

¢ Volte a dar alimentagdo ou reinsira o fusivel.

* Pressione PROG até o visor desaparece
dAEA e exibir APP-.

Repita o procedimento de aprendizagem.

!’-I'Dt Motor ndo conectado. Verificar o cabo do motor.

FE Ambos os fins de curso estdo | Verificar a ligagdo dos fins de curso ou objetos es-
ativados. tranhos no bloqueio dos fins de curso.

Exemplo: Erro nos pardmetros de confi- | Programar corretamente o valor de configura-

5 EE
clEE

guragdo.

¢do e guarda-lo.

ErRE !

Encoder ndo ligado.

Verifique a ligagdo com o encoder.
Se o problema persistir aconselha-se substituir
o encoder.

EnE3

Mau funcionamento grave do
encoder.

Prema a tecla TEST, se a sinalizagdo de erro rea-
parecer, desligue a central por 5 s e volte a liga-
la. Se o problema persistir, substitua o encoder.

EnES
(EnE5)

Mau funcionamento do
encoder.

Prema a tecla TEST, se a sinalizagdo de erro per-
sistir, substitua o encoder.

Alimentacdo insuficiente

Se houver sujidade, humidade, insetos ou
outros, remover a alimentagéo e limpar a placa
e o encoder. Se o problema persistir, substitua
o encoder

Funcionamento baterias.

Baterias quase descarregadas.
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PROBLEMA

SINALIZACAO
DE ALARME

CAUSA POSSIVEL

INTERVENGAO

O portdo nao abre
ou nao fecha.

EnEl

Erro de calculo do encoder.

Repita o procedimento de aprendizagem.

EETP

Protecdo térmica do inverter
ativada.

O funcionamento restabelece-se automatica-
mente dentro de 2 min.

beLO
(btLO)

Baterias descarregadas.

Espere o restabelecimento da tens&o da rede.

StaF

Lampejante

Dispositivo  de
aberto.

desbloqueio

Fechar com a chave fazendo duas rotagdes
completas em sentido hordrio.

O procedimento
de aprendizagem
nao se conclui.

no PH

Calibragem do motor falida.

Repita o procedimento de aprendizagem.
Se o problema persistir verifique o cabo de co-
nexdo do encoder ao motor.

Verifiqgue se o manipulo de desblogueio esta
aberto.

Verifique a fluidez de rotagdo do motor. Em caso
de problema contacte a assisténcia técnica.

Problemas com o circuito
do encoder ou no cabo de
conexao.

Verifique as boas condigbes do cabo de conexdo.
Remova e fornega energia.

Dé um comando (aberto / passo a passo, ...).
Se noPH ndo aparecer, repita o procedimento
de aprendizado.

Se noPH aparecer novamente, contate a assi-
sténcia técnica.

AP PE

A tecla TEST foi premida erro-
neamente.

Repetir o procedimento de aprendizagem.

Os dispositivos de seguranca
estdo em alarme.

Verificar as ligagdes dos dispositivos de segu-
ranga.

Excessiva queda de tensdo.

Repetir o procedimento de aprendizagem.
Verificar a tensdo de rede.

Errado ajuste dos pardametros
J0ed!.

Ajuste os parametros 30 e 3 ! em relagdo ao
peso e a velocidade da portinhola.

AP PL

Erro de comprimento de curso.

Cologue o portdo na posi¢do de fecho completo
(a sinalizagdo do fim de curso FC deve estar ati-
va) e repita o procedimento.

Verifique a cablagem dos fim de curso. Se o
problema persistir substitua a cablagem.

Restabelega a central nos valores padrdo de
fabrica e repita o procedimento.

Comprimento do curso inferior ao minimo per-
mitido: aumente o comprimento.

APPN

Comprimento maximo permiti-
do de curso excedido

Reduza o curso. Contactar a assisténcia técnica
(curso que excedam o maximo permitido pelas
caracteristicas técnicas)

O radio controlo
tem pouca
capacidade e ndo
funciona com o
automatismo em
movimento.

A transmissdo radio estd im-
pedida por estruturas meta-
licas e paredes em concreto.

Instalar a antena ao externo.

Baterias descarregadas.

Substituir as baterias dos transmissores.

O lampejante
ndo funciona.

Ldmpada / LED queimados
ou fios do lampejante desli-
gados.

Verificar o circuito de LED e/ou os fios.

O indicador lumi-
noso de portdo
aberto ndo fun-
ciona.

Lampada queimada ou fios
desligados.

Verificar a lampada e/ou os fios.

O portdo nao re-
aliza a manobra
desejada.

Configuragdo errada do

parametro | {

Selecione a posicdo de instalagdo correta
com os parametro 1 !.

NOTA: Premindo a tecla TEST apaga-se momentaneamente a sinalizacdo de alarme.
Ao receber um comando, se o problema nao foi resolvido, aparece novamente no display a sinalizagdo de

alarme.
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16 Diagnosticar - Modo INFO

TEST x + TEST
- [ [y N | 9 ) PARA SAIR DO .
(L T uc| o —e\ LT |~ mopoinFo )| 1 click
X5 o) x_J & ;

O Modo INFO permite visualizar alguns valores medidos pela unidade de controlo B70/1DC.

A partir do modo “Visualizagdo de comandos e dispositivos de seguranga” e com o motor parado, pressione
por 5 s a tecla TEST. A unidade de controlo exibe em sequéncia os seguintes parametros e o valor detetado
correspondente:

Parametro

Fungdo

- .60

Veja por 3 s a versdo do firmware da unidade de controlo.

Cnk

Exibe a localizagdo em que se encontra o motor expressa em rotagdes no momento da verificagdo, em re-
lagdo ao comprimento total (exemplo: O. {3 = motor instalado a esquerda 7 ! 00; 0 { {3 = motor instalado
adireita 1! O1).

Lun

Exibe o comprimento total do curso programado do motor, expresso em rotagdes.

P

Indica a velocidade de rotagdo do motor expressa em rotagdes por minuto (rPM).

A

Exibe a corrente absorvida pelo motor, expressa em Ampéres (exemplo: 0 6.5 = 16.5 A).
Se o motor estiver parado a corrente absorvida é igual a 0. Dando um comando é possivel detetar a corrente
consumida.

bus

Indicador de status bom do sistema. Com o motor parado é possivel observar uma eventual sobrecarga ou
uma tensdo de rede demasiado baixa. Basear-se nos seguintes valores:

tensdo de rede = 230 Vac (nominal), buS=28.5

tensdo de rede = 207 Vac (-10%), bUS=25.5

tensdo de rede = 253 Vac (+10%), bUS=3 .6

Exibe a corrente usada corrigir quaisquer esforgos detetados pelo motor, por exemplo, devido a baixa tem-
peratura exterior, medida em Ampeéres (por ex.: 0=0A ... 4 = +6 A). Na partida do automatismo de comple-
tamente aberta ou completamente fechada, se a unidade de controlo detetar um esforgo maior em relagdo
ao memorizado em fase de aprendizagem do curso, automaticamente aumenta a corrente a fornecer para
0 motor.

Exibe o limite de corrente em que a detegdo de obstaculos intervém (anti-esmagamento) do motor, expressa
em Amperes. O valor é automaticamente calculado pela unidade de controlo na base das definigdes dos
parametros 30 e 3 1. Para um funcionamento correto do motor AP deve ser sempre inferior ao valor ASC.

Indica o tempo necessario para o motor detetar um obstaculo conforme as configuracdes do pardmetro 3 |
expresso em segundos. Por exemplo: .000=1s /0. 120 =0.12 s (120 ms). Certifique-se de que o tempo de
intervengdo seja superiora 0,3 s.

Se o painel de controle conhece a posigdo do portdo, no momento do controlo, o visor mostra:
UP__  posigdo conhecida, funcionamento normal.
UP I posigdo desconhecida, fase de recuperagdo da posicdo em andamento.

Indica o estado do automatismo (Aberto/Fechado).

OC 0P automatismo em fase de abertura (motor ativo).

0P CL automatismo em fase de fecho (motor ativo).

0P -0 automatismo completamente aberto (motor n3o ativo).
0P -[ automatismo completamente fechado (motor ndo ativo).

UF

UF U_ foi detetada uma tensdo de rede demasiado baixa ou uma sobrecarga.
UF _H foi detetada uma sobrecarga no inversor.

nPEE

Exibe o nimero de intervengdes de protegdo térmica do inversor. Se ele exibir um nimero diferente de 0000,
verifique se ndo hda pontos de tensdo excessivos e se a folha, entrando em contato, ndo ativa o interruptor
de limite.

Verifique as configuracdes dos parametros 30 e 3 1.

H by

Exibir informagBes do limitador eletrénico de tensdo (SOMENTE ASSISTENCIA TECNICA ROGER TECHNO-
LOGY).

e Para se deslocar entre os pardmetros use as teclas + / - . Apds alcangar o Ultimo pardmetro deve-se voltar

para tras.

¢ No Modo INFO é possivel ativar o automatismo para verificar em tempo real o seu funcionamento.
e Para sair do Modo INFO pressione durante alguns segundos a tecla TEST.
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17 Desbloqueio mecanico

Na auséncia de tensdo é possivel desbloquear o portdo,
conforme mostrado abaixo:

Ao desbloquear-se o portdo com a central alimentada no
display aparece StaF lampejante.

e Gire a portinhola de cobertura da fechadura (1).

¢ Insira e gire a chave fornecida 90° no sentido horario (2).

e Abra completamente a portinhola de desbloqueio (3).

e Mova o portdo a méao.

RESTABELECIMENTO DO FUNCIONAMENTO AUTOMATICO

e Fechar a portinhola de desbloqueio com a chave inserida,

tomando cuidado com os dedos (1).

Gire a chave 90 ° no sentido anti-hordrio (2).

Retire a chave e feche a portinhola de cobertura da

fechadura (3).

e Quando se restabelece o sistema de debloqueio, se o
portdo ndo estd completamente aberto ou completamente
fechado, a unidade de controlo, ao receber um comando,
inicia um procedimento de recuperagdo de posicdo (ver capitulo 18).

e A ativagdo de um dos dois fins de curso permite a recuperagdo imediata da posigdo.

18 Modalidade de recuperagdo de posi¢io

Apds uma interrupgdo de tensdo ou apds o desbloqueio mecédnico do portdo, se o portdo ndo estiver

completamente aberto ou completamente fechado, a unidade de controlo, ao receber um comando, inicia um

procedimento de recuperagdo de posi¢do:

e O portdo inicia uma manobra a baixa velocidade.

¢ O lampejante se ativa com uma sequéncia diferente do funcionamento normal (3 s aceso, 1,5 s apagado).

¢ Nesta fase, a unidade de controlo recupera os dados da instalagdo. Atengdo! Ndo dar comandos nesta fase
se ndo for alcangado um dos dois fins de curso.

e A ativagdo de um dos dois fins de curso permite a recuperagdo imediata da posigdo.

19 Teste

Ligue a alimentagdo.

Verificar o correto funcionamento de todos os comandos ligados.

Verifiqgue o funcionamento correto do manipulo de desbloqueio. No display deve aparecer 50

lampejante.

Verificar o curso e as desaceleragdes.

Verificar o respeito as forgas de impacto.

Verificar a correta intervencdo dos dispositivos de seguranca.

Caso esteja instalado o kit baterias, retire a alimentagdo de rede e verifique o seu funcionamento.

Retire a alimentagdo de rede e as baterias (se presentes) e volte a alimentar. Verifique, com o portdo

parado na posi¢do intermédia, o completamento correto da fase de retomada da posigdo tanto em

abertura como em fecho.

e Verifique o ajuste e a correta intervengdo dos fins de curso. Se necessario, ajuste a posigdo de instalagdo
do motor.

e Certifique-se que no final da manobra entre o portdo e o batente mecéanico ha pelo menos 2-3 cm de

distancia.

20 Manutengao

Realize uma manutengdo programada a cada 6 meses.

Verificar o estado de limpeza e o funcionamento.

Se houver sujidade, humidade, insetos ou outros, remover a alimentagdo e limpar a placa e o contentor.
Realizar novamente o procedimento de teste.

Se for percebida oxidagdo no circuito impresso, avaliar a substituicdo.

Verifique periodicamente a eficiéncia da bateria.
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21 Descarte

O produto deve ser desinstalado sempre por pessoal técnico qualificado, utilizando os procedimentos
adequados para a correta remogdo do produto. Este produto é constituido de diversos tipos de
materiais; alguns podem ser reciclados, e outros devem ser descartados por meio de sistemas de
reciclagem ou descarte previstos pelos regulamentos locais para esta categoria de produto.
E proibido jogar este produto nos rejeitos domésticos. Realize a “recolha separada” para o
B descarte, de acordo com os métodos previstos pelos regulamentos locais; ou retorne o produto
ao vendedor no momento da aquisicdo de um novo produto equivalente.
Regulamentos locais podem prever pesadas sangBes em caso de descarte abusivo deste produto. Atengdo!
algumas partes do produto podem conter substancias poluentes ou perigosas; se dispersas, podem causar
efeitos danosos ao ambiente e a satide humana.

22 Informagdes adicionais e concactos

Todos os direitos relativos a esta publicagdo sdo de propriedade exclusiva de ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY se reserva o direito de fazer alteragbes sem aviso prévio. Cdpias, digitalizagGes,
alteragdes ou modificagdes sdo expressamente proibidas sem o consentimento prévio por escrito da ROGER
TECHNOLOGY.

Este manual de instrugdes e as adverténcias de uso para o instalador sdo fornecidos em formato de papel e
inseridos na caixa do produto correspondente.

O formato digital (PDF) e todas as eventuais atualizagbes futuras estdo disponiveis na drea reservada do
nosso sitio internet www.rogertechnology.com/B2B na secdo Self Service.

SERVICO AOS CLIENTES ROGER TECHNOLOGY:

ativo: de segunda-feira a sexta-feira
das 8:00 as 12:00 - das 13:30 as 17:30
Telefone:  +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Para eventuais problemas ou solicitagées sobre o automatismo, pedimos que preencha online o médulo
“REPARACOES”, conectando-se ao nosso sitio www.rogertechnology.com/B2B na se¢do Self Service.

23 Declaragdo de conformidade

O abaixo-assinado, representante do seguinte fabricante

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo dl Mogliano V.to (TV)

DECLARA que o aparelho descrito em seguida:

Descrigdo: Central de comando para portdes automaticos

Modelo: B70/1DC

sta em conformidade com as disposi¢des de lei que transpdem as seguintes diretivas:
-2006/42/EC

-2004/108/CE

-2011/65/EC

E que foram aplicadas todas as normas e/ou especificagdes técnicas indicadas a seguir:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ultimos dois algarismos do ano em que foi fixada a marcagao C€ 14.

Local: Mogliano V.to Data: 23-12-2014 Assinatura i D ;
(o 2T S
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1 Algemene waarschuwingen

) Opgelet: een verkeerde installatie kan ernstige schade veroorzaken. Lees de aanwijzingen
e \ aandachtig door voordat het product wordt geinstalleerd.
Deze handleiding voor de installatie is uitsluitend bestemd voor gekwalificeerd personeel.
ROGER TECHNOLOGY kan niet aansprakelijk gesteld worden voor de gevolgen van oneigenlijk gebruik, of
ander gebruik dan hetgene waarvoor het product is bestemd en wordt aangeduid in deze handleiding.
De installatie, de elektrische aansluitingen en de afstellingen moeten uitgevoerd worden door gekwalificeerd
personeel met inachtneming van de regels van de kunst en de geldende normenstelsels.
Voordat de installatie wordt uitgevoerd, moet gecontroleerd worden dat het product intact is.
Voorzie op het stroomtoevoernet een scheidingsschakelaar met openingsafstand tussen de contacten van
minstens 3 mm.
Controleer dat voér de elektrische installatie een aardlekschakelaar en een geschikte beveiliging
tegen overbelasting aanwezig is met inachtneming van de regels van de kunst en de geldende
normenstelsels.
Sluit, indien gevraagd, de automatisering aan op een doeltreffend aardingssysteem zoals wordt aangegeven
door de geldende veiligheidsnormen.
De Europese normen EN 12453 en EN 12445 bepalen de minimum vereisten voor de gebruiksveiligheid
van automatische deuren en poorten. Ze voorzien meer bepaald het gebruik van krachtbegrenzingen en
van veiligheidsinrichtingen (gevoelige platforms, immateriéle barriéres, dodemanswerking, enz) om de
aanwezigheid van personen of voorwerpen te detecteren die in eender welke omstandigheid botsingen
beletten.
Indien de veiligheid van de installatie zich baseert op de begreinzing van de impactkrachten is het noodzakelijk
om de controleren dat de automatisering geschikte kenmerken en prestaties heeft om de geldende normen
te respecteren.
De installateur moet de impactkrachten meten en moet op de bedieningsregeleenheid de waarden van de
snelheid en het koppel selecteren die aan de gemotoriseerde deur of poort toestaan dat de beperkingen
worden gerespecteerd die zijn aangeduid in de normen EN 12453 en EN 12445.
Schakel de stroomtoevoer uit voordat eender welke handeling wordt uitgevoerd. Schakel de eventuele
bufferbatterijen los, indien aanwezig. Voor de eventuele herstelling of vervanging van de producten mogen
uitsluitend originele reserveonderdelen gebruikt worden.
De verpakkingsmaterialen (plastic, polystyreen, enz.) mogen niet verspreid worden in het milieu en moeten
uit de buurt van kinderen gehouden worden omdat ze een gevarenbron zijn.

2 Beschrijving product

De digitale regeleenheid B70/1DC gebruikt de controle van het vermogen van de motor in de sensored
modus, met behulp van een encoder met hoge resolutie, voor de besturing van de brushless motor ROGER
voor automatiseringen met één schuifvleugel.

Let op voor de instelling van de parameter Al. Een verkeerde instelling kan storingen van de werking van
de automatisering veroorzaken.

Er wordt aanbevolen om accessoires en bedienings- en veiligheidsinrichtingen van ROGER TECHNOLOGY te
gebruiken. Er wordt aanbevolen om fotocellen van de technologie F4ES of F4S te installeren.

3 Update versie r1.60 '

1. Beschikbaar voor de activering van de persistentie van de bediening van de opening AP.
2. Toevoeging parameters in modus INFO.
3. Toevoeging nieuwe functies alarm/signalering naPH - OF5E- APPL - APPN
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4 Technische kenmerken product

| BH30/500/HS @

BM30/400 | BM30/300/Hs (@

VOEDINGSSPANNING 230 Vac + 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 Vac + 10% 60 Hz) ()
MAXIMUM VERMOGEN-

SVERBRUIK 160 W 250 W 380 W 140 W |320W
ZEKERINGEN F1 = 15A (ATO257) bescherming vermogenscircuit motoren

F2 = 2A (ATO257) bescherming voedingen accessoires
F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))

AANSLUITBARE MOTOREN 1

VOEDING MOTOR 24 Vac, met automatisch beveiligde inverter
SOORT MOTOR sinusoidaal brushless (ROGER BRUSHLESS)
SOORT MOTORBESTURING | veldgericht (FOC), sensored

NOMINAAL VERMOGEN

VP 45w 75 W 120W asw 100W
MAXIMUM VERMOGEN PER

X 125W 200W 350 W 110W 320w
MAXIMUM VERMOGEN BW BW BW BwW 25 W
KNIPPERLICHT 24vde) |(2avde) | (24 vdo) (24vde) | (24 Vvdo)
INTERMITTENTIE KNIP-

PERLICHT 50%

MAXIMUM VERMOGEN
WELKOMSTVERLICHTING

VERMOGEN LICHT POORT

100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (zuiver contact)

GEOPEND 3W (24 vdc)
VERMOGEN UITGANG | 7W 0w 0w 7w 0w
ACCESSOIRES (24vde) |(2avde) | (24 vde) (24vde) | (24 Vdo)

BEDRIJFSTEMPERATUUR /ﬂ/ /ﬂ[
-20°C +55°C

AFMETINGEN PRODUCT |afmetingen in mm 200x90x45 Gewicht: 0,244 kg

| . OGER (1 BH30/503/HS/115 - BH30/603/115 - BH30/803/115 - BM30/303/HS/115

115V AC

vermogen niet overschrijden die zijn aangeduid in de tabel. De gegevens worden ENKEL gegarandeerd
met originele accssoires van ROGER TECHNOLOGY. Het gebruik van niet originele accessoirs kan
storingen veroorzaken. ROGER TECHNOLOGY kan niet aansprakelijk gesteld worden voor foute of niet
conforme installaties.
Alle aansluitingen worden beschermd door zekeringen, zie de tabel. De welkomstverlichting behoeft een
externe zekering.

i De som van het verbruik van alle aangesloten accessoires mag de gegevens van het maximum

5 Beschrijving aansluitingen

Om het klemmenbord van de bedieningen te kunnen bereiken, moet de bedekking van de motor verwijderd
worden zoals wordt getoond op afbeelding 1

o verwijder de twee schroeven A;

e BH30: schuif het deksel naar u toe en til het op (pijl B).

Als de oplader is geinstalleerd B71/BC (ALLEEN Series BH30), verwijs naar de figuur 2:

e verwijder de twee schroevenA;

o schuif het deksel naar u toe en til het op (pijl B).

e draai het deksel 180 ° en plaats het voor de automatisering. Waarschuwing! Vermijd opheffen van de
dekking met plotselinge bewegingen of scheuren. De bedrading kan beschadigd zijn.

Afbeelding 3-4 toont het aansluitschema van het motorbesturingsbord (B70/1DC).
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5.1 Beschrijving aansluitingen

TRANSFORMER

Haal de stroomkabel enkel uit de hoes ter hoogte van de klem (zie ref. D afb.
3-4) en blokkeer hem via de specifieke kabelband.

Controleer, met behulp van een tester, de wisselspanning in Volt op de
aansluiting van de primaire voeding. Voor de perfecte werking van Brushless
automatiseringen moet de spanning van de primaire netvoeding 230Vac (115
Vac) = 10% zijn.

Als de gemeten spanning niet overeenstemt met de bovenvermelde gegevens,
of niet stabiel is, kan het zijn dat de automatisering NIET doeltreffend werkt.

AANSLUITING NETSPANNING - REGELEENHEID
Voeding 230 Vac +10% (115 Vac +10%)

AANSLUITING REGELEENHEID - L kabel
ACCESSOIRES 1:20 m
Fotocellen - Ontvanger 4x0,5 mm?
Fotocellen - Zender 2x0,5 mm?
Toetsenbord H85/TDS - H85/TTD

(aansluiting van regeleenheid naar kaart 3x0,5 mm?
decoder H85/DEC-H85/DEC2)

Sleutelschakelaar R85/60 3x0,5 mm?

AANSLUITING REGELEENHEID - KNIPPERLICHT
Voeding 24 Vdc LED (25 W max, 2x1mm?

intermittentie 50%) (max 10 m)

AANSLUITING REGELEENHEID - Seabe]

CONTROLELAMP POORT GEOPEND 1:20m

Voeding 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?

AANSLUITING REGELEENHEID - L kabel

WELKOMSTVERLICHTING 1:20 m . ADVIES: In geval van bestaande installaties

Voeding 230 Vac (100 W macht) 2x1 mm? ﬁ moeten de diameter en de condities van de
~ kabels gecontroleerd worden.

AANSLUITING REGELEENHEID - ANTENNE =

Kabel type RG58 max 10 m

BESCHRIVING

Aansluiting op netvoeding 230 Vac +10% (115 Vac £10%).
Zekering 5x20 T1A.
B70/1DC/115: Zekering 5x20 T2A.

POWER IN Ingang transformator voor voeding motor (of van de B71 / BC batterijlader, in-
EEE dien aanwezig).
OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER
- + TECHNOLOGY.
X-Y-Z Aansluiting Motor brushless.
Aansluiting B72/BRAKEvoor versies BH30 / BM30 High Speed.
E E OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER
TECHNOLOGY.
XTY ; Opgelet! Als de draden van de motor worden losgekoppeld van het klemmen-
I_@_l ) bord, moet een lering van de slag uitgevoerd worden wanneer ze opnieuw wor-

den vastgemaakt, zie hoofdstuk 9.
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6 Functietoetsen en display

|E| <= | TOETS BESCHRUVING

VN

up |ZI B B B B UP ~ Volgende parameter
IE’ lzl «=| DOWN v Vorige parameter
v

DOWN
+ Toename met 1 van de waarde
van de parameter
PROG TEST - Afname met 1 van de waarde
van de parameter
PROG Lering van de slag
TEST Activering van de TEST modus

e Druk op de toetsen UP A en/of DOWN w om de te wijzigen parameter weer te geven.

e Gebruik de toetsen + en = om de waarde van de parameter te wijzigen. De waarde begint te knipperen.

e Houd de toets + of de toets = ingedrukt zodat de waarde snel overlopen worden, en de wijziging sneller
kan uitgevoerd worden.

e Om de ingestelde waarde te bewaren, moet enkele seconden gewacht worden of moet een andere
parameter bereikt worden met de toetsen UP “ of DOWN w . De display knippert snel, wat aanduidt dat de
nieuwe instelling wordt opgeslagen.

e De waarden kunnen enkel gewijzigd worden wanneer de motor niet draait. De raadpleging van de
parameters is altijd mogelijk.

7 Inschakeling en inbedrijfsstelling

Schakel de stroomtoevoer naar de regeleenheid in.
Op de display verschijnt eventjes de firmwareversie van de regeleenheid.
Geinstalleerde versie: r1.60.

~ L
Y A

Onmiddellijk daarna geeft de display de modus van de status van de bedieningen en de veiligheden weer.
Zie hoofdstuk 8.

8 Bedrijfsmodus display

8.1 Modus van weergave parameters

NL

WAARDE

|
N

Voor de gedetailleerde beschrijving van de parameters wordt verwezen naar hoofdstuk 11.
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8.2 Modus van weergave van de status bedieningen en veiligheden

STATUS BEDIENINGEN STATUS VEILIGHEDEN

] allfa]s
L0 DD,

*
POWERJ SBJ STOP J

STATUS VAN DE BEDIENINGEN:

De aanduidingen van de bedieningen (segmenten AP=opening, PP=stap-stap, CH=sluiting, PED=gedeeltelijke
opening, ORO=klok) zijn gewoonlijk uitgeschakeld. Ze lichten op wanneer een bediening wordt ontvangen
(bijvoorbeeld: wanneer een bediening stap-stap wordt gegeven, licht het segment PP op).

STATUS VAN DE VEILIGHEDEN:

De aanduidingen van de beveiligingen (segmenten FT1/FT2=fotocellen, COS1/COS2=contactlijst,
FA=eindschakelaar opening, FC=eindschakelaar sluiting, SB=greep deblokkering geopend) zijn gewoonlijk
zichtbaar. Als ze niet zichtbaar zijn, is een alarm aanwezig of zijn ze niet aangesloten.

Als ze knipperen, zijn ze gedeactiveerd via de specifieke parameter.

8.3 TEST Modus

Met de TEST modus kan de activering van de bedieningen en de veiligheden visueel gecontroleerd worden.
De modus kan geactiveerd worden door op de toets TEST te drukken wanneer de automatisering niet in
beweging is. Als de poort in beweging is, zal wanneer op de toets TEST gedrukt wordt een STOP geproduceerd
worden. De volgende druk activeert de TEST modus.

Het knipperlicht en de controlelamp van 'geopende poort' lichten één seconde lang op bij elke activering van
de bediening of de veiligheid.

De display geeft links de status van de bedieningen 5 s lang weer (AP, CH, PP, PE, OR), ENKEL indien actief.
Voorbeeld: als de bediening van de opening wordt geactiveerd, verschijnt op de display AP:

L
I ()

De display geeft rechts de status van de veiligheden weer. Het nummer van de veiligheidsklem in alarm
knippert.

Wanneer de poort helemaal is geopend of helemaal is gesloten, verschijnt op de display FA of FL wat
aanduidt dat de poort zich op de eindschakelaar van de opening FA of op de eindschakelaar van de sluiting
FL bevindt.
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Voorbeeld: contact van STOP in alarm.

Geen veiligheid in alarm en geen eindschakelaar
geactiveerd.

(Sb)

Greep deblokkering of slot geopend.

STOP.

Contactlijst COS1 niet aangesloten of defect.

Contactlijst COS2 niet aangesloten of defect.

Fotocel FT1 niet aangesloten of defect.

Fotocel FT2 niet aangesloten of defect.

Beide eindschakelaars.

FA

Eindschakelaar opening.

FC

Eindschakelaar sluiting.

OPMERKING: Als een of meerdere contacten open staan, open en/of sluit de poort niet.

Als meer dan één veiligheid in alarm is gesteld, zal nadat het eerste probleem is opgelost het alarm van het
tweede verschijnen, enzovoort.
Om de testmodus te onderbreken, moet opnieuw op de toets TEST gedrukt worden.

Na 10 s van inactiviteit geeft de display opnieuw de status van de bedieningen en de veiligheden weer.

8.4 Stand By Modus

De modus wordt geactiveerd na 30 min van inactiviteit. De LED POWER knippert langzaam.
Om de regeleenheid opnieuw te activeren, moet op een van de toetsen UP %, DOWN w, +, = gedrukt

N
o

POWER_,

NL
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9 Lering van de slag

6 Voor een correcte functionering is het noodzakelijk om de lering van de slag uit te voeren.

9.1 Voordat de handelingen worden uitgevoerd

1. Selecteer het model van de geinstalleerde automatisering met de parameter A .

LEGENDA: @ HIGH SPEED Motor

TYPE
SELECTIE MODEL MOTOR CONFIGURATIES
A1 O BH30/600 . fi

0 / any,
Ai02 |BH30/800 - (IIMIL;,

At 03 BH30/500

)
L;g'\ 2

zie hoofdstuk 12  "Speciale
parameters voor High Speed"

_"\
&

A4 BM30/400

a0 BM30/300/HS @ (‘mﬂj zie hoofdstuk 12 "Speciale

parameters voor High Speed"

Selecteer de positie van de motor ten opzichte van de opening met de parameter 7 {. De parameter is
standaard ingesteld met de motor rechts gemonteerd ten opzichte van de opening, aanzicht binnenzijde.

3. Regel de eindschakelaars (mechanische en magnetische) zodanig dat, na de activering, de poort iets
eerder stopt ten opzichte van de mechanische aanslag.
4. Plaats de poort in de gesloten positie.

5. Druk op de toets TEST (zie TEST modus in hoofdstuk 8) en controleer de status van de bedieningen en van
de veiligheden. Als de veiligheden niet zijn geinstalleerd, moet het contact overbrugd worden of moet de
relatieve parameter (50, 5 {, 53, 54, 73 en T4) ervan gedeactiveerd worden.
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OPENING

Elﬂ TEST
— 5 Zie hoofdstukken 15 en 16
5% B —
"\ 1 Klick
TEST PR g @x TEST PROG ot PROCEDURE
: EﬂEfL‘ 3 \ —) VAN LERING
GESLOTEN o\ ¥ oMo R e B hoofdstukk 9.2

Druc

©

TEST PROCEDURE

@ _’ VAN LERING

“\ 1 dick hoofdstukk 9.2

|7 0 Si
ST Y

9.2 Procedure van lering

PROG | I _ﬁ' |1
v @ Wgc%t _E@@EI_ (ve{clugi%gt FT —‘
C. verbonden en ingeschakeld is)

nJA

oY

| =1 [ [EElR

SLUITING GESLOTEN

_ | © it

GEOPEND

e Druk 4 s lang op de toets PROG, op de display verschijnt AP P-.
e Open de greep van de deblokkering, na enkele seconden verschijnt op de display PHAS. De regeleenheid

start een ijkingsprocedure. Tijdens deze fase worden de bedrijfsparameters van de motor berekend.

¢ Als de ijking van de motor succesvol is uitgevoerd, knippert PHAS op de display.
o Sluit de greep van de deblokkering. Nu begint de procedure van de lering.
e Op de display verschijnt FOED (enkel als de parameters 50, 5!, 53, 54 gedeactiveerd zijn). Verlaat de

bundel van de fotocellen binnen 5 s zodat de procedure niet wordt onderbroken.

¢ Op de display verschijnt AUt o, en de poort start een manoeuvre van opening aan lage snelheid.
e Wanneer de eindschakelaar van de opening is bereikt, wordt de poort eventjes gestopt. Op de display

knippert Atk o.

e De poort sluit opnieuw tot de eindschakelaar van de sluiting wordt bereikt.
Als de procedure van de lering correct is voltooid, zal de display de bedieningen en de veiligheden weergeven.

Als op de display de volgende foutberichten verschijnen, moet de procedure van de lering herhaald worden:

e no PH: procedure ijking mislukt.

e AP PE:fout lering. Druk op de toets TEST om de fout te wissen en de veiligheid te controleren die in alarm

is gesteld.

e AP PL:foutlengte slag. Druk op de toets TEST om de fout te wissen, en controleer dat beide poortvleugels
helemaal zijn gesloten voordat een nieuwe lering wordt uitgevoerd.

0 Zie voor meer informatie hoofdstuk 15 “Signalering alarmen en storingen”.
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10 Inhoudsopgave van de parameters

PARAM. | FABRIEKSWAARDE BESCHRIVING PAGINA
Al ZIEHOOFD.11 | Selectie model automatisering 191
A2 an Qgggr:na(‘;'l)sche hersluiting na pauzetijd (vanaf poort helemaal 191
A3 oo Automatische hersluiting na onderbreking netvoeding (black-out) 191
A4 oo Selectie functionering bediening stap-stap (PP) 191
A5 oo Voorknipperen 191
AB oo Servicefunctie op bediening van gedeeltelijke opening (PED) 191
AT oo Activering dodemansfunctie 192
Ag an E:vr;;rgoulelamp poort geopend / testfunctie fotocellen en "battery 192

I 0 Af;tglling vertraging tijdens het manoeuvre van de opening (en de 192
sluiting BH30/600-BH30/800-BM30/400)
2 @ 0 é:ls;t(e)l}l;\go;ﬁrstr_aéll\r;lgsot/u;igg/ng()et manoeuvre van de sluiting (alleen 192
3 0z Afstelling van de aan@rukruimte op de eindschakelaar van de opening 192
aan constante snelheid
I 0z Afstelling van de aan_drukruimte op de eindschakelaar van de sluiting 192
aan constante snelheid
5 S0 Afstelling gedeeltelijke opening (%) 192
ci 30 Afstelling automatische sluitingstijd 192
a7 03 Afstelling van de t'!jd van omkerir_1g bewegi_ng na ingreep van 192
contactlijst of detectie obstakels (antiverplettering)
30 s Afstelling motorkoppel 192
3 15 Afstelling gevoeligheid ingreep op obstakels 193
33 Y Afstelling acceleratie bij start bij opening (en sluiting BH30/600- 193
BH30/800-BM30/400)
Iy @ o4 ésltgg}r;%oa/ﬁs)leratie bij start bij sluiting (alleen BH30/500/HS - 103
J6 oo Activering maximum koppel bij start 193
1 oo Afstelling motorkoppel tijdens fase van recuperatie positie 193
un 0 Afstelling openingssnelheid (en sluiting BH30/600-BH30/800- 193
BM30/400)

41 05 Afstelling sluitingssnelheid (alleen BH30/500/HS - BM30/300/HS) 193
42 03 Afstelling aandruksnelheid bij einde manoeuvre 193
4yg a1 !nstelling van het aa__ntal pogingc—‘fn van automati_sche herslyiting nal 494

ingreep van contactlijst of detectie obstakels (antiverplettering)
50 oo Instelling bedrijfsmodus fotocel bij opening (FT1) 194
S 0 Instelling bedrijfsmodus fotocel bij sluiting (FT1) 194
5 01 Bedrijfsmodus fotocel (FT1) bij gesloten poort 194
53 oo Instelling bedrijfsmodus fotocel bij opening (FT2) 194
g4 oo Instelling bedrijfsmodus fotocel bij sluiting (FT2) 194
55 01 Bedrijfsmodus fotocel (FT2) bij gesloten poort 194
5 an (A;:c_l‘_ulv?:_rl];)g van bediening van sluiting 6 s na de ingreep van de fotocel 195
ES 0s Afstelling van de stopruimte van de motor 195
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PARAM. | FABRIEKSWAARDE BESCHRUVING PAGINA
T a1 Selec}'ie van dg positie van_.installatie van de motor ten opzichte van de 195
opening, aanzicht binnenzijde
1 oo Configuratie contactlijst COS1 195
1 oo Configuratie contactlijst COS2 195
16 oo Configuratie 1° radiokanaal (PR1) 195
7 0l Configuratie 2° radiokanaal (PR2) 195
18 oo Configuratie intermittentie knipperlicht 196
1 B0 Selectie bedrijfsmodus welkomstverlichting 196
(=] oo Configuratie contact klok 196
g1 oo Activering van gegarandeerde sluiting/opening 196
ae e Afstelling tijdsduur activering gegarandeerde sluiting/opening 196
=i} oo Reset van de standaard fabriekswaarde 196
nd 0 Versie HW 197
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11 Menu parameters

WAARDE

PARAMETER  pARAMETER

(]
I

(
[

BH30/600

ac

BH30/800

03

BH30/500/HS @ (zie hoofdstuk 12 "Speciale parameters voor High Speed")

o4

BM30/400

05

BM30/300/HS @ (zie hoofdstuk 12 "Speciale parameters voor High Speed")

00

Gedeactiveerd.

015

Van 1 tot 15 pogingen van hersluiting (na ingreep van de fotocellen). Wanneer het ingestelde aantal pogin-
gen is vervallen, blijft de poort open staan.

99

De poort zal onbeperkt proberen te sluiten.

00

Gedeactiveerd. Wanneer de netvoeding opnieuw wordt geactiveerd, zal de poort NIET sluiten.

Geactiveerd. Als de poort NIET helemaal is geopend, zal ze, wanneer de netvoeding opnieuw wordt geactive-
erd, sluiten na een voorknippertijd van 5 s (onafhankelijk van de waarde die is ingesteld in de parameter AS).
De hersluiting gebeurt in de modus “herstel positie” (zie hoofdstuk 18).

00 | Opening-stop-sluiting-stop-opening-stop-sluiting...
Servicefunctie: de poort opent en sluit na de ingestelde tijd van de automatische sluiting.
De tijd van de automatische sluiting wordt hernieuwd als een nieuwe bediening van stap-stap wordt gegeven.
{ 1| Tijdens de opening wordt de bediening van stap-stap verwaarloosd. Op deze manier kan de poort helemaal
geopend worden, en wordt de ongewenste sluiting vermeden. Als de automatische hersluiting (A200) is ge-
deactiveerd, activeert de servicefunctie automatisch een poging van hersluiting A20 | .
Servicefunctie: de poort opent en sluit na de ingestelde tijd van de automatische sluiting.
De automatische sluitingstijd wordt NIET hernieuwd wanneer een nieuwe bediening van stap-stap wordt
0 | gegeven. Tijdens de opening wordt de bediening van stap-stap verwaarloosd. Op deze manier kan de poort
helemaal geopend worden, en wordt de ongewenste sluiting vermeden. Als de automatische hersluiting
(A200) is gedeactiveerd, activeert de servicefunctie automatisch een poging van hersluiting A20 | .
13 | Opening-sluiting-opening-sluiting.
4 | Opening-sluiting-stop-opening.

oo

Gedeactiveerd. Het knipperlicht wordt geactiveerd tijdens het manoeuvre van de opening en de sluiting.

013

Van 1 tot 10 s voorknipperen voér elk manoeuvre.

99

5 s voorknipperen véor het manoeuvre van de sluiting.

0o

Gedeactiveerd. De poort wordt gedeeltelijk geopend in de modus stap-stap: opening-stop-sluiting-stop-opening...

iy

Geactiveerd. Tijdens de opening wordt de bediening van gedeeltelijke opening (PED) verwaarloosd.

19
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0D | Gedeactiveerd.

0 Geactiveerd. De poort functioneert wanneer de bedieningen opening (AP) of sluiting (CH) ingedrukt worden
gehouden. Wanneer de bediening wordt losgelaten, wordt de beweging van de poort gestopt.

oo De controlelamp is uit wanneer de poort is gesloten. De controlelamp licht vast op tijdens de manoeuvres en
wanneer de poort is geopend.

De controlelamp knippert langzaam tijdens het manoeuvre van de opening. De controlelamp licht vast op

O { | wanneer de poort helemaal is geopend. De controlelamp knippert snel tijdens het manoeuvre van de sluiting.

De poort is gestopt in een tussenpositie, de controlelamp gaat twee maal uit elke 15 s.

¢ | Stelin op Oc als de uitgang SC wordt gebruikt als test fotocellen. Zie afb. 8-9.

Stel in op 07 als de uitgang SC wordt gebruikt als “battery saving”. Zie afb. 10-11.
13 | Wanneer de poort helemaal is geopend of gesloten, deactiveert de regeleenheid de accessoires die zijn aan-
gesloten op de klem SC om het verbruik van de batterij te beperken.

4 | Stel in op 04 als de uitgang SC wordt gebruikt als “battery saving” en test fotocellen. Zie afb. 10-11.

7i-05 01= de poort vertraagt nabij de eindschakelaar ... 05= de poort vertraagt met veel anticipatie ten opzichte van de
eindschakelaar

040 01= laatste 4 motor revoluties; 02= laatste 8 motor revoluties; ... 40=laatste 160 motor revoluties.
Voorbeeld: 100 cm ruimte = waarde 35.

{0-99 | van 10% tot 99% van de totale slag

00-90 | van 00 tot 90 s pauze.
§2-199 |van 2 tot 9 min pauze.

O0- 80 | van0tot60s.

01=-35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (afname van het motorkoppel = grotere gevoeligheid).
0 109 | 05= motorkoppel ingesteld door fabriek.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (toename van het motorkoppel = kleinere gevoeligheid).
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Laag motorkoppel:

01 = minimum kracht impact op obstakels ... 10 = maximum kracht impact op obstakels.

OPMERKING: gebruik deze instellingen enkel als de waarden van het medium motorkoppel niet geschikt zijn
voor de installatie.

Medium motorkoppel Deze instelling wordt aanbevolen voor de afstelling van de bedrijfskrachten.
11 = minimum kracht impact op obstakels ... 16 = maximum kracht impact op obstakels.

Motorkoppel aan 70% van de maximum waarde, tijdsduur ingreep 1 s. Het is verplicht om de contactlijst te gebruiken.

Motorkoppel aan 80% van de maximum waarde, tijdsduur ingreep 2 s. Het is verplicht om de contactlijst te gebruiken.

Maximum motorkoppel, tijdsduur ingreep 3 s. Het is verplicht om de contactlijst te gebruiken.

Maximum motorkoppel, tijdsduur ingreep 5 s. Het is verplicht om de contactlijst te gebruiken.

01-05

01= de poort accelereert snel bij de start... 05= de poort accelereert langzaam en geleidelijk aan bij de start.

Gedeactiveerd.

=)

ENKEL geactiveerd bij de start in opening (inclusief de fase van de recuperatie van de positie). In sluiting is
het startkoppel enkel geactiveerd als de positie onbekend is en als de poort zich op meer dan 2 meter van de
complete sluiting bevindt.

Geactiveerd bij elke start (inclusief de fase van de recuperatie van de positie).

De ingreep van de detectie van het obstakel wordt uitsluitend geregeld door de waarden die zijn ingesteld in
de parameters 30 en 3 1.

De ingreep van de detectie van het obstakel wordt geregeld door de waarden die zijn ingesteld in de parameters
30 en 3 1, en door de maximum stroomwaarde die is gememoriseerd tijdens de fase van de lering van de slag.

De ingreep van de detectie van het obstakel bedraagt 70% van het maximum koppel voor een tijdsduur van de ingreep van 1.

De ingreep van de detectie van het obstakel bedraagt 80% van het maximum koppel voor een tijdsduur van de ingreep van 2 s.

De ingreep van de detectie van het obstakel bedraagt 100% van het maximum koppel voor een tijdsduur van
de ingreep van 3 s.

De ingreep van de detectie van het obstakel bedraagt 100% van het maximum koppel voor een tijdsduur van
de ingreepvan5s.

0i-05

01= 60% min. snelheid, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% maximum snelheid.

010

01= 250 RPM
02=300 RPM
03=350 RPM
04= 400 RPM
05=450 RPM
06=500 RPM
07=550 RPM
08= 600 RPM
09= 650 RPM
10=700 RPM

193




NL

00 | Geen poging van automatische hersluiting.

Van 1 tot 3 pogingen van automatische hersluiting.
O {- 03 | De automatische hersluiting gebeurt enkel als de poort helemaal is gesloten.
Er wordt aanbevolen om een waarde in te stellen die kleiner of gelijk aan de parameter Ac is.

1 | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.
[ || STOP. De poort stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

02 ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de opening
wordt de bewegingsrichting van de poort onmiddellijk omgekeerd.

03 TIDELIJKE STOP. De poort stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
bevrijd, wordt de poort verder geopend.

4 UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de poort gestopt.
Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de poort gesloten.

O | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.
1 1| STOP. De poort stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

ne ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de sluiting
wordt de bewegingsrichting van de poort onmiddellijk omgekeerd.

03 TIDELIJKE STOP. De poort stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
bevrijd, wordt de poort verder gesloten.

UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de poort gestopt.

Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de poort geopend.

=

0

00 | Wanneer de fotocel is verduisterd, kan de poort niet geopend worden.

{ 1| De poort wordt geopend wanneer een bediening van opening wordt ontvangen ook al is de fotocel verduisterd.

{2 | De verduisterde fotocel zendt de bediening van opening van de poort.

00 | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.
0 1| STOP. De poort stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

e ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de opening
wordt de bewegingsrichting van de poort onmiddellijk omgekeerd.

03 TIJDELIJKE STOP. De poort stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
bevrijd, wordt de poort verder geopend.

o4 UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de poort gestopt.
Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de poort gesloten.

O | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.
1 1| STOP. De poort stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

e ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de sluiting
wordt de bewegingsrichting van de poort onmiddellijk omgekeerd.

03 TIJDELIJKE STOP. De poort stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
bevrijd, wordt de poort verder gesloten.

o4 UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de poort gestopt.
Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de poort geopend.

00 | wanneer de fotocel is verduisterd, kan de poort niet geopend worden.

{0 { | De poort wordt geopend wanneer een bediening van opening wordt ontvangen ook al is de fotocel verduisterd.

02 | De verduisterde fotocel zendt de bediening van opening van de poort.

[y
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Gedeactiveerd.

iy

Geactiveerd. Wanneer de fotocellen FT1 worden verduisterd, wordt na 6 seconden een bediening van sluiting geactiveerd.

ae

Geactiveerd. Wanneer de fotocellen FT2 worden verduisterd, wordt na 6 seconden een bediening van sluiting geactiveerd.

0-05

01= snel afremmen/kleine stopruimte... 05= zacht afremmen/grotere stopruimte

oo

Motor links gemonteerd.

0ol

Motor rechts gemonteerd.

oo

Contactlijst NIET GEINSTALLEERD.

0l

Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de poort wordt enkel omgekeerd bij de opening.

ae

Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de poort wordt enkel omgekeerd bij de opening.

03

Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de poort wordt altijd omgekeerd.

o4

Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de poort wordt altijd omgekeerd.

00 | Contactlijst NIET GEINSTALLEERD.

1 1| Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de poort wordt enkel omgekeerd bij de sluiting.

{2 | Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de poort wordt enkel omgekeerd bij de sluiting.

13 | Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de poort wordt altijd omgekeerd.

4 | Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de poort wordt altijd omgekeerd.

00 | STAP STAP.

[ { | GEDEELTELIJKE OPENING.

02 | OPENING.

03 | SLUITING.

04 | sToP.

a5 We_lkomstverlichting. De uitgang_CQR wordt b_estuurd door de afstandsbediening. Het licht blijft vast
oplichten zolang de afstandsbediening actief is. De parameter 79 wordt verwaarloosd.

5 Welkomstverlichtir?g ON-OFF. De uitgang COR vyordt bgstu_urd door de afstandsbediening.
De afstandsbediening schakelt de welkomstverlichting in/uit. De parameter 79 wordt verwaarloosd.

071 | STAP STAP met veiligheidsbevestiging .

0B | GEDEELTELIJKE OPENING met veiligheidsbevestiging ).

15 | OPENING met veiligheidsbevestiging (*\.

{0 | SLUITING met veiligheidsbevestiging (%),

1) Om te vermijden dat een onvrijwillige druk op een toets van de afstandsbediening onterecht de poort activeert, wordt een

veiligheidsbevestiging gevraagd om de bediening te activeren. Voorbeeld: parameters 156 07 en 717 0 ! ingesteld:

e Wanneer op de toets CHA van de afstandsbediening wordt gedrukt, wordt de functie stap-stap geselecteerd die binnen 2
s nadedruk op de toets CHB van de afstandsbediening moet bevestigd worden. Wanneer op de toets CHB wordt gedrukt,
wordt de gedeeltelijke opening geactiveerd.
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]

De intermittentie wordt elektronisch bestuurd door het knipperlicht.

ol

Langzame intermittentie.

ae

Langzame intermittentie bij de opening, snel bij de sluiting.

0o

Gedeactiveerd.

IMPULSIEF. De verlichting wordt kort geactiveerd bij het begin van elk manoeuvre.

ac

ACTIEF. De verlichting wordt geactiveerd zolang het manoeuvre duurt.

03-50

van 3 tot 90 s. De verlichting blijft actief tot het einde van het manoeuvre, voor de ingestelde tijdsduur.

92-59

van 2 tot 9 minuten. De verlichting blijft actief tot het einde van het manoeuvre, voor de ingestelde tijdsduur.

0o

Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de poort geopend en blijft ze open. Elke bediening
wordt verwaarloosd.

Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de poort geopend en blijft ze open. Elke bediening
wordt aanvaard. Wanneer de poort opnieuw helemaal is geopend, wordt de functie van de klok opnieuw
geactiveerd.

0o

Gedeactiveerd. De parameter 82 wordt niet weergegeven.

Gegarandeerde sluiting geactiveerd. Na een tijdsduur die is ingesteld door de parameter 82 activeert de re-
geleenheid 5 s lang het voorknipperen, onafhankelijk van de parameter AS, waarna de poort wordt gesloten.

oc

Gegarandeerde sluiting en opening geactiveerd.

Als de beweging van de poort wordt gestopt na een bediening stap-stap, na een tijdsduur die is ingesteld door de
parameter B¢, activeert de regeleenheid 5 s lang het voorknipperen (onafhankelijk van de parameter AS) waarna
de poort wordt gesloten.

Als de beweging van de poort wordt gestopt tijdens het manoeuvre van de sluiting, als gevolg van de ingreep van
het detectiesysteem van obstakels, wordt de poort gesloten na een tijdsduur die is ingesteld door de parameter B¢.
Als de beweging van de poort wordt gestopt tijdens het manoeuvre van de opening, als gevolg van de ingreep van het
detectiesysteem van obstakels, wordt de poort gesloten na een tijdsduur die is ingesteld door de parameter Bc.

0c-30

Van 2 tot 90 s wachttijd.

92-33

Van 2 tot 9 min wachttijd.

+ Opgelet! De rese'tqwist elke eerder uitgevoerde selectie, behal-
7 ve de parameter A |: controleer of alle parameters geschikt zijn
DU @ voor de installatie.
@l&—b_ De standaard fabriekswaarden kunnen ook gereset worden
- ®x45 door de toetsen + (plus) en = (min) te gebruiken zoals
vervolgens wordt aangeduid:
Schakel de voeding uit.
Druk op de toetsen + (plus) en = (min), en houd ze ingedrukt om de voeding in te schakelen.

.
o

e Opde display knippert ~E5- na4s.

¢ De standaard fabriekswaarden zijn gereset.
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nl [l |Versie HW
Al Eg Productiejaar
nc H5 |Productieweek
n3 61 Voorbeeld: 01 23 45 61 89 01 23
nH BH Serienummer
nS 01
nb &9 |Versie FW

ofl 01

Uitgevoerde manoeuvres
DD E'a Voorbeeld: 0 { 23 45 x100 = 1.234.500 manoeuvres
ol45

hD D ' Uren manoeuvres
[ , Ela Voorbeeld: 0 | 23 =123 uur

di ol

Dagen inschakeling
d , Elg Voorbeeld: 0 | 23 =123 dagen

=} / DD Procedure activering wachtwoord:
* Voer de gewenste gegevens in de parameters P {, P2, P3 en PH.
PE DD o Met de toetsen UP a en/of DOWN ¥ wordt de parameter LP weergegeven.
Pa UD e Druk 4 slang op de toetsen +en =.
P._, DD ¢ Wanneer de display knippert, is het wachtwoord gememoriseerd.
o Schakel de regeleenheid uit en opnieuw in. Controleer of het wachtwoord is geactiveerd (CP=0 ).

Procedure tijdelijke deblokkering:
e Voer het wachtwoord in.
e Controleer dat CP=00 .

Procedure wachtwoord wissen:

e Voer het wachtwoord in (CP=00).

e Memoriseer de waardenvan P [, P2, P3, P4 = 00

¢ Met de toetsen UP a en/of DOWN v wordt de parameter [P weergegeven.

e Druk 4 s lang op de toetsen +en =.

e Wanneer de display knippert, is het wachtwoord gewist (de waarden P {00, P200, P300 en PHOD
betekenen “wachtwoord afwezig”).
Schakel de regeleenheid uit en opnieuw in (CP=00).

Bescherming gedeactiveerd.

NL

D { | Bescherming geactiveerd.
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12 Speciale parameters serie BH30/500/HS - BM30/300/HS

< ()
< RAPID

De serie High Speed vertegenwoordigt de lijn van de digitale Brushless schuifsystemen aan hoge
snelheid voor schuifpoorten tot 500 kg (BH30/500/HS) of 300 kg (BM30/300/HS),uitsluitend
bestemd voor de residentiéle sector.

Dankzij de High Speed technologie kan de automatisering 100% sneller bestuurd worden
dan traditionele automatiseringen, met de mogelijkheid om de snelheid, de acceleratie, de

vertragingen en de relatieve beveiligingen afzonderlijk te besturen.
OPMERKING: Er wordt aanbevolen om contactlijsten te gebruiken om de maximale veiligheid van de
installatie te garanderen.

Hieronder worden bijkomende parameters aangeduid betreffende de activering van de High Speed
technologie.

ol

BH30/600

[

BH30/800

03

BH30/500/HS

a4

BM30/400

0s

BM30/300/HS

0i-05

01= de poort vertraagt nabij de eindschakelaar ...
05= de poort vertraagt met veel anticipatie ten opzichte van de eindschakelaar.

0i-05

01= de poort accelereert snel bij de start... 10= de poort accelereert langzaam en geleidelijk aan bij de start.

0i-05

01= 60% minimum snelheid
02=70%

03=80%

04=90%

05=100% maximum snelheid.

naar de parameters {3 en 4 in hoofdstuk 11.

ﬁ OPMERKING: voor de afstelling van de vertragingsruimte bij constante snelheid wordt verwezen
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13 Bedieningen en accessoires

é De veiligheden met contact N.C. moeten, indien niet geinstalleerd, overbrugd worden op de klemmen
COM, of moeten gedeactiveerd worden door de parameters 50,5 {, 53, 54,73 en 74 te wijzigen.

LEGENDA:

N.A. (Normally Opened).
N.C. (Normally Closed).

CONTACT BESCHRIVING
6 7(COR) | Aansluiting welkomstverlichting (puur contact) 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc 40 W.
0
8(+SC) 9(COM) | Controlelamp poort geopend 24 Vdc 3 W.
De werking van de controlelamp wordt afgesteld door de parameter A8.
8(+SC) 9(COM) | Aansluiting test fotocellen en/of battery saving (zie afb. 6-7-8-9).
Het is mogelijk om de voeding van de zenders (TX) van de fotocellen aan te sluiten op de
klem 8(+SC).
Stel de parameter AB 02 in om de testfunctie te activeren.
De regeleenheid schakelt de fotocellen uit en in bij elke ontvangen bediening, om de cor-
recte wissel van de status van het contact te controleren.
Het is bovendien mogelijk om de voeding van alle externe inrichtingen aan te sluiten om het
verbruik van de batterijen te beperken (indien aanwezig). Stel A8 03 of AB 04 in.
OPGELET! Als het contact 8(+SC) wordt gebruikt voor de test van de fotocellen of de werking
battery saving, is het niet meer mogelijk om een controlelamp 'poort geopend' aan te sluiten.
10(FT2) 28(COM) | Ingang (N.C.) voor aansluiting fotocel FT2 (afb. 6-7-8-9-10-11).
De fotocellen FT2 zijn in de fabriek geconfigureerd met de volgende instellingen:
oo — 5300. De fotocel FT2 is gedeactiveerd bij de opening.
— 5400. De fotocel FT2 is gedeactiveerd bij de sluiting.
— 550 !.Wanneer de fotocel FT2 is verduisterd, wordt de poort geopend wanneer een bediening
van opening wordt ontvangen.
Als de fotocellen niet zijn geinstalleerd, moeten de klemmen 10(FT2) - 28(COM) overbrugd
worden of moeten de parameters 53 00 en 54 00 ingesteld worden.
OPGELET! Er wordt aanbevolen om fotocellen van de serie F4ES of F4S te gebruiken.
11(FT1) ZS(COM) Ingang (N.C.) voor aansluiting fotocel FT1 (afb. 6-7-8-9-10-11).
De fotocellen zijn in de fabriek geconfigureerd met de volgende instellingen:
oo — 5000 . De fotocel grijpt enkel in bij de sluiting. Bij de opening wordt ze verwaarloosd.
— 5102 . Tijdens de sluiting wordt de omkering van de beweging geactiveerd wanneer de
fotocel wordt verduisterd.
— 5201 . Wanneer de fotocel FT1 is verduisterd, wordt de poort geopend wanneer een
bediening van opening wordt ontvangen.
Als de fotocellen niet zijn geinstalleerd, moeten de klemmen 11(FT1) - 28(COM) overbrugd
worden of moeten de parameters 50 00 en 5 { 00 ingesteld worden.
OPGELET! Er wordt aanbevolen om fotocellen van de serie F4ES of F4S te gebruiken.
12((:052) 14(COM) Ingang (N.C. of 8.2 kOhm) voor aansluiting contactlijst COS2.
De contactlijst is geconfigureerd in de fabriek met de volgende instellingen:
oo — 1400 . De contactlijst COS2 (contact N.C.) is gedeactiveerd.
Als de contactlijst niet is geinstalleerd, moeten de klemmen 12(C0OS2) - 14(COM) overbrugd
worden of moet de parameter 74 00 ingesteld worden.
13((:051) 14(COM) Ingang (N.C. of 8.2 kOhm) voor aansluiting contactlijst COS1.
De contactlijst is geconfigureerd in de fabriek met de volgende instellingen:
6—o — 1300 . De contactlijst COS1 (contact N.C.) is gedeactiveerd.
Als de contactlijst niet is geinstalleerd, moeten de klemmen 13(COS1) - 14(COM) overbrugd
worden of moet de parameter 73 00 ingesteld worden.
15(ST) 14(COM) | Ingang bediening STOP (N.C.).
De opening van het veiligheidscontact veroorzaakt de stop van de beweging.
© o OPMERKING: het contact wordt overbrugd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
20 19(ANT) | Aansluiting poortvleugelsnne voor ontvanger met koppeling.

Als de externe poortvleugelsnne wordt gebruikt, moet de kabel RG58 gebruikt worden.
Aanbevolen maximum lengte: 10 m.
OPMERKING: maak geen verbindingen op de kabel.

199

NL



NL

CONTACT

BESCHRUVING

_____45351____

22(0ORO) 21(COM) | Ingang contact schakelklok (N.O.).
Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de poort geopend en blijft ze open
o\c voor de tijd die is geprogrammeerd door de klok. Wanneer de geprogrammeerde tijd is ver-
streken, geprogrammeerd door de externe inrichting (klok), wordt de poort gesloten.
23(AP) 21(COM) | Ingang bediening opening (N.O.).
OPGELET: de persistente activering van de bediening van de opening staat de automatisch
o hersluiting niet toe; de telling van de tijdsduur van de automatisch hersluiting wordt hervat
wanneer de bediening van de opening wordt losgelaten.\
24(CH) 21(COM) | Ingang bediening sluiting (N.O.).
0
25(PP) 21(COM) | Ingang bediening stap-stap (N.O.).
De werking van de bediening wordt afgesteld door de parameter AH.
o o
26(PED) 21(COM) | Ingang bediening gedeeltelijke opening (N.O.).
In de fabriek ingesteld op 50% van de totale opening.
o\c
27(+24V) 28(COM) | Voeding voor externe inrichtingen. Zie de technische kenmerken.
Aansluiting voeding B72/BRAKE voor versies BH30 / BM30 High Speed.
29(LAM) 28(COM) | Aansluiting knipperlicht (24 Vdc - intermittentie 50%).

Het is mogelijk om de instellingen van het voorknipperen te selecteren via de parameter AS
, en de modus van intermittentie via de parameter 1

ENC

Connector voor de aansluiting op de encoder die op de motor is gemonteerd.

OPGELET! De kabel van de encoder mag enkel los- en vastgekoppeld worden wanneer de
voeding afwezig is. OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER
TECHNOLOGY.

FC

Connector (contacten N.C.) voor de aansluiting van de mechanische eindschakelaar (zie
afbeelding 14 - detail E) of de magnetische eindschakelaar (zie afbeelding 14 - detail F).
Regel de eindschakelaars zodanig dat, na de activering, de poort iets eerder stopt ten op-
zichte van de mechanische aanslag. OPGELET: herhaal de procedure van de lering bij elke
wijziging van de afstelling van de eindschakelaar.

OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.

SB

Connector (N.C.) voor de aansluiting van het contact van de deblokkering.

Wanneer de greep van de deblokkering van de motor wordt geopend, wordt de poort gestopt
en worden geen bedieningen aanvaard.

Zodra de greep van de deblokkering opnieuw wordt gesloten, en als de poort zich in een
tussenpositie bevindt, start de regeleenheid de procedure van de recuperatie van de positie
(zie hoofdstuk 18).

OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.

RECEIVER CARD

Stekker voor ontvanger met koppeling.

De regeleenheid heeft als fabrieksinstelling twee functies van de afstandsbediening:

— PR1 - bediening stap-stap (wijzigbaar door de parameter 15).

— PR2 - bediening gedeeltelijke opening (wijzigbaar door de parameter 7).

De knoppen van de programmering PR1 en PR2 kunnen ook bereikt worden wanneer de
bedekking is gesloten (zie afbeelding 12).

BATTERILADER

B71/BC
Gebruik enkel batterijen
type AGM.

Connector voor kaart opladen batterij met koppeling.

Wanneer de netspanning ontbreekt, wordt de regeleenheid gevoed door de batterijen, geeft
de display bAEE weer en wordt het knipperlicht af en toe geactiveerd, tot de voedingslijn
wordt hersteld of de spanning van de batterijen onder de veiligheidslimiet daalt. De display
geeft bELD (Battery Low) weer en de regeleenheid aanvaardt geen enkele bediening .
OPGELET! om het opladen toe te staan, moeten de batterijen altijd aangesloten worden
op de elektronische regeleenheid. Controleer regelmatig, minstens elke 6 maanden, de
doeltreffendheid van de batterijen.

2x12 Vdc 1,2 Ah.
of
2x12 Vdc 4,5 Ah

Gebruik enkel batterijen

type AGM.

Er zijn twee batterijkits beschikbaar:
2 12 Vdc 1.2 Ah-batterijen die aan boord geinstalleerd moeten worden.
2 12 Vdc 4,5 Ah-batterijen die in een externe box moeten worden geinstalleerd.

Voor meer informatie wordt verwezen naar de handleiding van de installatie van de
batterijlader B71/BCHP.
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CONTACT

BESCHRUVING

BATTERIJLADER
B71/BC

ALLEEN Series BH30
2x12 Vdc 1,2 Ah.

Om de lader en 12 Vdc 1.2 Ah batterijen te installeren:

¢ Verwijder de bovenste kap G.

Verwijder de kap H.

Steek de B71/BC-kaart van de batterijlader in de meegeleverde behuizing.

Ontkoppel de kabels die uit de transformator komen, uit de POWER IN-aansluiting van

de besturingseenheid en sluit ze aan op klem | van de batterijlader.

¢ Verbind de roodzwarte kabels van de bij de batterij geleverde L-bedrading met de
POWER IN-aansluiting van de besturingseenheid.

o Sluit het deksel H en bevestig het met de schroeven.

e Plaats de 12 Vdc 1.2 Ah-batterijen in de meegeleverde behuizing, let op de polariteiten.

e Sluit de bovenste kap G.

nero
black

Om het verbruik van de batterijen te beperken, kan de positieve pool van de voeding van
de zenders en van de ontvangers van de fotocellen aangesloten worden op de klem SC (zie
afb. 8-9-10-11). Stel ABCT of ABCH in. Op deze manier schakelt de regeleenheid de voeding

naar de inrichtingen uit wanneer de poort helemaal is geopend of helemaal is gesloten.
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14 Signalering van de veiligheidsingangen en van de
bedieningen (modus TEST)

Als geen vrijwillige bedieningen zijn geactiveerd, moet op de toets TEST gedrukt worden en moet het
volgende gecontroleerd worden:

DISPLAY

MOGELIJKE OORZAAK

INGREEP VANAF SOFTWARE

TRADITIONELE INGREEP

Sb
(00 Sb)

De greep van de deblokkering is
geopend.

Sluit de greep van de deblokkering
en draai de sleutel in de sluitpositie.
Controleer de aansluiting op het
contact van de deblokkering.

Veiligheidscontact STOP geopend.

Installeer een STOP knop (N.C.) of
overbrug het contact ST met het
contact COM.

Contactlijst COS1 niet of verkeerd
aangesloten.

Indien deze niet wordt gebruikt of
moet uitgesloten worden, moet de
parameter 13 00 ingesteld worden.

Indien deze niet wordt gebruikt,
moet het contact COS1 overbrugd
worden met het contact COM.

Contactlijst COS2 niet of verkeerd
aangesloten.

Indien deze niet wordt gebruikt of
moet uitgesloten worden, moet de
parameter 14 00 ingesteld worden.

Indien deze niet wordt gebruikt,
moet het contact COS2 overbrugd
worden met het contact COM.

Fotocel FT1 niet of verkeerd aan-
gesloten.

Indien deze niet wordt gebruikt of
moet uitgesloten worden, moet de
parameter 50 00 en 5! 00 inge-
steld worden.

Indien deze niet wordt gebruikt,
moet het contact FT1 overbrugd
worden met het contact COM.
Controleer de aansluiting en de
referenties van het aansluitschema
(afb. 8-9-10-11).

Fotocel FT2 niet of verkeerd aan-
gesloten.

Indien deze niet wordt gebruikt of
moet uitgesloten worden, moet de
parameter 53 00 en 54 00 inge-
steld worden.

Indien deze niet wordt gebruikt,
moet het contact FT2 overbrugd
worden met het contact COM.
Controleer de aansluiting en de
referenties van het aansluitschema
(afb. 8-9-10-11).

FE

Beide eindschakelaars hebben een
open contact of zijn niet aangesloten.

Controleer de aansluiting van de
eindschakelaar.

FAR

De poort bevindt zich op de ein-
dschakelaar van de opening.

Als de aanduiding van de ein-
dschakelaar fout is, moet de in-
stelling van de parameter 71! ge-
controleerd worden.

De eindschakelaar van de opening
is niet aangesloten.

halkel

Controleer de aansluiting van de
eindsck .

De poort bevindt zich op de ein-
dschakelaar van de sluiting.

Als de aanduiding van de ein-
dschakelaar fout is, moet de in-
stelling van de parameter 71! ge-
controleerd worden.

De eindschakelaar van de sluiting
is niet aangesloten.

Controleer de aansluiting van de
eindschakelaar.

o

C3
C3

=[]

r1
m| o | x| o

o

In afwezigheid van de vrijwillige
bediening kan het zijn dat het con-
tact (N.O.) defect is of dat de aan-
sluiting op een knop fout is.

Controleer de contacten PP - COM
en de aansluitingen van de knop.

Controleer de contacten CH - COM
en de aansluitingen van de knop.

Controleer de contacten AP - COM
en de aansluitingen van de knop.

Controleer de contacten PED - COM
en de aansluitingen op de knop.

cI
|

S
3
C

In afwezigheid van de bediening
kan het zijn dat het contact (N.O.)
defect is of dat de aansluiting op de
timer fout is.

Controleer de contacten ORO - COM.
Het contact mag niet overbrugd
worden als het niet wordt gebruikt.

OPMERKING: Druk op de toets TEST om de modus TEST te verlaten.
Er wordt aanbevolen om de signaleringen van de status van de veiligheden
lossen in de modus “ingreep vanaf software”.
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15 Signalering alarmen en storingen

PROBLEEM

ALARMSIGNALERING

MOGELIKE OORZAAK

INGREEP

De poort wordt
niet geopend of
niet gesloten.

LED POWER uit

Geen stroomtoevoer.

Controleer de stroomkabel.

LED POWER uit

Verbrande zekeringen.

Vervang de zekering. Er wordt aanbevolen om de
zekeringen enkel te verwijderen en opnieuw te
plaatsen wanneer de netspanning is uitgeschakeld.

OFSE

Storing in de ingaande voe-
dingsspanning.

Initialisatie van de regeleen-
heid mislukt.

Schakel de stroiomtoevoer uit, wacht 10 s, en scha-
kel de stroomtoevoer opnieuw in. Als het probleem
aanhoudt, neemt u contact op met uw plaatselijke er-
kende dealer voor verificatie en mogelijke assistentie.
Door op de TEST-toets te drukken, is het mogelijk om
de fout tijdelijk te verbergen en de parameters van
het bedieningspaneel te raadplegen.

Prok

Overstroom gedetecteerd in
de inverter.

Druk twee maal op de toets TEST of geef 3 bedienin-
gen achtereenvolgens.

dA EA

Fout tijdens verwerving gege-
vens slag.

Controleer dat de positionering van de eindscha-
kelaar van opening en sluiting correct is.

Druk op TEST en controleer eventuele beveiligin-
gen in alarm. Herhaal de procedure van de lering.

1Jkingsprocedure mislukt.

Respecteer de tijdsduur voor de ijking tijdens
de fase van de procedure van de lering.
Voordat het deblokkeerklepje opnieuw wordt
gesloten, moet gecontroleerd worden dat op
de display PHAS knippert.

Herhaal de procedure van de lering.

Bericht van de wijziging van
de selectie van de positie van
de automatisering met de
parameter 7 /.

SX
<=

DX
-—)

=4

De motoren voor schuifpoorten worden stan-

daard geleverd met opening rechts 1 i { (posi-

tie van de motor ten opzichte van de opening,

aanzicht vanaf binnenzijde). Als de positie wordt

gewijizgd, verschijnt het bericht dAEA:

* Plaats de poort in de gesloten positie.

® Schakel de netvoeding uit of verwijder de
zekering van het primaire circuit, en wacht 5 s.

¢ Schakel de netvoeding opnieuw in of plaats de
zekering.

* Druk op PROG tot het bericht dALA verdwijnt
en op de display APP- verschijnt.

Herhaal de procedure van de lering.

—

Mok

Motor niet aangesloten.

Controleer de motorkabel.

FE

Beide eindschakelaars zijn geactiveerd

Controleer de aansluiting van de eindschakelaar.

Voorbeeld:

i5 EE
cIEE

Fout in de configuratiepara-
meters.

Stel de configuratiewaarde correct in, en be-
waar ze.

ErRE !

Encoder niet aangesloten.

Controleer de aansluiting op de encoder.
Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen
om de encoder te vervangen.

EnEd

Ernstige storing van de enco-
der.

Druk op de toets TEST, als de foutsignalering
nog verschijnt, moet de regeleenheid 5 s lang
uitgeschakeld worden en moet ze daarna op-
nieuw ingeschakeld worden. Als het probleem
aanhoudt, moet de encoder vervangen worden.

ErES
(EnEs)

Storing van de encoder.

Druk op de toets TEST, als de foutsignalering nog
verschijnt, moet de encoder vervangen worden.

Netvoeding onvoldoende.

Indien vuil, vochtigheid, insecten of ander aanwe-
zig is, moet de voeding uitgeschakeld worden en
moeten de encoder en de kaart gereinigd worden.
Als het probleem aanhoudt, moet de encoder ver-
vangen worden.

Werking in modus batterijen.

Batterijen bijna leeg.
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PROBLEEM

ALARMSIGNALERING

MOGELUKE OORZAAK

INGREEP

De poort wordt
niet geopend of
niet gesloten.

EnEl

Berekeningsfout van de encoder.

Herhaal de procedure van de lering.

EEMF

Thermische beveiliging van de en-
coder geactiveerd.

De werking wordt binnen 2 minuten automa-
tisch hersteld.

beLO
(btLO)

Batterijen leeg.

Wacht tot de netspanning wordt hersteld.

SkoP

Knipperlicht

Deblokkeerinrichting open.

Sluit de greep van de deblokkering en draai de
sleutel in de sluitpositie. Controleer de aanslui-
ting met het contact van de deblokkering.

De procedure van
de lering wordt niet
voltooid.

no PH

1Jking van de motor mislukt.

Herhaal de procedure van de lering.Als het
probleem aanhoudt, moet de aansluiting van
encoder op de motor gecontroleerd worden

Controleer dat de greep van de deblokkering is geopend.

Controleer of de motor vloeiend draait. An-ders
moet de technische assistentiedienst gecontacte-
erd worden.

Problemen met het circuit van
de encoder of op de verbin-
dingskabel.

Controleer dat de condities van de verbindingska-
bel goed zijn.

Schakel de spanning uit en opnieuw in.

Geef een bediening (opening/stapsgewijs, ... ).
Als noPH NIET verschijnt, moet de procedure van
de lering herhaald worden.

Se noPH opnieuw verschijnt, moet de technische
assistentiedienst gecontacteerd worden.

AP PE

De toets TEST werd onterecht in-
gedrukt.

Herhaal de procedure van de lering.

De veiligheden zijn in alarm ge-
steld.

Druk op de toets TEST en controleer de veiligheid/en die
in alarm is/zijn en de respectievelijke aansluitingen van de
veiligheden.

Excessieve spanningsval.

Herhaal de procedure van de lering; controleer de
netspanning

Foute regeling van de parame-
tersd0end .

Regel de parameters 30 en 3 | met betrekking
tot het gewicht en de snelheid van de po-
ortvleugel.

RPPL

Fout lengte slag

Plaats de poort in de positie van 'helemaal ge-
sloten' (de signalering van de eindschakelaar
FC moet actief zijn) en herhaal de procedure
van de lering.

Controleer de bedrading van de eindschake-
laar. Als het probleem aanhoudt, moet de be-
drading vervangen worden.

Herstel de standaard fabriekswaarden van de
regeleenheid, en herhaal de procedure.

Lengte van de onderste slag kleiner dan het
toegestane minimum: vergroot de lengte

APPN

Toegestane maximum lengte
van de slag overschreden

Verklein de slag. Contacteer de technische assi-
stentiedienst (bovenste slag boven de door de
technische kenmerken toegestane maximm)

De radiobediening
heeft weinig bereik
en werkt niet wanne-
er de automatisering

De radiotransmissie wordt belem-
merd door metalen structuren of
muren van gewapend beton.

Installeer de poortvleugelsnne.

Batterijen leeg.

Vervang de batterijen van de radiobediening.

in beweging is.
Het knipperlicht _ Lampje / LED verbrand of draden | Controleer het LED circuit en/of de draden.
werkt niet. knipperlicht losgekoppeld.

De controlelamp
van 'poort geopend'
werkt niet.

Lampje verbrand of draden

losgekoppeld.

Controleer het lampje en/of de draden.

De poort voert het
gewenste manoeuvre
niet uit.

Foute instelling van de para-
meter 7 1.

Selecteer de correcte positie van de installatie
met de parameter 7 /.

OPMERKING: Druk op de toets TEST; de alarmsignalering wordt tijdelijk gewist.
Wanneer een bediening wordt ontvangen, als het probleem niet is opgelost, verschijnt de alarm signalering op de display.
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16 INFO Modus

TEST £x + TEST
~ ) - J ) OM DE MODUS )
L= gy Y —Te\ | Lt||rT | TEVERLATEN 1 Klick
55\° 2 B
X5s 2 x_J £\

Via de modus INFO kunnen bepaalde waarden weergegeven worden die worden gemeten door de
regeleenheid B70/1DC.

Vanaf de modus “Weergave bedieningen en veiligheden” en met motoren niet in werking moet de toets TEST
5 s lang ingedrukt worden.

De regeleenheid geeft in sequentie de volgende parameters en de relatieve gemeten waarde weer:

Parameter | Functie
r {.60 Weergave voor 3s van de firmwareversie van de regeleenheid.
Geeft de positie weer van de MOTOR uitgedrukt in toeren op het ogenblik van de controle, ten opzichte van
-

Lnk de totale lengte.
(voorbeeld: . ! {3 = motor links gemonteerd 7 ! J0; 0 ! {3 = motor rechts gemonteerd 7! J /).

Lum Geeft de totale lengte van de geprogrammeerde slag weer van de MOTOR, uitgedrukt in toeren.

rPh Geeft de snelheid weer van de MOTOR, uitgedrukt in toeren per minuut (rPM).

Geeft de verbruikte stroom weer van de MOTOR, uitgedrukt in Ampére (voorbeeld: 001.1=1,1 A .... 016.5
=16,5A).

Als de MOTOR niet werkt, is de verbruikte stroomwaarde 0. Wanneer een bediening wordt gegeven, kan het
stroomvberbruik gemeten worden.

Indicator goede conditie installatie. Bij gestopte motor is het mogelijk om een eventuele overstroom of een
te lage netspanning te controleren. Controleer de volgende waarde:

b5 netspanning= 230 Vac (nominaal), bUS= 8.5

netspanning= 207 Vac (-10%), buS=25.5

netspanning= 253 Vac (+10%), bUS= 3 1.6

Geeft de stroom weer die wordt gebruikt om eventuele gedetecteerde krachtinspanningen van de MOTOR
te corrigeren, te wijten aan bijvoorbeeld een lage buitentemperatuur, uiitgedrukt in Ampére (bijvoorbeeld:
cnP 0=0A..4=+6A). Bij de start van de automatisering, vanaf helemaal geopend of helemaal gesloten, als de
regeleenheid een krachtinspanning meet die groter is dan diegene die is gememoriseerd tijdens de fase van
de lering van de slag, neemt de stroom toe die moet geleverd worden door de MOTOR.

Geeft de stroomlimiet weer waarop de detectie van het obstakel ingrijpt (antiverplettering) van de MOTOR,
Asc uitgedrukt in Ampeére. De waarde wordt automatisch berekend door de regeleenheid op basis van de instel-
lingen van de parameters 30 en 3 .

Voor een correcte werking van de motor ATIP moet de waarde altijd lager zijn dan ASC.

Geeft de tijd weer die de MOTOR nodig heeft om een obstakel te detecteren (parameter 3 ), uitgedrukt in
Eln seconden. Voorbeeld 1.000 =15 /0.120 =0.12 s (120 ms). Controleer dat de tijdsduur van de ingreep groter
isdan 0,3 s.

Als de regeleenheid de positie van de poort kent op het ogenblik van de controle, geeft de display het
up volgende weer:

UP__  positie van de automatisering onbekend, normale werking.

UP {_  positie van de automatisering onbekend, fase van recuperatie positie in uitvoering.

AMP

Duidt de status van de poort aan (Geopend/Gesloten).

OC OF automatisering in fase van opening (motor actief).
or OC 0P automatisering in fase van sluiting (motor actief).
0P -0 automatisering helemaal geopend (motor gestopt).
0P -[ automatisering helemaal gesloten (motor gestopt).

UF U_ telage netspanning of overbelasting gedetecteerd.

UF _H overstroom op de motor gedetecteerd.

Geeft het aantal activering weer van de thermische beveiliging van de inverter. Als een ander cijfer dan 0000

APEE wordt weergegeven, moet gecontroleerd worden dat geen excessieve krachtpunten aanwezig zijn en dat de
vleugel, zodra de aanslag wordt bereikt, de eindschakelaar niet activeert.

Controleer de afstellingen van de parameters 30 en 3 |.

Geeft informatie weer over de elektronische spanningsbegrenzer (INTERN GEBRUIK TECHNISCHE ASSISTEN-

TIEDIENST ROGER TECHNOLOGY).

e Om de parameters te overlopen, moeten de toetsen + / = gebruikt worden. Wanneer de laatste parameter
wordt bereikt, moet teruggekeerd worden.

¢ In de modus INFO is het mogelijk om de motoren te bedienen om de werking ervan in real time te
controleren.

e Druk op de toets TEST om de modus INFO te verlaten.

UF

H by
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gevoed, verschijnt knipperend StaP op de display.

17 Mechanische deblokkering

Als spanning ontbreekt, is het mogelijk om de poort te deblokkeren zoals vervolgens worden aangeduid.

Als de poort wordt gedeblokekerd wanneer de regeleenheid is

Draai het klepje dat het slot bedekt (1).

Plaats de bijgeleverde sleutel en draai hem 90° rechtsom
(2).

Open het deblokkeerklepje (3) helemaal.

Beweeg de poort handmatig.

RESET VAN DE AUTOMATISCHE WERKING

Sluit het deblokkeerklepje met de sleutel geplaatst, maar let
op voor uw vingers (1).

Draai de sleutel 90° linksom (2).

Verwijder de sleutel en sluit het klepje dat het slot bedekt
(3).

Wanneer de spanning wordt hersteld als de poort nog
niet helemaal is geopend of helemaal is gesloten, zal de
regeleenheid, wanneer een bediening wordt ontvangen, een
procedure van 'recuperatie positie' starten (zie hoofdstuk
18).

Als één van de twee eindschakelaars worden geactiveerd, wordt de positie onmiddellijk gerecupereerd.

18 Modus terugwinning positie

Na een onderbreking van de spanning of na een mechanische deblokkering, als de poort nog niet helemaal
is geopend of helemaal is gesloten, zal de regeleenheid, wanneer een bediening wordt ontvangen, een
procedure van recuperatie positie starten:

De poort begint een manoeuvre aan lage snelheid.

Het knipperlicht wordt geactiveerd met een andere sequentie dan de normale werking (3 s aan, 1,5 s uit).
Tijdens deze fase recupereert de regeleenheid de gegevens van de installatie. Opgelet! Geef geen
bedieningen gedurende deze fase, tot één van de twee eindschakelaars wordt bereikt.

Als één van de twee eindschakelaars worden geactiveerd, wordt de positie onmiddellijk gerecupereerd.

19 Test

Schakel de voeding in.

Controleer dat alle aangesloten bedieningen correct werken.

Controleer dat de greep van de deblokkering correct werkt. Op de display moet knipperend 5St0OFP
verschijnen.

Controleer de slag en de vertragingen.

Controleer of de impactkrachten worden gerespecteerd aldus de normenstelsels EN 12453 en EN 12445.
Controleer dat de veiligheden correct ingrijpen.

Indien de kit batterijen is geinstalleerd, moet de netvoeding uitgeschakeld worden en moet de werking
ervan gecontroleerd worden.

Schakel de netvoeding en de batterijen (indien aanwezig) uit, en opnieuw in. Controleer, met de poort
gestopt in de tussenpositie, of de fase van de recuperatie van de positie correct wordt voltooid zowel bij
de opening als bij de sluiting.

Controleer de afstelling en de correcte ingreep van de eindschakelaars. Stel indien noodzakelijk de positie
van de motor af.

Controleer dat op het einde van het manoeuvre minstens 2-3 cm afstand aanwezig is tussen de poort en
de mechanische aanslag

20 Onderhoud

Voer het geprogrammeerde onderhoud elke zes maanden uit.

Controleer de status van reiniging en de werking.

Indien vuil, vochtigheid, insecten of ander aanwezig is, moet de voeding uitgeschakeld worden en moeten
de kaart en de box gereinigd worden.

Voer opnieuw de testprocedure uit.

Indien de printplaat sporen roest bevat, moet de vervanging ervan beoordeeld worden.

Controleer de doeltreffendheid van de batterijen.
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21 Inzameling

Het product moet altijd gedemonteerd worden door gekwalificeerd technisch personeel dat de
geschikte procedures voor de correcte verwijdering van het product volgt. Dit product bestaat uit
verschillende materiaalsoorten, waarvan bepaalde kunnen gerecycled worden en andere moeten
ingezameld worden via de recycle- en inzamelsystemen die worden voorzien door de plaatselijke
reglementeringen voor deze productcategorie.
B Hetis verboden om dit product weg te gooien bij het huishoudafval. Voer de “gescheiden inzameling”
in volgens de methodes die worden voorzien door de plaatselijke reglementeringen; of overhandig
het product opnieuw aan de verkoper wanneer een nieuw gelijkwaardig product wordt aangeschaft.
De plaatselijke reglementeringen kunnen zware straffen voorzien indien dit product illegaal wordt gedumpt.
Opgelet! Sommige delen van dit product kunnen vervuilende of gevaarlijke stoffen bevatten, die schadelijke

effecten voor het milieu en de menselijke gezondheid kunnen hebben indien niet correct ingezameld.

22 Bijkomende informatie en contact

Alle rechten van deze uitgave zijn exclusieve eigendom van ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY behoudt zich het recht voor om eventuele wijzigingen aan te brengen, zonder
voorafgaande waarschuwing. Kopieén, scans, wijzigingen of aanpassingen zijn uitdrukkelijk verboden zonder
voorafgaande schriftelijke toestemming van ROGER TECHNOLOGY.

Deze handleiding met instructies en de waarschuwingen voor het gebruik voor de installateur worden
afgedrukt geleverd, in de relatieve doos van het product.

Het digitale formaat (PDF) en alle eventuele toekomstige updates zijn beschikbaar in de voorbehouden zone
van onze website www.rogertechnology.com/B2B in het deel Self Service.

KLANTENDIENST ROGER TECHNOLOGY:
actief: van maandag tot vrijdag
van 8:00 tot 12:00 - van 13:30 tot 17:30
Telefoon:  +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Voor eventuele problemen of vragen in verband met de automatisering moet de module “HERSTELLINGEN”
online ingevuld worden op onze website www.rogertechnology.com/B2B in het deel Self Service.

23 Verklaring van Overeenstemming

De ondergetekende, afgevaardigde van de volgende constructeur:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
VERKLAART dat de volgende beschreven inrichting:

Beschrijving: Regeleenheid voor automatische poorten

Model: B70/1DC

in overeenstemming is met de wetsbepalingen van de volgende richtlijnen:
—2006/42/CE

—2004/108/CE

—2011/65/CE

en dat alle volgende normen en/of technische specificaties zijn toegepast:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

De laatste twee cijfers van het jaar van markering C€ 14.

Plaats: Mogliano V.to Datum: 23-12-2014 Handtekening . D ;
wectu T
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1 Ostrzezenia ogdlne

Ostroznie: nieprawidtowa instalacja moze spowodowaé powazne szkody. Uwaznie
e \ przeczytad instrukcje przed rozpoczeciem instalacji urzadzenia.

Ta instrukcja montazowa jest przeznaczona wytgczne dla specjalistow.
ROGER TECHNOLOGY uchyla sie od wszelkiej odpowiedzialnosci za nieprawidtowa eksploatacje lub
wykorzystanie inne, niz zamierzone i podane w tej instrukgji.
Instalacja, potaczenia elektryczne oraz regulacje moga wykonywac wytgcznie specjalisci dziatajgcy zgodnie z
zasadami technicznymi oraz zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Przed rozpoczeciem instalacji sprawdzié, czy urzadzenie nie jest uszkodzone.
Zainstalowaé wytacznik lub wielobiegunowy roztgcznik sekcyjny o rozwarciu stykdw ponad 3 mm.

Sprawdzi¢, czy przed instalacja elektryczng zainstalowano wytacznik réznicowy oraz zabezpieczenie
A przed przetezeniem, spetniajgce zasady techniczne oraz wymogi obowigzujgcych przepisdw.

Jezeli jest taka potrzeba, podtaczy¢ sitownik do sprawnej instalacji uziemiajacej, wykonanej w sposéb
zgodny z obowigzujacymi przepisami bezpieczerstwa.
Normy europejskie EN 12453 i EN 12445 okreslajg minimalne wymagania dotyczace bezpieczenstwa
w zakresie uzytkowania drzwi i bram z napedem. W szczegdlnosci przewiduja stosowanie ograniczenia
sity i urzadzen bezpieczenstwa (podesty czute na nacisk, bariery niematerialne, dziatanie przy obecnosci
cztowieka itp.) wykrywajacych obecnosé oséb lub przedmiotéw i uniemozliwiajacych uderzenie w dowolnych
okolicznosciach.
Kiedy bezpieczeristwo ukfadu opiera sie na ograniczeniu sity uderzenia, konieczne jest sprawdzenie, czy
charakterystyka i osiggi napedu sg zgodne z obowigzujacymi normami.
Instalator jest zobowigzany do wykonania pomiaru sity uderzenia i wybrania na centrali sterujacej wartosci
predkosci i momentu, ktére zapewnia zgodnos$é drzwi lub bramy z napedem z limitami okreslonymi w
normach EN 12453 i EN 12445.
Przed jakgkolwiek czynnoscig wytaczyc zasilanie elektryczne. Odtaczy¢ rowniez ewentualne baterie zapasowe,
jezeli s3. Do ewentualnych napraw lub wymiany urzadzen stosowac wytacznie oryginalne czesci zamienne.
Nie zasmiecaé otoczenia materiatami opakowaniowymi (plastik styropian itp.) ani nie pozostawiac ich w
zasiegu dzieci, gdyz stanowig potencjalne zrdédta zagrozenia.

2 Opis urzadzenia

Cyfrowa centrala sterownicza B70/1DC 24 V wykorzystuje silnik sterowany w trybie sensored, z udziatem
enkodera o wysokiej rozdzielczosci, do sterowania bezszczotkowymi napedami ROGER do skrzydet
przesuwnych.
Uwaga na ustawienia parametru Al. Nieprawidlowe ustawienie moze spowodowac btedy w dziataniu
sitownika.
Zaleca sie stosowanie akcesoriéw, elementéw sterowniczych i zabezpieczen firmy ROGER TECHNOLOGY.
Zaleca sie zwtaszcza instalacje fotokomdrek technologia F4ES lub F4S

=

3 Aktualizacja wersji r1.60

1. Dostepna mozliwo$¢ statej aktywacji polecenia otwarcia AP.
2. Dodane parametry trybu INFO.
3. Dodane nowe funkcje alarm/sygnalizacja noPH - OF5E- RPPL - APPR
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4 Charakterystyka techniczna urzadzenia

BH30/600 | BH30/800 | BH30/500/HS @ BM30/400 | BM30/300/HS @
NAPIECIE ZASILANIA 230 Vac + 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 Vac + 10% 60 Hz) ¥
N I SYMALNA POBIE= 1 164 \y 250 W 380w 140W | 320w
F1 = 15A (ATO257) zabezpieczenie obwodu zasilania silnikow
BEZPIECZNIKI F2 = 2A (ATO257) zabezpieczenie zasilania akcesoriow
F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))
PODtACZONE SILNIKI 1
ZASILANIE SILNIKA 24 Vac, falowniki z wtasnym zabezpieczeniem
TYP SILNIKA bezszczotkowy sinusoidalny (ROGER BRUSHLESS)
TYP STEROWANIA SILNIKIEM | sterowanie zorientowane polowo (FOC), bezczujnikowe
MOC ZNAMIONOWA SILNIKA | 45 W 75 W 120 W 45 W 100 W
MOC MAKSYMALNA SILNIKA | 125 W 200 W 350 W 110 W 320w
MOC MAKSYMALNA LAMPY |13 W 25W 25W 13w 25W
BLYSKOWE) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc) (24 vdc)

CZESTOTLIWOSC MIGANIA | 50%

MOC MAKSYMALNA OSWIE-
TLENIA DODATKOWEGO

MOC KONTROLI OTWARCIA

100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (styk bezpotencjatowy)

BRAMY 3 W (24 Vdc)

& 4 7W 1ow ow 7W 10w
D s el | (22 Vi c) | {24vde) | (24 Vo) | (24 vdo) | {24 Vdc)
TEMPERATURA ROBOCZA fﬂ/ /Hf

-20°C +55°C
WYMIARY URZADZENIA wymiary w mm 200x90x45 Peso: 0,244 kg

[#ROGER ) BH30/503/HS/115 - BH30/603/115 - BH30/803/115 - BM30/303/HS/115

115V AC

Suma poboru pradu wszystkich podtgczonych akcesoriéw nie moze przekracza¢ wartosci maksymalnej
A mocy podanych w tabeli. Podane wartosci sa gwarantowane WYLACZNIE przy oryginalnych
akcesoriach ROGER TECHNOLOGY. Korzystanie z nieoryginalnych akcesoriow moze spowodowac
nieprawidtowe dziatanie. ROGER TECHNOLOGY nie ponosi odpowiedzialnosci za btedne lub niezgodne
instalacje.
Wszystkie potaczenia sg chronione przez bezpieczniki, patrz tabela. Oswietlenie dodatkowe wymaga
zewnetrznego bezpiecznika.

5 Opis potaczen

W celu uzyskania dostepu do skrzynki zaciskowej, w ktérej podtaczone sg przyciski sterowania, zdjg¢ pokrywe
silnika, jak przedstawiono na rysunku 1:

e odkrec¢ dwie Sruby A;

e BH30: przesun pokrywe do siebie i podnies jg (strzatka B).

Jedli tadowarka jest zainstalowana B71/BC (TYLKO Seria BH30), patrz rysunek 2:

e odkrec¢ dwie Sruby A;

e przesun pokrywe do siebie i podnies jg (strzatka B).

e obrdc¢ pokrywe o 180 ° i umiesc jg przed automatyka. Ostrzezenie! Unikaj podnoszenia pokrywy nagtym
ruchem lub tzami. Okablowanie moze by¢ uszkodzone.

Rysunek 3-4 pokazuje schemat potaczen ptytki sterowania silnikiem (B70/1DC).
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5.1 Potaczenia elektryczne

TRANSFORMER

Zdjac¢ ostone z kabla zasilania tylko w miejscu zacisku (zob. czes$¢ D rys. 3-4) i
zablokowa¢ go odpowiednim mocowaniem

Woltomierzem sprawdzi¢ napiecie przemienne na przytaczu do zasilania
pierwotnego. Aby napedy bezszczotkowe dziataty idealnie, napiecie
pierwotnego zasilania sieciowego musi wynosi¢ 230Vac (115 Vac) + 10%.
Jezeli zmierzone napiecie nie miesci sie w podanym powyzej zakresie lub jest
niestabilne, sitownik moze dziata¢ niezbyt sprawnie.

POLACZENIE NAPIECIE SIECIOWE - CENTRALA
Zasilanie 230 Vac £10% (115 Vac £10%)

POLACZENIE CENTRALA - AKCESORIA D'“ff;g 'I‘:‘b'a
Fotokomorki - Odbiornik 4x0,5 mm?
Fotokomorki - Nadajnik 2x0,5 mm?
Klawiatura H85/TDS - H85/TTD

(potaczenie z centrali do ptyty dekodera 3x0,5 mm?
H85/DEC-H85/DEC2)

Przetacznik z kluczem R85/60 3x0,5 mm?

POLACZENIE CENTRALA - LAMPA BLYSKOWA
Zasilanie 24 Vdc z kontrolkg (25 W max, 2x1 mm?

czestotliwo$¢ migania 50%) (max 10 m)

POLACZENIE CENTRALA - KONTROLKA Dtugosc kabla

OTWARCIA BRAMY 1:20m

Zasilanie 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?

POLACZENIE CENTRALA - OSWIETLENIE Diugos¢ kabla

DODATKOWE 1:20 m ) L
PORADY: W przypadku instalacji juz ist-

i i 2 . . .

Zasilanie 230 Vac (100 W potenza) 2x1 mm niejacych, sprawdzi¢ przekréj i stan

POLACZENIE CENTRALA - ANTENA £y (uszkodzenia) kabli.

Kabel typu RG58 max 10 m

OPIS

Podtaczenie do zasilania sieciowego 230 Vac +10% (115 Vac +10%).
Bezpiecznik 5x20 T1A.
B70/1DC/115: Bezpiecznik 5x20 T2A.

POWER IN Wejscie zasilania z transformatora (lub z tadowarki akumulatora B71 / BC, jesli
B E E jest obecna).
UWAGA: Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.
N
— <«
X-Y-Z Podtgczenie SILNIK - ROGER bezszczotkowy.
Potagczenie B72/BRAKE dla wersji BM30 / BH30 High Speed.
E E E UWAGA: Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.

XY ; Ostroznie! Jezeli przewody silnika odtgczg sie od skrzynki zaciskowej, po ich po-
L@.l nownym podtaczeniu wykonac programowanie ruchu, zob. rozdziat 9.

210



6 Przyciski funkcyjne i wyswietlacz

A
PRZYCISK OPIS

+
up IE, B B B B IE, up Nastepny parametr

DOWN w Poprzedni parametr
DowN [e] (o] = e —

+ Zwiekszanie wartosci parametru o 1

v - Zmniejszanie wartosci parametru o 1
PROG TEST PROG Programowanie ruchu
TEST Aktywacja trybu TEST

Aby wyswietli¢ parametr, ktory chcemy zmienié, nacisna¢ przyciski UP A i/lub DOWN. w .

Przyciskami + i = zmieni¢ wartos¢ parametru. Warto$¢ zaczyna migac.

Przytrzymanie nacisnietego przycisku + lub przycisku = aktywuje szybkie przewijanie warto$ci, umozliwiajac
tym samym szybszg zmiane.

e Aby zapisac ustawiong wartos¢, poczekac kilka sekund lub przej$é do nastepnego parametru przyciskami UP
“ lub DOWN w. Wyswietlacz szybko miga informujac o zapisaniu nowego ustawienia.

e Wartosci mozna modyfikowac tylko wtedy, gdy silnik jest wytaczony. Kontrola parametréw jest zawsze
mozliwa.

7 Wiaczanie lub uruchamianie

Wiaczy¢ zasilanie centrali sterowniczej.
Na ekranie wyswietlana jest przez chwile wersja oprogramowania centrali.
Zainstalowana wersja: r1.60.

r (oL

Zaraz potem na ekranie wyswietlany jest tryb statusu sygnatéw sterowniczych i zabezpieczen. Patrz rozdziat 8.

8 Tryby dziatania wyswietlacza

8.1 wyswietlanie parametréw

WARTOSC
PARAMETR  pARAMETRU

|
N

Szczegbtowy opis parametréow znajduje sie w rozdziale 11.

211

PL



PL

8.2 Wyswietlanie statusu sygnatéw sterowniczych i zabezpieczen

STATUS SYGNALOW .
STEROWNICZYCH STATUS ZABEZPIECZEN

L LY
LI L l.u

POWERJ SBJ STOP J

STATUS SYGNALOW STEROWNICZYCH:

Symbole sterowania (segmenty AP=otwiera, PP=krokowo, CH=zamyka, PED=otwarcie czesciowe, ORO=zegar)
zwykle nie Swieca. Podswietlajg sie w chwili otrzymania sygnatu (np.: po zadaniu komendy ruchu krokowego
podswietla sie segment PP).

STATUS ZABEZPIECZEN:

Symbole zabezpieczeri (segmenty FT1/FT2=fotokomdrki, COS1/COS2=listwa krawedziowa, FA=wytgcznik
kraricowy otwarcia, FC=wyfacznik kranncowy zamkniecia, SB=otwarty uchwyt odblokowujacy) sg zazwyczaj
witaczone. Jezeli nie Swiecg, oznacza to ich alarm lub nie sg podtgczone.

Jezeli migajg, oznacza to, ze s wytaczone odpowiednim parametrem.

8.3 Tryb TEST

Tryb TEST umozliwia wzrokowe sprawdzenie, czy sygnaty sterowania i zabezpieczenia sg aktywowane.

Tryb wiacza sie przyciskiem TEST, po zatrzymaniu sitownika. Jezeli brama jest w uchu, przycisk TEST zatrzymuje
ja. Kolejne nacisniecie aktywuje tryb TEST.

Lampa btyskowa i kontrolka otwarcia bramy wtgczaja sie na sekunde po kazdym nacisnieciu przycisku lub
aktywacji zabezpieczenia.

Po lewej stronie ekranu, przez 5 s, wyswietlany jest status sygnatow sterowniczych (AP, CH, PP, PE, OR),
TYLKO, jezeli sg one aktywne.
Np. jezeli zostanie podany sygnat otwarcia, na wyswietlaczu wida¢ AP:

I

i

Po prawej stronie ekranu wyswietlany jest status zabezpieczen. Numer zacisku zabezpieczenia, ktére wigczyto
alarm miga.

Kiedy brama jest catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, na wyswietlaczu pojawia sie FA lub FL,
oznacza to, ze brama znajduje sie na wytgczniku krancowym otwarcia FA lub na wytgczniku kraricowym
zamkniecia FL.
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Na przyktad: alarm styku STOP.

ad

Brak alarmoéw zabezpieczen i brak wigczonych
wytgcznikéw kraricowych.

5b

(Sb)

Otwarty uchwyt odblokowujacy lub zamek.

5

STOP.

i3

Listwa krawedziowa COS1.

ic

Listwa krawedziowa COS2.

i

Fotokomérka FT1.

i

Fotokomérka FT2.

FE

Oba wytaczniki kraricowe.

FA

Wytacznik kraricowy otwarcia.

FC

Wytacznik kraricowy zamkniecia.

UWAGA: Jedli jeden lub wiecej stykow jest otwartych, brama nie otworzy sie i/lub nie zamknie.
Jezeli wtgczyt sie alarm kilku zabezpieczen, po rozwigzaniu problemu zwigzanym z pierwszym wyswietla sie

alarm drugiego i tak dalej.

Aby przerwac tryb testowy, nacisng¢ ponownie przycisk TEST.
Po 10 s bezczynnosci ekran ponownie wyswietla status sygnatéw sterowniczych i zabezpieczen.

8.4 Tryb Stand By

Ten tryb wigcza sie po 30 min bezczynnosci. KONTROLKA ZASILANIA miga powoli.
Aby ponownie aktywowac centrale, nacisnaé jeden z przyciskow: UP “, DOWN w, +, =

N
o

POWER_,
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9 Programowanie ruchu

6 Aby urzadzenie dziatato prawidtowo, trzeba zaprogramowac ruch.

9.1 Wczesniej
1. Wybra¢ model zainstalowanego napedu przy parametrze A .

LEGENDA: @ HIGH SPEED SILNIKA

WYBOR MODEL SIITI:IPKA KONFIGURACJE
A1 0! |BH30/600 - fi
o /i o
A! 07 | BH30/800 - 'lmoni,

At 03 BH30/500

)
Lg'\ Ir

Zob. rozdziat 12 "Parametry
specjalne dla High Speed"

_"\
&

A4 BM30/400

A0S BM30/300/HS @ (40% Zob. rozdziat 12 "Parametry

specjalne dla High Speed"

2. Wybra¢ potozenie silnika wzgledem przejazdu za pomocg parametru 1 1. Fabrycznie parametr jest
ustawiony dla silnika zainstalowanego po prawej stronie wzgledem przejazdu, patrzac od wewnatrz.

4. Wyregulowa¢ wytacznik krancowy (mechaniczhy lub magnetyczny), tak aby po aktywacji brama
zatrzymywata sie nieco przed mechanicznym ogranicznikiem ruchu.
5. Zamknac¢ brame.
)

6. Nacisng¢ przycisk TEST (patrz tryb TEST w rozdziale 8) i sprawdzi¢ status sygnatow sterowniczych i
zabezpieczen. Jezeli nie zainstalowano zabezpieczen, zatozy¢é mostek na styk lub dezaktywowac je we
witasciwym parametrze (50, 51, 53, 54, 73 i 7H).

214



l‘_-'LL— %Nf TEST
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ZAMKNIETY P
1 kliknigcie Nacianc

=
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C

1 Klikniecie 0 Tak TEST PROCEDURA

—EEE— g%\ @ _’ PROGRAMOWANIA

RUCHU rozdziat 9.2

9.2 Procedura programowania ruchu

P%G\ll K P @ iR FE 2oy

(pOJaW|a sig, gdy FT
podtaczony i wigczony)

02 S o | te T EAEE A7

OTWARCIE OTWARTY ZAMKNIECIE  ZAMKNIETY

x\\\\ -

Nacisng¢ przycisk PROG na 4 s. Na wyswietlaczu pokazuje sie AP P-.

Otworzy¢ uchwyt odblokowujacy, po kilku sekundach na wyswietlaczu wyswietli sie PHAS. Centrala
rozpoczyna procedure kalibracji. W tej fazie obliczane sg parametry dziatania silnika.

Jesli kalibracja silnika zakoriczy sie powodzeniem, wyswietlacz miga PHAS.

Zamkna¢ uchwyt odblokowujgcy. W tym momencie rozpoczyna sie procedura programowania ruchu.

Na wyswietlaczu pojawia sie FOED (tylko jesli parametry 50, 51, 53, 54 nie s3 wyfgczone). Wyjs¢ z
zasiegu wigzki fotokomdrek w ciggu 5 s, aby nie przerwac procedury.

Na wyswietlaczu pojawia sie Atito i brama rozpoczyna manewr otwierania z niskg predkoscia.

Po osiggnieciu wyfacznika kraricowego otwierania brama zatrzymuje sie na chwile. Na wyswietlaczu miga
AUta.

e Brama zamyka sie az do osiggniecia wytacznika kraricowego zamykania.

Jezeli procedura programowania zakonczy sie prawidtowo, na wyswietlaczu pokazuja sie sygnaty sterownicze
i zabezpieczenia.

Jezeli na wyswietlaczu pokazujg sie ponizsze komunikaty btedu, powtérzy¢ procedure programowania ruchu:

e no PH: niepowodzenie procedury kalibracji.

e AP PE:btad programowania ruchu. Nacisng¢ przycisk TEST, aby wykasowac btgd i sprawdzi¢ zabezpieczenie,
ktdére wtaczyto alarm.

e AP PL: btad dtugosci odcinka ruchu. Nacisng¢ przycisk TEST, aby skasowa¢ btad i sprawdzi¢, czy oba
skrzydta sg catkowicie zamkniete przed przystgpieniem do nowego programowania ruchu.

0 W celu uzyskania szczegétowych informacji patrz rozdziat 15 ,,Sygnalizacje alarmowe i btedy”.
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10 Spis parametrow

PARAM. lIJ:ZLAR‘QIéil:IIEE OPIS STRONA
Al patrzrozdziat 11 | Wyb6r modelu napedu 218
A2 0o ﬁ:vtoar:?:y;rzan;yz)amkmeae po uptywie czasu pauzy (po catkowitym 218
A3 oo Automatyczne zamkniecie po przerwaniu zasilania (black-out) 218
A4 oo Wybér dziatania przycisku w trybie krokowym (PP) 218
AS oo Miganie ostrzegawcze 218
AB oo Funkcja mieszkalna dla sygnatu otwierania czesciowego (PED) 219
A7 oo Aktywacja sterowania funkcja z przytrzymaniem przycisku 219
A5 an !fg:ttt?gsia\%tr]vgﬁrcia bramy/funkcja testowania fotokomdrek oraz 219

I ¥ Regulacja spowalniania podczas manewru otwierania (i zamykania dla 219
BH30/600-BH30/800-BM30/400)
2 @ ¥ Silggtlja/csj?JO/SI-’:(S)\,-VESRI]IE‘;;JI%O%O/(I{ICSZ?s manewru zamykania (tylko dla 219
13 02 Rf—:-gulacja przestrzeln! przyblizania do wytgcznika kraricowego otwiera- 219
nia ze statg predkoscig
1 ne ZR:gg?;jsrg;ﬁsétcrizaeni przyblizania do wytacznika kraricowego zamykania 219
{5 S0 Regulacja otwarcia czeiciowego (%) 219
c 30 Regulacja czasu automatycznego zamkniecia 219
Regulacja czasu zmiany kierunku ruchu po zadziataniu listwy
= 03 krawedziowej lub po wykryciu przeszkody (zabezpieczenie przed| 219
zgnieceniem)
30 0s Regulacja momentu napedowego 219
3 15 Regulacja czutosci zadziatania w przypadku napotkania przeszkody 220
33 4 Regulacj_a przyspieszenia przy rozpoczeciu ruchu otwierania (i 220
zamykania dla BH30/600-BH30/800-BM30/400)

Iy @ 0y gzgslg;\;jé\o?;zgs_p;eMszszr}igo%r/zmsr)ozpoczeciu ruchu zamykania (tylko dla 220

J5 nn Aktywacja maksymalnego momentu uruchamiajgcego przy rozpoczeciu 220
ruchu
37 oo Regulacja momentu napedowego podczas fazy szukania pozycji 220
un as Regulacja predkosci podczas otwierania (i zamykania dla BH30/600- 220
BH30/800-BM30/400)
y ,@ as Stlevglg(lja/ggogjlﬁsd)koéci podczas zamykania (tylko dla BH30/500/HS - 220
4e 03 Regulacja predkosci przyblizania na koricu manewru 220
Ustawianie liczby préb automatycznego zamkniecia po zadziataniu
E1E] 01 listwy krawedziowej lub po wykryciu przeszkéd (zabezpieczenie przed| 221
zgnieceniem)
50 oo Ustawianie trybu dziatania fotokomorki podczas otwierania (FT1) 221
51 oc Ustawianie trybu dziatania fotokomdrki podczas zamykania (FT1) 221
5c 0 Tryb dziatania fotokomorki (FT1) kiedy brama jest zamknigta 221
53 oo Ustawianie trybu dziatania fotokomdrki podczas otwierania (FT2) 221
54 oo Ustawianie trybu dziatania fotokomérki podczas zamykania (FT2) 221
55 01 Tryb dziatania fotokomorki (FT2) kiedy brama jest zamknieta 221
5 an fAc)litgllxz;charkiszg{li’(gTzz)amknle;ua po uptywie 6 s od zadziatania 222
E5 s Regulacja odcinka zatrzymania silnika 222
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USTAWIENIE

PARAM. FABRYCZNE OPIS STRONA
X iy Wybor pozycji instalacji silnika wzgledem przejazdu, patrzagc od wewnatrz| 222
1 oo Konfiguracja listwy krawedziowej COS1 222
4 oo Konfiguracja listwy krawedziowej COS2 222
1 oo Konfiguracja 1. kanatu radiowego (PR1) 222
1 0 Konfiguracja 2. kanatu radiowego (PR2) 222
1 oo Konfiguracja czestotliwosci migania lampy btyskowe;j 223
1 &0 Wybér trybu dziatania oéwietlenia dodatkowego 223
B0 oo Konfiguracja styku zegara (ORO) 223
a1 oo Aktywacja gwarancji zamkniecia/otwarcia 223
Bc 03 Regulacja czasu aktywacji gwarancji zamkniecia/otwarcia 223
g0 oo Przywracanie standardowych ustawien fabrycznych 223
i 01 Wersja HW 223
ol 23 Rok produkcji 224
nc 55 Tydzier produkgji 224
nd E1 224
4 g3 Numer seryjny 224
n5 0l 224
nb 23 Wersja FW 224
all 01 224
al 23 Wyswietlanie licznika wykonanych manewréw 224
ol 45 224
RO 01 Weéwi o ) ) 224
h 53 y$wietlanie licznika czasu manewrdw (godziny) 224
di 01 Webwi o ) ) 224
a1 EE) y$wietlanie licznika czasu wtgczenia (dni) YY)
P og 224
Pe og 224

Hasto
P3 og 224
) og 224
P oo Zabezpieczenie zmiany hasta 224
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11 Menu parametréow

WARTOSC

PARAMETR  pARAMETRU

(]
I

(
[

BH30/600

e

BH30/800

03

BH30/500/HS @ (zob. rozdziat 12 "Parametry specjalne dla High Speed" )

o4

BM30/400

05

BM30/300/HS @ (zob. rozdziat 12 "Parametry specjalne dla High Speed" )

0o

Dezaktywowane.

05

0Od 1 do 15 préb zamknigcia (po zadziataniu fotokomorek).
Po wykonaniu zaprogramowanej liczy préb brama pozostaje otwarta.

93

Brama wykonuje nieskoriczong liczbe préb zamkniecia.

aa

Dezaktywowane. Po przywrdceniu zasilania brama sie NIE zamyka.

ot

Aktywowane. Jezeli brama NIE jest catkowicie otwarta, po przywrdceniu zasilania zamyka sie po ostrzegaw-
czym miganiu lampy przez 5 s (niezaleznie od wartosci ustawionej w parametrze AS).
Zamkniecie w trybie ,,szukanie pozycji” (patrz rozdziat 18).

0o

Otwiera-stop-zamyka-stop-otwiera-stop-zamyka...

Tryb mieszkalny: brama otwiera sie i zamyka po uptywie ustawionego czasu zamkniecia automatycznego.
Czas zamkniecia automatycznego jest odliczany od nowa po kolejnym sygnale trybu krokowego.
Podczas otwierania sygnat trybu krokowego jest ignorowany. Dzieki temu brama otwiera sie catkowicie i nie

ai ma zagrozenia, ze zamknie sie w niewfasciwym momencie.
Jezeli automatyczne zamkniecie jest dezaktywowane (A 00), funkcja mieszkalna automatycznie aktywuje
prébe ponownego zamkniecia A2 0 1.
Tryb mieszkalny: brama otwiera sie i zamyka po uptywie ustawionego czasu zamkniecia automatycznego.
Czas zamkniecia automatycznego NIE jest odliczany od nowa po kolejnym sygnale trybu krokowego.

2 Podczas otwierania sygnat trybu krokowego jest ignorowany. Dzieki temu brama otwiera sie catkowicie i nie
ma zagrozenia, ze zamknie sie w niewtasciwym momencie.
Jezeli automatyczne zamkniecie jest dezaktywowane (Ac 00), funkcja mieszkalna automatycznie aktywuje
probe ponownego zamkniecia A2 D 1.

13 | Otwiera-zamyka-otwiera-zamyka.

4 | Otwiera-zamyka-stop-otwiera.

0o

Dezaktywowane. Lampa btyskowa wtgcza sie podczas manewru otwierania i zamykania.

0i-1d

0Od 1 do 10 s migania ostrzegawczego przed kazdym manewrem.

99

5 s migania ostrzegawczego przed manewrem zamykania.

PL
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00 | Dezaktywowane. Brama otwiera sie czesciowo w trybie krokowym: otwiera-stop-zamyka-stop-otwiera...

1 | | Aktywowane. Podczas otwierania sygnat otwarcia cze$ciowego (PED) jest ignorowany.

{0 | Dezaktywowane.

0l Aktywowane. Brama dziata po przytrzymaniu przycisku otwierania (AP) lub zamykania (CH). Po zwolnieniu przy-
cisku brama sie zatrzymuije.

Jezeli brama jest zamknieta, kontrolka nie Swieci. Swieci podczas manewrdw i kiedy brama jest zamknieta.

Kontrolka miga powoli podczas manewru otwierania. Zaczyna nieprzerwanie $wieci¢ po catkowitym otwarciu
O { | bramy. Podczas manewru zamykania szybko miga.
Jezeli brama zatrzyma sie w pozycji posredniej, kontrolka gasnie dwa razy co 15 s.

02 | Ustawi¢ na 02, jezeli wyjscie SC jest uzywane jako test fotokomérek. Patrz rys. 8-9.

Ustawié¢ na 03, jezeli wyjscie SC jest uzywane jako “battery saving”. Patrz rys. 10-11.
{3 | Kiedy brama jest catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, centrala dezaktywuje akcesoria podtaczone
do zacisku SC, aby ograniczy¢ zuzycie baterii.

4 | Ustawié na 04 , jezeli wyjécie SC jest uzywane jako “battery saving” i test fotokomdrek. Patrz rys. 10-11.

0 {- 05 | 01= brama spowalnia ruch w poblizu kracéwki ... 05= brama spowalnia ruch duzo wczesniej przed kraricowka

-4 01= ostatnie 4 obroty silnika; 02= ostatnie 8 obroty silnika; ... 40=ostatnie 160 obroty silnika.
Przyktad w przyblizeniu: 100 cm przestrzeni = warto$é 35.

{0J- 99 | od 10% do 99% petnego odcinka ruchu

00-90 | od 00 do 90 s pauzy.
92-95 | od 2 do 9 min pauzy.

00-60 | od0do60s.

01=-35%; 02=-25%; 03= -16%; 04= -8% (zmniejszenie momentu napedowego = wieksza czutosc)
T -9 | 05= momentu napedowego zestaw fabryczny.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (zwiekszenie momentu napedowego = mniejsza czutosc).
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00

Niski moment napedowy:
01 = minimalna sita uderzenia o przeszkody ... 10 = maksymalna sita uderzenia o przeszkody.
UWAGA: korzystac z tych ustawien tylko wtedy, gdy Srednie wartosci momentu napedowego nie sa dopasowane do instalacji.

Sredni moment napedowy. Ustawienie zalecane do regulacji sit roboczych.
11 = minimalna sita uderzenia o przeszkody ... 16 = maksymalna sita uderzenia o przeszkody.

Moment napedowy na 70% maksymalnej wartosci, czas zadziatania 1 s. Listwa krawedziowa obowigzkowa.

Moment napedowy na 80% maksymalnej wartosci, czas zadziatania 2 s. Listwa krawedziowa obowigzkowa.

Maksymalny moment napedowy, czas zadziatania 2 s. Listwa krawedziowa obowigzkowa.

Maksymalny moment napedowy, czas zadziatania 5 s. Listwa krawedziowa obowigzkowa.

0-05

01= brama gwattownie przyspiesza po starcie... 05= brama przyspiesza powoli i stopniowo po starcie.

Dezaktywowany

Aktywowany podczas uruchamiania TYLKO przy otwieraniu (w tym w fazie szukania pozycji). Przy zamykaniu
moment rozruchowy jest aktywowany tylko jezeli pozycja jest znana, a do catkowitego zamkniecia bramy
brakuje ponad 2 metry.

2 | Aktywowany przy kazdym uruchomieniu (w tym w fazie szukania pozycji).

Dziafanie systemu wykrywajgcego przeszkody jest regulowane wytacznie przez wartosci ustawione w para-
metrach 3073 I

Dziatanie systemu wykrywajgcego przeszkody jest regulowane przez wartosci ustawione w parametrach 30 i
3 | oraz przez wartos¢ pragdu maksymalnego zapamietang w fazie programowania ruchu.

Zadziatanie systemu wykrywajgcego przeszkody wynosi 70% maksymalnego momentu przez czas dziatania réwny 1s.

Zadziatanie systemu wykrywajgcego przeszkody wynosi 80% maksymalnego momentu przez czas dziatania réwny 2 s.

Zadziatanie systemu wykrywajacego przeszkody wynosi 100% maksymalnego momentu przez czas zadziatania réwny 3 s.

Zadziatanie systemu wykrywajgcego przeszkody wynosi 100% maksymalnego momentu przez czas zadziatania
réwny 5s.

0i-05

01= 60% min. predkosci, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% predkosci maksymalnej.

00

01=250 RPM
02=300 RPM
03=350 RPM
04=400 RPM
05=450 RPM
06=500 RPM
07=550 RPM
08=600 RPM
09= 650 RPM
10= 700 RPM
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oo

Brak préb automatycznego zamkniecia.

0i-03

0d 1 do 3 préb automatycznego zamkniecia.
Brama zamyka sie automatycznie tylko jezeli jest catkowicie otwarta.
Zaleca sie wpisanie wartosci mniejszej lub réwnej parametrowi Ac.

oo

DEZAKTYWOWANE. Fotokomorka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

STOP. Brama zatrzymuje sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

ae

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru otwierania fotokomoérka zostanie aktywo-
wana, brama natychmiast zmienia kierunek ruchu.

03

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Brama stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomorka jest zastonieta. Po odstonieciu foto-
komorki brama kontynuuje otwieranie.

a4

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomérki brama zatrzymuje sie. Po odstonieciu fotokomérki brama zamyka sie.

ao

DEZAKTYWOWANE. Fotokomdrka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

STOP. Brama zatrzymuje sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

ae

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru zamykania fotokomarka zostanie aktywo-
wana, brama natychmiast zmienia kierunek ruchu.

03

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Brama stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomorka jest zastonieta. Po odstonieciu foto-
komorki brama kontynuuje zamykanie.

o4

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomérki brama zatrzymuie sie. Po odstonieciu fotokomérki brama otwiera sie.

oo

Jezeli fotokomorka jest zastonieta, nie mozna otworzy¢ bramy.

gl

Brama otwiera sie po sygnale otwarcia, nawet jezeli fotokomorka jest zastonieta.

ae

Zastonieta fotokomarka przesyta sygnat otwarcia bramy.

ao

DEZAKTYWOWANE. Fotokomdrka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

STOP. Brama zatrzymuje sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

ae

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru otwierania fotokomoérka zostanie aktywo-
wana, brama natychmiast zmienia kierunek ruchu.

03

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Brama stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomorka jest zastonieta. Po odstonieciu foto-
komorki brama kontynuuje otwieranie.

o4

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomarki brama zatrzymuie sie. Po odstonieciu fotokomérki brama zamyka sie.

oo

DEZAKTYWOWANE. Fotokomdrka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

STOP. Brama zatrzymuje sie i stoi az do nacisnigcia kolejnego przycisku.

ae

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru zamykania fotokomdrka zostanie aktywo-
wana, brama natychmiast zmienia kierunek ruchu.

03

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Brama stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomorka jest zastonieta. Po odstonieciu
fotokomorki brama kontynuuje zamykanie.

04

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomdrki brama zatrzymuje sie. Po odstonieciu fotokomarki brama otwiera sie.

oo

PL

Jezeli fotokomadrka jest zastonieta, nie mozna otworzy¢ bramy.

gl

Brama otwiera sig po sygnale otwarcia, nawet jezeli fotokomérka jest zastonieta.

ae

Zastonieta fotokomarka przesyta sygnat otwarcia bramy.
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0o

Dezaktywowane.

O

Aktywowane. Zastoniecie fotokomdrek FT1 aktywuje, po 6 sekundach, sygnat zamkniecia.

ic

Aktywowane. Zastoniecie fotokomdrek FT2 aktywuje, po 6 sekundach, sygnat zamkniecia.

0-05

0 {= szybkie hamowanie/krétszy odcinek zatrzymania ... §5= fagodne hamowanie/dtuzszy odcinek hamowania

0o

Silnik zainstalowany po lewej stronie.

01

Silnik zainstalowany po prawej stronie.

oo

Listwa krawedziowa NIE JEST ZAINSTALOWANA.

ol

Styk N.C. (zwykle zamkniety). Brama zmienia kierunek ruchu tylko podczas otwierania.

ae

Styk z oporem 8k2. Brama zmienia kierunek ruchu tylko podczas otwierania.

03

Styk N.C. (zwykle zamkniety). Brama zawsze zmienia kierunek ruchu.

04

Styk z oporem 8k2. Brama zawsze zmienia kierunek ruchu.

0o

Listwa krawedziowa NIE JEST ZAINSTALOWANA.

01

Styk N.C. (zwykle zamkniety). Brama zmienia kierunek ruchu tylko podczas zamykania.

ae

Styk z oporem 8k2. Brama zmienia kierunek ruchu tylko podczas zamykania.

03

Styk N.C. (zwykle zamknigty). Brama zawsze zmienia kierunek ruchu.

o4

Styk z oporem 8k2. Brama zawsze zmienia kierunek ruchu.

0o

TRYB KROKOWY.

01

OTWARCIE CZESCIOWE.

ae

OTWARCIE.

03

ZAMKNIECIE.

o4

STOP.

05

Oswietlenie dodatkowe. Wyjicie COR jest sterowane pilotem radiowym. Swiatto $wieci tak dtugo, jak dtugo
pilot radiowy jest aktywowany. Parametr 19 jest ignorowany.

06

Oswietlenie dodatkowe ON-OFF. Wyjscie COR jest sterowane pilotem radiowym.
Pilot radiowy wigcza-wytgcza oswietlenie dodatkowe. Parametr 15 jest ignorowany.

ol

TRYB KROKOWY z potwierdzeniem bezpieczeristwa (%),

08

OTWARCIE CZESCIOWE z potwierdzeniem bezpieczeristwa .

03

OTWARCIE z potwierdzeniem bezpieczeristwa .

10

ZAMKNIECIE z potwierdzeniem bezpieczeristwa (%)

() Aby nie dopusci¢ do niepozadanego uruchomienia bramy przypadkowym nacisnieciem przycisku pilota, aktywacja sygnatu

wymaga potwierdzenia bezpieczenstwa. Na przykfad: parametry 16 07177 0 | sg ustawione:

¢ Nacisniecie przycisku CHA pilota wybiera dziatanie w trybie krokowym, ktdre trzeba potwierdzi¢ w ciggu 2 sekund
naciskajac przycisk CHB pilota. Nacisniecie przycisku CHB aktywuje otwarcie czesciowe.
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oo

Czestotliwos¢ jest regulowana elektroniczne przez lampe btyskowa.

gl

Niska czestotliwosc.

ae

Niska czestotliwo$¢ podczas otwierania, wysoka podczas zamykania.

an

Dezaktywowane.

IMPULSOWE. Oswietlenie wtacza sie na krétko na poczatku kazdego manewru.

ae

W4LACZONE. Oswietlenie jest wtaczone przez caty czas trwania manewru.

03-50

od 3 do 90 s. Oswietlenie pozostaje wtaczone po zakoriczeniu manewru przez zaprogramowany czas.

92-599

od 2 do 9 minut. Oswietlenie pozostaje wigczone po zakoficzeniu manewru przez zaprogramowany czas.

oo

Po aktywacji funkcji zegara brama otwiera sie i pozostaje otwarta. Wszystkie sygnaty sterownicze sg ignorowane.

Po aktywacji funkcji zegara brama otwiera sie i pozostaje otwarta. Wszystkie sygnaty sterownicze sa przyjmowane.
Po ponownym, catkowitym otwarciu bramy funkcja zegara ponownie zostaje aktywowana.

oo

Dezaktywowane. Parametr B¢ nie jest wy$wietlany.

Aktywacja gwarancji zamkniecia. Po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze 8¢, centrala wiacza
miganie ostrzegawcze trwajace 5 s, niezaleznie od parametru AS, a nastepnie zamyka bramq

ae

Aktywacja gwarancji zamknigcia i otwarcia.

Jezeli brama zatrzyma sie po nacisnieciu przycisku trybu krokowego, po uptywie czasu zaprogramowanego w pa-
rametrze B¢ centrala wigcza miganie ostrzegawcze trwajace 5 s, niezaleznie od parametru A5 a brama sie zamyka.
Jezeli podczas manewru zamykania brama zatrzyma sie z powodu zadziatania systemu wykrywajacego przeszko-
dy, po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze B¢ brama sie zamyka.

Jezeli podczas manewru otwierania brama zatrzyma sie z powodu zadziatania systemu wykrywajacego przeszko-
dy, po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze 2 brama sie otwiera.

0c-30

0Od 2 do 90 s oczekiwania.

92-59

0Od 2 do 9 min oczekiwania.

- X :
0] ((\J

x4s

Ostroznie! Przywrocenie ustawien fabrycznych kasuje wszystkie wczedniejsze ustawienia oprécz parametru
A I: sprawdzié, czy wszystkie parametry s dostosowane do instalacji.

Standardowe ustawienia fabryczne mozna przywréci¢ réowniez przyciskami + (plus) i = (minus), tak jak
opisano ponizej:

* Wylaczyc zasilanie.

o Nacisng¢ przyciski + (plus) i = (minus) i przytrzymujac je, wtgczyc¢ zasilanie.

e Po 4 s wyswietlacz miga rE5-.

¢ Standardowe ustawienia fabryczne zostaty przywrdcone.
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n D D | | Wersja HW

Al EIB Rok produkcji

nEl L‘S Tydzien produkgji

nd G

nS 01

n"l BEI Numer seryjny

Na przyktad: 0 1 23 45 67 83 0! 23

nE Ela Wersja FW

ol 01

ol45

Wykonane manewry
odcd Na przyktad: 0 { 23 45 x100 = 1.234.500 manewréw

hD D , Czas manewrdw w godzinach
h ’ Eg Na przyktad: 0 | 23 = 123 godziny

didigl

Dni wiaczenia
d ! 83 Na przyktad: 0 ! ¢3 =123 dni

Procedura aktywacji hasta:

Procedura odblokowania czasowego:

Procedura kasowania hasta:

Whpisa¢ wymagane wartosci a parametrach P {, P2, P3i PH.

Przyciskami UP a i/lub DOWN v wyswietli¢ parametr CF.

Nacisnac przyciski+i=na4s..

Miganie wyswietlacza informuje, ze hasto zostato zapamietane.

Wytaczyé centrale i ponownie wigczy¢. Sprawdzi¢, czy hasto jest aktywowane (CP=0 ).

Whpisac hasto.
Sprawdzi¢, czy CP=00 .

Whpisa¢ hasto (CP=00).

Zapisa¢ wartosci P {, P2, P3, P4 =00

Przyciskami UP a i/lub DOWN v wy$wietli¢ parametr CP.

Nacisnac przyciski+i =na4s.

Miganie wys$wietlacza informuje, ze hasto zostato wykasowane (wartosci P {00, P200, P300 i PHO0
oznaczajg "brak hasta").

Wytaczy¢ centrale i ponownie wiaczy¢ (CP=00).

00 | zabezpieczenie dezaktywowane.

0 { | Zabezpieczenie aktywowane.




12 Parametry specjalne seria BH30/500/HS - BM30/300/HS

zapewniajgcych wysokie predkosci, do bram przesuwnych o wadze do 500 kg (BH30/500/HS) e
lub 300 kg (BM30/300/HS), przeznaczonych wytacznie do sektora mieszkalnego i przemystowego.
Technologia High Speed umozliwia o 100% szybsze zarzadzanie napedem niz w przypadku
napeddéw tradycyjnych, z mozliwoscia oddzielnego zarzadzania predkoscig, przyspieszaniem,
zwalnianiem i odpowiednimi zabezpieczeniami.
UWAGA: Aby zagwarantowa¢ maksymalne bezpieczenistwo instalacji, przy braku znajomosci mechaniki
bramy zaleca sie wykorzystanie listew krawedziowych.

Seria High Speed (HS) to linia cyfrowych, bezszczotkowych automatéw przesuwnych
( :
< RAPID

Ponizej wskazane s dodatkowe parametry dotyczace aktywacji technologii High Speed.

0 || BH30/600
2 | BH30/800
13 | BH30/500/HS
04 | BM30/400
5 | BM30/300/HS

I {- 05 | 01= brama spowalnia ruch w poblizu kraicéwki ... 05= brama spowalnia ruch duzo wcze$niej przed kraricowka

0 - 05 | 01= brama gwattownie przyspiesza po starcie... 05= brama przyspiesza powoli i stopniowo po starcie.

01=60% min. predkosci
02=70%
0 (- 05 | 03=80%
04=90%
05=100% predkosci maksymalnej.

UWAGA: w celu regulacji przestrzeni zwalniania do statej predkosci zob. parametry 3 i 4 w
rozdziale 11.
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13 Elementy sterownicze i akcesoria

ﬁ Jezeli zabezpieczenia ze stykiem N.C. nie s3 zainstalowane, trzeba je potaczyé mostkiem z zaciskami
COM, lub dezaktywowa¢ modyfikujgc parametry 50,5 {, 53,54,73 i74.

LEGENDA:

N.O. (normalnie otwarty)
N.Z. (normalnie zamkniety)

STYK

OPIS

6 7(COR)
e}

Podtaczenie o$wietlenia dodatkowego (styk bezpotencjatowy) 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc
40 W.

8(+sC) 9(COM)

Kontrolka otwarcia bramy 24 Vdc 3 W.
Dziatanie kontrolki reguluje parametr A8.

8(+5C) 9(COM)

Podtaczenie testowe fotokomorek i/lub oszczedzania baterii (patrz rys. 8-9-10-11).

Do zacisku 8(+SC) mozna podtaczyc zasilanie nadajnikéw (TX) fotokomorek.

Aby aktywowa¢ funkcje testu, ustawi¢ parametr A8 0¢.

Po kazdym otrzymanym sygnale centrala wytgcza i wigcza fotokomérki w celu sprawdzenia,
czy styk przetacza sie prawidtowo.

Mozna tez podtaczy¢ zasilanie wszystkich urzadzen zewnetrznych, aby ograniczy¢ zuzycie
baterii (jezeli s3). Ustawi¢ AB 03 lub AB 04.

OSTROZNIE! Jezeli styk 8(+SC) jest uzywany do testu fotokomérek lub do oszczedzania bate-
rii, nie mozna juz podtaczy¢ kontrolki otwarcia bramy.

10(FT2)  28(COM)
O

Wejscie (N.Z.) do podtaczenia fotokomdrki FT2 (rys. 6-7-8-9-10-11).

Fotokomorki FT2 maja nastepujace ustawienia fabryczne:

— 5300 . Fotokomorka FT2 jest dezaktywowana podczas otwierania.

— 5400 Fotokomorka FT2 jest dezaktywowana podczas zamykania.

— 5501!.Jezeli fotokomdrka FT2 jest zastonieta, brama otwiera sie po nacisnieciu przycisku
otwierania.

Jezeli fotokomorki nie sg zainstalowane, zatozy¢é mostek na zaciski 10(FT2) - 28(COM) lub

ustawi¢ parametry 53 00 i 54 00.

OSTROZNIE! Zaleca sie uzywanie fotokomorek serii F4ES lub F4S.

11(FT1)  28(COM)
o —oO

Wejscie (N.Z.) do podtaczenia fotokomorki FT1 (rys. 6-7-8-9-10-11).

Fotokomorki majg nastepujace ustawienia fabryczne:

— 5000. Fotokomdrka dziata tylko podczas zamykania. Podczas otwierania jest ignorowana.

— 5102 . Zadziatanie fotokomorki podczas zamykania powoduje zmiane kierunku ruchu.

— 5201. Jezeli fotokomorka FT1 jest zastonieta, brama otwiera sie po nacisnieciu przycisku
otwierania.

Jezeli fotokomorki nie sg zainstalowane, zatozy¢ mostek na zaciski 11(FT1) - 28(COM) lub

ustawi¢ parametry 50 0015 00

OSTROZNIE! Zaleca sie uzywanie fotokomarek serii F4ES lub F4S.

12(COS2) 14(COM)
S —O

Wejscie (N.Z. lub 8,2 kOhm) do podtgczenia listwy krawedziowej COS2.

Listwa krawedziowa jest fabrycznie skonfigurowana w nastepujgcy sposdb:

— 400 . Listwa krawedziowa COS2 (styk N.C.) jest dezaktywowana.

Jezeli listwa krawedziowa nie jest zainstalowana, zatozy¢ mostek na zaciski 12(C0S2)-
14(COM) lub ustawi¢ parametr 14 00.

13(COS1) 14(COM)
o —oO

Wejscie (N.C. lub 8.2 kOhm) do podtaczenia listwy krawedziowej COS1 (rys. 2).

Listwa krawedziowa jest fabrycznie skonfigurowana w nastepujacy sposéb:

— 1300 Listwa krawedziowa COS2 (styk N.C.) jest dezaktywowana.

Jezeli listwa krawedziowa nie jest zainstalowana, zatozy¢ mostek na zaciski 13(COS1)-
14(COM) lub ustawi¢ parametr 1300.

15(ST) 14(com)

o0

Wejscie przycisku STOP (N.Z. lub 8,2 kOhm).
Otwarcie styku bezpieczenstwa powoduje zatrzymanie ruchu.
UWAGA: styk ma fabrycznie zatozony mostek w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.

20 19(ANT)

Podtgczenie anteny do odbiornika radiowego z szybkoztgczem.

Jezeli uzywana jest antena zewnetrzna, zastosowac kabel RG58, maksymalna zalecana dtu-
gos¢é: 10 m.

UWAGA: starac sig nie taczy¢ kabla.
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STYK

OPIS

22(0ORO) 21(COM) | Wejscie styku regulatora zegarowego (N.A.).
Po aktywacji funkcji zegara brama otwiera sie i pozostaje otwarta przez czas zaprogramo-
o\c wany w zegarze. Po uptywie czasu zaprogramowanego w urzadzeniu zewnetrznym (zegar)
brama sie zamyka.
23(AP) 21(COM) | Wejscie sygnatu otwierania (N.A.).
OSTROZNIE: stata aktywacja polecenia otwierania nie pozwala na ponowne zamknigcie
0 automatyczne; liczenie czasu ponownego zamykania automatycznego jest wznawiane po
zwolnieniu polecenia otwierania.
24(CH) 21(COM) | Wejscie sygnatu zamykania (N.A.).
0
25(PP) 21(COM) | Wejscie sygnatu trybu krokowego (N.A.).
Dziafanie sygnatu jest regulowane parametrem AH.
o\c
26(PED) 21(COM) | Wejscie sygnatu otwarcia czesciowego (N.A.).
Ustawienie fabryczne na 50% catkowitego otwarcia.
o\c
27(+24V) 28(COM) | Zasilanie urzadzer zewnetrznych. Patrz charakterystyka techniczna.
Podtaczenie zasilania B72/BRAKE dla wersji BM30 / BH30 High Speed.
29(LAM) 28(COM) | Podtaczenie lampy btyskowej (24 Vdc - czgstotliwos¢ 50%).

_®"'-_

W parametrze AS mozna ustawi¢ miganie ostrzegawcze, natomiast w parametrze 18 cze-
stotliwo$¢ migania.

ENC

Wtyczka podtaczenia do enkodera zainstalowanego na silniku.
OSTROZNIE! Odtaczad i podtaczac kabel enkodera tylko przy odfgczonym zasilaniu.
UWAGA: Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.

FC Wtyczka (styki N.Z.) do podtaczenia ogranicznika kraricowego mechanicznego (zob. rysunek
14 - czes$¢ E) lub magnetycznego (zob. rysunek 14 - czes¢ F).
Wyregulowac¢ wytacznik kracowy tak, aby po aktywacji brama zatrzymywata sig nie-
co przed mechanicznym ogranicznikiem ruchu. OSTROZNIE: po kazdej zmianie regulacji
wytacznika kraricowego powtdrzy¢ procedure programowania.
UWAGA: Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.
SB Wtyczka (N.Z.) do podtaczenia styku odblokowujacego.
Po otwarciu uchwytu odblokowujacego silnika brama zatrzymuje sie i nie reaguje na zadne
polecenia.
Jezeli po zamknieciu uchwytu odblokowujgcego i przestawieniu klucza na pozycje zamkniecia
brama znajduje sie w pozycji posredniej, centrala rozpoczyna procedure szukania pozycji (zob.
rozdziat 18).
UWAGA: Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.
RECEIVER CARD Wtyczka do odbiornika radiowego z szybkoztagczem.
Centrala ma fabrycznie ustawione dwie funkcje zdalnego sterowania radiowego:
— PR1 - sterowanie krokowe (modyfikacja w parametrze 15).
— PR2 - sygnat otwarcia czesciowego (modyfikacja w parametrze 77).
Przyciski programowania PR1 i PR2 sg dostepne rowniez przy zamknigtej pokrywie (zob.
rysunek 12).
LADOWARKA BATERII | Wtyk do karty wtykowej tadowarki.
W przypadku braku napiecia sieciowego centrala jest zasilana z baterii, na ekranie wyswietla
B71/BC sie bAEE, a lampa btyskowa wtacza sie sporadycznie do momentu przywrdcenia zasilania

TILKO Seria BH30

lub do momentu, gdy napiecie baterii spadnie ponizej progu bezpieczenstwa. Na ekranie
wyswietla sie btL 0 (Battery Low), a centrala nie reaguje na zadne polecenia.

OSTROZNIE! Aby mozna byto natadowaé akumulatory, muszg by¢ one zawsze podtgczone
do centrali elektronicznej. Okresowo, co najmniej raz na 6 miesiecy, sprawdzac sprawnosé
akumulatoréw.

2x12 Vdc 1,2 Ah.
lub
2x12 Vdc 4,5 Ah

Tilko rodzaj AGM

Dostepne sg dwa zestawy baterii:

e 212 akumulatoréw Vdc 1,2 Ah do zainstalowania na poktadzie.

e 212 baterii Vdc 4,5 Ah do zainstalowania w zewnetrznym pudetku.

Dalsze informacje znajdujg sie w instrukcji montazu tadowarki akumulatoréw B71/BC.
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STYK

OPIS

tADOWARKA BATERII
B71/BC

TILKO Seria BH30

2x12 Vdc 1,2 Ah.

Aby zainstalowac tadowarke i akumulatory 12 Vdc 1,2 Ah:

e Usun gorna pokrywe G.

e Zdejmij ostone H.

o W16z karte tadowarki B71/BC do dostarczonej obudowy.

e Odtacz kable przychodzace od transformatora, od gniazda POWER IN jednostki
sterujgcej, i podtacz je do koricowki | tadowarki akumulatora.

e Podfgcz czerwono-czarne kable L przewoddw dostarczonych wraz z baterig do gniazda
POWER IN jednostki sterujacej.

e Zamknij pokrywe H i zamocuj jg za pomoca $rub.

e Umies¢ akumulatory 12 Vdc 1,2 Ah w przewidzianej obudowie, zwracajac uwage na
polaryzacje.

* Zamknij gorng pokrywe G.

nero
black

| rosso
| red

Aby ograniczy¢ zuzycie baterii mozna podtaczy¢ biegun dodatni zasilania nadajnikow
fotokomdrek do zacisku SC (zob. rys. 8-9-10-11). Ustawi¢ ABO3I lub ABOH. W ten sposob,
kiedy brama jest catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, centrala wytacza zasilanie

urzadzen.
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14 Sygnalizacja

wejsc

sterowniczych (tryb TEST)

bezpieczenstwa i

sygnatéw

Jezeli nie naci$nieto celowo zadnych przyciskdw sterowniczych, nacisng¢ przycisk TEST i sprawdzi¢ ponizsze:

WYSWIE-
TLACZ

MOZLIWA PRZYCZYNA

DZIAtANIA NA
OPROGRAMOWANIU

DZIAtANIA TRADYCYJNE

Shb
(00 Sb)

Uchwyt odblokowujgcy jest otwar-
ty.

Zamkna¢ uchwyt odblokowujgcy
i przekreci¢ kluczyk w pozycje
zamkniecia.

Sprawdzi¢ podtaczenie do styku
odblokowujacego.

5

Styk bezpieczeristwa STOP jest roz-
warty.

Zainstalowac przycisk STOP (N.C.)
lub zatozy¢ mostek na styk ST i na
styk COM.

i3

Listwa krawedziowa COS1 nie jest
podtaczona lub jest podigczona
nieprawidtowo.

Jezeli nie jest uzywana lub chcemy
ja wykluczy¢, ustawi¢ parametr 13
ao.

Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢ mo-
stek na styk COS1 i na styk COM.

ic

Listwa krawedziowa COS2 nie jest
podtaczona lub jest podtaczona
nieprawidtowo.

Jezeli nie jest uzywana lub chcemy
ja wykluczy¢, ustawi¢ parametr 14
ao.

Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢ mo-
stek na styk COS2 i na styk COM.

i

Fotokomodrka FT1 nie jest podta-
czona lub jest podtgczona niepra-
widtowo.

Jezeli nie jest uzywana lub chcemy
ja wykluczy¢, ustawi¢ parametr 50
00i5 100

Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢ mo-
stek na styk FT1 i na styk COM.
Sprawdzi¢ potaczenie i dane na od-
powiednim schemacie potaczenio-
wym (rysunek 6-7-8-9-10-11).

i

Fotokomédrka FT2 nie jest podta-
czona lub jest podtgczona niepra-
widtowo.

Jezeli nie jest uzywana lub chcemy
ja wykluczy¢, ustawi¢ parametr 53
0054 00

Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢ mo-
stek na styk FT2 i na styk COM.
Sprawdzi¢ potaczenie i dane na od-
powiednim schemacie potaczenio-
wym (rysunek 6-7-8-9-10-11).

FE

Oba wytaczniki kraricowe maja
otwarty styk lub nie s3 podtgczone.

Sprawdzi¢ podtaczenie
wytacznikdw kraricowych.

FR

Brama znajduje sie na wytgczniku
kraricowym otwierania.

Jesli wskazanie wytacznika
kraricowego jest btedne, sprawdzi¢
ustawienie parametru 7 |,

Whytacznik kraricowy otwierania
nie jest podtgczony.

Sprawdzi¢ potgczenia krancowki.

Brama znajduje sie na wytgczniku
kraricowym zamykania.

Jesli wskazanie wytgcznika
krancowego jest btedne, sprawdzi¢
ustawienie parametru 1 {.

Whytacznik kraricowy zamykania
nie jest podtgczony.

Sprawdzi¢ potgczenia krancowki.

PP OO
CH OO
AP OO
PE OO

Jezeli zaden przycisk sterowania
nie jest celowo nacisniety, styk
(N.A.) moze by¢ wadliwy lub pota-
czenie z przyciskiem moze by¢ wy-
konane nieprawidtowo.

Sprawdzi¢ styki PP - COM oraz po-
taczenia z przyciskiem.

Sprawdzi¢ styki CH - COM oraz po-
taczenia z przyciskiem.

Sprawdzi¢ styki AP - COM oraz po-
taczenia z przyciskiem.

Sprawdzi¢ styki PED - COM oraz po-
taczenia z przyciskiem.

Jezeli zaden przycisk sterowania
nie jest nacisniety, styk (N.A) moze
by¢ wadliwy lub potaczenie z zega-
rem moze by¢ wykonane nieprawi-
dtowo

Sprawdzi¢ styki ORO - COM.
Nie zaktada¢ mostka na styk, jezeli
nie jest uzywany.

UWAGA: Aby wyjs¢ z trybu TEST, nacisngc¢ przycisk TEST.

Zaleca sie zawsze rozwigzywaé problemy ze statusami

oprogramowaniu”.

zabezpieczen i wejs¢ w trybie “dziatanie na
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15 Sygnalizacje alarmowe i btedy

Brama sie nie
otwiera lub nie za-
myka.

SYGNALIZACJA | MOZLIWA
PROBLEM ALARMOWA PRZYCZYNA DZIALANIE
Kontrolka POWER | Brak zasilania. Sprawdzi¢ kabel zasilania.
nie $wieci
Kontrolka POWER | Spalone bezpieczniki. Wymieni¢ bezpiecznik.
nie Swieci Zaleca sie wyjmowanie i wktadanie bezpieczni-

ka wytacznie po wytaczeniu zasilania.

OFSE

Btad napiecia zasilania wejscio-
wego.
Btad inicjalizacji centrali.

Wytaczy¢ zasilanie, poczeka¢ 10 s i ponownie
wigczy¢ zasilanie.

Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z lokalnym autoryzowanym sprzedawcg w
celu weryfikacji i ewentualnej pomocy.

Po nacisnieciu klawisza TEST mozna tymczasowo
ukry¢ btad i sprawdzi¢ parametry panelu sterowania.

PrOE

Prad przetezeniowy w falow-
niku.

Nacisna¢ dwa razy przycisk TEST lub zadac¢ ko-
lejny 3 komendy.

dA EA

Btad pozyskiwania danych o
ruchu.

Sprawdzi¢, czy pozycja wytacznika kraricowego
otwierania i zamykania jest prawidtowa.
Nacisng¢ TEST i sprawdzi¢ obecnos¢ ewentual-
nych alarméw zabezpieczen.

Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.

Niepowodzenie procedury
kalibracji.

Przestrzegac¢ czasow kalibracji wymaganych w
fazie procedury programowania ruchu.

Przed  zamknieciem  drzwiczek  mecha-
nizmu odblokowujgcego upewnic¢ sie, ze na
wyswietlaczu miga PHAS.

Komunikat zmiany wyboru
pozycji napedu za pomocg
parametru 1 1.

Powtdrzyc¢ procedure programowania ruchu.

SX DX
= -—)

J L=

Fabrycznie bramy przesuwne otwieraja sie w prawg

strone 1101 (pozycja silnika wzgledem przejazdu

patrzac od wewnatrz). Jesli ta pozycja zostanie

zmieniona, wyswietla sie komunikat JAER:

® Zamkna¢ brame.

e Odtaczy¢ zasilanie sieciowe lub bezpiecznik
obwodu gtdwnego i odczekac 5 s.

® Przywrdcic zasilanie lub ponownie podtaczy¢
bezpiecznik.

¢ Naciska¢ PROG do momentu az zniknie komunikat
dAEA i na wyswietlaczu pojawi sie APP-.

Powtorzyc¢ procedure programowania ruchu.

Silnik nie jest podtaczony.

Sprawdzi¢ kabel silnika.

Oba wytaczniki kraricowe sg
aktywne.

Sprawdzi¢ potaczenie wytgcznikow krancowych
lub obecno$¢ ciat obcych w bloku wytacznika
kranicowego.

e
27EE

Btad parametréw konfiguracji.

Ustawi¢ prawidtowo wartos¢ konfiguracyjng i
zapisac ja.

ErE !

Enkoder nie odpowiada, brak
lub uszkodzony.

Sprawdzi¢ podtaczenie enkodera. Jesli problem
nadal wystepuje, nalezy wymieni¢ enkoder.

EnE3

Powazna usterka dziatania

enkodera.

Nacisng¢ przycisk TEST, jesli komunikat btedu
pojawi sie ponownie wytgczy¢ centrale na 5
s i ponownie jg wtaczy¢. Jesli problem nadal
wystepuje, wymienic enkoder.

EnES
(EnEs)

Usterka dziatania enkodera.

Nacisna¢ przycisk TEST. Jesli problem nadal
wystepuje, wymieni¢ enkoder.

Niewystarczajgce zasilanie sie-
ciowe.

W przypadku obecnosci zabrudzen, zawilgoce-
nia, owadow lub innych zanieczyszczen wytgczyc
zasilanie i wyczysci¢ enkoder oraz karte. Jesli
problem nadal wystepuje, wymieni¢ enkoder.

Dziatanie w trybie akumula-
toréw.

Akumulatory prawie roztadowane.

230




otwiera lub nie za-
myka.

beLO
(btLO)

SYGNALIZACJA | MOZLIWA
PROBLEM ALARMOWA PRZYCZYNA DZIALANIE
E'-,EB Bfad obliczeniowy enkodera Powtorzy¢ procedure programowania ruchu.
tEﬂP Ochrona termiczna inwertera | Dziatanie jest przywracane automatycznie w
aktywowana. ciggu 2 minut.
Brama sie nie

Roztadowane baterie.

Poczekad, az wrdci zasilanie.

SkoP

Swiatto migajace

Urzadzenie odblokowujace

otwarte

Zamkna¢ uchwyt odblokowujacy i przekreci¢
kluczyk w pozycje zamkniecia. Sprawdzi¢
podtgczenie do styku odblokowania.

Procedura progra-
mowania ruchu nie
konczy sie.

no PH

Niepowodzenie kalibracji silni-
ka.

Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.
Jesli problem nie ustepuje, sprawdzi¢ kabel
podtaczenia enkodera do silnika.

Sprawdzi¢, czy uchwyt odblokowujgcy jest
otwarty.

Sprawdzi¢ ptynnos¢ obrotéw silnika. W razie
problemoéw skontaktowac sie z serwisem tech-
nicznym.

Problemy z obwodem
enkodera lub z kablem
potaczeniowym.

Sprawdzi¢ stan kabla potaczeniowego.

Wytaczy¢ i wiaczy¢ zasilanie.

Nacisna¢ przycisk (otwarcie/tryb krokowy, ... ).
Jezeli noPH sie NIE wyswietli, powtdrzy¢
procedure programowania.

Jezeli noPH wyswietli sie ponownie, skontaktowad
sie z serwisem technicznym.

AP PE

Przypadkowo nacisnieto przy-
cisk TEST.

Powtdrzyc¢ procedure programowania ruchu.

Wihaczyt alarm

zabezpieczen.

sie

Sprawdzi¢ podtaczenia zabezpieczen.

Witaczyt sie alarm zabezpie-
czen.

Nacisngé¢ przycisk TEST i sprawdzi¢, ktére za-
bezpieczenie/a maja alarm oraz potaczenia
zabezpieczen.

Btedna regulacja parametréw
EEERA

Wyregulowa¢ parametry 30 i 3 { dostosowujac
je do ciezaru i predkosci skrzydta.

AP PL

Btad dtugosci odcinka ruchu.

Ustawi¢ brame w pozycji catkowitego zamkniecia
(sygnalizacja wytacznika krancowego FC musi byc¢
aktywna) i powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.

Sprawdzi¢ okablowanie wyfgcznikow
kraricowych. Jezeli problem sie powtarza,
wymieni¢ okablowanie.

Ustawi¢ brame w pozycji catkowitego zamknie-
cia i powtorzyc¢ procedure.

Dtugos¢ skoku mniejsza niz najnizsza dopu-
szczalna wartosc: zwiekszyé dtugosc

APPN

Przekroczono maksymalng
dopuszczalng dtugosé

Zmniejszy¢ skok. Skontaktowac sie z serwisem
technicznym (skok przekracza maksymalna
wartos¢ dopuszczalng w parametrach tech-
nicznych)

Pilot radiowy ma
maty zasieg i nie
dziata podczas ru-
chu sitownika.

Transmisja radiowa jest utrudnio-
na przez metalowe konstrukcje
lub Sciany ze zbrojonego cemen-
tu.

Zainstalowac antene.

Roztadowane baterie.

Wymieni¢ baterie w pilotach radiowych.

Lampa btyskowa
nie dziata.

Spalona zaréwka / kontrolka
lub odpiete przewody lampy
btyskowe;j.

Sprawdzi¢ obwdd kontrolki i/lub przewody.

Kontrolka otwarcia
bramy nie dziata.

Spalona zaréwka lub odpiete
przewody.

Sprawdzi¢ zaréwke i/lub przewody.

Brama nie wyko-
nuje zadanego
manewru.

Btedne ustawienie parametru
Tl

Wybra¢ prawidtowa pozycje instalacji za

pomoca parametru 7 1.

UWAGA: Nacisnigcie przycisku TEST natychmiast kasuje sygnalizacje alarmowa.
Jezeli problem nie zostat rozwigzany, po nacisnieciu przycisku sterowania na wyswietlaczu pokazuje sie sygnalizacja

alarmowa.
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16 Tryb INFO
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Tryb INFO umozliwia wy$wietlanie niektérych wartosci zmierzonych przez centrale B70/1DC.

20

W trybie “Wyswietlanie przyciskéw sterowniczych i zabezpieczen”, po zatrzymaniu silnikdw, nacisngé¢ na 5 s
przycisk TEST.
Centrala wyswietla kolejno ponizsze parametry oraz odpowiednig, zmierzong warto$¢:

Parametr

Funkcja

r .60

Przez 3 s wyswietla wersje firmware centrali.

Cnk

Wyswietla pozycje SILNIKA wyrazong w obrotach, w chwili kontroli, wzgledem dtugosci catkowitej.
(przyktad: 0. {13 = silnik zainstalowany po lewej stronie 7! 00; 0 { {3 = silnik zainstalowany po prawej stro-
nie 11 01).

Lun

Wyswietla catkowitg dtugos¢ odcinka ruchu zaprogramowanego dla SILNIKA, wyrazong w obrotach.

P

Wyswietla predkos¢ SILNIKA, wyrazong w obrotach na minute (rPM).

AAP

Wyswietla pobdr pradu przez SILNIK, wyrazony w amperach (na przyktad: 001.1=1,1 A .... 016.5 = 16,5 A).
Jezeli SILNIK nie pracuje, pobdr pradu wynosi 0. Po nacisnieciu jakiego$ przycisku sterowniczego mozna
zmierzy¢ pobor pradu.

bUS

Sygnalizator dobrego stanu instalacji. Przy zatrzymanym silniku mozna sprawdzi¢ ewentualne przecigzenie
lub zbyt niskie napiecie sieciowe. Patrz nastepujace wartosci:

napiecie sieciowe= 230 Vac (znamionowe), bUS= 8.5

napiecie sieciowe= 207 Vac (-10%), bUS=25.5

napiecie sieciowe= 253 Vac (+10%), bUS= 3 I.b

cne

Wyswietla prad uzywany do korekty ewentualnie wykrytych naprezen SILNIKA, spowodowanych na przyktad
niska temperatura zewnetrzna, wyrazonych w amperach (na przyktad: 0 =0A ... 4 = +6 A). Po starcie napedu
z pozycji catkowicie otwartej lub catkowicie zamknietej, jezeli centrala wykrywa naprezenie wigksze niz zapi-
sane podczas programowania ruchu, automatycznie zwieksza prad dostarczany do SILNIKA.

Wyswietla wartos$¢ graniczng pradu, przy ktdrej wtacza sie system wykrywania przeszkdd (zabezpieczenie
przed zgnieceniem) SILNIKA, wyrazong w amperach. Wartos¢ jest obliczana automatycznie przez centrale,
na podstawie ustawien parametréow 30 i 3 1.

Aby silnik dziatat prawidtowo AP musi by¢ zawsze nizsza od wartosci ASL.

Wyswietla czas, w jakim SILNIK wykrywa przeszkode (parametr 3 {), wyrazony w sekundach. Na przyktad
1.000=1s/0.120=0.12 s (120 ms). Upewnic sie, ze czas zadziatania nie przekracza 0,3 s.

Jezeli centrala zna pozycje bramy w chwili kontroli, na wyswietlaczu widoczne sa:
UP__  znana pozycja napedu, normalne dziatanie.
UP I_ nieznana pozycja napedu, faza szukania pozycji w toku.

Informuje o statusie bramy (Otwarta/Zamknieta).

OC 0P naped w fazie otwierania (silnik aktywny).

0P CL naped w fazie zamykania (silnik aktywny).

0P -0 naped catkowicie otwarty (silnik zatrzymany).
0P -L naped catkowicie zamkniety (silnik zatrzymany).

UF

UF U.  wykryte zbyt niskie napiecie sieciowe lub przecigzenie.
UF _H wykryty prad przetezeniowy na silniku.

nPEE

Wyswietla liczbe wskazujacg ile razy zadziatato zabezpieczenie termiczne falownika. Jezeli wyswietla liczbe
rézng od 0000, sprawdzi¢ czy nigdzie nie ma punktéw wymagajacych zbyt duzej sity, oraz czy po dosunieciu
sie do ogranicznika skrzydto nie wigcza wytgcznika kraricowego.

Sprawdzi¢ ustawienia parametréw 30 3 I.

H by

Wyswietla informacje na temat elektronicznego ogranicznika napiecia (DO UZYTKU WEWNETRZNEGO PRZEZ
SERWIS TECHNICZNY ROGER TECHNOLOGY).

¢ Do przewijania parametrow stuzg przyciski + /= . Po dojsciu do ostatniego parametru trzeba wrdcic.

e W trybie

INFO mozna sterowac sinikami w celu sprawdzenia ich dziatania w czasie rzeczywistym.

oAby wyjs¢ z trybu INFO, nacisna¢ przycisk TEST.

PL
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17 Odblokowanie mechaniczne

Przy braku napiecia mozna odblokowa¢ brame, jak wskazano
ponize;j.

Jezeli podczas odblokowywania bramy centralka jest zasilana,
na wyswietlaczu miga S5kof.

e Obroci¢ ostone zamka (1).

e Witozy¢ kluczyk znajdujacy sie w komplecie i obréci¢ go o
90° w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara (2).

e Catkowicie otworzy¢ drzwiczki mechanizmu
odblokowujacego (3).

® Przesungc recznie brame.

PRZYWROCENIE DZIALANIA AUTOMATYCZNEGO

e Zamkng¢ drzwiczki mechanizmu odblokowujgcego z
wtozonym kluczykiem, uwazajgc na palce (1).

e Obréci¢ kluczyk o 90° w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara (2).

e Wyjac kluczyk i zamkna¢ ostone zamka (3).

e W momencie przywrdcenia napiecia, jezeli brama nie jest
catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, po otrzymaniu
polecenia centrala uruchamia procedure szukania pozycji (zob. rozdziat 18).

e Aktywacja jednego z dwdch wytgcznikéw kraricowych umozliwia natychmiastowe wyszukanie pozyciji.

18 Tryb szukania pozycji

Po przerwaniu zasilania lub po mechanicznym odblokowaniu, jezeli brama nie jest catkowicie otwarta lub

catkowicie zamknieta, w momencie otrzymania polecenia centrala uruchamia procedure szukania pozycji:

e Brama rozpoczyna manewr z niska predkoscia.

e Lampa btyskowa wtacza sie z czestotliwoscig inng niz normalna czestotliwo$¢ robocza ($wieci 3 s, 1,5 s nie
Swieci).

e W tym czasie centrala odzyskuje dane instalacyjne. Ostroznie! W tej fazie nie wydawac zadnych polecen,

dopdki nie zostanie osiggniety jeden z dwdch wytacznikéw kraricowych.

Aktywacja jednego z dwdch wytgcznikéw kraricowych umozliwia natychmiastowe wyszukanie pozycji.

19 Testy odbiorcze

Wiaczy¢€ zasilanie.

Sprawdzic¢, czy wszystkie przyciski sterownicze dziatajg prawidtowo.

Sprawdzié, czy dziatanie uchwytu odblokowujgcego jest poprawne. Na wyswietlaczu powinno miga¢ SE0P.

Sprawdzi¢ odcinek ruchu i spowolnienie ruchu.

Sprawdzi¢ zgodnos¢ sit uderzenia z normami EN 12453 i EN 12445.

Sprawdzi¢, czy zabezpieczenia dziatajg prawidtowo.

Jezeli zainstalowano zestaw akumulatoréw wytgczy¢ zasilanie i sprawdzi¢, czy dziataja.

Wytaczy¢ zasilanie sieciowe i z baterii (jezeli sg) i ponownie wiaczy¢. Przy bramie zatrzymanej w pozycji

posredniej sprawdzi¢, czy faza szukania pozycji, zarowno podczas zamykania, jak i otwierania, zakoriczyta

sie prawidtowo.

e Sprawdzi¢ regulacje i prawidtowosé¢ dziatania wytacznikdw kraricowych. W razie potrzeby wyregulowaé
pozycje silnika.

e Sprawdzi¢, czy po zakoriczeniu manewru odlegtos¢ miedzy brama a odbojnikiem wynosi co najmniej 2-3 cm.

20 Konserwacja

Konserwacje programowa wykonywac co 6 miesiecy.

Sprawdzi¢ czystosc i dziatanie.

W przypadku zabrudzen, zawilgocenia, owaddw lub innych zanieczyszczen, wytgczy¢ zasilanie i wyczysci¢
karte oraz obudowe.

Powtorzy¢ testy odbiorcze.

W przypadku zauwazenia utlenionych miejsc na obwodzie drukowanym, rozwazy¢ wymiane.

Sprawdzi¢, czy baterie sg sprawne.
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21 Utylizacja

Urzadzenie moga zdejmowac wytacznie wykwalifikowani technicy, stosujgcy procedury
prawidtowego zdejmowania urzadzenia. To urzgdzenie jest wykonane z réznych materiatéw, z
czego niektére mozna odzyskaé, a inne trzeba usung¢ w odpowiedni sposéb lub zutylizowa¢ w
sposdb zgodny z przepisami miejscowymi, obowigzujgcymi dla tej kategorii wyrobdw.
Zabrania sie wyrzucania tego urzadzenia do odpadéw komunalnych. Materiaty segregowac do
B Usuniecia, w sposob przewidziany miejscowymi przepisami Mozna tez przekazaé urzadzenie do
sprzedawcy w momencie zakupu nowego urzgdzenia rownowaznego.
Miejscowe przepisy moga przewidywac surowe sankcje w przypadku niewtasciwej utylizacji tego urzadzenia.
Ostroznie! Niektdre czesci urzadzenia mogg zawierac substancje zanieczyszczajgce lub niebezpieczne, ktére

w przypadku rozprzestrzenienia mogg miec szkodliwy wptyw na srodowisko i na ludzkie zdrowie.

22 Informacje dodatkowe i dane kontaktowe

Wszystkie prawa dotyczace tej publikacji stanowia wytgczng wtasnos¢ firmy ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY zastrzega sobie praw do wprowadzania ewentualnych modyfikacji, réwniez bez
wczesniejszego informowania o tym. Wyraznie zabrania sie wykonywania kopii, skanéw, korekt i modyfikacji
bez pisemnej zgody firmy ROGER TECHNOLOGY.

Ta instrukcja wraz z ostrzezeniami dla instalatora jest dostarczana w postaci papierowej i umieszczona w
obudowie urzadzenia.

Format cyfrowy (PDF) oraz wszystkie ewentualne przyszte aktualizacje sg dostepne w zastrzezonej strefie
naszej strony internetowej www.rogertechnology.com/B2B, w sekcji Self Service.

otwarte: od poniedziatku do pigtku
od 8:00 do 12:00 - od 13:30 do 17:30
Telefon: +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Aby zgtosi¢ ewentualne problemy lub przestaé zamdwienia dotyczgce automatyki, prosimy o wypetnienie

naszego formularza online “NAPRAWY”, dostepnego na naszej stronie www.rogertechnology.com/B2B w
sekgji Self Service.

23 Deklaracja zgodnosci

Nizej podpisany, przedstawiciel producenta:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
OSWIADCZA, ZE urzadzenie opisane ponizej:

Opis: Centrala sterownicza do bram automatycznych

Model: B70/1DC

Jest zgodna z wymogami prawnymi przyjmujgcymi nastepujace dyrektywy:
—2006/42/WE

—2004/108/WE

—2011/65/WE

Oraz ze zastosowano wszystkie normy i/lub specyfikacje techniczne wymienione ponizej:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ostatnie dwie cyfry roku nadania oznakowania C€ 14.

Miejsce: Mogliano V.to Data: 23-12-2014 Podpis % ().
Lo D
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