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Aggiornamenti versione P3.25

1. Aggiunti par. A9 e par. !0 per motori: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5RS5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Aggiunti valori di selezione rallentamento per motori SMARTY.

3. Aggiunti par. 43 e 44 per tutti i motori SMARTY con SMARTY/EMA installato

4. Aggiunta nuova funzione allarme/segnalazione OF5E.

Updates of version P3.25

1. Add par. A9 and par. {0 in case of: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5RS5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Add deceleration selection value for SMARTY motors.

3. Add par. 43 and 44 for SMARTY's motor with SMARTY/EMA installed

4. Add new alarms and faults OF5t function.

Aktualisierungen Version P3.25

1. Par. A9 und Par. {0 des Motoren: BE20/200/HS, SMARTYS / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5RS5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400 hinzugefiigt.

2. Es wurden Verlangsamungsauswahlwerte des SMARTY Motoren hinzugefugt.

3. Hinzuftgen Par. 43 und Y4 fur alle SMARTY Motoren mit SMARTY / EMA installiert

4. Neue Alarm- / Warnfunktion OF5t hinzugefgt.

Mises a jour version P3.25

1. Ajount par. A9 et par. !0 pour les moteur : BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R,
SMARTY5R5, SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Ajout de valeurs de sélection de ralentissement pour les moteurs SMARTY.

3. Ajount par. 43 et 44 pour tous les moteurs SMARTY avec SMARTY / EMA installés

4. Ajout d'une nouvelle fonction d'alarme / d'avertissement: OFSE.

Actualizacion de la version P3.25

1. Se han afiadido par. A9 y par. {0 para motores BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R,
SMARTY5R5, SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Se han afiadido valores de seleccion de deceleracion para los motores SMARTY.

3. Se han afadido par. 43 y 44 para todos los motores SMARTY con SMARTY / EMA instalado

4. Se han afiadido una nueva funcion de alarma / advertencia OF5kE.

AtualizagOes da versdo P3.25

1. Adic3o par. A9 e par. {0 para motores: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5R5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Adigdo valores de selecdo de desaceleragdo para mecanismos do SMARTY.

3. Adigdo par. 43 e 44 para todos os motores SMARTY com SMARTY / EMA instalado

4. Adigdo nova fungdo de alarme / aviso OF5E.

Update versie P3.25

1. Toevoegingen par. A9 en par. 0 voor motoren: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R,
SMARTY5R5, SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Selectiewaarden de Vertragings voor SMARTY-motoren toegevoegd.

3. Toevoegingen par. 43 en 44 voor alle SMARTY-motoren waarop SMARTY / EMA is geinstalleerd

4. Nieuwe alarm / waarschuwingsfunctie OFSE toegevoegd.

Aktualizacja wersji P3.25

1. Dodanie par. A9 i par. {0 do silnikéw: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5RS5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Dodanie wartosci wyboru spowolnienia dla silnikow SMARTY.

3. Dodanie par. 43 i 44 dla wszystkich silnikdéw SMARTY z zainstalowanym SMARTY / EMA

4. Nowa funkcje alarmu / ostrzezenia OF5SE.
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COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZABILI
CONNECTION WITH 1 PAIR OF SYNCHRONOUS PHOCELLS
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1 Avvertenze generali

Attenzione: una errata installazione pud causare gravi danni. Leggere attentamente le
e \ jstruzioni prima di iniziare I'installazione del prodotto.

Il presente manuale di installazione é rivolto esclusivamente a personale qualificato.
ROGER TECHNOLOGY declina qualsiasi responsabilita derivante da un uso improprio o diverso da quello per
cui e destinato ed indicato nel presente manuale.
Linstallazione, i collegamenti elettrici e le regolazioni devono essere effettuati da personale qualificato
nell’'osservanza della Buona Tecnica ed in ottemperanza alle normative vigenti.
Prima di iniziare I'installazione verificare I'integrita del prodotto.
Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore o un sezionatore onnipolare con distanza di apertura
dei contatti uguale o superiore a 3 mm.

Verificare che a monte dell'impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale ed una protezione di
A sovracorrente adeguati nell’osservanza della Buona Tecnica ed in ottemperanza alle norme vigenti.

Quando richiesto, collegare 'automazione ad un efficace impianto di messa a terra eseguito come
indicato dalle vigenti norme di sicurezza.
Le norme Europee EN 12453 e EN 12445 stabiliscono i requisiti minimi relativi alla sicurezza d’uso di porte e
cancelli automatici. In particolare prevedono I'utilizzo della limitazione delle forze e di dispositivi di sicurezza
(pedane sensibili, barriere immateriali, funzionamento a uomo presente, ecc) atti a rilevare la presenza di
persone o cose che ne impediscano I'urto in qualsiasi circostanza.
Qualora la sicurezza dell'impianto si basi sulla limitazione delle forze di impatto, & necessario verificare che
'automazione abbia le caratteristiche e le prestazioni adeguate al rispetto delle norme in vigore.
Linstallatore e tenuto ad eseguire la misurazione delle forze di impatto e a selezionare sulla centrale di
comando i valori della velocita e della coppia che permettano alla porta o cancello motorizzati di rientrare
nei limiti stabiliti dalle norme EN 12453 e EN 12445.
Togliere I'alimentazione elettrica, prima di qualsiasi intervento. Scollegare anche eventuali batterie tampone,
se presenti. Per I'eventuale riparazione o sostituzione dei prodotti dovranno essere utilizzati esclusivamente
ricambi originali.
| materiali dell'imballaggio (plastica, polistirolo, ecc.) non vanno dispersi nell'ambiente e non devono essere
lasciati alla portata dei bambini in quanto potenziali fonti di pericolo.

2 Descrizione prodotto

La centrale EDGE1 a 36V controlla in modalita sensorless 1 o 2 motori ROGER brushless per applicazioni su
ante di grandi dimensioni o di peso elevato.

Attenzione all'impostazione del parametro Al. Una errata impostazione puo causare anomalie nel
funzionamento dell’automazione.

Utilizzare lo stesso tipo di motori per entrambe le ante in installazioni di automazioni a due ante battenti.
Regolare adeguatamente le velocita, i rallentamenti e i ritardi in apertura e chiusura al tipo di installazione,
facendo attenzione alla corretta sovrapposizione delle ante.

Si consiglia 'uso di accessori, dispositivi di comando e di sicurezza ROGER TECHNOLOGY. In particolare, si
raccomanda di installare fotocellule tecnologia FAES oppure F4S.

1. Aggiunti par. A9 e par. {0 per motori: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5R5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Aggiunti valori di selezione rallentamento per motori SMARTY.

3. Aggiunti par. 43 e Y4 per tutti i motori SMARTY con SMARTY/EMA installato

4. Aggiunta nuova funzione allarme/segnalazione OF5SE.

3 Aggiornamenti versione P3.25
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4 Caratteristiche tecniche prodotto

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX
TENSIONE DI ALIMENTAZIONE 230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac + 10% 50/60 Hz
POTENZA MASSIMA ASSORBITA DA RETE |[600 W
FUSIBILI F1 = 20A (ATO257) protezione circuito potenza motori

F2 = 4A (ATO257) protezione elettroserratura
F3 = 3A (ATO257) protezione alimentazione accessori
F4 = T2A (5x20 mm) protezione primario trasformatore

MOTORI COLLEGABILI 2

ALIMENTAZIONE MOTORE 36 Vac, con inverter auto-protetto
TIPOLOGIA MOTORE brushless sinusoidale (ROGER BRUSHLESS)
TIPOLOGIA CONTROLLO MOTORE a orientamento di campo (FOC), sensorless
POTENZA NOMINALE MOTORE 60 W

POTENZA MASSIMA PER MOTORE 250 W

POTENZA MASSIMA LAMPEGGIANTE 25 W (24 Vdc)

INTERMITTENZA LAMPEGGIANTE 50%

POTENZA MASSIMA LUCE DI CORTESIA 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (contatto puro)
POTENZA LUCE CANCELLO APERTO 3 W (24 Vvdc)

POTENZA ELETTROSERRATURA 15 W (12 vdc)

POTENZA USCITA ACCESSORI 20 W 24 Vdc (750 mA)

TEMPERATURA DI FUNZIONAMENTO jﬂ/ /ﬂ/
-20°C ‘& +55°C

GRADO DI PROTEZIONE P54

DIMENSIONI PRODOTTO dimensioni in mm 330x230x115 Peso: 3,9 kg

La somma degli assorbimenti di tutti gli accessori collegati non deve superare i dati di potenza
A massima indicati in tabella. | dati sono garantiti SOLO con accessori originali ROGER TECHNOLOGY.
L'utilizzo di accessori non originali puo causare malfunzionamenti. ROGER TECHNOLOGY declina ogni
responsabilita per installazioni errate o non conformi.
Tutti i collegamenti sono protetti da fusibili, vedi tabella. La luce di cortesia necessita di un fusibile esterno.

5 Descrizione dei collegamenti

Effettuare i collegamenti come indicato in fig. 1-2.

TRANSFORMER

Verificare con un tester la tensione alternata in Volt sul collegamento
dell'alimentazione primaria. Per il perfetto funzionamento delle
automazioni Brushless la tensione di alimentazione di rete primaria
deve essere di 230Vac (115 Vac) + 10%.

Se la tensione rilevata non soddisfa i dati sopra indicati o non e stabile,
I'automazione potrebbe lavorare in modo NON efficiente.

(=) o
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5.1 Collegamenti elettrici

COLLEGAMENTO TENSIONE DI RETE - CENTRALE
Alimentazione 230 Vac +10% (115 Vac +10%: EDGE1/115/BOX)

COLLEGAMENTO CENTRALE - MOTORI

Lcavo
1:10 m 10+30 m

Motore 1 3x2,5mm?  3x4 mm?
Motore 2 3x2,5 mm?  3x4 mm?
COLLEGAMENTO CENTRALE - ACCESSORI Lcavo = 1+20 m
Fotocellule - Ricevitore 4x0,5 mm?
Fotocellule - Trasmettitore 2x0,5 mm?

Tastierino H85/TDS - H85/TTD (collegamento da

centrale a scheda decoder H85/DEC-H85/DEC2) 3x0,5 mmz

Selettore a chiave R85/60 3x0,5 mm?

COLLEGAMENTO CENTRALE - LAMPEGGIANTE SUGGERIMENTI: nel caso di in-

Alimentazione 24 Vdc a LED (25 W max, 2x1 mm? 8 stallazioni nuove suggeriamo di

intermittenza 50%) (max 10 m) ... utilizzare cavi 3x2,5mm? entro i

COLLEGAMENTO CENTRALE - SPIA CANCELLO Lcavo © 10 m, per il collegamento tra il

APERTO 1:20m motore e la centrale.

Alimentazione 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm? Nel caso di installazioni esistenti con-
trollare la sezione e le condizioni (buo-

ggkﬁ‘gﬁ\MENTo CENTRALE - LUCE DI Leavo no stato) dei cavi. Cavi vecchi o di mate-

1:20m riale di vecchia tecnologia, soprattutto

Alimentazione 230 Vac (100 W) 2x1 mm? con sezioni da 3x1,5mm? potrebbero

COLLEGAMENTO CENTRALE - ANTENNA ridurre |'efficienza del motore dlgltale
Brushless.

Cavo tipo RG58 max 10 m NOTA: Si consiglia di NON utilizzare cavi

DESCRIZIONE

Fusibile 5x20 T2A.

di sezione 3x1,5mm?.

Collegamento all'alimentazione di rete 230 Vac +10% (115 Vac + 10% 60Hz).

Ingresso secondario del trasformatore per alimentazione motore 26 Vac (SEC1) e
per alimentazione logica e periferiche 19 Vac (SEC2).
NOTA: Il cablaggio e realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1

X-Y-Z Collegamento MOTORE 1 - ROGER Brushless.
m Atten_zio.ne!. Seil motore gi!'a nel verso opposto e sufficiente scambiare due fili
D0 T Gontoliare i collegament a1

Z-Y-X Collegamento al MOTORE 2 - ROGER Brushless.
m Atten_zio_ne ' Seiil motore g!ra nel verso opposto é sufficiente scambiare due fili
TVh T Gnoiare t collegamenti d i 1 -
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Collegamento al kit batterie B71/BCHP (vedi fig. 7)




6 Tasti funzione e display

DOWN

:

:

H

.
EB

PROG

variazione pil rapida.

TEST

(o]

+ TASTO

uP

IE’ «= DOWN v
4L

PROG
TEST

DESCRIZIONE
Parametro successivo
Parametro precedente

Incremento di 1 del valore del
parametro

Decremento di 1 del valore del
parametro

Apprendimento della corsa

Attivazione modalita TEST

Premere i tasti UP A e/o DOWN w per visualizzare il parametro da modificare.
Con i tasti + e = modificare il valore del parametro. Il valore inizia a lampeggiare.
Tenendo premuto il tasto + o il tasto =, si attiva lo scorrimento veloce dei valori, permettendo una

Per salvare il valore impostato, attendere qualche secondo, oppure spostarsi su un altro parametro con i tasti

UP “ o0 DOWN w. Il display lampeggia velocemente ad indicare il salvataggio della nuova impostazione.
¢ La modifica dei valori & possibile solo a motore fermo. La consultazione dei parametri & sempre possibile.

7 Accensione o messa in servizio

Alimentare la centralina di comando.
Sul display appare per un tempo limitato la versione del firmware della centralina.

Versione installata: P3.25.

C

)

=l

Subito dopo, il display visualizza la modalita di stato comandi e sicurezze. Vedi capitolo 8.

17

IT



IT

8 Modalita funzionamento display

8.1 Modalita visualizzazione dei parametri

VALORE DEL
PARAMETRO PARAMETRO

il
N

Per le descrizioni dettagliate dei parametri fare riferimento al capitolo 11.

8.2 Modalita visualizzazione di stato comandi e sicurezze

STATO DEI COMANDI

STATO DELLE SICUREZZE

(L
LALI

(_CH
*

FT1

l
)

FT2
C__ )

[ 4
-~

POWERJ

STOP J

STATO DEI COMANDI:

Le indicazioni dei comandi (segmenti
AP=apre, PP=passo-passo, CH=chiude,
PED=apertura parziale, ORO=orologio) sono
normalmente spente. Si accendono alla
ricezione di un comando (esempio: quando
viene dato un comando di passo-passo si
accende il segmento PP).

STATO DELLE SICUREZZE:
Le indicazioni delle sicurezze (segmenti FT1/

FT2=fotocellule, COS1/COS2 = bordi sensibili, STOP) sono normalmente accese. Se sono spente significa che

sono in allarme o non collegate.

Se lampeggiano significa che sono disabilitate da apposito parametro.

8.3 Modalita TEST

La modalita di TEST permette di verificare visivamente I'attivazione dei comandi e delle sicurezze.

La modalita si attiva premendo il tasto TEST ad automazione ferma. Se il cancello & in movimento, il tasto
TEST provoca uno STOP. La successiva pressione abilita la modalita di TEST.

Il lampeggiante e la spia cancello aperto si accendono per un secondo, ad ogni attivazione di comando o

sicurezza.

Il display visualizza a sinistra, per 5 s, lo stato dei comandi (AP, CH, PP, PE, OR), SOLO se attivi.
Esempio se si attiva il comando di apertura, sul display appare AP:

L
I ()
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Il display visualizza a destra lo stato delle sicurezze.
lampeggia.

Esempio: contatto di STOP in allarme.

Il numero del morsetto della sicurezza in allarme

Nessuna sicurezza in allarme.

STOP.

Bordo sensibile COS1.

1 ,_ '\? 25

Bordo sensibile COS2 / IN2

Fotocellula FT1.

Fotocellula FT2.

dAEA

Modificato parametro 7 {. Premere il tasto PROG fin-
ché sul display appare APP- e ripetere la procedura di
apprendimento (vedi capitolo 9).

NOTA: Se uno o piu contatti sono aperti, il cancello non apre e/o non chiude.
Se c’e piu di una sicurezza in allarme, risolto il problema della prima, appare I'allarme della seconda, e cosi

via.

Per interrompere la modalita di test, premere nuovamente il tasto TEST.
Dopo 10 s di inattivita, il display ritorna alla visualizzazione di stato comandi e sicurezze.

8.4 Modalita Stand By

La modalita si attiva dopo 30 min di inattivita. Il LED POWER lampeggia lentamente.
Per riattivare la centralina premere uno dei tasti UP “, DOWN w, +, =

19
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9 Apprendimento della corsa

IT

9.1 Prima di procedere

G Per un corretto funzionamento, & necessario eseguire I'apprendimento della corsa.

1. Selezionare il modello dell’automazione installata con il parametro A 1.

LEGENDA: @ Motore HIGH SPEED (@) Motore REVERSIBILE

TIPO
SELEZIONE MODELLO e CONFIGURAZIONI
3
A1 01 |BE20/200/HS _. = © -
=
At 0e Serie BR20 . = - -

At 03 BH23/282 . e - -
-~
A1 O4 Serie BR21 ¥ - }
SMARTYS ""’/’a Se installato SMARTY/EMA impostare 7 |  {
NOTA: Ad ogni variazione del parametro 11, il display
A0S — - visualizza il messaggio di richiesta dati di posizione dAkA.
e — Premere il tasto PROG finché sul display appare APP- e
SMARTY?7 " ripetere la procedura di apprendimento (vedi capitolo 9.2).
ImpostareH O/ el ! 0!
—_— NOTA: Ad ogni variazione del parametro 11, il display
Al 06 SMARTY7R Z @ visualizza il messaggio di richiesta dati di posizione dAkA.
Premere il tasto PROG finché sul display appare APP- e
ripetere la procedura di apprendimento (vedi capitolo 9.2).
Impostaret4 01 e 0!
— NOTA: Ad ogni variazione del parametro 11, il display
At o SMARTY5R5 ’,”ﬂ @ visualizza il messaggio di richiesta dati di posizione dAEA.
Premere il tasto PROG finché sul display appare APP- e
ripetere la procedura di apprendimento (vedi capitolo 9.2).
Se installato SMARTY/EMA impostare 7 { J |
— NOTA: Ad ogni variazione del parametro 11, il display
A 08 SMARTY4HS ’,”ﬂ @ visualizza il messaggio di richiesta dati di posizione dAkA.
Premere il tasto PROG finché sul display appare APP- e
ripetere la procedura di apprendimento (vedi capitolo 9.2).
A0 BH23/252/HS . . © -
A0 BR21/351/HS @ -
A BE20/400 - -
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2. Selezionare il numero di motori installati con il parametro 10. Di fabbrica il parametro & impostato per

due motori.

.

3. Verificare di NON aver abilitato la funzione a uomo presente (A7 00).

4. Prevedere le battute meccaniche di arresto sia in apertura che in chiusura.
5. Portare il cancello in posizione di chiusura. Le ante devono essere in appoggio alle battute meccaniche.
6. Premere il tasto TEST (vedi modalita TEST al capitolo 8) e verificare lo stato dei comandi e delle sicurezze.

Se le sicurezze non sono installate, ponticellare il contatto o disabilitarle dal relativo parametro (50, 5 |,
53, 54, 13 e TH).

OX

——) VEDICAPITOLO 13 e 14
(O No ~
P 1 click
@ 3 Test PROG  finché.. VEDI PROCEDURA DI
§ —) APPRENDIMENTO
L e CAP.9.2
CHIUSO - Tener premuto
TEST VEDI PROCEDURA DI

APPRENDIMENTO
> ! CAP. 9.2
A\ 1click

21
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9.2 Procedura di apprendimento

i © Gl § 1

> TEMPO DI =
OTORE1  RITARD MO OBEK APERTO T

APERTURA PARAM. ES APERT

7n:][ta_ e N Al © [yl 77 BaEE §y

TEMPO DI
MOTORE 2 RITARDO_ MOTORE 1 CHIUSO
CHIUSURA PARAM.cE  CHIUSURA

¢ Premere il tasto PROG per 4 s, sul display appare AP P-.

¢ Premere nuovamente il tasto PROG. Sul display appare Atto.

¢ || MOTORE 1 avvia una manovra in apertura a bassa velocita.

* Dopo il tempo di ritardo impostato dal parametro 25 (di fabbrica & impostato a 3 s), il MOTORE 2 avvia
una manovra di apertura.

¢ Raggiunte le battute meccaniche di apertura, il cancello si ferma brevemente. Sul display lampeggia Atlto
per2s.

e Quanto Alito ritorna fisso sul display, richiude prima il MOTORE 2, e dopo il tempo di ritardo impostato
dal parametro & (di fabbrica & impostato a 5 s) richiude il MOTORE 1 fino al raggiungimento delle battute
meccaniche di chiusura.

Se la procedura di apprendimento & terminata correttamente, il display entra in modalita di visualizzazione

comandi e sicurezze.

Se sul display appaiono i seguenti messaggi di errore, ripetere la procedura di apprendimento:

e AP PE: errore di apprendimento. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e verificare la sicurezza in
allarme.

e AP PL:errore di lunghezza corsa. Premere il tasto TEST per cancellare I'errore e assicurarsi che entrambe
le ante siano completamente chiuse, prima di procedere con un nuovo apprendimento.

0 Per ulteriori informazioni vedere capitolo 14 “Segnalazione allarmi e anomalie”.
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10 Indice dei parametri

PARAM. | YALORE DI DESCRIZIONE PAGINA
At VEDI CAP.11 | Selezione modello automazione 25
A2 a0 Richiusura automatica dopo il tempo di pausa (da cancello 25

completamente aperto)
A3 0o Richiusura automatica dopo interruzione di alimentazione di rete (black-out) 25
A4 0o Selezione funzionamento comando passo-passo (PP) 25
RS oo Prelampeggio 26
AG 0o Funzione condominiale sul comando di apertura parziale (PED) 26
A i} Abilitazione funzione a uomo presente 26
fal=] o0 Spia cancello aperto/funzione test fotocellule e "battery saving" 26
Ag oy Regglazione del rallentamento MOTORE 1 in apertura (visibile se 26
{OARIO5AI0RAIDTAIDBAIO9ATID AL
I o Regolazione del rallentamento MOTORE 2 in apertura (visibile se 26
ARIORIO5 A0 AIOTATDE ATOSATID AT
N o4 Regolazione del rallentamento MOTORE 1 in apertura e chiusura 26
Iy oy Regolazione del rallentamento MOTORE 1 in chiusura (se A {0 {, A {05, 26
ARI06,AI0T,AIOB,ARIO9A DAL
ic o4 Regolazione del rallentamento MOTORE 2 in apertura e chiusura 26
2 oy Regolazione del rallentamento MOTORE 2 in chiusura (se A {0 {, A {05, 26
AI06,AI0T,AIOB,AI09A! DAL )
i3 0 Regolazione controllo posizione ANTA 1 27
{4 0 Regolazione controllo posizione ANTA 2 27
5 SE) Regolazione apertura parziale (%) 27
=] 0o Regolazione dell'anticipo di arresto MOTORE 1 sulla battuta di apertura 27
(= 0o Regolazione dell'anticipo di arresto MOTORE 2 sulla battuta di apertura| 27
= 30 Regolazione tempo di chiusura automatica 27
B3 i} Abilitazione gestione apertura con esclusione della richiusura automatica 27
5 03 Regolazione del tempo di ritardo in apertura del MOTORE 2 27
b 05 Regolazione del tempo di ritardo in chiusura del MOTORE 1 27
7 03 Rego_lazione tempo di inyersi_one QOp_o intervento del bordo sensibile o 27
del rilevamento ostacoli (anti-schiacciamento)
c8 0o Selezione modalita elettroserratura 28
c3 0o Abilitazione elettroserratura 28
30 o1 Regolazione della coppia motore 28
3 15 Regolazione sensibilita intervento sugli ostacoli MOTORE 1 28
3 {5 Regolazione sensibilita intervento sugli ostacoli MOTORE 2 28
SEl 10 Regolazione della coppia MOTORE 2 28
M 08 Regolazione accelerazione alla partenza in apertura e chiusura MOTORE 1 28
35 (=] Regolazione accelerazione alla partenza in apertura e chiusura MOTORE 2 28
38 i} Abilitazione del colpo di sblocco (colpo d'ariete) 29
4 o4 Regolazione della velocita in apertura 29
Y o4 Regolazione della velocita in chiusura 29
43 a0 _Regolazione dello spazio d_i accostamento del MOTORE 1 /_ MOTORE 2 29
in APERTURA (solo per Serie SMARTY con SMARTY EMA abilitato)
uy o0 _Regolazione dello spazio d_i accostamento del MOTORE 1 / MOTORE 2 29
in CHIUSURA (solo per Serie SMARTY con SMARTY EMA abilitato)
ug o1 Impostazione numero di tgntativi di richiusura_1 autqmat_ica t;lopo intervento 29
del bordo sensibile o del rilevamento ostacoli (anti-schiacciamento)
50 0o Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in apertura (FT1) 29
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VALORE DI

PARAM. FABBRICA DESCRIZIONE PAGINA
S oc Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT1) 29
=T Ot Modalita di funzionamento della fotocellula (FT1) con cancello chiuso 29
53 [} Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in apertura (FT2) 29
54 o0 Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT2) 30
55 0 Modalita di funzionamento della fotocellula (FT2) con cancello chiuso 30
56 0o Abilitazione comando di chiusura 6 s dopo l'intervento della fotocellula (FT1-FT2)| 30
51 0o Selezione del tipo di contatto (N.C. oppure 8k2) sugli ingressi FT1/FT2/ST| 30
58 oo Selezione del tipo di test fotocellule sull'ingresso FT1 30
53 0o Selezione del tipo di test fotocellule sull'ingresso FT2 30
B4 @ oo Gestione della reversibilita motore (solo SMARTY REVERSIBILE) 30
B5 5 Regolazione dello spazio di arresto del motore 31
0 a¢ Selezione numero motori installati 31
T i} Abilitazione encoder assoluto (solo automazioni Serie SMARTY) 31
= 03 Configurazione bordo sensibile COS1 31
4 i} Configurazione bordo sensibile COS2/IN2 31
6 [ Configurazione 1° canale radio (PR1) 31
a7 Ot Configurazione 2° canale radio (PR2) 31
8 0o Configurazione intermittenza lampeggiante 31
13 BO Selezione modalita di funzionamento luci di cortesia 32
B0 0o Configurazione contatto orologio ORO/IN1 32
g1 0o Abilitazione della chiusura/apertura garantita 32
a2 03 Regolazione tempo di attivazione della chiusura/apertura garantita 32
85 ae Gestione delle prestazioni nel funzionamento a batteria 32
B6 0o Abilitazione attivazione manutenzione periodica 32
1 0o Regolazione contatore delle ore di attivazione allarme manutenzione 33
= 0o Ripristino ai valori standard di fabbrica 33
nd Ol Versione HW 33
ni c3 Anno di produzione 33
nc 45 Settima di produzione 33
nd B 33
n4 B9 Numero seriale 33
nS o 33
nb =5 Versione FW 33
ol (i o ) 33

= Visualizzazione contatore manovre eseguite
ol [==] 33
wl S Visualizzazione contatore ore manovra 33
R == 33
dd Ot . . . L . 34
71 33 Visualizzazione contatore giorni di accensione 3
P o0 34
Fe oo Password 34
P3 0o 34
PY 0o 34
P 0o Protezione cambio password 34
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11 Menu parametri

VALORE DEL

(]
I

(
l

0 | | BE20/200/HS - Pistone IRREVERSIBILE H/GH SPEED @
' | Serie BR20 - Pistone IRREVERSIBILE.
{3 | Serie BH23 - Motoriduttore con braccio articolato IRREVERSIBILE.
04 | Serie BR21 - Motoriduttore interrato IRREVERSIBILE.
5 | SMARTY 5 oppure SMARTY 7 - Pistone IRREVERSIBILE
06 | SMARTY 7R - Pistone REVERSIBILE. ATTENZIONE: impostare 54 Jfe 71 O 1. @
07 | SMARTY 5R5 - Pistone REVERSIBILE. ATTENZIONE: impostare 54 01 e 71 0 1. @
08 | SMARTY 4HS - Pistone IRREVERSIBILE HIGH SPEED. @
09 | BH23/252/HS - Motoriduttore con braccio articolato IRREVERSIBILE HIGH SPEED. @
{0 | BR21/351/HS - Motoriduttore interrato IRREVERSIBILE HIGH SPEED. @
{ || BE20/400 - Pistone IRREVERSIBILE.

0

Disabilitata.

015

Da 1 a 15 tentativi di richiusura (dopo I'intervento delle fotocellule).
Scaduto il numero di tentativi impostato, il cancello rimane aperto.

39

Il cancello prova a chiudere illimitatamente.

00 | Disabilitata. Al ritorno dell’alimentazione di rete, il cancello NON chiude.
Abilitata. Se il cancello NON e completamente aperto, al ritorno dell'alimentazione di rete, chiude, dopo un
0 || prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal valore impostato al parametro AS).

La richiusura avviene in modalita “recupero posizione” (vedi capitolo 17-18).

]

Apre-stop-chiude-stop-apre-stop-chiude...

Condominiale: il cancello apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.
Il tempo di chiusura automatica si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.
Durante I'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette al cancello di aprirsi completa-

ai mente, evitando la chiusura indesiderata.
Se & disabilitata la richiusura automatica (A2 00), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo
dirichiusura A2 0 1.
Condominiale: il cancello apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.
Il tempo di chiusura automatica NON si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.

ae Durante I'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette al cancello di aprirsi completa-
mente, evitando la chiusura indesiderata.
Se & disabilitata la richiusura automatica (A2 £0), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo
dirichiusura Ac' 0 1.

03 | Apre-chiude-apre-chiude.

04 | Apre-chiude-stop-apre.

25
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Disabilitato. Il lampeggiante si attiva durante la manovra di apertura e chiusura.

0i- ID

Da 1 a 10 s di prelampeggio prima di ogni manovra.

99

5 s di prelampeggio prima della manovra in chiusura.

Disabilitato. Il cancello si apre parzialmente in modalita passo-passo: apre-stop-chiude-stop-apre...

Abilitato. Durante I'apertura il comando di apertura parziale (PED) viene ignorato.

Disabilitato.

i}

Abilitato. Il cancello funziona tenendo premuti i comandi apre (AP) o chiude (CH). Al rilascio del comando il can-
cello si ferma.

La spia & spenta con cancello chiuso. Accesa fissa durante le manovre e quando il cancello & aperto.

La spia lampeggia lentamente durante la manovra di apertura. Si accende fissa quando il cancello & completamen-

0 { | te aperto. Lampeggia velocemente durante la manovra di chiusura.
Se il cancello & fermo in posizione intermedia, la spia si spegne due volte ogni 15 s.
0 Impostare a Jc se l'uscita SC viene utilizzata come test fotocellule. Vedi fig. 5.
NOTA: la tipologia del test fotocellule & selezionabile mediante i parametri G5 e 53.
Impostare a {13 se 'uscita SC viene utilizzata come “battery saving”. Vedi fig. 6.
03 | Quando il cancello & completamente aperto o completamente chiuso, la centralina disattiva gli accessori collegati
al morsetto SC per ridurre il consumo di batteria.
4 Impostare a {4 se l'uscita SC viene utilizzata come “battery saving” e test fotocellule. Vedi fig. 6.

NOTA: la tipologia del test fotocellule & selezionabile mediante i parametri 58 e 59.

A9 04

FHDS AL 10 Al
BR21/351/HS | BE20/400

7! 01 = ABILITATO
Regolazione del rallentamento MOTORE 1 in APERTURA

004

Regolazione del rallentamento MOTORE 2 in APERTURA

g 1-050

{0 I= il cancello rallenta in prossimita della battuta o del finecorsa (se installato) ...
DS- il cancello rallenta con molto anticipo rispetto alla battuta o al finecorsa (se mstallato)
] per automazioni Serie SMARTY.

{04

Regolazione del rallentamento MOTORE 1 in CHIUSURA

e 04

Regolazione del rallentamento MOTORE 2 in CHIUSURA

0 -850

{ I=il cancello rallenta in prossimita della battuta o del finecorsa (se installato) ...
q5= il cancello rallenta con molto anticipo rispetto alla battuta o al finecorsa (se installato).
) 17 per automazioni Serie SMARTY.

01-05

01= il cancello rallenta in prossimita della battuta o del finecorsa (se installato).

05= il cancello rallenta con molto anticipo rispetto alla battuta o al finecorsa (se installato).
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0 1= 20 | numero giri motore (01 = minimo / 20 = massimo).

{5-99 | dal 15% al 99% della corsa totale

00 | L'anta si ferma sulla battuta di arresto in apertura.

0 - 25 | da 1 a 25 giri motore di anticipo dell'arresto dell'anta prima della completa apertura.

00-90 | da 00 a 90 s di pausa.

92-99 | da 2 a9 min di pausa.

0 | Disabilitata.

0l Un comando AP (apertura) attiva la manovra di apertura. Con cancello completamente aperto la richiusura auto-
matica & esclusa. Un successivo comando AP (apre) o chiude (CH) attiva la manovra di chiusura.

0z Un comando PP (passo-passo) attiva la manovra di apertura. Con cancello completamente aperto la richiusura
automatica é esclusa. Un successivo comando PP (passo-passo) attiva la manovra di chiusura.

a3 Un comando PED (apertura parziale) attiva la manovra di apertura parziale. La richiusura automatica & esclusa. Un
successivo comando PED (apertura parziale) attiva la manovra di chiusura.

00- 10| daoa10s.

00-30 [ da0a30s.

00-60 | da0a60s.

2
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Elettroserratura di tipo normalmente NON alimentata.
Si alimenta per 3 s alla partenza in apertura.
NOTA: L'abilitazione dell'elettroserratura dipende dal parametro 25.

Elettroblocco magnetico tipo "ventouse". E' normalmente alimentato quando il cancello € completamente chiuso.
Non alimentato con cancello in movimento.

Elettroblocco magnetico tipo "ventouse". E' normalmente alimentato quando il cancello € completamente aperto
o completamente chiuso. Non alimentato con cancello in movimento.

Disabilitata.

Abilitata. Quando ANTA 1 arriva in prossimita della battuta di chiusura la centrale eroga una forza supplementare
al MOTORE 1 per permettere I'aggancio dell'elettroserratura.

Abilitata. Quando ANTA 1 arriva in prossimita della battuta di chiusura la centrale eroga la forza massima al MOTO-
RE 1 per permettere I'aggancio dell'elettroserratura. Il sistema di rilevamento ostacolo & escluso.

0i-09

0 1= -35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (riduzione della coppia motore = maggiore sensibilita).
05=0%.
D6=+8%; 01=+16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento della coppia motore = minore sensibilita).

0i-10

Coppia motore bassa:
0 { =forza di impatto sugli ostacoli minima ... | = forza di impatto sugli ostacoli massima.
NOTA: utilizzare queste impostazioni solo se i valori di coppia motore media non sono adeguati all’'installazione.

-3

Coppia motore media. Impostazione consigliabile ai fini della regolazione delle forze operative.
| | = forza di impatto sugli ostacoli minima ... {9 = forza di impatto sugli ostacoli massima.

cl

Coppia motore massima. E” obbligatorio I'uso del bordo sensibile.

0i-10

Coppia motore bassa:
0 1 =forza di impatto sugli ostacoli minima ... J = forza di impatto sugli ostacoli massima.
NOTA: utilizzare queste impostazioni solo se i valori di coppia motore media non sono adeguati all’'installazione.

il {F (5

Coppia motore media. Impostazione consigliabile ai fini della regolazione delle forze operative.
{ | = forza di impatto sugli ostacoli minima ... {9 = forza di impatto sugli ostacoli massima.

cl

Coppia motore massima. E’ obbligatorio I'uso del bordo sensibile.

0 1= -35%; 2= -25%; 03= -16%; 04=-8% (riduzione della coppia motore = maggiore sensibilita).

0 1-09 | 05= 0%.
06=+8%; 0= +16%; D8= +25%; 09= +35% (aumento della coppia motore = minore sensibilita).
{00 | La coppia & regolata dal parametro 3.

0i-10

0 1=il cancello accelera rapidamente in partenza.

0= il cancello accelera lentamente e gradualmente in partenza.




0o

Disabilitato.

0l

Abilitato. La centrale attiva (max 4 s) una spinta in chiusura per permettere all'elettroserratura di sganciarsi.

01-05

0 !=60% velocita minima ... J5= 100% velocita massima.

SMARTY507 | SMARTY7R | SMARTY5R5 | SMARTY4/HS
11 01 = ABILITATO

4300

Regolazione dello spazio di accostamento del MOTORE1/MOTORE 2 in APERTURA

4400

Regolazione dello spazio di accostamento del MOTORE1/MOTORE 2 in CHIUSURA

00-80

da min. 0 a max. BO giri che il motore compie alla velocita minima impostata automaticamente dalla centrale.
La velocita non é regolabile.

ao

Nessun tentativo di richiusura automatica.

01-03

Da 1 a 3 tentativi di richiusura automatica.
La richiusura automatica avviene solo se il cancello &€ completamente aperto.
Si consiglia di impostare un valore minore o uguale al parametro AZ.

0o

DISABILITATA. La fotocellula non é attiva o non é installata.

STOP. Il cancello si ferma e resta fermo fino al successivo comando.

ae

INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di apertura, il cancello inverte immediatamente.

03

STOP TEMPORANEDO. Il cancello si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, il cancello continua ad aprire.

o4

INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata il cancello si ferma. Liberata la fotocellula il cancello chiude.

ao

DISABILITATA. La fotocellula non ¢ attiva o non € installata.

STOP. Il cancello si ferma e resta fermo fino al successivo comando.

ae

INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di chiusura, il cancello inverte immediatamente.

03

STOP TEMPORANEO. Il cancello si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, il cancello continua a chiudere.

o4

INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata il cancello si ferma. Liberata la fotocellula il cancello apre.

ao

Se la fotocellula é oscurata il cancello non puo aprire.

[y

Il cancello si apre al ricevimento di un comando di apertura anche se la fotocellula € oscurata.

e

La fotocellula oscurata invia il comando di apertura del cancello.

00 | DISABILITATA. La fotocellula non & attiva o non & installata.

0 || STOP. Il cancello si ferma e resta fermo fino al successivo comando.

02 | INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di apertura, il cancello inverte immediatamente.

03 STOE TEMPORANEO. Il cancello si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, il cancello
continua ad aprire.

04 | INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata il cancello si ferma. Liberata la fotocellula il cancello chiude.
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0o

DISABILITATA. La fotocellula non ¢ attiva o non & installata.

STOP. Il cancello si ferma e resta fermo fino al successivo comando.

IT

ae

INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di chiusura, il cancello inverte immediatamente.

03

STOP TEMPORANEO. Il cancello si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula, il cancello
continua a chiudere.

o4

INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata il cancello si ferma. Liberata la fotocellula il cancello apre.

ao

Se la fotocellula & oscurata il cancello non puo aprire.

Il cancello si apre al ricevimento di un comando di apertura anche se la fotocellula € oscurata.

ae

La fotocellula oscurata invia il comando di apertura del cancello.

0a

Disabilitata.

Abilitata. L'attraversamento delle fotocellule FT1 attiva, dopo 6 secondi, un comando di chiusura.

oc

Abilitata. L'attraversamento delle fotocellule FT2 attiva, dopo 6 secondi, un comando di chiusura.

FT1 FT2 ST
o0 Contatti N.C. Configurazione standard.
gl 8k2 N.C. N.C.
oc N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.

00

Test fotocellule disabilitato.

0l

Test fotocellule abilitato SOLO in apertura.

ae

Test fotocellule abilitato SOLO in chiusura.

i}

(W)

Test fotocellule abilitato in apertura e chiusura.

oo

®

Lo SMARTY 5R5/7R é sempre REVERSIBILE.

E' possibile muovere I'anta manualmente senza sbloccare il motore, sia in apertura che in chiusura con e in assenza
di alimentazione di rete, con motore fermo.

ATTENZIONE: con centrale alimentata, considerare la presenza dell'eventuale elettroserratura.

0

Lo SMARTY 5R5/7R & REVERSIBILE solo in assenza di alimentazione.

Quando la centrale & alimentata lo SMARTY 5R5/7R & IRREVERSIBILE sia in apertura che in chiusura, a meno che
non si contrasti la forza contraria del motore.

In assenza di alimentazione é possibile muovere I'anta manualmente senza sbloccare il motore, sia in apertura
che in chiusura.

ATTENZIONE: con centrale NON alimentata e in applicazioni condominiali € OBBLIGATORIO I'uso dell'elettroserratura.
ATTENZIONE!!! Scollegare I'alimentazione di rete e la batteria (se presente) prima di togliere dalla centrale la mor-
settiera del motore o uno qualunque dei fili motore.

w




01-05

0 I=frenata rapida/minor spazio di arresto ... J5= frenata dolce/maggior spazio di arresto

1 motore.

0t

oc

2 motori. ATTENZIONE: Utilizzare lo stesso tipo di motori per entrambe le ante.

0

Disabilitato.

0t

Abilitato. Eseguire o ripetere la procedura di apprendimento per acquisire i dati relativi all'installazione.
NOTA: fare riferimento al capitolo 12 per ulteriori informazioni sull'encoder assoluto.

{0 | Bordo sensibile NON INSTALLATO.
{ 1| Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Il cancello inverte solo in apertura.
I | Contatto con resistenza da 8k2. Il cancello inverte solo in apertura.

03

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Il cancello inverte sempre.

04

Contatto con resistenza da 8k2. Il cancello inverte sempre.

ao

Bordo sensibile NON INSTALLATO.

i

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Il cancello inverte solo in chiusura.

ae

Contatto con resistenza da 8k2. Il cancello inverte solo in chiusura.

03

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). Il cancello inverte sempre.

o4

Contatto con resistenza da 8k2. Il cancello inverte sempre.

ao

PASSO PASSO.

0l

APERTURA PARZIALE.

ae

APERTURA.

03

CHIUSURA.

o4

STOP.

as

Luce di cortesia. L'uscita COR viene gestita dal radiocomando. La luce rimane accesa finché il radiocomando &
attivo. Il parametro 79 viene ignorato.

a6

Luce di cortesia ON-OFF. L'uscita COR viene gestita dal radiocomando.
Il radiocomando accende-spegne la luce di cortesia. Il parametro 19 viene ignorato.

o

PASSO PASSO con conferma di sicurezza ™.

a8

APERTURA PARZIALE con conferma di sicurezza ™.

03

APERTURA con conferma di sicurezza .

10

CHIUSURA con conferma di sicurezza .

() per evitare che la pressione involontaria di un tasto del radiocomando attivi erroneamente il cancello, viene richiesta una

conferma di sicurezza per abilitare il comando. Esempio: parametri 16 07 e 77 0 { impostati:

* Premendo il tasto CHA del comando radio si seleziona la funzione passo passo, che deve essere confermata entro 2 s dalla
pressione del tasto CHB del comando radio. Premendo il tasto CHB si attiva I'apertura parziale.

00 | Vintermittenza & regolata elettronicamente dal lampeggiante.
0 1| Intermittenza lenta.
0c | Intermittenza lenta in apertura, rapida in chiusura.

3

-




IT

00

Disabilitata.

i

IMPULSIVA. La luce si attiva brevemente all’inizio di ogni manovra.

ae

ATTIVA. La luce ¢ attiva per tutta la durata della manovra.

03-30

da 3a90s. La luce rimane attiva dopo la fine della manovra, per il tempo impostato.

92-93

da 2 a 9 minuti. La luce rimane attiva dopo la fine della manovra, per il tempo impostato.

oo

Quando si attiva la funzione orologio, il cancello apre e rimane aperto. Qualsiasi comando dato viene ignorato.

0

Quando si attiva la funzione orologio, il cancello apre e rimane aperto. Qualsiasi comando dato viene accettato.
Quando il cancello torna ad essere completamente aperto si riattiva la funzione orologio.

0o

Disabilitata. Il parametro B¢ non viene visualizzato.

0

Abilitata chiusura garantita. Dopo un tempo impostato dal parametro 82, la centralina attiva un prelampeggio di
5 s, indipendentemente dal parametro A5, e poi chiude il cancello.

ae

Abilitata chiusura e apertura garantita. Se il cancello si ferma a seguito di un comando passo-passo, dopo un tempo impostato
dal parametro 82, la centralina attiva un prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal parametro AS) e il cancello si chiude.

Se durante la manovra di chiusura, il cancello si ferma a seguito dell'intervento del rilevamento ostacolo, dopo un tempo impo-
stato dal parametro A2, il cancello chiude. Se durante la manovra di apertura, il cancello si ferma a seguito dell'intervento del
rilevamento ostacolo, dopo un tempo impostato dal parametro 82, il cancello apre.

02-30

Da 2 a 90 s di attesa.

92-93

Da 2 a 9 min di attesa.

0 Nessuna gestione.
I valori di accelerazione (parametri 34/35), rallentamento (parametri | I/ 12) e velocita (parametri 43/ 1) rimangono quelli impostati.
Gestione BASE.

[ { | Accelerazione 34/35 lenta=08.

Rallentamento | I/ I2 dolce= 4.
Velocita 4/4 1 al 70% 0¢.

ae

Gestione EVOLUTA.
Accelerazione 34/35 lenta= {J.
Rallentamento | {/ |2 dolce= 5.
Velocita 4/4 al 60% T 1.

oo

Disabilitata.

0!

Manutenzione abilitata per durata periodo = Valore parametro 87 x10 ore.

ae

Manutenzione abilitata per durata periodo = Valore parametro 87 x100 ore.

w
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Disabilitata.

01+-39

Dal0a990oresefs 1.
Da 100 a 9900 ore se A5 OZ.
Limite massimo: 9990 ore (oltre questo valore |'allarme manutenzione viene disabilitato definitivamente).

o

x4s

Attenzione! Il ripristino cancella ogni selezione fatta in precedenza tranne il parametro A I, 71, 86, 87: verificare
che tutti i parametri siano adeguati all’installazione.

E’ possibile ripristinare i valori standard di fabbrica anche intervenendo sui tasti + (piu) e - (meno), come indicato
di seguito:

® Togliere alimentazione.

® Premere i tasti + (piu) e - (meno) e mantenendoli premuti dare alimentazione.

® Dopo 4 sil display lampeggia ~E5-.

® | valori standard di fabbrica sono stati ripristinati.

Esempio: 01 23 45 67 89 01 23

nO01 Versione HW

nic3 Anno di produzione

nc 45 Settimana di produzione
nd 61

n183 Numero seriale

n50!

nbc3 Versione FW

oD01

olc3

Manovre eseguite
Esempio: 0 ! 23 x100 = 12.300 manovre

h3 0!

hic3

Ore manovra
Esempio: 0 ! 23 =123 ore

33




dadio!

dic3

Giorni di accensione
Esempio: 0 ! 23 =123 giorni

P100
P2 00
P300
PHO0

Procedura di attivazione password:

e |Inserire i valori desiderati nei parametri P {, P2, F3 e PH.

e Conitasti UP a e/o DOWN w visualizzare il parametro [F.

* Premere per4sitastite=.

e Quando il display lampeggia, la password é stata memorizzata.

* Spegnere e riaccendere la centralina. Verificare I'attivazione della password (CP=0 ).

Procedura sbhlocco temporaneo:
¢ Inserire la password.
e Verificare che LP=00 .

Procedura di cancellazione password:

o Inserire la password (CP=00).

Memorizzare i valori di P {, P2, P3, P4 =00

Con i tasti UP a e/o DOWN w visualizzare il parametro [F.

Premere per4 sitastite =.

Quando il display lampeggia, la password & stata cancellata (i valori P {00, P200, P300 e PHOC
corrispondono a “password assente”).

* Spegnere e riaccendere la centralina (CP=00).

Protezione disattivata.

0

Protezione attivata.




12 Comandi e accessori

Q Le sicurezze con contatto N.C., se non installate devono essere ponticellate ai morsetti COM, oppure
disabilitate modificando i parametri 50,5 {, 53,54,73 e 4.

LEGENDA:

N.A. (Normalmente Aperto)
N.C. (Normalmente Chiuso)

CONTATTO

DESCRIZIONE

13(COR)

14

o

Collegamento luce di cortesia (contatto puro) 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc 40 W (fig. 3).

16(+LAM)

JL

15(COM)

Collegamento lampeggiante (24 Vdc - intermittenza 50%) (fig. 2).
E’ possibile selezionare le impostazioni di prelampeggio dal parametro A5 e le modalita di

intermittenza dal parametro 18.

17(+ES)

15(CoMm)

=N\
s

Uscita (12Vdc 15W) per alimentazione elettroserratura (fig. 2).
Il funzionamento dell'elettroserratura & regolato dal parametro 28 - 29.

18(+24V)

15(Com)

Alimentazione per dispositivi esterni. Vedi caratteristiche tecniche.

20(SC)

19(com)

Spia cancello aperto 24 Vdc 3 W (vedi fig. 2)
Il funzionamento della spia & regolato dal parametro AA.

20(SC)

19(com)

Collegamento test fotocellule e/o battery saving (vedi fig. 5 e 6).

E’ possibile collegare I'alimentazione dei trasmettitori (TX) delle fotocellule al morsetto
20(+5C).

Impostare il parametro AB 02 per abilitare la funzione di test.

La centralina ad ogni comando ricevuto spegne e accende le fotocellule, per verificare il
corretto cambio di stato del contatto.

E’ possibile collegare inoltre, I'alimentazione di tutti i dispositivi esterni per ridurre il con-
sumo delle batterie (se presente). Impostare A8 03 o AB 04.

ATTENZIONE! Se si utilizza il contatto 20(SC) per il test fotocellule o il funzionamento bat-
tery saving, non € piu possibile collegare una spia cancello aperto.

22(FT2)

21(COM)

Ingresso (N.C. oppure 8.2 kOhm) per collegamento fotocellula FT2 (fig. 4-5-6).

Le fotocellule FT2 sono configurate di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 5300 . La fotocellula FT2 & disabilitata in apertura.

— 5400. La fotocellula FT2 & disabilitata in chiusura.

— 5501. Se la fotocellula FT2 & oscurata, il cancello apre al ricevimento di un comando di
apertura.

— 5700. Contatto in ingresso N.C. (normalmente chiuso).

Se le fotocellule non sono installate, ponticellare i morsetti 22(FT2) - 21(COM) oppure

impostare i parametri 53 00 e 54 00.

ATTENZIONE! Si raccomanda l'uso di fotocellule serie R90/F4ES, G90/F4ES oppure T90/

F4s.

23(FT1)

21(COM)

Ingresso (N.C. oppure 8.2 kOhm) per collegamento fotocellula FT1 (fig.4-5-6).

Le fotocellule sono configurate di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 5000 . La fotocellula interviene solo in chiusura. In apertura & ignorata.

— 5102 Durante la chiusura l'intervento della fotocellula provoca l'inversione del movimento.

— 520 1. Se la fotocellula FT1 & oscurata, il cancello apre al ricevimento di un comando di
apertura.

— 57 00. Contatto in ingresso N.C. (normalmente chiuso).

Se le fotocellule non sono installate, ponticellare i morsetti 23(FT1) - 21(COM) oppure

impostare i parametri 5000 e 5 1 00.

ATTENZIONE! Si raccomanda I'uso di fotocellule serie R90/F4ES, G90/F4ES oppure T90/

F4s.

24(C0Os2)

26(COMm)

Ingresso (N.C. oppure 8.2 kOhm) per collegamento bordo sensibile COS2.

Il bordo sensibile & configurato di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 480 . Il bordo sensibile COS2 (contatto N.C.) & disabilitato.

Se il bordo sensibile non & installato, ponticellare i morsetti 24(C0S2) - 26(COM) oppure
impostare il parametro 14 00.

25(C0S1)

26(COM)

Ingresso (N.C. oppure 8.2 kOhm) per collegamento bordo sensibile COS1 (fig. 2).

Il bordo sensibile & configurato di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 1303, L'intervento del bordo sensibile COS1 (contatto N.C.) causa sempre l'inversione
del cancello.

Se il bordo sensibile non é installato, ponticellare i morsetti 25(C0S1)-26(COM) oppure

impostare il parametro 13 00.

27(ST)

26(COM)

Ingresso comando di STOP (N.C. oppure 8.2 kOhm).

L'apertura del contatto di sicurezza provoca I'arresto del movimento.
NOTA: il contatto & ponticellato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
Il contatto e configurato di fabbrica con le seguenti impostazioni:

— 5700. Contatto in ingresso N.C. (normalmente chiuso).
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CONTATTO

DESCRIZIONE

29 (ANT) E !

30

Collegamento antenna per ricevitore radio ad innesto.
Se si utilizza I'antenna esterna, utilizzare cavo RG58, lunghezza massima consigliata: 10 m.
NOTA: evitare di fare giunture sul cavo.

32(ORO 31(COM) | Ingresso contatto temporizzato orologio (N.A.).
Quando si attiva la funzione orologio il cancello apre e rimane aperto per il tempo pro-
o\c grammato dall'orologio. Allo scadere del tempo programmato dal dispositivo esterno
(orologio) il cancello chiude.
33(AP) 37(COM) | Ingresso comando di apertura (N.A.).
\C ATTENZIONE: |'attivazione persistente del comando di apertura non permette la richiu-
o sura automatica; il conteggio del tempo di richiusura automatica riprende al rilascio del
comando di apertura.
34(CH) 37(COM) | Ingresso comando di chiusura (N.A.).
o o
35(PP) 37(COM) | Ingresso comando passo-passo (N.A.).
Il funzionamento del comando é regolato dal parametro AY.
o\c
36(PED) 37(COM) | Ingresso comando di apertura parziale (N.A.).
Nelle automazioni a due ante battenti, di fabbrica, I'apertura parziale provoca I'apertura
o o totale dell'ANTA 1.
Nelle automazioni ad una anta battente, di fabbrica, I'apertura parziale & il 50% dell'a-
pertura totale.
ENCODER ASSOLUTO Encoder assoluto per motori Serie SMARTY (vedi fig. 8).
(SMARTY/EMA) In fase di apprendimento della corsa I'encoder viene consultato in posizione di completa

apertura e di completa chiusura. Durante il funzionamento normale la consultazione
dell'encoder viene fatta ad ogni avvio del motore, tranne nel caso di inversione dopo
I'intervento del bordo sensibile, del rilevamento ostacolo, delle fotocellule o di un comando.

NOTA: L'encoder assoluto e collegato in parallelo alle fasi del motore. E' assolutamente nor-
male udire un breve segnale acustico (fischio). Se non viene udito I'encoder potrebbe essere
scollegato/assente o danneggiato.

Per SMARTY REVERSIBILE: I'encoder & assemblato ed installato di fabbrica da ROGER
TECHNOLOGY.

Per SMARTY IRREVERSIBILE: & disponibile il codice prodotto SMARTY/EMA per
I'installazione dell'encoder sul motore.

Abilitare I'encoder al parametro 7! U { ed eseguire la procedura di apprendimento della
corsa.

ATTENZIONE: Prima di eseguire |'apprendimento della corsa, assicurarsi di aver selezionato
il corretto modello di motore con il parametro A . Una errata impostazione non permette
all'encoder assoluto di funzionare.

Nel caso di modifica del parametro A {, con SMARTY/EMA installato, ripetere la procedura
di apprendimento della corsa

RECEIVER CARD

Connettore per ricevitore radio ad innesto.

La centrale ha impostate di fabbrica due funzioni di comando a distanza via radio:
— PR1 - comando di passo-passo (modificabile dal parametro E).

— PR2 - comando di apertura parziale (modificabile dal parametro 17).

CARICABATTERIE
B71/BCHP

KIT BATTERIE
(B71/BCHP/EXT)

2x12 Vdc 4,5 Ah

Usare solo batterie tipo AGM.

(Fig. 7) In assenza di tensione di rete la centrale viene alimentata dalle batterie, il display
visualizza bALE e il lampeggiante si attiva a frequenza ridotta, fino al ripristino della linea
o fino a quando la tensione delle batterie scende sotto la soglia di sicurezza. Il display
visualizza btL D (Battery Low) e la centrale non accetta nessun comando.

Se la tensione di rete viene sospesa (black-out) quando il cancello & in movimento, questo
si ferma e dopo 2 s riprende in automatico la manovra interrotta.

NOTA: se i tempi di ritardo sono disabilitati (parametri 25 e 26) con il funzionamento in
batteria si attiva comunque un tempo di ritardo fisso di 1,5 s.

Per ridurre il consumo delle batterie & possibile collegare il positivo dell’alimentazione dei
trasmettitori e dei ricevitori delle fotocellule al morsetto SC (vedi fig. 5 e 6). Impostare
AB 03 o AB 0. In questo modo, quando il cancello & completamente aperto o completa-
mente chiuso, la centrale toglie alimentazione ai dispositivi.

ATTENZIONE! per consentire la ricarica, le batterie devono essere sempre collegate alla
centrale elettronica . Verificare periodicamente, almeno ogni 6 mesi, l'efficienza della
batteria.

Per ulteriori informazioni fare riferimento al manuale di installazione del caricabatterie
B71/BCHP.
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13 Segnalazione degli ingressi di sicurezza e dei comandi
(modalita TEST)

In assenza di comandi volontari attivati , premere il tasto TEST e verificare quanto segue:

DISPLAY

POSSIBILE CAUSA

INTERVENTO DA SOFTWARE

INTERVENTO TRADIZIONALE

=

Contatto STOP di sicurezza aper-
to.
Errata selezione del parametro
5.

Verificare la corretta selezione
del parametro 57.

Installare un pulsante di STOP (N.C.)
oppure ponticellare il contatto ST con
il contatto COM.

Bordo sensibile COS1 non col-

Se non utilizzato o se si vuole

Se non utilizzato, ponticellare il contat-

Errata selezione del parametro
57.

E'S legato o collegamento errato. [escludere, impostare il parame-|to COS1 con il contatto COM.
tro 73 00.
Bordo sensibile COS2 non col-|Se non utilizzato o se si vuole|Se non utilizzato, ponticellare il contat-
E'LI legato o collegamento errato. |escludere, impostare il parame-|to COS2 con il contatto COM.
tro 14 00.
Fotocellula FT1 non collegata o|Se non utilizzata o se si vuole|Se non utilizzato, ponticellare il contat-
collegamento errato. escludere, impostare il parame-|to FT1 con il contatto COM.
83 Errata selezione del parametro|tro50 00e5 ! OO Controllare la connessione e i riferi-
5. menti al relativo schema di collegamen-
to (figura 4).
Fotocellula FT2 non collegata o|Se non utilizzata o se si vuole|Se non utilizzato, ponticellare il contat-
collegamento errato. escludere, impostare il parame-|to FT2 con il contatto COM.

tro53 00 eSS4 00

Controllare la connessione e i riferi-
menti al relativo schema di collegamen-
to (figura 4).

C3
C3

o

In assenza di comando volon-

Verificare i contatti PP - COM e i colle-

difettoso o il collegamento al
timer potrebbe essere errato

P tario il contatto (N.A) potrebbe B gamenti al pulsante.
— essere difettoso o il collega- . X - .
EH nn mento ad un pulsante potreb- R Verificare i contatti CH - COM ed i colle-
B be essere errato. gamenti al pulsante.
AR NN R Verificare i contatti AP - COM e i colle-
L gamenti al pulsante.
FIE alnl R Verificare i contatti PED - COM e i colle-
L gamenti al pulsante.
In assenza di comando il con- Verificare i contatti ORO - COM.
m_nrr tatto (N.A) potrebbe essere R Il contatto non deve essere ponticellato
uruu se non usato.

NOTA: Premere il tasto TEST per uscire dalla modalita TEST.
Si consiglia di procedere alla risoluzione delle segnalazioni dello stato delle sicurezze e degli ingressi sempre
in modalita “intervento da software”.
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14 Segnalazione allarmi e anomalie

Il cancello non
apre o non chiu-
de.

SEGNALAZIONE
PROBLEMA ALLARME POSSIBILE CAUSA INTERVENTO
LED POWER spento | Manca alimentazione. Verificare il cavo di alimentazione.

LED POWER spento

Fusibili bruciati.

Sostituire il fusibile.
Si raccomanda di estrarre e reinserire il fusibile
solamente in assenza di tensione di rete.

OF 5t

Anomalia nella tensione di ali-
mentazione di ingresso.
Inizializzazione della centrale
fallita.

Togliere alimentazione, attendere 10 s e ridare
alimentazione.

Se il problema persiste si consiglia di contattare
il rivenditore autorizzato di zona per verifica e
possibile assistenza.

Premendo il tasto TEST & possibile nascondere
momentaneamente I'errore e consultare i pa-
rametri della centrale.

Pr Ok

Rilevata sovracorrente nell'in-
verter.

Premere due volte il tasto TEST oppure dare 3
comandi in successione.

S5ECD

Errato collegamento a SEC1-
SEC2 del trasformatore.

Scambiare la connessione tra SEC1 e SEC2.

dA EA

Dati lunghezza corsa errati.

Premere il tasto TEST e verificare
sicurezza/e in allarme.

Verificare il corretto posizionamento delle bat-
tute meccaniche del MOTORE 1 e MOTORE 2.
Ripetere la procedura di apprendimento.

la/le

Modificato parametro 7 1.

Ad ogni variazione del parametro, il display
visualizza il messaggio di richiesta dati di
posizione dAEA. Premere il tasto PROG finché sul
display appare APP- e ripetere la procedura di
apprendimento (vedi capitolo 9.2).

Mok

Motore 1 non collegato.

Verificare il cavo motore.

Mokd

Motore 2 non collegato.

Verificare il cavo motore.

FUSE

Fusibile F1 bruciato o danneggiato.
Se la centrale e in modalita batte-
ria la segnalazione non e visibile.

Sostituire il fusibile.
Si raccomanda di estrarre e reinserire il fusibile
solamente in assenza di tensione di rete.

o]
1%
D

i3
E

Errore nei parametri di configu-
razione.

Impostare  correttamente il valore di

configurazione e salvarlo.

[l
-G

mo

Encoder MOTORE 1 non rispon-
de, assente o guasto.

Verificare il collegamento dell'encoder. Se il pro-
blema persiste si consiglia di sostituire I'encoder.

Erc !

Encoder MOTORE 2 non rispon-
de, assente o guasto.

Verificare il collegamento dell'encoder.
Se il problema persiste si consiglia di sostituire |'encoder.

Enid

Errore di comunicazione tra
centrale ed encoder MOTORE 1.

Verificare il collegamento del MOTORE 1.

Encd

Errore di comunicazione tra
centrale ed encoder MOTORE 2.

Verificare il collegamento del MOTORE 2.

Enid

Malfunzionamento poco impor-
tante Encoder MOTORE 1.

Verificare il collegamento del MOTORE 1.
Verificare |a tensione di alimentazione della centrale.

Enc3

Malfunzionamento poco impor-
tante Encoder MOTORE 2.

Verificare il collegamento del MOTORE 2. Verifi-
care la tensione di alimentazione della centrale.

En M

Malfunzionamento = magnete
Encoder MOTORE 1.
Errore grave Encoder.

Se il problema persiste si consiglia di sostituire
I'encoder.

ErcH

Malfunzionamento
Encoder MOTORE 2.
Errore grave Encoder.

magnete

Se il problema persiste si consiglia di sostituire
I'encoder.

En 5

Errato rilevamento posizione
MOTORE 1 rispetto alla lun-
ghezza della corsa.

Verificare I'impostazione del parametro A | e
ripetere la procedura di apprendimento.
Se il problema persiste si consiglia di sostituire I'encoder.

Encs

Errato rilevamento posizione
MOTORE 2 rispetto alla lun-
ghezza della corsa.

Verificare I'impostazione del parametro A | e
ripetere la procedura di apprendimento.
Se il problema persiste si consiglia di sostituire I'encoder.

bEL T (btLO)

Batterie scariche.

Attendere il ripristino della tensione di rete.
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PROBLEMA

SEGNALAZIONE
ALLARME

POSSIBILE CAUSA

INTERVENTO

La procedura di
apprendimento
non si conclude.

AP P.E

E’ stato erroneamente premuto
il tasto TEST.

Ripetere la procedura di apprendimento.

Le sicurezze sono in allarme.

Premere il tasto TEST e verificare la/le
sicurezza/e in allarme e i rispettivi collegamenti
delle sicurezze.

Eccessivo calo di tensione.

Ripetere la procedura di apprendimento; verifi-
care la tensione di rete

AP PL

Errore lunghezza corsa.

Portare il cancello in posizione di completa
chiusura e ripetere la procedura.

Il radiocomando
ha poca portata
e non funziona
con automazio-
ne in movimen-
to.

La trasmissione radio & ostaco-
lata da strutture metalliche o
muri in cemento armato.

Installare I'antenna.

Batterie scariche.

Sostituire le batterie dei radiocomandi.

fermo, il lampeg-
giante si accende
ad intervalli re-
golari (1 s acceso
4 s spento).

(ASSt)

Il lampeggiante _ Lampadina / LED bruciati oppu- | Verificare il circuito a LED e/o i fili.
non funziona. re fili lampeggiante staccati.
Con cancello F’S S'l: Allarme manutenzione impianto. | Effettuare la manutenzione dell'impianto.

Per resettare I'allarme sbloccare la protezione
inserendo la password (CP 00) e premere TEST
per 5 s. Sul display appare ASSt seguito da
UPdE lampeggiante per 4 s, mantenere premu-
to il tasto TEST per resettare I'allarme fino alla
visualizzazione di donE.

Se si rilascia il tasto TEST il display visualizza
Abrt e l'allarme non si resetta.

Il numero di ore HO-H ! viene memorizzato dal-
la centralina e il conteggio si rinnova.

NOTA: Superate le 9990 ore di manovra, |'allarme
manutenzione viene disabilitato definitivamente.

Segnalazione
visiva P05 e se-
gnale acustico
contestuale.
(solo con SMAR-
TY/EMA)

POS
(POS1)

Segnalazione di lettura posizio-
ne MOTORE 1 in corso.

Ad ogni avvio di manovra la centrale di coman-
do determina la posizione del MOTORE 1.
Se la lettura non va a buon fine il display visua-

lizzaEn ! 1.

FPOSC
(POS2)

Segnalazione di lettura posizio-
ne MOTORE 2 in corso.

Ad ogni avvio di manovra la centrale di coman-
do determina la posizione del MOTORE 2.

Se la lettura non va a buon fine il display visua-
lizza Enc 1.

La spia cancello
aperto non fun-
ziona.

Lampadina bruciata oppure fili
staccati.

Verificare la lampadina e/o i fili.

Il cancello non
esegue la mano-
vra desiderata.

Fili motore invertiti.

Invertire due fili sui morsetti X-Y-Z o Z-Y-X.

NOTA: Premendo il tasto TEST, si cancella momentaneamente la segnalazione di allarme.
Al ricevimento di un comando, se il problema non e stato risolto, sul display riappare la segnalazione di

allarme.

39

IT



IT

15 Modalita INFO

TEST
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La Modalita INFO permette di visualizzare alcuni valori misurati dalla centrale EDGE1.
Dalla modalita “Visualizzazione comandi e sicurezze” e con motori fermi, premere per 5 s il tasto TEST.
La centrale visualizza in sequenza i seguenti parametri e il valore rilevato corrispondente:

Parametro

Funzione

P3.25

Visualizza per 3 s la versione firmware della centrale.

Crk

Lkl

Visualizza la posizione in cui si trova il MOTORE 1 / MOTORE 2 espressa in giri nel momento della
verifica, rispetto alla lunghezza totale.

Lum |

Lund

Visualizza la lunghezza totale della corsa programmata del MOTORE 1 / MOTORE 2, espressa in giri.

P

rPre

Visualizza la velocita del MOTORE 1 / MOTORE 2, espressa in giri al minuto (rPM).

AAP

ANP2

Visualizza la corrente assorbita dal MOTORE 1 / MOTORE 2, espressa in Ampére (esempio: 001.1 =
1,1A...016.5=16,5A).

Se il MOTORE 1 / MOTORE 2 & fermo la corrente assorbita sara uguale a 0. Dando un comando &
possibile rilevare la corrente assorbita.

bus

Indicatore di buono stato dell'impianto. A motori fermi & possibile verificare un eventuale sovrac-
carico (esempio: troppi carichi collegati all'uscita 24 V) o una tensione di rete troppo bassa. Fare
riferimento ai seguenti valori:

tensione di rete= 230 Vac (nominale), bUS= 37.6

tensione di rete= 207 Vac (-10%), bUS= 33.6

tensione di rete= 253 Vac (+10%), bUS=4 {.&

cne

cnpPe

Visualizza la corrente utilizzata per correggere eventuali sforzi rilevati del MOTORE 1 / MOTORE 2
dovuti ad esempio alla bassa temperatura esterna, espressa in Ampére (esempio: 0=0A ... 4 = +3
A). Alla partenza dell'automazione da completamente aperta o completamente chiusa, se la centrale
rileva uno sforzo maggiore rispetto a quello memorizzato in fase di apprendimento della corsa, auto-
maticamente aumenta la corrente da erogare al MOTORE 1 / MOTORE 2.

ASC !

AsCe

Visualizza la soglia di corrente a cui interviene il rilevamento ostacolo (anti-schiacciamento) del MO-
TORE 1 / MOTORE 2, espressa in Ampeére. |l valore & calcolato automaticamente dalla centrale sulla
base delle impostazioni dei parametri 30, 3 | e 3¢.

Per un corretto funzionamento del motore ATIP deve risultare sempre piu basso del valore ASL.

Bl

Visualizza il tempo che impiega il MOTORE 1 / MOTORE 2 a rilevare un ostacolo (parametro 3 {/32),
espresso in secondi. Esempio 1.000 = 1s/0.120 = 0.12 s (120 ms). Assicurarsi che il tempo di inter-
vento sia superiore a 0,3 s.

AbS !

ALSE

Indicatore di buono stato del MOTORE 1 / MOTORE 2. In condizioni normali il valore & inferiore a 500.
Se il valore & superiore a 2000 la centrale blocca il motore. Un valore superiore a 500 indica la qualita
del cavo di collegamento inadeguata per I'installazione oppure il cavo di collegamento & troppo lungo o
di sezione inadeguata oppure un problema elettrico al motore brushless.

uP

Se la centrale conosce la posizione delle ante al momento della verifica, il display visualizza:
UP__  posizione conosciuta, funzionamento normale.

UP {_  posizione sconosciuta dell'ANTA 1, fase di recupero posizione in corso.

UP_2 posizione sconosciuta dell'’ANTA 2, fase di recupero posizione in corso.

UP I2  posizione sconosciuta di entrambe le ante, fase di recupero posizione in corso.

Indica lo stato del cancello (Aperto/Chiuso).

OC 0P automazione in fase di apertura (motori attivi).

0P CL automazione in fase di chiusura (motori attivi).

OP -0 automazione completamente aperta (motori fermi).
0P -T automazione completamente chiusa (motori fermi).

UF

UF U rilevata una tensione di rete troppo bassa oppure un sovraccarico.
UF _H rilevata una sovraccorrente sui motori.

HOUr

Visualizza il numero di ore residue allo scadere dell'allarme manutenzione impostato. Il numero &

preceduto dal segno - (meno). Se il numero di ore che mancano ¢ a 4 cifre, il segno - (meno) & sosti-

tuito da un punto.

Esempio: -1234 ore all'allarme manutenzione = .1234

e Premendo { (freccia giu): si visualizzano le ore dell'ultima manutenzione effettuata. La prima
manutenzione ¢ indicata 0.0.0.0. .

e Premendo 1 (freccia su): si ritorna alla visualizzazione del residuo ore.

bloc

Visualizza 00= freno motore non attivo; 10=freno motore 1 attivo ; 02= freno motore 2 attivo; 12=
freno motore attivo su entrambi i motori; -- -- = funzione freno non disponibile.

¢ Se alla centrale e collegato un solo motore, vengono visualizzati solo i parametri relativi al “MOTORE 1”.
e Per scorrere i parametri utilizzare i tasti + / = . Raggiunto I'ultimo parametro si deve tornare indietro.
¢ Nella Modalita INFO é possibile dare comandi ai motori per verificarne in tempo reale il funzionamento.
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e E' possibile controllare i due motori separatamente in modalita UOMO PRESENTE ignorando le sicurezze
installate (fotocellule, bordi sensibili, STOP) e il messaggio di richiesta dati di posizione "dAEA"; ad eccezione
del rilevamento ostacolo. Il controllo del MOTORE 1 & possibile quando sul display si visualizzano: Lt |, ~P
M1, ANP ! e ALS 1; il controllo del MOTORE 2 & possibile quando si visualizzano Cnk2, ~Pli2, AMNPE e ALSC.

Esempio:

1-PREMERE 2-RILASCIARE 3-RI-PREMERE

APRE CHIUDE APRE CHIUDE APRE CHIUDE
oppure @7 M\ oppure @ oppure @

| entrols 1\

¢ |l MOTORE in oggetto si attiva in apertura premendo il tasto A"FRECCIA SU", si attiva in chiusura premendo il
tasto W"FRECCIA GIU".

e Per motivi di sicurezza, per attivare la funzione (apertura/chiusura) a UOMO PRESENTE: premere il tasto,
rilasciarlo ed entro 1 s ripremerlo nuovamente tenendolo premuto. L'attivazione cessa al rilascio del tasto.
ATTENZIONE: Durante la verifica, il conteggio dei giri motore (posizione) viene aggiornato ma il
controllo sullo sfasamento delle ante potrebbe causare problemi. Prima di uscire dalla modalita INFO
si consiglia di riposizionare le ante in modo corretto.

e Per uscire dalla Modalita INFO premere il tasto TEST.

s
o

16 Sblocco meccanico

In mancanza di tensione e possibile sbloccare il cancello, come indicato nel manuale d'uso e manutenzione
dell'automazione.

Al ripristino della tensione e al ricevimento del primo comando, la centrale di comando avvia una manovra
di apertura in modalita di recupero posizione (vedi capitolo 17-18).

Per SMARTY 5R5 / SMARTY 7R: In mancanza di tensione oppure &4 00, & possibile aprire e chiudere
manualmente il cancello senza sbloccarlo, a motore fermo.

L'encoder assoluto SMARTY/EMA (installato di fabbrica su SMARTY REVERSIBILE ed opzionale per SMARTY
IRREVERSIBILE) permette alla centrale il recupero immediato della posizione ad ogni nuovo comando ricevuto.

17 Modalita di recupero posizione SENZA encoder assoluto

Dopo una interruzione di tensione o dopo il rilevamento di un ostacolo per tre volte consecutive nella stessa
posizione, la centrale di comando al primo comando avvia una manovra in modalita di recupero posizione.
Al ricevimento di un comando il cancello inizia una manovra a bassa velocita. Il lampeggiante si attiva con una
sequenza diversa dal normale funzionamento (3 s acceso, 1,5 s spento).

In questa fase la centralina recupera i dati dell’installazione. Attenzione! Non dare comandi in questa fase,
finche il cancello non ha eseguito una manovra completa per entrambe le ante.

Se si sblocca da completamente aperto o completamente chiuso con la centralina alimentata, assicurarsi
di riportare le ante nella posizione in cui si trovava il cancello per ribloccarlo. Al primo comando ricevuto, il
cancello riprendera il normale funzionamento.

ATTENZIONE: Si consiglia di non sbloccare il cancello in posizione intermedia al fine di evitare la perdita dei
dati di posizione dell'anta (vedi dati Cnt |/ Cnkd in modalita INFO). In questo caso & necessario eseguire un
recupero posizione.

Se le ante non dovessero essere riportate nella stessa posizione in cui si trovavano prima della movimentazione

manuale, i dati relativi alla loro posizione verranno persi, pertanto:

o Le ante invertono sulle battute meccaniche (rilevamento ostacolo).

. L'attivazione di un comando Passo Passo (PP) attiva la manovra opposta (esempio: se il cancello stava
chiudendo, apre).

o La centrale rileva un'anomalia nel conteggio giri motore e automaticamente:

. attiva la modalita di recupero posizione;

. ferma i motori per 0.4 s.

. le ante riprendono la manovra a bassa velocita fino all'arrivo in battuta.

. al successivo comando Passo Passo (PP), le ante effettuano la manovra a bassa velocita, nuovamente.

asciare che le ante eseguano una manovra completa per ripristinare lanormale modalita di funzionamento.

P WN

—
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18 Modalita di recupero posizione CON encoder assoluto
(solo serie SMARTY)

Dopo una interruzione di tensione o lo sblocco del cancello, al primo comando ricevuto la centrale recupera
immediatamente la posizione delle ante, grazie all'encoder assoluto.

Nel caso la centrale rilevasse una posizione errata delle ante, correggera automaticamente I'errore.
Esempio: se riceve un comando di chiusura ma le ante non possono chiudere, esegue un comando
di completa apertura e dopo 1 s chiude (anche se la richiusura automatica non & abilitata), in modo da
ripristinare la corretta posizione.

Attenzione! Non dare comandi in questa fase, finche il cancello non ha eseguito una manovra completa per
entrambe le ante.

19 Collaudo

e Dare alimentazione.

Verificare il corretto senso di rotazione delle automazioni. Se il movimento delle ante & errato, invertire

due fili qualsiasi del morsetto motore X-Y-Z.

Verificare il corretto funzionamento di tutti i comandi collegati.

Verificare la corsa e i rallentamenti.

Verificare il rispetto delle forze di impatto ai sensi delle normative EN 12453 e EN 12445.

Verificare il corretto intervento delle sicurezze.

e Se e abilitato il test fotocellule, verificarne il funzionamento oscurando le fotocellule e dando un comando:
le ante non devono muoversi.

e Nel caso sia installato il kit batterie, togliere alimentazione di rete e verificarne il funzionamento.

Togliere alimentazione di rete e batterie (se presenti) e ridarla. Verificare, il corretto completamento della

fase di recupero posizione sia in apertura che in chiusura.

¢ Nelle automazioni Serie SMARTY con encoder assoluto installato, togliere alimentazione e ridarla. Dare un comando
e verificare che velocita e rallentamenti siano corretti. Non viene eseguita la manovra di recupero posizione.

e ConE4 0! (solo SMARTY 5R5 e SMARTY 7R) verificare che a motori fermi le ante siano bloccate.

20 Manutenzione

Effettuare una manutenzione programmata ogni 6 mesi.

Verificare lo stato di pulizia ed il funzionamento.

Nel caso ci sia presenza di sporco, umidita, insetti o altro, togliere I'alimentazione e pulire la scheda ed il
contenitore.

Eseguire nuovamente la procedura di collaudo.

Nel caso si noti dell’ossido sul circuito stampato valutare la sostituzione.

Verificare I'efficienza delle batterie.

Verificare I'efficienza della frenata dei motori SMARTY 5R5 e 7R.

21 Smaltimento

Il prodotto deve essere disinstallato sempre da personale tecnico qualificato utilizzando le procedure
idonee alla corretta rimozione del prodotto. Questo prodotto e costituito da vari tipi di materiali,
alcuni possono essere riciclati altri devono essere smaltiti attraverso sistemi di riciclaggio o
smaltimento previsti dai regolamenti locali per questa categoria di prodotto.
E’ vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire la “raccolta separata” per lo
I smaltimento secondo i metodi previsti dai regolamenti locali; oppure riconsegnare il prodotto al
venditore nel momento dell’acquisto di un nuovo prodotto equivalente.
Regolamenti locali possono prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.
Attenzione! Alcune parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose, se disperse
potrebbero provocare effetti dannosi sull'ambiente e sulla salute umana.
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22 Informazioni aggiuntive e contatti

Tutti i diritti relativi alla presente pubblicazione sono di proprieta esclusiva di ROGER TECHNOLOGY.
ROGER TECHNOLOGY si riserva il diritto di apportare eventuali modifiche senza preavviso. Copie, scansioni,
ritocchi o modifiche sono espressamente vietate senza un preventivo consenso scritto di ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY si riserva di apportare in ogni momento modifiche o perfezionamenti al prodotto che
non comportino un cambio di versione FW.

In assenza di revisione del manuale di istruzioni, si intende che queste istruzioni valgono per questa e
successive versioni FW della centrale di comando.

Il presente manuale d’istruzioni e le avvertenze d’uso per I'installatore sono forniti in formato cartaceo ed
inseriti all'interno della relativa scatola prodotto.

Il formato digitale (PDF) e tutti gli eventuali aggiornamenti futuri, sono disponibili nell’area riservata del
nostro sito internet www.rogertechnology.com/B2B nella sezione Self Service.

SERVIZIO CLIENTI ROGER TECHNOLOGY:
attivo: dal lunedi al venerdi
dalle 8:00 alle 12:00 - dalle 13:30 alle 17:30
Telefono:  +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Per eventuali problemi o richieste sull’automazione Vi preghiamo di compilare online il modulo “RIPARAZIONI”
collegandovi al nostro sito www.rogertechnology.com/B2B nella sezione Self Service.

23 Dichiarazione di Conformita

Il sottoscritto, rappresentante il seguente costruttore:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
DICHIARA che I'apparecchiatura descritta in appresso:

Descrizione: Centrale di controllo per cancelli automatici

Modello: EDGE1

E conforme alle disposizioni legislative che traspongono le seguenti direttive:
—2006/42/CE

—2004/108/CE

—2011/65/CE

E che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche tecniche di seguito indicate:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ultime due cifre dell’anno in cui ¢ stata affissa la marcatura C€ 17.

Luogo: Mogliano V.to Data: 01-03-2017 Firma ) ().
2.2
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1 General safety precautions

A Warning: incorrect installation may cause severe damage or injury.
Read the instructions carefully before installing the product.
This installation manual is intended for qualified personnel only.
ROGER TECHNOLOGY cannot be held responsible for any damage or injury due to improper use or any use
other the intended usage indicated in this manual.
Installation, electrical connections and adjustments must be performed by qualified personnel, in accordance
with best practices and in compliance with applicable regulations.
Before installing the product, make sure it is in perfect condition.
A switch or an omnipolar cut-off switch with a contact opening of at least 3 mm must be installed on
the mains power line.
Ensure that an adequate residual current circuit breaker and a suitable overcurrent cut-out are installed
ahead of the electrical installation in accordance with best practices and in compliance with applicable
legislation.
Thge European standards EN 12453 and EN 12445 define the minimum safety requirements for the operation
of automatic doors and gates. In particular, these standards require the use of force limiting and safety
devices (sensing ground plates, photocell barriers, operator detection function etc.) intended to detect
persons or objects in the operating area and prevent collisions in all circumstances.
Where the safety of the installation is based on an impact force limiting system, it is necessary to verify
that the characteristics and performance of the automation system are compliant with the requisites of
applicable standards and legislation.
The installer is required to measure impact forces and programme the control unit with appropriate speed
and torque values to ensure that the door or gate remains within the limits defined by the standards EN
12453 and EN 12445,
Ensure that an adequate residual current circuit breaker and a suitable overcurrent cut-out are installed
ahead of the electrical installation in accordance with best practices and in compliance with applicable
legislation.
When requested, connect the automation to an effective earthing system that complies with current safety
standards.
Disconnect the mains electrical power before performing any work. Also disconnect any buffer batteries
used.
Only use original spare parts when repairing or replacing products.
The packaging materials (plastic, polystyrene, etc.) should not be discarded in the environment or left within
reach of children, as they are a potential source of danger.

2 Product description

The 36 V EDGE1 control unit controls 1 or 2 ROGER brushless motors in sensorless mode for applications on
large sized or heavy gate wings.

Ensure that the parameter A1l is set correctly. If this parameter is not set correctly, the automation system
may not function properly.

Use the same type of motor for both gate leaves in automation installations for double leaf swing gates.
Adjust the opening and closure speed, deceleration and delay settings appropriately for the specific
installation, ensuring that the gate leaves overlap correctly.

We recommend using only ROGER TECHNOLOGY accessories and control and safety devices. Specifically, we
recommend installing FAES or F4S technology photocells .

3 Updates of version P3.25 RS

1. Add par. A9 and par. !0 in case of: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5R5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Add deceleration selection value for SMARTY motors.

3. Add par. 43 and 44 for SMARTY's motor with SMARTY/EMA installed

4. Add new alarms and faults OF5E function.
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4 Technical characteristics of product

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX
MAINS POWER VOLTAGE 230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac =+ 10% 60 Hz
MAXIMUM MAINS POWER ABSORPTION 600 W
FUSES F1 = 20A (ATO257) motor power circuit protection.
F2 = 4A (ATO257) electric lock protection
F3 = 3A (ATO257) accessories power supply protection
F4 = T2A (5x20 mm) primary transformer coil protection
CONNECTABLE MOTORS 2
MOTOR POWER SUPPLY 36 Vac, with self-protected inverter
MOTOR TYPE sinusoidal drive brushless (ROGER BRUSHLESS)
MOTOR CONTROL TYPE sensorless field oriented control (FOC)
RATED MOTOR POWER 60 W
MAXIMUM MOTOR POWER 250 W
MAXIMUM POWER, FLASHING LIGHT 25 W (24 Vdc)
FLASHING LIGHT DUTY CYCLE 50%
MAXIMUM POWER 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (potential free con-
tact)
GATE OPEN LIGHT POWER 3 W (24 vdc)
ELECTRIC LOCK POWER 15 W (12 vdc)
MAXIMUM ACCESSORY CURRENT ABSORPTION |20 W 24 Vdc (750 mA)
OPERATING TEMPERATURE
JH/—ZO"C J/+55°c
DEGREE OF PROTECTION P54
PRODUCT DIMENSION dimensions in mm 330x230x115 Weight: 3,9 kg

The total of the absorption values of all the accessories connected must not exceed the maximum
A power values shown in the table. The values are guaranteed with original ROGER TECHNOLOGY
accessories ONLY. The use of non-original accessories may lead to malfunctioning. ROGER
TECHNOLOGY declines all responsibility for incorrect or non-conforming installations.
All the connections are protected by fuses (refer to the table). The courtesy light requires an external fuse.

5 Description of connections

Figure 1-2 shows connection diagrams.

TRANSFORMER

Measure the voltage on the primary mains power connection with a

tester.

For the Brushless automation system to function correctly, the mains
power voltage must be 230Vac (115 Vac) + 10%.

If the voltage measured is not as indicated above or is unstable, the
automation system may not work correctly.

o o
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5.1 Electrical connections

CONNECTING CONTROL UNIT TO MAINS ELECTRICITY

Power supply 230 Vac £10% (115 Vac +10% EDGE1/115/BOX)

CONNECTING CONTROL PANEL TO MOTORS

Motor 1
Motor 2

CONNECTING CONTROL PANEL TO

ACCESSORIES
Photocells - Receiver
Photocells - Transmitter

Keypad H85/TDS - H85/TTD (connecting to control
panel to decoder board H85/DEC-H85/DEC2)

L cable
110 m 10:30 m
3x2,5 mm? 3x4 mm?
3x2,5 mm? 3x4 mm?

Lcable=1:20 m

4x0,5 mm?
2x0,5 mm? .

6 SUGGESTIONS: in the case of a new
3x0,5 mm? installation, we recommend using

Key selector R85/60 3x0,5 mm? _ cables with a cross section of 3x2.5
mm? and not exceeding 10 m in
CONNECTING CONTROL PANEL TO FLASHING LIGHT |ength to connect the motor with the con-

Power supply 24 Vdc by LED (25 W power -

Duty cicle 50%)

CONNECTING CONTROL PANEL TO L cable

trol unit.

With existing installations, we recom-
mend checking the cross section of the
cables and that the cables themselves are

2x1 mm? (max 10 m)

ACCESSORIES 120 m . e
- in good condition.

Power supply 24 Vdc (3 W max) 2x0,5mm WARNING: old cables or previous genera-

L cable tion cables, especially if with a cross sec-
CONNECTING CONTROL PANEL TO COURTESY tion of 3x1.5mm2, may impair the perfor-
LIGHT 1:20 m L

mance of the digital brushless motor.

Power supply 230 Vac (100 W) 2x1 mm? N.B.: Using 3x1.5mm2 cables is NOT
CONNECTING CONTROL PANEL TO ANTENNA recommended.
Cable type RG58 max 10 m

Pttt

SEC2 SEC1
X-Y-Z

HEH
o]
HEH
o
BATTERY
[= +|
aa)

Z-Y-X
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DESCRIPTION

Mains power supply 230 Vac +10% 50 Hz connection. (EDGE1/115/BOX: 115
Vac + 10% 60Hz).
Fuse 5x20 T2A.

Secondary transformer input for 26 V AC motor power (SEC1) and for 19 V
power to logical control and peripheral devices (SEC2).
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

Connection to ROGER brushless MOTOR 1.

Warning! If the motor rotates in the wrong direction, simply swap any two of
the three motor connectors.
Check the connections illustrated in fig. 1.

Connection to ROGER brushless MOTOR 2.
Warning! If the motor rotates in the wrong direction, simply swap any two of

the three motor connectors.
Check the connections illustrated in fig. 1.

Connection to B71/BCHP (see fig. 7)
@ See instructions for B71/BCHP for further information.



6 Function buttons and display

a

< BuTTON

> I EgEE e

DowN  [e]
v [o] [of

DOWN
[¢]-
+

PROG TEST LROG
TEST

DESCRIPTION
Next parameter
Previous parameter

Increase value of parameter by 1

Decrease value of parameter by 1

Programme travel
Activate TEST mode

Press the UP A and/or DOWN w buttons to view the parameter you intend to modify.
Use the + and - buttons to modify the value of the parameter. The value starts to flash.
Press and hold the + or = button to scroll quickly through values, to modify the parameter more quickly.

To save the new value, wait a few seconds or move onto another parameter with the UP “ or DOWN w

button. The display flashes rapidly to indicate that the new value has been saved.
e Parameters can only be modified while the motor is not running. Parameters can be viewed at any time.

7 Switching on or commissioning

Power the control unit.
The firmware version of the control unit is displayed briefly.
Version installed: P3.25.

o
b |

)

=l

Immediately afterwards, the displays enters the commands and safety device status mode. See chapter 8.
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8 Display function modes

8.1 Parameter display mode

PARAMETER

PARAMETER VALUE

o
I

l

See chapter 11 for detailed descriptions of the parameters.

8.2 Command and safety device status display mode

COMMAND STATUS

SAFETY DEVICE STATUS

(L
LAL

FT1

L

FT2
C__ )

(_CH ) ()
* +
POWERJ STOPJ

COMMAND STATUS:

The command status indicators on the display
(segments AP = open, PP = step mode, CH
= close, PED = partial opening, ORO= clock)
are normally off. They illuminate when a
command is received (e.g.: when a step
mode command is received, the segment PP
illuminates).

SAFETY DEVICE STATUS:
The safety device status indicators on the

display (segments FT1/FT2=photocells, COS1/COS2 = sensing edges, STOP) are normally on. If an indicator is
off, the relative device is in alarm state or is not connected.
The an indicator is flashing, the relative device has been disabled with a specific parameter.

8.3 TEST mode

The TEST mode is used to test activation of the commands and safety devices with visual confirmation.

To activate the mode, press the TEST button with the automatic gate system at rest. If the gate is moving,
pressing TEST stops the gate. Pressing the button again enables TEST mode.

If the flashing light and the gate open indicator lamp illuminate for one second each time a control is used

or

a safety device is activated.

The command signal status is shown on the left hand side of the display for 5 seconds, ONLY when the
respective command signal is active (AP, CH, PP, PE, OR). For example, if the gate open command is activated,
the letters AP appear on the display.

1
I ()
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The status of the safety devices/inputs is shown on the right hand side of the display. The number of the
terminal relative to the safety device in alarm state flashes.
Example: STOP contact in alarm state.

U \\ I Ialn] No safety device in alarm state, and no limit
N -’ -— uu switch activated
=T -
L y 21 STOP.
,_ ’ N~ -5 Sensing edge COS1.
-\
I~ oY Sensing edge COS2.
g Photocell FT1.
o Photocell FT2.
Parameter 7T/ modified. Press the PROG key until
dRER APP- appears on the display, then repeat the
acquisition procedure (see chapter 9).

NOTA: If one or more contacts are open, the gate will not open or close.

If more than one safety device is in alarm state, once the problem relative to the first device is resolved, the
alarm for the next device is displayed. Any further alarm states are also displayed with the same logic.

Press the TEST button again to exit test mode.

After 10 seconds with no user input, the display returns to command and safety device state display mode.

8.4 standby mode

This mode is activated after 30 minutes with no user input. The POWER LED flashes slowly.
Press UP “, DOWN w, +, = to reactivate the control unit.

Sz
71\

POWERJ
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9 Travel acquisition

9 For the system to function correctly, the gate travel must be acquired by the control.

9.1 Before starting

1. Select the automation system model installed with the parameter A .

KEY: @ HIGH SPEED Motor (§) REVERSIBLE Motor

SELECTION MODEL e CONFIGURATIONS
_,-r]
RIDI  |BE20/200/Hs | gy @ -
R O2 S 20 ,. e
0 erie BR = - -
A1 O3 BH23/282 - - -
At O4 Serie BR21 _ _
SMARTYS ’:”ﬁ If SMARTY/EMA is installed, set 7! O |
NB: the position data request message dAtA appears
A OS5 - on the display whenever this parameter is modified.
_— Press the PROG key until APP- appears on the display,
SMARTY?7 Z then repeat the acquisition procedure (see chap. 9.2).
SetG4 Of and7! 01
e NB: the position data request message dAEA appears
At 06 SMARTY7R - on the display whenever this parameter is modified.
Press the PROG key until APP- appears on the display,
then repeat the acquisition procedure (see chap. 9.2).
SetG4 Of and7! 01
- NB: the position data request message dAEA appears
AR O SMARTY5R5 ﬁ on the display whenever this parameter is modified.
Press the PROG key until APP- appears on the display,
then repeat the acquisition procedure (see chap. 9.2).
If SMARTY/EMA is installed, set 71 0 {
- NB: the position data request message dAtA appears
At 0B SMARTY4HS ’:‘»’ﬁ @ on the display whenever this parameter is modified.
Press the PROG key until APP- appears on the display,
then repeat the acquisition procedure (see chap. 9.2).
RI D3 | BH23/252/Hs . = © -
-' -
A0 BR21/351/HS @ -
AL BE20/400 -




2. Select the number of motors installed with the parameter 10. This parameter is set for two motors by

default.
-.
[n}

- .

3. Check that the operator present function is not enabled (A7 00).

CLOSE

4. Install mechanical stops in both the open and closed positions.
5. Move the gate into the closed position. The gate leaves must be against the mechanical stops.
6. Press TEST (see TEST mode in chapter 8) and check the command signal and safety device states. If

any safety devices are not installed, jumper the relative contact or disable the device from the relative
parameter (50, 51, 53, 54, 73 and T4).

TEST
D @ —) SEE CHAPTER 13 e 14
o No °\ 1 click
TEST | @’( TEST pROG  pndl.. ACQUISITION
Eﬂ H % —) PROCEDURE
No CHAP. 9.2

1 click
Press and hold on

Yes
TEST ACQUISITION
—D. —) PROCEDURE

1 ik  CHAP.9.2

CLOSE

o
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9.2 Acquisition procedure:

W ke L] e oo

Lelick | \ PARAM. 25 =
MOTOR1  DELAY MOTOR 2 OPEN
OPENING  TIME OPENING
l — nSsi
x4 gl b =i=le Y
i o O A ¢
215 PARAM. 26
MOTOR2  DELAY =~ MOTOR1  CLOSED
CLOSING ~ TIME  CLOSING

¢ Press and hold PROG for 4 seconds. AF P- is shown on the display.

e Press PROG again. Alito is shown on the display.

e MOTOR 1 starts opening at low speed.

o After the delay time set with parameter 25 (with a default time setting of 3 s), MOTOR 2 starts an opening
manoeuvre.

e Once the gate open mechanical stop is reached, the gate stops briefly. The message Alito flashes on the
display for 2 s.

¢ When the message Allto stops flashing and is steadily lit on the display, MOTOR 2 closes first and then,
after a delay set with parameter & (default setting 5 s), MOTOR 1 closes until the gate closed mechanical
stop is reached.

If the acquisition procedure is completed successfully, the display enters the command and safety device

state display mode.

If the following error messages are shown on the display, repeat the acquisition procedure:

e AP PE: acquisition error. Press the TEST button to clear the error, and check the safety device in alarm
state.

e AP PL: travel length error. Press TEST to clear the error, and check that both gate leaves are fully closed
before launching a new acquisition procedure.

ﬂ For more information, see chapter 14 “Alarms and faults”.
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10 Index of parameters

CTORY
paRAM. | PCTORY DESCRIPTION PAGE
At = C{-IlAPTER Selecting automation system model 55
Ae 0o Automatic closure after pause time (from gate completely open) 55
A3 i} Automatic gate closing after mains power outage (black-out) 55
A4 i} Selecting step mode control function (PP) 55
AS 0 Pre-flashing 56
AGE i} Condominium function for partial open command (PED) 56
A7 0o Enabling operator present function. 56
RB 0o Gate open indicator / photocell test function and “battery saving” 56
A9 oy MOTOR 1 Setting deceleration during opening (visible if A ! T {, 56
A0S A!06AIDTAIOBAIO9A DAL
I oy MOTOR 2 Setting deceleration during opening (visible if A ! T {, 56
A1O5 A0 AIDTAIORAIO9A DAL
i o4 MOTOR 1 Setting deceleration during opening and closing 56
Iy o MOTOR 1 Setting deceleration during closing (visible if A { J{,A ! 05, 56
RIDOB,RIDTAITOBARIO9ATID ALY
ic o4 MOTOR 2 Setting deceleration during opening and closing 56
2 oy MOTOR 2 Setting deceleration during closing (visible if A { J{, A 05, 56
RIO6,ARIOTAIOBARIO9ATID AT
i3 0 Adjusting LEAF 1 position control 57
H 10 Adjusting LEAF 2 position control 57
5 G5 Partial opening adjustment (%) 57
9 i} Adjusting MOTOR 1 stop advance on gate open stop 57
(=} [} Adjusting MOTOR 2 stop advance on gate open stop 57
= 30 Setting automatic closing time 57
E5 0o Enabling of management for opening with automatic reclosure exclusion 57
25 03 Adjusting opening delay of MOTOR 2 57
26 05 Adjusting closing delay of MOTOR 1 57
o 03 Setﬁng reverse time after activation of sensing edge or obstacle 57
detection (crush prevention).
c8 0o Electric lock mode selection 58
5] 0o Enable electric lock 58
30 07 Setting motor torque 58
31 15 Setting obstacle impact force sensitivity MOTOR 1 58
3 {5 Setting obstacle impact force sensitivity MOTOR 2 58
33 0 Setting motor torque MOTOR 2 58
M (=] Setting start acceleration during opening and closing MOTOR 1 58
35 (=] Setting start acceleration during opening and closing MOTOR 2 58
38 0o Enable lock release reverse impulse 58
40 o4 Speed opening setting 59
Y o4 Speed closing setting 59
43 a0 Opening approa;h distance settir!g MOTOR1/MOTOR2 (only for 59
SMARTY Series with SMARTY / EMA installed)
uy a0 Clo§ing a_pproach distance st_etting MOTOR1/MOTOR2 (only for SMARTY 59
Series with SMARTY / EMA installed)
ug o1 Number ofautomgtic closure attempts after activation of sensing edge 59
or obstacle detection (crush protection)
=1} i} Setting photocell mode during gate opening (FT1) 59
S oc Setting photocell mode during gate closing (FT1) 59
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FACTORY

PARAM. DEFAULT DESCRIPTION PAGE
=T ol Photocell (FT1) mode with gate closed 59
53 i} Setting photocell mode during gate opening (FT2) 59
54 i} Setting photocell mode during gate closing (FT2) 59
55 0l Photocell (FT2) mode with gate closed 60
56 0o Enable close command 6 s after activation of photocell (FT1-FT2) 60
51 0o Selecting contact type (NC or 8.2 kOhm) on inputs FT1/FT2/ST 60
58 0o Selecting the type of photocell test on input FT1 60
53 0o Selecting the type of photocell test on input FT2 60
BY @ oo Managing reversible function of motor (SMARTY REVERSIBLE only) 60
b5 05 Motor stop distance setting 60
10 oc Select number of motors installed 61
X og Enabling absolute encoder (SMARTY Series automation systems only) 61
= 03 Configuring sensing edge COS1 61
4 0o Configuring sensing edge COS2 61
6 0o Configuring radio channel 1 (PR1) 61
1 0 Configuring radio channel 2 (PR2) 61
8 0o Configuring flashing light frequency 61
13 &0 Selecting courtesy light mode 62
B0 i} Clock contact configuration ORO/IN1 62
B o0 Enable safeguarded gate closure/opening 62
B 03 Setting safeguarded closure/opening activation time 62
B5 ac Reduced performance for battery power mode 62
B6 0o Enabling of regular maintenance activation 63
a1 0o Adjustment of regular maintenance activation hour counter 63
90 0o Restoring factory default values 63
nd Ol HW version 63
ni c3 Year of manufacture 63
nc 45 Week of manufacture 63
nd B 63
4 B3 Serial number 63
nS o1 63
nb =5 FW version 63
ol e . 63
ol 53 View manoeuvre counter 03
il S View manoeuvre hour counter 64
b 23 64
d0 o View control unit days on counter 64
di 23 64
P o0 64
Fe oo Password 64
P3 ao 64
PY 0o 64
P 0o Password change protection 64
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11 Parameters menu

PARAMETER

PARAMETER VALUE

)
]

l

(
l

0

BE20/200/HS - IRREVERSIBLE HIGH-SPEED piston. (@

ae

BR20 range - IRREVERSIBLE piston.

03

BH23 range - Gear motor with IRREVERSIBLE articulated arm.

04

BR21 range - In-ground IRREVERSIBLE gear motor.

0s

SMARTY 5 or SMARTY 7 range - IRREVERSIBLE piston.

0a

SMARTY 7R - REVERSIBLE piston. IMPORTANT: set54 0/ and 71 O 1. @

o

SMARTY 5RS - REVERSIBLE piston. IMPORTANT: set54 01 and 11 0 1. (@)

0g

SMARTY 4HS - IRREVERSIBLE HIGH-SPEED. @

a9

BH23/252/HS - Gear motor with IRREVERSIBLE H/IGH-SPEED articulated arm @

BR21/351/HS - In-ground IRREVERSIBLE H/IGH-SPEED gear motor. @

BR20/400 - IRREVERSIBLE piston.

0o

Disabled.

015

From 1 to 15 of gate closure attempts after photocell is triggered.
Once the number of attempts set is reached, the gate remains open.

99

The gate tries to close indefinitely.

00 | Disabled. The gate does not close automatically when mains power is restored.
Enabled. If the gate is NOT completely open, when mains power is restored, the gate closes after a 5 second warn-
0 I | ing signalled with the flashing light (independently of the value set with the parameter AS). The gate closes in

“position recovery” mode (see chapter 17-18).

[t

Open-stop-close-stop-open-stop-close...

i}

Condominium function: the gate opens and closes after the set automatic closing time.

The automatic closing timer restarts if a new step mode command is received.

Step mode commands are ignored while the gate is opening. This allows the gate to open completely and prevents
the gate from closing when not required.

If automatic closing is disabled (A200), the condominium function automatically attempts a closing manoeuvre
RZD 1.

ae

Condominium function: the gate opens and closes after the set automatic closing time.

The automatic closing timer does NOT restart if a new step mode command is received.

Step mode commands are ignored while the gate is opening. This allows the gate to open completely and prevents
the gate from closing when not required.

If automatic closing is disabled (R200), the condominium function automatically attempts a closing manoeuvre
RO 1.

03

Open-close-open-close.

04

Open-close-stop-open.
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]

Disabled. The flashing light is activated during opening and closing manoeuvres.

0i-10

Flashing warning signal for 1 to 10 seconds prior to every manoeuvre.

39

5 second flashing warning signal prior to closing manoeuvre.

00

Disabled. The gate opens partially in step mode: open-stop-close-stop-open...

0l

Enabled. Partial commands are ignored during gate opening.

]

Disabled.

i

Enabled. The open (AP) or close (CH) button must be pressed continuously to operate the gate. The gate stops
when the button is released.

0

The indicator is off when the gate is closed, and steadily lit during manoeuvres and when the gate is open.

0

The indicator flashes slowly during opening manoeuvres, and is lit steadily when the gate is completely open. It
flashes quickly during closing manoeuvres.
If the gate is stopped in an intermediate position, the lamp extinguishes twice every 15 seconds.

0c

Set ¢ if the output SCis used for the photocell test. See fig. 5.
NB: the type of photocell test can be selected by means of parameters 58 and 59.

03

Set to 3 if the output SCis used for the “battery saving” function. See fig. 6.
When the gate is completely open or closed, the control unit deactivates any accessories connected to terminal
SC to reduce battery consumption.

04

Set to 04 if the output SCis used for the “battery saving” function and photocell test function. See fig. 6. NB: the
type of photocell test can be selected by means of parameters 58 and 53.

A3 04

A1 03 Ri 0
SMARTYS0r7 | SMARTYZR | SMARTYSRS | SMARTYA/HS

71 0! = ENABLED
Setting deceleration MOTOR 1 during OPENING

o

Setting deceleration MOTOR 2 during OPENING

0 i-050

{0 I= the gate decelerates near stops and the limit switch (if installed) ...
{15= the gate decelerates long before stops and the limit switch (if installed).
1 for SMARTY Series automations

{04

Setting deceleration MOTOR 1 during CLOSING

i? 04

Setting deceleration MOTOR 2 during CLOSING

0 i-050

0 I= the gate decelerates near stops and the limit switch (if installed) ...
{15= the gate decelerates long before stops and the limit switch (if installed).
® 1 for SMARTY Series automations

0i-05

01= the gate decelerates near stops and the limit switch (if installed).

05: the gate decelerates long before stops and the limit switch (if installed).
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0i-2d

Motor revolutions (J | = minimum / 20 = maximum).

15-99

From 15% to 99% of total gate travel.

The leaf stops against the opening stop.

01-25

A leaf stop advance of 1 to 25 motor turns before the completely open position may be set.

00-50

Pause time settable from 00 to 90's.

92-539

Pause time settable from 2 to 9 min.

Disabled.

An AP (opening) command activates the opening manoeuvre. With the gate fully open, automatic reclosure is
excluded. An AP (open) or CH (close) command activates the closure manoeuvre.

A PP (step mode) command activates the opening manoeuvre. With the gate fully open, automatic reclosure is
excluded. Another PP (step mode) command activates the closure manoeuvre.

A PED (partial opening) command activates the partial opening manoeuvre. Automatic reclosure is excluded. Ano-
ther PED (partial opening) command activates the closure manoeuvre.

00- 10

From0Oto 10s.

00-30

From0to 30s.

00-60

From0to 60s.
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Normally UNPOWERED electric lock (powered only for 3 s when opening starts).
N.B.: The electric lock is enabled by parameter 29.

ai

“ventouse” type electric block (normally powered when the gate is completely closed). Not powered when gate is moving.

“ventouse” type electric block (normally powered when the gate is completely opened or completely closed). Not
powered when gate is moving.

Disabled.

Enabled. When LEAF 1 approaches the gate closed stop, the controller delivers supplementary power to MOTOR
1 to latch the electric lock.

Enabled. When LEAF 1 approaches the gate closed stop, the controller delivers maximum power to MOTOR 1 to
latch the electric lock. The obstacle detection system is disabled.

003

0 1=-35%; 2= -25%; 03=-16%; 04=-8% (reduced motor torque = increased sensitivity).
05=0%.
06=+8%; 07=+16%; 8= +25%; 9= +35% (increased motor torque = reduced sensitivity).

010

Low motor torque:
0 = minimum obstacle impact force ... {{J = maximum obstacle impact force
N.B.: only use these settings if the medium motor torque values are not suitable for the installation.

=13

Medium motor torque. Recommended setting for adjusting force settings correctly.
{ I = minimum obstacle impact force ... {9 = maximum obstacle impact force.

Maximum motor torque. May only be used if the gate is equipped with a sensing edge.

010

Low motor torque:
0 ! = minimum obstacle impact force ... I = maximum obstacle impact force
N.B.: only use these settings if the medium motor torque values are not suitable for the installation.

1i-13

Medium motor torque. Recommended setting for adjusting force settings correctly.
{ | = minimum obstacle impact force ... {9 = maximum obstacle impact force.

Maximum motor torque. May only be used if the gate is equipped with a sensing edge.

01=-35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (reduced motor torque = increased sensitivity).
05= 0%.
06=+8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (increased motor torque = reduced sensitivity).

The torque is set with parameter 30.

010

01=the gate accelerates rapidly at start of manoeuvre ... 10= the gate accelerates slowly and progressively at start of manoeuvre.

ao

Disabled.

0l

Enabled. The controller applies a brief closing force (max. 4 s) to release the electric lock.




01-05

01=60% minimum speed ... 05= 100% maximum speed.

4300

SMARTY50r7 | SMARTY7R | SMARTYSR5 | SMARTY4/HS
71 0! =ENABLED

Opening approach distance setting MOTOR1/MOTOR2

4400

Closing approach distance setting MOTOR1/MOTOR2

00-80

from min. 0 to max. B0 of turns performed by the motor at the minimum speed. Speed is setted by the con-
trol unit automatically and it isn’t adjustable.

0o

No automatic closure attempts.

01-03

From 1 to 3 automatic closure attempts. We recommend setting a value equal to or lower than the value set for
parameter AZ. Automatic closure is only performed if the gate is completely open.

oo

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

STOP. The gate stops and remains stationary until the next command is received.

ac

IMMEDIATE REVERSE. The gate reverses immediately if the photocell is activated during gate opening.

03

TEMPORARY STOP. The gate stops as long as the photocell is obstructed. The gate resumed opening when the
photocell is cleared.

04

DELAYED REVERSE. The gate stops if the photocell is obstructed. The gate closes when the photocell is cleared.

]

=

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

gl

STOP. The gate stops and remains stationary until the next command is received.

a

Y]

IMMEDIATE REVERSE. The gate reverses immediately if the photocell is activated during gate closure.

]

Ly

TEMPORARY STOP. The gate stops as long as the photocell is obstructed. The gate resumed closing when the
photocell is cleared.

04

DELAYED REVERSE. The gate stops if the photocell is obstructed. The gate opens when the photocell is cleared.

]

If the photocell is obstructed, the gate cannot open.

gl

The gate opens when an open command is received, even if the photocell is obstructed.

ac

The photocell sends the gate open command when obstructed.

0o

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

gl

STOP. The gate stops and remains stationary until the next command is received.

ac

IMMEDIATE REVERSE. The gate reverses immediately if the photocell is activated during gate opening.

]

Ly

TEMPORARY STOP. The gate stops as long as the photocell is obstructed. The gate resumed opening when the photocell is cleared.

]

£

DELAYED REVERSE. The gate stops if the photocell is obstructed. The gate closes when the photocell is cleared.

ao

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

STOP. The gate stops and remains stationary until the next command is received.

ac

IMMEDIATE REVERSE. The gate reverses immediately if the photocell is activated during gate closure.

03

TEMPORARY STOP. The gate stops as long as the photocell is obstructed. The gate resumed closing when the photocell is cleared.

04

DELAYED REVERSE. The gate stops if the photocell is obstructed. The gate opens when the photocell is cleared.
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If the photocell is obstructed, the gate cannot open.

The gate opens when an open command is received, even if the photocell is obstructed.

The photocell sends the gate open command when obstructed.

Disabled.

Enabled. When the photocell gate FT1 is crossed, a close command is sent 6 seconds later.

Enabled. When the photocell gate FT2 is crossed, a close command is sent 6 seconds later.

FT1 FT2 ST
The controller is configured for NC contacts by default.

8k2 N.C. N.C.

N.C. 8k2 N.C.

8k2 8k2 N.C.

Photocell test disabled.

Photocell test enabled on opening ONLY.

Photocell test enabled on closure ONLY.

Photocell test enabled on both opening and closure.

©)

The SMARTY 5R5/7R motor is always REVERSIBLE.

The gate leaf may be moved manually in either direction (open or close) without unlocking the motor, with or
without mains power, when the motor is not running.

WARNING: when the control unit is powered, consider the possibility of an electric lock.

The SMARTY 5R5/7R motor is REVERSIBLE ONLY when the controller is NOT powered.

When the control unit is powered, SMARTY 5R5/7R is IRREVERSIBLE during both opening and closure, until the
opposing force of the motor is counteracted

If the unit is not powered, the gate leaf can be moved manually without releasing the motor (in both opening and
closure).

WARNING: when the control unit is NOT powered, in condominium applications the use of an electric lock is
mandatory.

IMPORTANT! Always disconnect from mains power and (if applicable) battery power before disconnecting the
terminal board of the motor from the controller or disconnecting any of the motor wires.

01= faster deceleration/shorter stop distance ... 05= slower deceleration/longer stop distance.




0l

1 motor.

0e

2 motors. IMPORTANT: Use the same type of motor for both gate leaves.

ao

Disabled.

o

Enabled. Perform or repeat the acquisition procedure to acquire the parameters relative to the installation. N.B:
see chapter 12 for more information on the absolute encoder.

]

Sensing edge NOT INSTALLED.

NC contact (normally closed). The gate reverses only when opening.

ae

Contact with 8k2 resistor. The gate reverses only when opening.

03

NC contact (normally closed). The gate always reverses.

04

Contact with 8k2 resistor. The gate always reverses.

0o

Sensing edge NOT INSTALLED.

NC contact (normally closed). The gate reverses only when closing.

0c

Contact with 8k2 resistor. The gate reverses only when closing.

03

NC contact (normally closed). The gate always reverses.

04

Contact with 8k2 resistor. The gate always reverses.

0o

STEP MODE.

ai

PARTIAL OPENING

e

OPENING

03

CLOSING.

o4

STOP.

s

Courtesy light. The output COR is managed from the remote control. The light remains it as long as the remote
control is active. The parameter 79 is ignored.

06

Courtesy light ON-OFF (PP). The output COR is managed from the remote control.
The remote control turns the courtesy light on and off. The parameter 79 is ignored.

o

STEP MODE with confirmation for safety. @

08

PARTIAL OPENING with confirmation for safety. @

09

OPENING with confirmation for safety.

10

CLOSURE with confirmation for safety.

() To prevent gate manoeuvres caused b aCC|dentaIIy pressmg a remote control button, confirmation is required to enable

the command. Example: parameters 16 g

* Pressing the CHA button on the remote control selects the step mode function, which must be confirmed within 2
seconds by pressing CHB on the remote control. Press CHB to activate partial opening.

ao

The frequency is set electronically from the flashing light unit.

0l

Slow flash.

ae

Light flashes slowly when gate opens, rapidly when gate closes.

6

-




0o

Disabled.

0l

PULSE. The courtesy light illuminates briefly at the start of each manoeuvre.

ae

ACTIVE. The light remains lit for the entire duration of the manoeuvre.

03-30

From 3 to 90 s. The light remains lit for the time period set after the manoeuvre is completed.

92-99

From 2 to 9 minutes. The light remains lit for the time period set after the manoeuvre is completed.

oo

When the clock function is active, the gate opens and remains open. Any command signal received is ignored.

o

When the clock function is active, the gate opens and remains open. Any command signal received is accepted.
When the gate returns to the completely open position, the clock function is reactivated.

ao

Disabled. The parameter 82 is not displayed.

ol

Safeguarded closure enabled.
After a period of time set with parameter 82, the control unit signals a 5 second warning with the flashing light,
regardless of the parameter A5, and then closes the gate.

ae

Safeguarded closure / opening enabled.

If the gate is closed as a result of a step mode command, after a period of time set with parameter 82, the control
unit signals a 5 second warning with the flashing light (regardless of the parameter AS), and then the gate closes.
If the gate is stopped by the obstacle detection system during a closure manoeuvre, the gate closes after a period
of time set with parameter 82.

If the gate is stopped by the obstacle detection system during an opening manoeuvre, the gate closes after a period
of time set with parameter 82.

02-30

Wait time settable from 2to 90 s.

92-99

Wait time settable from 2 to 9 min.

0o

No reduction.
The acceleration (34/35), deceleration ( ! I/ I¢) and speed (H0/4 1) parameters configured are maintained.

BASIC reduced performance mode.
Acceleration 34/35 slow=08.

o Deceleration |/ iZ gradual=04.

Speed HO/H | 70% Oc.

ADVANCED reduced performance mode.
0z Acceleration 34/35 slow=08.

Deceleration !/ /2 gradual=04.
Speed H0/4 | 60% Oc.

(9]
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]

Disabled.

0l

Maintenance enabled for a period = parameter value 87 x10 hours.

ae

Maintenance enabled for a period = parameter value 87 x100 hours.

Disabled.

0133

from 10 to 990 hours with parameter 86 O I.
from 100 to 9900 hours with parameter 86 0c.
Maximum limit: 9990 hours (beyond this value the maintenance alarm is disabled entirely).

/

~
- - L
N (\))
x4 s

Warning! Restoring default settings cancels all settings made previously except for parameter A |
restore, check that all parameters are suitable for the installation.

The default factory settings may also be restored using the + (PLUS) and - (MINUS) buttons as follows:

e Turn off the power.

e Press and hold the + (PLUS) and - (MINUS) button until the unit switches on.

e The display flashes after 4 s rE5-

¢ The default factory settings have now been restored.

: after

Example: 0 23 45 671 B3 01 23

nO01 HW version.

nic3 Year of manufacture.
ne 45 Week of manufacture.
n3 61

n483 Serial number.

nS 01

nbc3 FW version.

o00!

oldd

Manoeuvres performed.
Example: 0 | 23 x100 = 12.300 manoeuvres.
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hO D!

hic3

Manoeuvre hours.
Example: 0 23 =123 hours.

d0ai Days with unit switched on.

di23 Example: 0 | 23 =123 days.

P00 Password activation procedure:

P2 00 Enter the desired values for parameters P {, P2, P3 and PH.

P304 Use the UP a and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter CF.
Py o0 Press and hold the + and - buttons for 4 seconds.

.
.

¢ The display flashes to confirm that the password has been saved.

¢ Switch the control unit off and on again. Check that password protection is activated (CP=0 {).

Temporary unlock procedure:
e Enter the password.
e Check that CP=00.

Password cancellation procedure:

e Enter the password (CP=00).

e SavethevaluesP {, P2, P3, P4 =00

e Usethe UP a and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter CF.

¢ Press and hold the +and = buttons for 4 seconds.

e The display flashes to confirm that the password has been cancelled (the values P {00, P2 00, P300 and
P4 00 indicate that no password is set).

¢ Switch the control unit off and on again (CP=00).

Protection deactivated.

0l

Protection activated.




12 Commands and Accessories

A If not installed, safety devices with NC contacts must be jumpered at the COM terminals, or disabled by
modifying the parameters 50,5 1, 53,54,73 and 74.
KEY: N.A. (Normally Open) .

N.C. (Normally Closed).

CONTACT DESCRIPTION

13 (COR) 14 | Output (potential free contact) for connecting courtesy light. 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc 40
o o W (fig. 3).

16(+LAM) 15(COM) | Connection for flashing light (24 Vdc - duty cycle 50%) (fig. 2).
n The settings for the pre-manoeuvre flashing warning signal may be selected with parameter
RS, while the flashing mode is set with parameter 8.
17(+ES) 15(COM) | Input for connecting electric lock, 12 Vdc max. 15 W (fig. 2).
The function of the electric lock is determined by parameter 5.

| poy N
LA Ay
18(+24V) 15(COM) | Power feed for external devices. See technical characteristics.

20(SC) 19(COM) | Connection for gate open indicator lamp. 24 Vdc 3 W (fig 2).
The function of the indicator lamp is determined by parameter AB.

20(SC) 19(COM) | Photocell test connection and/or battery saving (fig. 5 and 6).

The power feed for the photocell transmitters (TX) may be connected to this.

0 —oO Set the parameter AB 0C to enable the test function.

Each time a command is received, the control unit switches the photocells off and on to
check that the contact changes state correctly.

Power feeds for all external devices may be connected to reduce battery consumption (if
batteries are used). Set A8 03 or AR 04.

WARNING! If contact 20 (SC) is used for the photocell test function or battery saving fun-
ction, a gate open indicator lamp cannot be connected.

22(FT2) 21(COM) | Input (N.C. or 8.2 kOhm) for connecting photocells FT2 (fig. 4-5-6).

The photocells FT2 are configured by default with the following settings:

o —o — 5300 Photocell FT2 disabled when gate is opening.

— 5430 . Photocell FT2 disabled when gate is closing.

— 550 1. The gate opens when an open command is received if photocell FT2 is obstructed.
— 57 00. NC (normally closed) incoming contact.

If the photocells are not installed, jumper the terminals 21(COM) - 22(FT2) or set the
parameters 53 00 and 54 00.

WARNING! Use R90/F4ES, G90/FA4ES or T90/F4S series photocells.

23(FT1) 21(COM) | Input (N.C. or 8.2 kOhm) for connecting photocells FT1 (fig. 4-5-6).

The photocells FT1 are configured by default with the following settings:

o —oO — 5000 Photocell triggers only during gate closure. Photocell is ignored during gate opening.
— 5102. Movement is reversed if the photocell is triggered during gate closure.

— 520 1. The gate opens when an open command is received if photocell FT1 is obstructed.
— 5780. NC (normally closed) incoming contact.

If the photocells are not installed, jumper the terminals 23(FT1) - 21(COM) or set the
parameters 50 00 and 5 1 00.

WARNING! Use R90/F4ES, G90/FAES or T90/F4S series photocells.

24(C0S2) 26(COM) [ Input (NC or 8 kOhm) for connecting sensing edge COS2.

The sensing edge is configured by default with the following settings:

o —oO — 14 00. The sensing edge COS2 (NC contact) is disabled.

If the sensing edge is not installed, jumper the terminals 24(COS2) - 26(COM) or set the
parameter 14 00.

25(C0S1) 26(COM) | Input (NC or 8 kOhm) for connecting sensing edge COS1 (fig. 2).

The sensing edge is configured by default with the following settings:

o —o — 13 03. If the sensing edge COS1 (NC contact) is enabled, the gate always reverses.

If the sensing edge is not installed, jumper the terminals 25(COS1) - 26(COM) or set the
parameter 13 00.

27(ST) 26(COM) [ STOP command input (N.C. or 8.2 kOhm).

The current manoeuvre is arrested if the safety contact opens.

o —oO N.B.: the controller is supplied with this contact already jumpered by ROGER TECHNOLOGY.
— The contact is configured by default with the following settings:

7 00. (normally closed) incoming contact.

Use RG58 if an external antenna is used; maximum recommended length: 10 m.
N.B.: do not make joints in cable.

29 (ANT) g ! 30 | Antenna connector for slot-in radio receiver board.
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CONTACT

DESCRIPTION

32(0ORO) 31(COM) | Clock timer contact input (N.O.).
o\c When the clock function is active, the gate opens and remains open.
At the end of the programmed time set with the external device (clock), the gate closes.
33(AP) 37(COM) | Open control signal input (N.O.).
IMPORTANT: persistent activation of the opening command prevents automatic reclosure;
o the automatic reclosure time count is resumed when the opening command is released.
34(CH) 37(COM) | Close command input (N.O.).
o o
35(PP) 37(COM) | Step by step mode command input (N.O.).
The function of the control is determined by parameter A4.
0
36(PED) 37(COM) | Partial open control signal input (N.O.).
A On double leaf gate automation systems, by default, the partial opening command opens

LEAF 1 completely.
With single leaf swing gate installations, by default, partial opening is 50% of total opening.

ABSOLUTE ENCODER
(SMARTY EMA)

Absolute encoder installed on SMARTY Series motors (see fig. 8).

During travel acquisition, the encoder reading is acquired in the completely open and
completely closed positions. During normal operation, the encoder reading is acquired at each
motor start, except in the case of direction inversion due to activation of the sensing edge,
the obstacle detection system or the photocells, or requested by the user with a command.

N.B.: The absolute encoder is connected in parallel with the motor phases. Normally, the
encoder will emit a short audible signal (whistle). If no audible signal is heard, the encoder
may be disconnected, absent or damaged.

For SMARTY REVERSIBLE: the encoder is already assembled and installed in the factory by
ROGER TECHNOLOGY.

For SMARTY IRREVERSIBLE: product code SMARTY/EMA is available for installing the encoder
on the motor.

Enable the encoder with the parameter 7! 0 ! and perform the travel acquisition procedure.
IMPORTANT: before programming the travel, make sure you have selected the correct
motor model via parameter A {. An incorrect setting will prevent the absolute encoder from
working.

If parameter A { is modified with SMARTY/EMA installed, repeat the travel acquisition
procedure

RECEIVER CARD

Connector for plug-in radio receiver board.

The control unit has two radio remote control functions by default:
— PR1 - step mode command (modifiable with parameter 76).

— PR2 - partial opening command (modifiable with parameter 77).

BATTERY CHARGER
B71/BCHP

BATTERY KIT
2x12 Vdc 4,5 Ah
(B71/BCHP/EXT)

Only AGM type

(Fig. 7) lin the absence of mains voltage, the central network gets powered by the batteries,
the display shows bAEL and the flashing light gets activated with reduced frequency, until
mains power is restored or until the battery voltage drops below the minimum permissible
limit. In this case, btLD (Battery Low) is shown on the display and the control unit accepts
no commands.

If mains power is lost while the gate is moving, the gate stops and then automatically
resumes the interrupted manoeuvre after 2 seconds.

N.B: in battery power mode, a fixed delay time of 1.5 s is applied even if delay times are
disabled with parameters 25 and 6.

To reduce battery consumption, the positive power feed wire of the photocell transmitters
and receiver may be connected to terminal SC (see fig. 5-6). Set A8 03 or AB 0. In this con-
figuration, the control unit disconnects power from the accessory devices when the gate is
completely open or completely closed.

WARNING! the batteries must always be connected to the electronic control unit in order to
charge. Periodically (at least every 6 months), check that the batteries are in good working
order.

For more information, refer to the installation manual for the B71/BCHP battery charger.
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13 Safety input and command status (TEST mode)

With no currently active commands, press the TEST button and check the following:

DISPLAY

POSSIBLE CAUSE

ACTION BY SOFTWARE

PHYSICAL CORRECTIVE
ACTION

2l

The safety STOP contact is open.
Incorrect setting of parameter 57.

Check that parameter 57 is set
correctly

Install a STOP button (NC) or
jumper the ST contact with the
COM contact.

g5

Sensing edge COS1 not connect-
ed or incorrectly connected.

Set the parameter 73 00 if not
used or to disable.

Jumper contact COS1 with con-
tact COM, if not used or to disable

o

Sensing edge COS2 not connected
or incorrectly connected.

Set the parameter 14 00 if not
used or to disable.

Jumper contact COS2 with contact
COM, if not used or to disable.

Photocell FT1 not connected or in-
correctly connected.
Incorrect setting of parameter 57.

Set the parameter 50 00eS ! 00
if not used or to disable.

Jumper contact FT1 with contact
COM, if not used or to disable.
Check connection referring to rela-
tive connection diagram (figure 4).

Photocell FT2 not connected or in-
correctly connected.
Incorrect setting of parameter 57.

Set the parameter 53 00 e 54 00
if not used or to disable.

Jumper contact FT2 with contact
COM, if not used or to disable.
Check connection referring to rela-
tive connection diagram (figure 4).

A

1
LI

(=]

LI

If occurs with no voluntary com-
mand, the contact (N.O.) may be
faulty or one of the buttons may
be incorrectly connected.

Check PP - COM contacts and con-
nections to buttons.

Check CH - COM contacts and con-
nections to buttons.

Check AP - COM contacts and con-
nections to buttons.

Check PED - COM contacts and
connections to buttons.

(nin}
D RN

If occurs with no command, the
contact (N.O.) may be faulty or
the timer may be incorrectly con-
nected.

Check ORO - COM contacts. Con-
tact must not be jumpered if not
used.

N.B: press TEST to exit TEST mode.
We recommend troubleshooting safety device and input status errors with

only.

“corrective action by software”
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14 Alarms and faults

The gate does not
open or close.

PROBLEM ALARM POSSIBLE CAUSE ACTION
POWER LED off No power. Check power cable.
POWER LED off Fuses blown. Replace fuse. Always disconnect from

mains power before removing fuses.

OF 5t

Input mains power voltage fault.
Control initialisation failed.

Disconnect from mains power, wait
10 seconds then reconnect to the mains
and switch on. If the problem persists,
contact your local authorized dealer for
verification and possible assistance.
Pressing the TEST button it is possible to
hide the alarm temporarily and consult
the control unit’s parameters.

Pr Ok

Overcurrent detected in inverter.

Press the TEST button twice or perform 3
command requests in succession.

S5ECD

Incorrect connection between SEC1
and SEC2 of the transformer.

Swap the connection between SEC1 and
SEC2.

dAEA

Incorrect travel length values.

Press the TEST button and check the
safety device/s in alarm state and the
connections of the safety devices. Check
that the mechanical stops of MOTOR 1
and MOTOR 2 are positioned correctly.
Repeat acquisition procedure.

Parameter 1 { modified

The position data request message dAEA ap-
pears on the display whenever this param-
eter is modified. Press the PROG key until
APP- appears on the display, then repeat
the acquisition procedure (see chapter 9).

Motor 1 not connected.

Check the motor cable.

Motor 2 not connected.

Check the motor cable.

Fuse F1 blown or damaged.
This message is not visible if con-
troller is in battery power mode.

Replace fuse.
Always disconnect from mains power
before removing and refitting fuses.

Example:

5 EE
cIEE

Configuration parameter error.

Set configuration value correctly and
save.

Er it

MOTOR 1 encoder not responding,
absent or faulty.

Check encoder connection.
Replacing the encoder is recommended
if the problem persists.

Enc |

MOTOR 2 encoder not responding,
absent or faulty.

Check encoder connection.
Replacing the encoder is recommended
if the problem persists.

Enic

Communication error between con-
troller and MOTOR 1 encoder.

Check connection of MOTOR 1.

Encc

Communication error between con-
troller and MOTOR 2 encoder.

Check connection of MOTOR 2.

En i3

Minor malfunction of MOTOR 1
encoder.

Check connection of MOTOR 1.
Check power voltage of controller.

Encd

Minor malfunction of MOTOR 2
encoder.

Check connection of MOTOR 2.
Check power voltage of controller.

En 4

Encoder MOTOR 1 encoder magnet
malfunction. Severe encoder error.

Replacing the encoder is recommended
if the problem persists.

ErncH

Encoder MOTOR 2 encoder magnet
malfunction. Severe encoder error.

Replacing the encoder is recommended
if the problem persists.

En IS

Position detected of MOTOR 1 in-
congruent with travel length.

Check the setting of parameter A { and
repeat the learning procedure.
Replacing the encoder is recommended
if the problem persists.

Encs

Position detected of MOTOR 2 in-
congruent with travel length.

Check the setting of parameter A { and
repeat the learning procedure.
Replacing the encoder is recommended
if the problem persists.

bELD (btLO)

Flat batteries.

Wait for mains power to be restored.
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has limited range
and does not work
while automated
gate is moving.

PROBLEM ALARM POSSIBLE CAUSE ACTION
F”J Fl E TEST button pressed accidentally. | Repeat acquisition procedure.
Safety devices in alarm state. Press the TEST button and check the sa-
Acquisition  pro- fety device/s in alarm state and the con-
cedure does not nections of the safety devices.
complete cor- Excessive voltage drop. Repeat acquisition procedure.
rectly. Check mains voltage.
HP PI’_ Travel length error. Move gate into completely closed posi-
tion and repeat the procedure.
Remote  control The radio transmission is impeded | Install the antenna.

by metal structures and reinforced
concrete walls.

Flat batteries.

Replace the transmitter batteries.

The flashing light
is not working.

Bulb / LED blown or flashing light
wires disconnected.

Check LED circuit and/or connector
wires.

With gate stops,
the flashing light
flashes with a re-
gular duty cycle (1
son / 4s off).

ASSE
(ASSt)

Maintenance alarm.

Perform a maintenance programm.

To reset the alarm, release the protec-
tion by inputting the password (CP 00)
and press TEST for 5 s. The message
ASSE is displayed, followed by the mes-
sages UPdE flashing for 4 seconds: to re-
set the alarm, hold down the TEST key
until donE is displayed.

If the TEST key is released, Abrt appears
on the display and the alarm is not reset.
The manoeuvre counter resets.

The number of hours HI-H 1 is stored by
the control unit, and the count is reset.
N.B.: when 9990 hours of manoeuvres
are exceeded, the maintenance alarm is
disabled entirely.

Message PS5 toge-
ther with audible
warning signal.
(with  SMARTY/
EMA only)

gs i

(POS1)

Notification that MOTOR 1 position
reading is in progress.

At start of each manoeuvre, the control
unit acquires the position of MOTOR 1.
If the position is not read successfully, the
message En | | is shown on the display.

POSC
(POS2)

Notification that MOTOR 2 position
reading is in progress.

At start of each manoeuvre, the control
unit acquires the position of MOTOR 2.
If the position is not read successfully, the
message Enc | is shown on the display.

Gate open indica-
tor lamp does not
work.

Bulb blown or wires disconnected.

Check the bulb and/or wires.

Gate does not per-
form desired ma-
noeuvre.

Motor leads crossed.

Swap two wires on terminal X-Y-Z or Z-
Y-X.

N.B.: Press the TEST button to temporarily cancel the alarm.
The next time a command is received, the alarm reappears on the display if the problem has not been

resolved.
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15 Procedural verifications - INFO Mode

x + TEST
- (R | J TO QUIT )
L|c LH:' o —lo,\ | L1 |- THEINFO MODE 1 click

N S

)

INFO mode may be used to view certain parameters measured by the EDGE1 controller.

Press and hold the TEST button for 5 seconds from the “View command signals and safety devices” mode with
the motor stationary. The control unit displays the following parameters and the corresponding measured
values in sequence:

Parameter Function
P3.25 View for 3 s the firmware version of the control unit.
ChE | ChE2 Displays the position of MOTOR 1 / MOTOR 2, expressed in revolutions and relative to total length,
- - at the time of the test.
Lum | Lunc | View total length of MOTOR 1/ MOTOR 2 programmed travel , in motor revolutions.
~PM{ | ~PM2 | View MOTOR 1 /MOTOR 2 speed, in revolutions per minute (rPM).
View current absorption of MOTOR 1/MOTOR 2, in Amperes (e.g.: 001.1=1,1A....016.5= 16,5 A).
AMFP RAPZ | If the MOTOR 1 / MOTOR 2 is stationary, the current absorption value is 0. Activate a command
function to test current absorption.
System OK indicator. To check for overloading (e.g.: too many utilities connected to 24 V output) or
if the mains voltage is too low, compare the parameters read with values indicated as follows with
BUS the motor stationary:
mains voltage= 230 Vac (nominal), bUS=37.6
mains voltage= 207 Vac (-10%), bUS= 33.6
mains voltage= 253 Vac (+10%), bUS=4 .6
Display current, expressed in Amperes, used to compensate for strain detected by MOTOR 1 / MO-
TOR 2 due, for example, to low external temperatures (e.g.: 0 =0 A ... 4 = +3 A). At the beginning of
ChP CMNP2 | a manoeuvre from the completely open or completely closed position, if the control unit detects a
strain higher than the value stored in its memory during the travel acquisition cycle, the controller
automatically increases the current delivered to MOTOR 1 / MOTOR 2.
Display current threshold, expressed in Amperes, at which the obstacle detection function (crush
ASE | Asce prevention) of MOTOR 1 / MOTOR 2 is triggered. This value is calculated automatically by the con-
- - troller in relation to the settings of parameters 30,31 and 3¢2.
For the motor to function correctly, ATP must aIways be lower than the value ASC.
Liml Lind Indicates time taken by motor to detect an obstacle, as set with parameter 3 /32, in seconds.
E.g. 1.000=15/0.120 = 0.12 s (120 ms). Ensure that the manoeuvre time is more than 0.3 s.
MOTOR 1/ MOTOR 2 status OK indicator. In normal conditions, this value is less than 500. If the value
AbS | AbSe exceeds 2000, the controller disables the motor. A value exceeding 500 indicates that the characteri-
stics of the connection cable are inadequate for the installation or that the connection cable is too long
or of inadequate cross section, or may indicate an electrical fault of the brushless motor.
If the control unit is capable of identifying the position of the gate leaf when the test is conducted,
the following is shown on the display:
] UP__  position known, normal operation.
UP {_  LEAF 1 position unknown, position recovery in progress.
UP I LEAF 2 position unknown, position recovery in progress.
UP 12 positions of both leaves unknown, position recovery in progress.
Indicates the state of the automation system (open/closed).
OC 0P automation system opening (motor active).
oc OP CL automation system closing (motor active).
OP -0 automation system completely open (motor not actives).
0P -[ automation system completely closed (motor not actives).
UE UF U mains voltage too low or overload.
UF H motors overcurrent.
Displays the number of hours remaining before the maintenance alarm is activated. The number is
preceded by a — (minus) symbol. If the number of remaining hours is a four figure value, the minus
HOUF symbol (-) is replaced by a point. Example: -1234 hours remaining until maintenance alarm =.1234
e Pressing {, (DOWN arrow): view number of hours of last maintenance service. The first service is
indicated as 0.0.0.0. .
e Pressing I (UP arrow): return to remaining hours display.
bl Displays 00= motor brake not active; {0=brake active on motor 1; Jc=brake active on motor 2; Ic=
&= brake active on both motors; -- -- = brake function not available.

¢ Ifonly one motor is connected to the control unit, the parameters relative to “MOTOR 1” only are displayed.
e Use the + / = buttons to scroll through the parameters. When the last parameter in the sequence is
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reached, press the = button to return through the previous parameters.

¢ In INFO mode, the automation system may be activated to test operation in real time.

¢ The two motors may be controlled independently in OPERATOR PRESENT mode, ignoring the position
data request message "dAEA" and bypassing the safety devices installed (photocells, sensing edges and
STOP button) with the exception of the obstacle detection system. MOTOR 1 is controllable when the
messages: Cnt |, P {, ANIP {and ALS ! appear on the display. MOTOR 2 is controllable when the messages
Cnke, ~PN2, ANPZ and ALSC appear on the display.

Exam

ple:
an 1-PRESS 2-RELEASE 3-RE-PRESS

or OPEN CLOSE  OPEN CLOSE OPEN CLOSE
v

o W A& o W or

e THE MOTOR in question is activated on opening by pressing the A"UP ARROW" key, or on closure by
pressing the ¥"DOWN ARROW" key.

o For safety, the open and close functions are only available in continuous control (operator present) mode: press
the button, release within 1 second and then press and hold. The motor stops as soon as the button is released.
WARNING: during the check, the motor revolution count (position) is updated but the gate leaf alignment control
function may cause problems. Before exiting INFO, make sure that the gate leaves are correctly aligned.

e Press and hold the TEST button for a few seconds to exit INFO mode.

16 Mechanical release

y | with M
~ within 1s ~
& &

In the event of power failure, the gate may be unlocked by following the instructions given in the use and
maintenance manual of the automation system. On receiving the first command signal after mains power
is restored, the control unit starts an opening manoeuvre in position recovery mode (see chapter 17-18).
For SMARTY 5R5 / SMARTY 7R: in the event of an electricity failure or 6400, the gate can be manually
opened and closed without releasing it, with the motor idle.

The SMARTY/EMA absolute encoder (installed as standard on SMARTY REVERSIBLE units and optional on
SMARTY IRREVERSIBLE units) allows the controller to reacquire the position immediately after each new
command signal received.

17 Position recovery WITHOUT the absolute encoder

On receiving the first command signal after a power failure or after detecting an obstacle in the same position
three consecutive times, the control unit starts a manoeuvre in position recovery mode.

On receiving a command signal, the gate starts a manoeuvre at low speed. The flashing light flashes with a
different duty cycle than normal (3 s on, 1.5 s off).

The control unit recovers the installation data during this procedure. Warning: Do not use any controls until
the gate has performed a complete manoeuvre for both leaves.

If the gate is released in the completely open or completely closed position with the control unit powered,
always return the gate leaves into their original positions before locking the gate release again. The gate will
resume normal operation on receipt of the first control command.

WARNING: Releasing the gate in an intermediate position is not recommended, at it may cause the leaf
position parameters to be lost (see parameters [nk { / Cnk2 in INFO mode). In this case, a position recovery
procedure is necessary.

Should the wings not be returned to the same position in which they were before the manual handling, the
data relative to their position will be lost, therefore:
1. The wings movement gets inverted on the mechanical strike plates (obstacle detection).
2. Activation of a PP command (step mode) activates the opposite manoeuvre (example: if the gate was
closing, it opens).
3. The control unit detects an anomaly in the motor revs count and automatically:
e activates the position recovery mode;
e stops the motors for 0.4 s.
¢ the wings resume the manoeuvre at low speed through to the striker plate.
e On the subsequent Step by Step command (PP), the wings carry out the manoeuvre at low speed again.
4. Leave the wings to carry out a complete manoeuvre to restore normal operation mode.
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18 Position recovery WITH the absolute encoder (SMARTY
range only)

Upon receipt of the first command after a power failure or after the gate is unlocked, the controller uses the
absolute encoder to reacquire the position of the gate leaf immediately.

If the control unit detects that the gate leaves are not positioned correctly, it corrects the error automatically.
For example: if the control unit receives a close request but the gate leaves cannot close, the unit executes a
complete open cycle and then closes the leaves after 1 s (even if automatic closure is not enabled) to restore
the correct alignment.

Warning: Do not use any controls until the gate has performed a complete manoeuvre for both leaves.

19 Initial testing

e Turn on the power supply.

Check that the automation system motors rotate in the correct direction. If the leaves do not move

correctly, swap any two of the wires on the X-Y-Z motor terminal.

Check that all connected controls are working correctly.

Check travel and deceleration.

Check that the impact force is correct, in compliance with EN 12453 and EN12445.

Check that the safety devices are activated correctly.

If the photocell test is enabled, check it is working properly by obscuring the photocells and giving a

command: the gate leaves must not move.

If the battery kit is installed, disconnect from mains and check that the batteries are working.

e Disconnect from mains power and disconnect the batteries (if used), then reconnect. Check the correct
completion of the position recovery phase when opening and when closing.

e For SMARTY Series automation systems with absolute encoder installed, disconnect and reconnect power.
Perform a manoeuvre with the controls and check that the speed and deceleration values are correct. The
position recovery manoeuvre is not performed.

e If 64 O { (SMARTY REVERSIBLE only), check that the gate leafs are locked when the motors are stopped.

20 Maintenance

Perform scheduled maintenance every 6 months.

Check cleanliness and function.

If the unit contains dirt, moisture, insects or other foreign matter, disconnect from mains power and clean
the board and the housing.

Repeat the initial installation test procedure after cleaning.

If any corrosion is found on the printed circuit board, evaluate if it is necessary to replace the board itself.
Check that the battery is in good working order.

Check the SMARTY 5R5 and 7R motors are braking properly.

21 Disposal

removing the product correctly and safely. This product consists of numerous different materials.
Some of these materials may be recycled, while others must be disposed of correctly at the specific
— reqécling or waste management facilities indicated by local legislation applicable for this category of
product.
Do not dispose of this product as domestic refuse. Observe local legislation for differentiated refuse
collection, or hand the product over to the vendor when purchasing an equivalent new product.
Local legislation may envisage severe fines for the incorrect disposal of this product.
Warning! Some parts of this product may contain substances that are harmful to the environment or
dangerous and which may cause damage to the environment or health risks if disposed of incorrectly.

E\/The product may only be uninstalled by qualified technical personnel, following suitable procedures for
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22 Additional information and contact details

ROGER TECHNOLOGY is the exclusive proprietor holder of all rights regarding this publication.

ROGER TECHNOLOGY reserves the right to implement any modifications without prior notification. Copying,
scanning or any alterations to this document are prohibited without express prior authorised from by ROGER
TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY reserves the right to modifying or perfecting the product, which will not imply a FW
version change.

In the absence of an instruction manual revision, it is understood that these instructions hold good for this
and for subsequent FW versions of the control unit.

This instruction manual and the warnings for the installer are given in printed form and are included in the
box containing the product.

The digital version of this documentation (PDF) and any future updates are available from the reserved area
of our website www.rogertechnology.com/B2B, in the Self Service section.

ROGER TECHNOLOGY CUSTOMER SERVICE:
business hours: Monday to Friday
08:00 to 12:00 - 13:30 to 17:30
Telephone no:  +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_ rogertechnology

To request support for any problems or for any other queries regarding the automation system, please
compile the online form “REPAIRS” in the ‘Self Service’ area of our website www.rogertechnology.com/B2B.

23 Declaration of Conformity

I the undersigned, as acting legal representative of the manufacturer
Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
hereby DECLARE that the appliance described below:

Description: Controller unit for automatic gates

Model: EDGE1

Is conformant with the legal requisites of the following directives:
-2006/42/EC

-2004/108 /EU

-2011/65/EC

and that all the standards and/or technical requirements indicated as follows have been applied:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Last two figures of year in which marking was applied C€ 17.

Place: Mogliano V.to Date: 01-03-2017 Signature . D ;
wectu T
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1 Aligemeine Sicherheitshinweise

Achtung: Eine falsche Montage kann schwere Schaden zur Folge haben.

s \ | esen Sie die Anleitungen vor der Montage des Produktes aufmerksam durch.
Das vorliegende Installationshandbuch ist ausschlieRlich fiir Fachpersonal bestimmt.
ROGER TECHNOLOGY lehnt jede Haftung fir Schdden, die durch unsachgemdRen oder nicht
bestimmungsgemaRen, den Angaben dieses Handbuchs nicht entsprechenden Gebrauch verursacht werden,
ab.
Die Montage, die elektrischen Anschlisse und Einstellungen sind fachgerecht und unter Beachtung der
geltenden Vorschriften durch qualifiziertes Personal auszufiihren.
Vor Beginn der Montage ist der einwandfreie Zustand des Produkts zu tiberprifen.
Am Versorgungsnetz einen allpoligen Schalter oder Trennschalter mit Offnungsabstand der Kontakte von
mindestens 3 mm einbauen.

Priifen, ob sich vor der Elektroanlage ein geeigneter Fehlerstromschutzschalter und Uberstromschutz
A befinden, unter Beachtung der technischen Regeln und der geltenden Normen.

Die Europdischen Richtlinien EN 12453 und EN 12445 legen die Mindestanforderungen an die
Nutzungssicherheit von automatischen Turen und Toren fest. Insbesondere sehen sie die Nutzung der
Begrenzung der Krafte und der Sicherheitsvorrichtungen vor (Trittmatten, Lichtschranken, Totmann-
Funktion usw.), welche die Anwesenheit von Personen oder Sachen erfassen, und das AnstoRen unter allen
Bedingungen vermeiden.

Falls die Sicherheit der Anlage auf der Begrenzung der Aufprallkrdfte beruht, muss geprift werden, ob
der Antrieb die entsprechenden Eigenschaften und Leistungen besitzt, um die geltenden Vorschriften
einzuhalten.

Der Installateur muss die Aufprallkrdfte messen und auf dem Steuergerdt die Geschwindigkeits- und
Drehmomentwerte wahlen, mit denen die Tur bzw. das motorisierte Tor die von den Richtlinien EN 12453
und EN 12445 festgesetzten Vorschriften einhalt.

Falls vorgeschrieben, den Antrieb an eine wirksame und den Sicherheitsnormen entsprechende
Erdungsanlage anschlieRen.

Vor jeglichem Eingriff die Stromversorgung trennen. Auch eventuelle Pufferbatterien, sofern vorhanden,
abklemmen. Bei Reparaturen oder Austausch der Produkte dirfen ausschlieBlich Originalersatzteile
verwendet werden. Die Verpackungsmaterialien (Kunststoff, Polystyrol usw.) missen sachgemafR entsorgt
werden und diirfen nicht in Kinderhande gelangen, da sie eine Gefahrenquelle darstellen kénnen.

2 Produktbeschreibung

Das Steuergerdt EDGE1 mit 36V kontrolliert sensorlos 1 oder 2 Brushless Motoren von ROGER fir
Anwendungen auf groBen oder sehr schweren Torfligeln.

Es muss auf die Einstellung des Parameters Al geachtet werden. Eine falsche Einstellung kann
Funktionsstérungen des Antriebs verursachen.

Bei Installationen von Antrieben fiir Zweifliigeltore, den gleichen Motortyp fiir beide Fliigel verwenden.
Die Geschwindigkeiten, die Verlangsamungen und die Verzégerungen beim Offnen und SchlieRen je nach Art
der Installation einstellen und auf die korrekte Uberlagerung der Fliigel achten.

Wir empfehlen die Verwendung von Zubehor, Steuer- und Sicherheitsvorrichtungen ROGER TECHNOLOGY.
Insbesondere empfehlen wir, die Lichtschranken der Technologie FAES oder F4S zu installieren.

3 Aktualisierungen Version P3.25 '

1. Par. A9 und Par. !0 des Motoren: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5R5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400 hinzugefiigt.

2. Es wurden Verlangsamungsauswahlwerte des SMARTY Motoren hinzugefuigt.

3. Hinzuftigen Par. 43 und 44 fir alle SMARTY Motoren mit SMARTY / EMA installiert

4. Neue Alarm- / Warnfunktion OF5SE hinzugefugt.
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4 Technische Daten des Produkts

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX
VERSORGUNGSSPANNUNG 230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac + 10% 60 Hz
MAXIMAL VOM STROMNETZ 600 W
AUFGENOMMENE LEISTUNG
SICHERUNGEN F1 = 20A (ATO257) Schutz des Kraft-Motor Stromkreis
F2 = 4A (ATO257) Schutz Elektroschloss
F3 = 3A (ATO257) Schutz der Zubeh6r Stromversorgung
F4 = T2A (5x20 mm) Primarer Schutz Transformator
ANSCHLIESSBARE MOTOREN 2
STROMVERSORGUNG DES MOTORS 36 Vac, mit selbstschiitzendem Wechselrichter
MOTORTYP Birstenloser Sinusmotor (ROGER BRUSHLESS)
MOTORSTEUERUNG feldorientiert (FOC), sensorlos
NENNLEISTUNG MOTOR 60 W
HOCHSTLEISTUNG MOTOR 250 W
HOCHSTLEISTUNG BLINKLEUCHTE 25 W (24 Vdc)
INTERVALLDAUER BLINKLEUCHTE 50%
HOCHSTLEISTUNG ZUGANGSBELEUCHTUNG | 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (reiner Kontakt)
LICHTLEISTUNG TOR GEOFFNET 3 W (24 Vvdc)
MAXIMALE LEISTUNG ELEKTROSCHLOSS |15 W (12 Vdc)
AUSGANGSLEISTUNG FUR ZUBEHOR 20 W 24 Vdc (750 mA)
BETRIEBSTEMPERATUR
J/—ZO"C j[+55°c
SCHUTZGRAD IP54
PRODUKTABMESSUNGEN Abmessungen in mm 330x230x115 Gewicht: 3,9 kg

angegebenen, maximalen Leistungsdaten liberschreiten. Die Daten werden NUR mit Original-
Zubehor von ROGER TECHNOLOGY garantiert. Die Verwendung von nicht Original-Zubehor kann zu
Funktionsstorungen filhren. ROGER TECHNOLOGY ubernimmt keine Haftung bei falschen oder nicht
geeigneten Installationen.
Alle Anschliisse sind durch Sicherungen geschiitzt, siehe Tabelle. Die Zugangsbeleuchtung erfordert eine
externe Sicherung.

i Die Summe der Stromaufnahmen aller angeschlossenen Zubehdrteile darf nicht die, in der Tabelle

5 Beschreibung der Anschliisse

In Abbildung 1-2 ist das Anschlussschema dargestellt.

TRANSFORMER

Mit einem Tester die Spannung in Volt des primaren Netzanschlusses
prifen. Um die ordnungsgemaRe Funktion der Brushless-Antriebe
sicherzustellen, muss die primére Versorgungsspannung 230 Vac (115
Vac) = 10% betragen.

Wenn die gemessene Spannung schwankt oder nicht den oben
angegebenen Werten entspricht, arbeitet die Automatik NICHT
effizient.
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5.1 Elektrische Anschliisse

ANSCHLUSS NETZSPANNUNG - STEUERGERAT

Stromversorgung 230 Vac £10% (115 Vac +10% EDGE1/115/BOX)

ANSCHLUSS STEUERGERAT - MOTOREN

Motor 1
Motor 2

ANSCHLUSS STEUERGERAT - ZUBEHOR

KABELLANGE
1:10 m 10:30 m
3x2,5mm?  3x4 mm?

3x2,5mm?  3x4 mm?

KABELLANGE = 1:20 m

Lichtschranken - Sender 4x0,5 mm?
Lichtschranken - Empfanger 2x0,5 mm?
numerische Tastatur H85/TDS - H85/TTD
(AnschluR Steuergerét and die H85/DEC-H85/  3x0,5 mm? EMPFEHLUNGEN: Im Falle neuer
DEC2 Steuerung) ﬂ Installationen  empfehlen  wir
Schliissel-Wahlschalter R85/60 3x0,5 mm? e Ihnen, Kabel fiir die Verbindung
—* zwischen dem Motor und dem
ANSCHLUSS STEUERGERAT - BLINKLEUCHTE Steuergerat von 3x2,5 mm? bis 10
m zu verwenden.
LED St 24 Vdc (25 W / .
- rﬁgwerszgg;ng < max (z:qgnlnazm) Im Falle schon vorhandener Installatio-
ntervalldauer:50%) nen empfehlen wir, den Querschnitt und
" “ den (guten) Zustand der Kabel zu Uber-
ANSCHLUSS STEUERGERAT - KABELLANGE pr(er(ﬁ. )
KONTROLLLEUCHTE SCHWINGTOR OFFEN 1+20m ACHTUNG: Alte Kabel oder Kabel aus
Stromversorgung 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm? veraltetem Material, vor allem mit Quer-
schnitten von 3x1,5 mm?, kénnten die
ANSCHLUSS STEUERGERAT - KABELLANGE Effizienz des digitalen Brushless-Motors
ZUGANGSBELEUCHTUNG 1:20m reduzieren.
HINWEIS: Es wird empfohlen KEINE Kabel
Stromversorgung 230 Vac (100 W) 2x1 mm? mit Querschnitt 3x1,5 mm2 zu verwen-
ANSCHLUSS STEUERGERAT - ANTENNE den.
Kabeltyp RG58 max 10 m

SEC2 SEC1
X-Y-Z

Z-Y-X

N
%
x

BATTERY
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BESCHREIBUNG

Spannung Netzanschluss 230 V ac +10% 50 Hz. (EDGE1/115/BOX: 115 Vac + 10%
60Hz).
Sicherung 5x20 T2A.

Sekundareingang des Transformators fiir die Stromversorgung des Motors mit 26 V
AC (SEC1) und fiir die Versorgung der Logikkomponenten und der Peripheriegerate
mit 19 V AC (SEC2).

ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

Anschluss an den birstenlosen Motor 1 ROGER.
Achtung! Wenn der Motor in die entgegengesetzte Richtung dreht, braucht man

nur zwei Drahte eines beliebigen Motoranschlusses zu vertauschen.
Die Anschliisse von Abb. 1 kontrollieren.

Anschluss an den biirstenlosen Motor 2 ROGER.
Achtung! Wenn der Motor in die entgegengesetzte Richtung dreht, braucht man

nur zwei Dréhte eines beliebigen Motoranschlusses zu vertauschen.
Die Anschliisse von Abb. 1 kontrollieren.

Anschluss an den Akkusatz B71/BCHP (siehe Abb. 7)

@ Eiir weitere Informationen wird auf die Betriebsanleitung B71/BCHP verwiesen.



6 Funktionstasten und Display

A
IE’ + s BESCHREIBUNG

up IE, B B B B UP -~ Nachster Parameter
IE’ IE’ == DOWN v

DOWN Vorhergehender Parameter

+ Erhéhung des Parameterwerts um 1

v .
Verringerung des Parameterwerts um 1

PROG TEST
PROG Lernlauf

TEST Aktivierung TEST-Modus

¢ Die Tasten UP A und/oder DOWN w driicken, um den zu bearbeitenden Parameter anzuzeigen.

¢ Die Tasten + und = driicken, um den Wert des Parameters zu andern. Der Wert beginnt zu blinken.

e Wenn man die Taste + oder die Taste — gedrtickt halt, erfolgt ein Schnelldurchlauf der Werte, womit man
die Anderung schneller durchfiihren kann.

¢ Um den eingestellten Wert zu speichern, einige Sekunden warten oder mit den Tasten UP “ oder DOWN
wauf einen anderen Parameter wechseln. Das Display blinkt schnell und zeigt damit die Speicherung der
neuen Einstellung an.

o Die Anderung der Werte ist nur bei stehendem Motor méglich. Die Parameter kdnnen immer durchsucht
werden.

7 Einschalten oder Inbetriebnahme

Das Steuergerat mit Strom versorgen.
Auf dem Display erscheint fur kurze Zeit die Firmware-Version des Steuergerats.
Installierte Version P3.25.

[

JP A

Gleich darauf zeigt das Display den Status der Befehle und Sicherheitseinrichtungen an. Siehe Kapitel 8.
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8 Funktion Display

8.1 Parameter-Anzeigemodus

WERT DES
PARAMETER  pARAMETERS

il
N

Eine genaue Beschreibung der Parameter befindet sich in Kapitel 11.

8.2 Anzeige des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen

STATUS DER SICHER-
STATUS DER BEFEHLE HEITSEINRICHTUNGEN
STATUS DER BEFEHLE:
\_AP \_PED FT1 FT2 Die Anzeigen der Befehle (Segmente AP =
, ' , ’ , ' , ’ Offnen,
PP = Schrittbetrieb, CH = SchlieRen, PED =
Cuiry’ o’ o’ Teil6ffnung, ORO = Uhr) sind normalerweise
ausgeschaltet. Sie schalten sich bei Erhalt
/ 0RO\ ) eines Befehls ein (Beispiel: Wenn ein Befehl
g O O g zum Schrittbetrieb gegeben wird, schaltet
J J sich das Segment PP ein).
POWER STOP

STATUS DER SICHERHEITSEINRICHTUNGEN:
Die Anzeigen der Sicherheitsvorrichtungen (Segmente FT1/FT2=Lichtschranke, COS1/COS2 = Sicherheitsleiste,
oder der Punkt STOP) sind normalerweise eingeschaltet. Sollten sie ausgeschaltet sein bedeutet dies, dass
sie im Alarmzustand oder nicht angeschlossen sind.
Wenn sie blinken bedeutet das, dass sie durch einen speziellen Parameter deaktiviert wurden.

8.3 TEST-Modus

Der TEST-Modus ermdglicht die Sichtprifung der Aktivierung der Befehle und Sicherheitseinrichtungen.

Der Modus wird aktiviert, indem man bei abgeschaltetem Antrieb die Taste TEST driickt. Wenn sich das Tor
bewegt, bewirkt die Taste TEST einen STOPP. Der darauffolgende Druck aktiviert den TEST-Modus.

Die Blinkleuchte und die Kontrollleuchte Tor offen schalten sich bei jeder Aktivierung einer Steuerung oder
einer Sicherheitseinrichtung eine Sekunde lang ein.

Das Display zeigt auf der linken Seite 5 s lang den Status der Befehle an (AP, CH, PP, PE, OR), allerdings NUR, wenn
sie aktiv sind.
Wenn man beispielsweise den Befehl Offnen aktiviert, erscheint am Display AP:

I

i

Das Display zeigt auf der rechten Seite den Status der Sicherheitseinrichtungen/Eingéange an. Die Zahl der
Klemme der Sicherheitseinrichtung in Alarm blinkt.
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Beispiel: STOPP-Kontakt in Alarm.

\

\-’ -’/

(D -

,— "\
1\

HINWEIS: Wenn einer oder mehrere Kontakte offen sind, 6ffnet und/oder schlieRt sich das Tor nicht.

ED Keine Sicherheitseinrichtung in Alarm.
27 STOPP aktiv.

-5 Sicherheitsleiste COS1.

E"—f Sicherheitsleiste COS2.

c3

Lichtschranke FT1.

cc

Lichtschranke FT2.

dAEA

Parameter 1! wurde gedndert. Die Taste PROG
druicken, bis am Display APP- erscheint und den

Lernlauf wiederholen (siehe Kapitel 9).

Wenn mehr als eine Sicherheitseinrichtung in Alarm ist, erscheint nach Beheben des Problems der ersten der
Alarm der zweiten und so weiter.
Um den Test-Modus zu unterbrechen, erneut die Taste TEST driicken.
Nach 10 s Untétigkeit kehrt das Display zur Anzeige des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen

zuriick

8.4 standby-Modus

Der Modus wird nach 30 Min. Untatigkeit aktiviert. Die POWER-LED blinkt langsam.
Um das Steuergerat wieder zu aktivieren, eine der Tasten UP “, DOWN w, +, = driicken.
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9 Lernlauf

0 Fir einen korrekten Betrieb muss erneut ein Lernlauf durchgefiihrt werden.

9.1 Zunichst

1. Das installierte Modell des Antriebs mit dem Parameter A | auswahlen.

LEGENDE: @ HIGH SPEED Motor @ UMKEHRENDER Motor

AUSWAHL MODELL L KONFIGURATIONEN
=
Ri 01 |BE20/200/HS | quy~ © |-
— ]
RO Serie BR20 . = - -
R 03 BH23/282 . - - -
=7
A{ 04 |serie BR21 - N
— Wenn SMARTY/EMA installiertist, 7 ! einstellen.
SMARTY5 HINWEIS: Bei jeder Verinderung des Parameters
Ati0s _ zeigt das Display die Meldung fiir die Anforderung
! —— der Positionsdaten an dAEA . Die Taste PROG drii-
SMARTY?7 = cken, bis am Display APP- erscheint und den Lern-
lauf wiederholen (siehe Kapitel 9.2).
B4 01 und 71 O/!einstellen
= HINWEIS: Bei jeder Verdnderung des Parameters
— zeigt das Display die Meldung fiir die Anforderung
Al 06 SMARTY7R n @ der Positionsdaten an dAEA . Die Taste PROG dru-
cken, bis am Display APP- erscheint und den Lern-
lauf wiederholen (siehe Kapitel 9.2).
B4 01 und 71 O!einstellen
- HINWEIS: Bei jeder Verdnderung des Parameters
] = zeigt das Display die Meldung fiir die Anforderung
A0 SMARTYSRS ’I;ﬂ @ der Positionsdaten an dALA . Die Taste PROG drii-
cken, bis am Display APP- erscheint und den Lern-
lauf wiederholen (siehe Kapitel 9.2).
Wenn SMARTY/EMA installiertist, 7 { { ! einstellen
HINWEIS: Bei jeder Verdnderung des Parameters
( = zeigt das Display die Meldung fiir die Anforderung
At 08 SMARTY4HS / @ der Positionsdaten an dAEA . Die Taste PROG drii-
cken, bis am Display APP- erscheint und den Lern-
lauf wiederholen (siehe Kapitel 9.2).
AR 03 BH23/252/HS . - @ -
A0 BR21/351/HS @ -
R BE20/400 - -
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2. Die Zahl der installierten Motoren mit dem Parameter 10 auswéhlen. Der Parameter ist werkseitig fiir zwei

Motoren eingestellt.
‘l n
!.

- .

3. Sicherstellen, die Totmann-Funktion (A7 00) nicht aktiviert zu haben.

4. Die mechanischen Toranschlidge sowohl beim Offnen als auch beim SchlieRen einbauen.
5. Das Tor in die SchlieBstellung bringen. Die Torfligel miissen an den mechanischen Anschlagen anliegen.

6. Die Taste TEST driicken (siehe TEST-Modus im Kapitel 8) und den Status der Befehle und der
Sicherheitseinrichtungen Uberprifen. Wenn die Sicherheitseinrichtungen nicht installiert sind, den
Kontakt Gberbriicken oder sie iber den entsprechenden Parameter deaktivieren (50, 51, 53, 54, 13
und T4).

TEST
—} Siehe Kapitel 13 und 14.
Nein

1 Klick

3 TEST PROG B"

EINLERNVERFAHREN
Kap. 9.2

Nein 7} _
GESCHLOSSEN \ 1 Klick
Drucken
Ja_ qEsT
—D. @ J ——) EINLERNVERFAHREN Kap. 9.2
\ 1 Klick
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9.2 Einlernverfahren

PROG

el ] O fyEl [

MOTOR L 701 pARAML &2 MoToR 2 GEOFFNETT

OFFNUNG NUNG

L —
el ) 2] O Lyl [T BERE &4

VERZOGERUNGS-
MOTOR 2 ZETPARAMZE  MOTOR 1 GESCHLOSSEN
SCHLIESSUNG SCHLIESSUNG

Die Taste PROG 4 s lang driicken, am Display erscheint AP P-.

Erneut die Taste PROG driicken. Am Display erscheint Altao.

MOTOR 1 beginnt sich langsam zu 6ffnen.

Nach der vom Parameter 5 eingestellten Verzogerungszeit (werkseitig ist er auf 3 s eingestellt) beginnt

der MOTOR 2 eine Offnungsbewegung.

Bei Erreichen des mechanischen Offnungsanschlags halt das Tor kurz an. Am Display blinkt Allta 2 s lang.

e Wenn Allto am Display wieder fest eingeschaltet ist, schlieBt zuerst der MOTOR 2 und nach der vom
Parameter 26 eingestellten Verzégerungszeit (werkseitig auf 5 s eingestellt) schlieRt der MOTOR 1 bis die
mechanischen SchlieRanschlage erreicht sind.

Wenn der Lernlauf korrekt abgeschlossen wurde, geht das Display in den Anzeigemodus Befehle und

Sicherheitseinrichtungen tber.

Wenn am Display die folgenden Fehlermeldungen erscheinen, das Einlernverfahren wiederholen:

e AP PE: Fehler beim Einlernen. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu léschen und die
Sicherheitseinrichtung in Alarm zu prifen.

e AP PL: Fehler der Lange des Torlaufs. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu I6schen und sicherstellen,
dass beide Fligel vollstandig geschlossen sind, bevor ein neues Einlernverfahren durchgefiihrt wird.

0 Eiir weitere Informationen, siehe Kapitel 14 “Meldung von Alarmen und Stérungen”.
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10 Index der Parameter

STANDARD-
PARAM. WERTE BESCHREIBUNG SEITE
A Siehe KAP. 11 | Auswahl des Antriebsmodells 85
n Automatisches SchlieBen nach Ablauf der Pausenzeit (bei vollstandig
A2 i} . 85
geoffnetem Tor)
A3 oo Automatische SchlieBung nach einem Stromausfall (Blackout) 85
A4 0o Funktionsauswahl Steuerbefehl Schrittbetrieb (PP) 85
RS 0o Vorblinken 86
ARG og Wohnanlagebetrieb auf Befehl zur Teil6ffnung (PED) 86
A7 0o Aktivieren des Totmannbetriebs. 86
Kontrollleuchte Schwingtor offen / Funktion Lichtschrankentest und
RB oo “ M 86
battery saving
Ag oy Einstellung der Verlangsamung MOTOR 1 beim Offnen (sichbar wenn 36
AR{OLARIDOS AI0RAIOTAIDB AIO9AID A
0 o Einstellung der Verlangsamung MOTOR 2 beim Offnen (sichbar wenn 36
- RIOLARIOS ATO6ARIOTATOE,ARIOSATID AT
i a4 Einstellung der Verlangsamung MOTOR 1 beim Offnen und SchlieRen 86
Iy o Einstellung der Verlangsamung MOTOR 1 beim SchlieRen (sichbar wenn 86
' RIOLARIOS ATOEARIOTATOERIOSATID AT
ic o4 Einstellung der Verlangsamung MOTOR 2 beim Offnen und SchlieRen 86
2 o Einstellung der Verlangsamung MOTOR 2 beim SchlieRen (sichbar wenn 86
RIOARIOS ATOEARIOTATOEARIOSATID AT
13 10 Einstellung Positionskontrolle FLUGEL 1 87
fi5l 10 Einstellung Positionskontrolle FLUGEL 2 87
15 93 Einstellung Teil6ffnung (%) 87
19 0o Einstellung des vorzeitigen Anhaltens von MOTOR 1 am Offnungsanschlag 87
=i 0o Einstellung des vorzeitigen Anhaltens von MOTOR 2 am Offnungsanschlag 87
2l 30 Einstellung der automatischen SchlieRzeit 87
o oo Aktivierung der  Offnungsverwaltung mit Deaktivierung  der 87
- automatischen erneuten SchlieBung
5 03 Einstellung der Verzégerungszeit des MOTORS 2 beim Offnen 87
b 05 Einstellung der Verzdégerungszeit des MOTORS 1 beim SchlieRen 87
= 03 Einstellung der Umkehrzeit nach Auslosung der Sicherheitsleiste oder 87
Erkennung von Hindernissen (Quetschschutz).
c8 0o Auswahl Modus Elektroschloss 88
25 0o Aktivierung Elektroschloss 88
30 ) Einstellung Motordrehmoment 88
31 15 Einstellung der Empfindlichkeit der Aufprallkraft auf Hindernissen MOTOR 1 88
e 15 Einstellung der Empfindlichkeit der Aufprallkraft auf Hindernissen MOTOR 2 88
33 10 Einstellung Motordrehmoment des MOTORS 2 88
Em o8 Einstellung  Beschleunigung zu Beginn der Offnungs- und 33
SchlieRenbewegung MOTOR 1
B ] Einstellung  Beschleunigung zu Beginn der Offnungs- und 38
Schlieenbewegung MOTOR 2
38 oo Aktivierung der Entriegelung (DruckstoR) 89
40 04 Einstellung Offnungsgeschwindigkeit (%) 89
Yi o4 Einstellung SchlieBungsgeschwindigkeit (%) 89
43 a0 Einstellung des Anndherungswegs beim Offnen MOTORS 1 / MOTORS 2 89
- (Nur fiir SMARTY Series mit SMARTY / EMA aktiviert)
qy o0 Einstellung des Anndherungswegs beim SchlieBen MOTORS 1 / MOTORS 2 89

(Nur fir SMARTY Series mit SMARTY / EMA aktiviert)
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STANDARD-

PARAM. WERTE BESCHREIBUNG SEITE
4g ol Ejnstellung.der Zah_l der_ Versuche des automa‘tische‘n Wied_erschlieféens nach Aus- 39
I6sen der Sicherheitsleiste oder Erkennung eines Hindernisses (Quetschschutz)

50 oo Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT1) 89
S ae Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim SchlieRen (FT1) 89
52 ol Funktionsweise der Lichtschranke (FT1) bei geschlossenem Tor 89
SEl 0o Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT2) 89
o4 og Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim SchlieRen (FT2) 90
55 il Funktionsweise der Lichtschranke (FT2) bei geschlossenem Tor 90
56 oo Aktivierung SchlieBbefehl 6 s nach Auslésen der Lichtschranke (FT1-FT2) 90

1 ao Auswahl der Kontaktart (Offnerkontakt oder 8k2 Ohm) an den Eingéingen FT1/FT2/ST| 90
58 oo Auswahl des Fotozellen-Testtyps am Eingang FT1 90
55 oo Auswahl des Fotozellen-Testtyps am Eingang FT2 90
B4 ® 0 Verwaltung der Umkehrbarkeit des Motors (nur UMKEHRBARER SMARTY) 90
BS as Einstellung des Anhaltewegs des Motors 91

O ae Auswahl der Anzahl installierter Motoren 91
T oo Aktivierung des Absolut-Encoders (nur Antriebe der Serie SMARTY) 91
13 a3 Konfiguration Sicherheitsleiste COS1 91
H ao Konfiguration Sicherheitsleiste COS2 91
6 oo Konfiguration 1. Funkkanal (PR1) 91
7 ot Konfiguration 2. Funkkanal (PR2) 91
18 ao Konfiguration Einschaltdauer Blinkleuchte 91
13 =t Auswahl Funktionsweise Zugangsbeleuchtung 92
80 0o Konfiguration Uhr Kontakt 92
Bi oo Aktivierung der garantierten SchlieBung/Offnung 92
a2 a3 Einstellung Aktivierungszeit der garantierten SchlieBung/Offnung 92
85 ae Verwaltung der Leistungen im Batteriebetrieb 92
BE 0 Freigabe der Aktivierung der regelmaRigen Wartung 93
B oo Einstellung des Stundenzahlers fiir die Aktivierung der regelmaRigen Wartung 93
90 ao Wiederherstellung der Werkseinstellungen 93
nl i HW-Version 93
ni c3 Herstellungsjahr 93
nc 45 Herstellungswoche 93
nd B 93
nH B9 Seriennummer 93
n5 ot 93
nb c3 FW-Version 93
o o Anzeige Bewegungszdhler 93
ol 25 93
il q_ll Anzeige Stundenzdhler Bewegung 4
R c3 94
dd L_"_II Anzeige Zéhler Einschalttage des Steuergerats 94
dl c3 94
P ao 94
il 4 Password 4
P3 ao 94
P4 fili 94
P ao Passwort dndern 94
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11 Menii Parameter

WERT DES

PARAMETER  pARAMETERS

=
X

(
l

{ ! | Baureihe BE20/200/HS - SELBSTHEMMENDER Antrieb HIGH SPEED. @

02 | Baureihe BR20 - SELBSTHEMMENDER Antrieb.

03 | Baureihe BH23 - Getriebemotor mit Gelenkarm, SELBSTHEMMENDER.

04 | Baureihe BR21 - Unterflurantrieb, SELBSTHEMMENDER.

{5 [ SMARTY 5 oder SMARTY 7 SELBSTHEMMENDER Antrieb.

{6 | SMARTY 7R - UMKEHRENDER Antrieb. ACHTUNG: 54 0 fund 71 O ! einstellen. @

07 | SMARTY 5R5 - UMKEHRENDER Antrieb. ACHTUNG: &4 O {und 71 O { einstellen. @

I8 | SMARTY 4HS - SELBSTHEMMENDER Antrieb HIGH SPEED. @

09 | BH23/252/HS - Getriebemotor mit Gelenkarm, SELBSTHEMMENDER HIGH SPEED @
{0 | BR21/351/HS - Unterflurantrieb, SELBSTHEMMENDER HIGH SPEED @

BE20/200/HS - SELBSTHEMMENDER Antrieb.

0

Deaktiviert.

015

Von 1 bis 15. Anzahl der SchlieRversuche nach Ausldsen der Lichtschranke. Nach Ablauf der Zahl der eingestellten
Versuche bleibt das Tor offen.

39

Das Tor versucht unbegrenzt zu schlieRen.

00 | Deaktiviert. Bei Riickkehr der Stromversorgung schlieRt das Tor nicht.
Aktiviert. Wenn das Schwingtor NICHT vollstandig gedffnet ist, schlieRt es bei Riickkehr der Stromversorgung
0 | nach einer Vorblinkzeit von 5 s (unabhingig von dem im Parameter A5 eingestellten Wert). Das Wiederschlie-

Ren erfolgt im Modus “Position korrigieren” (siehe Kapitel 17-18).

0o

Offnet-Stopp-SchlieBt-Stopp-Offnet-Stopp-SchlieRt...

]

Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schlieRt nach der eingestellten Zeit fir die automatische SchlieRung. Die
Zeit der automatischen SchlieRung beginnt von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb gegeben
wird. Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies erméglicht es dem Tor, sich ganz zu &ffnen
und die ungewdinschte SchlieBung zu vermeiden.

Wenn die automatische SchlieRung deaktiviert ist (A2 O0), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch
einen SchlieRversuch A2 0 !

ae

Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schlieRt nach der eingestellten Zeit fur die automatische SchlieRung. Die
Zeit der automatischen SchlieRung beginnt NICHT von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb gegeben
wird. Wéhrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermdglicht es dem Tor, sich ganz zu 6ffnen
und die ungewinschte SchlieBung zu vermeiden.

Wenn die automatische SchlieRung deaktiviert ist (A2 00), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch
einen SchlieRversuch A2 J !

03

Offnet-SchlieRt-Offnet-SchlieRt.

o4

Offnet-SchlieRt-Stopp-Offnet.
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0

Deaktiviert. Die Blinkleuchte schaltet sich wahrend der Offnungs- und SchlieRbewegung ein.

0i-10

Von 1 bis 10 s Vorblinkzeit vor jeder Bewegung.

99

5 s Vorblinkzeit vor der SchlieBbewegung.

0

Deaktiviert. Das Tor 6ffnet sich teilweise im Schrittbetrieb: Offnet-Stopp-SchlieRt-Stopp-Offnet...

0

Aktiviert. Wihrend der Offnung wird der Befehl Teilbetrieb (PED) ignoriert.

00

Deaktiviert.

Ot

Aktiviert. Das Tor funktioniert, indem man die Bedienelemente "Offnet" (AP) oder "SchlieRt" (CH) gedriickt halt.
Bei Loslassen des Bedienelements halt das Tor an.

oo

Die Kontrollleuchte ist bei geschlossenem Tor ausgeschaltet. Dauerhaft eingeschaltet wahrend der
Bewegungen und wenn das Tor gedffnet ist.

0t

Die Kontrollleuchte blinkt langsam wahrend der Offnungsbewegung. Sie schaltet sich dauerhaft ein, wenn
das Tor ganz gedffnet ist. Sie blinkt schnell wahrend der SchlieBungsbewegung.
Wenn das Tor in einer Zwischenposition stillsteht, schaltet sich die Kontrollleuchte zweimal alle 15 s aus.

=

Auf 02 einstellen, wenn der Ausgang SC als Lichtschrankentest verwendet wird. Siehe Abb. 5.
HINWEIS: Die Art des Fotozellentests kann (iber die Parameter 58 und 59 gewéhlt werden.

03

Auf 03 einstellen, wenn der Ausgang SC als “Batteriesparbetrieb” verwendet wird. Siehe Abb. 6.
Wenn das Tor ganz getffnet oder ganz geschlossen ist, deaktiviert das Steuergerat die an die Klemme SC
angeschlossenen Gerdte, um den Batterieverbrauch zu reduzieren.

o4

Auf 07 einstellen, wenn der Ausgang SC als “Batteriesparbetrieb” und Lichtschrankentest verwendet wird.
Siehe Abb. 6. HINWEIS: Die Art des Fotozellentests kann tber die Parameter 58 und 59 gewihlt werden.

AS04

Al 09 AR 1D
SMARTY5-7 | SMARTY7R | SMARTY5R5 | SMARTY4/HS BR21/351/HS
11 01 = AKTIVIERT

Einstellung der Verlangsamung des MOTORS 1 beim der OFFNUNGSBEWEGUNG

0 o4

Einstellung der Verlangsamung des MOTORS 2 beim der OFFNUNGSBEWEGUNG

0-05%

{ I= das Tor verlangsamt in der Nihe des mechanischen Anschlags und des Endschalters (falls installiert) ...
5= das Tor verlangsamt weit vor dem mechanischen Anschlag und dem Endschalter (falls installiert).
{0 fur Automatisierungssysteme der SMARTY-Serie

104

Einstellung der Verlangsamung des MOTORS 1 beim der SCHLIESSBEWEGUNG

e 04

Einstellung der Verlangsamung des MOTORS 2 beim der SCHLIESSBEWEGUNG

0 -05%

{ I= das Tor verlangsamt in der Nihe des mechanischen Anschlags und des Endschalters (falls installiert) ...
5= das Tor verlangsamt weit vor dem mechanischen Anschlag und dem Endschalter (falls installiert).
©) {0 fur Automatisierungssysteme der SMARTY-Serie

01-0s

01= das Tor verlangsamt in der Nahe des mechanischen Anschlags und des Endschalters (falls installiert) ...
05= das Tor verlangsamt weit vor dem mechanischen Anschlag und dem Endschalter (falls installiert).
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01-c0

Motorumdrehungen (£ | = Minimum / 20 = Maximum).

i5-99

von 15% bis 99% des gesamten Torlaufs.

Der Torfliigel hilt am Offnungsanschlag an.

0125

von 1 bis 25 Motordrehungen des vorzeitigen Anhaltens des Fliigels vor der vollstiandigen Offnung.

00-30

von 00 bis 90 s Pause.

92-99

von 2 bis 9 Min. Pause.

Deaktiviert.

Ein AP-Befehl (Offnung) aktiviert das Offnungsmanéver. Bei einem komplett offenen Tor ist die automatische er-
neute SchlieRung deaktiviert.Ein nachfolgender Befehl aktiviert das SchlieRmandéver.

Ein Schrittbetrieb-Befehl (PP) aktiviert das Offnungsmanéver.Bei einem komplett offenen Tor ist die automatische
erneute SchlieRung deaktiviert.Ein nachfolgender Schrittbetrieb-Befehl (PP) aktiviert das SchlieRmandver.

Ein PED-Befehl (teilweise Offnung) aktiviert die teilweise Offnung.Die erneute automatische SchlieBung ist deakti-
viert. Ein nachfolgender PED-Befehl (teilweise Offnung) aktiviert das SchlieRmandver.

0o- 1o

von 0 bis 10 s.

00-30

von 0 bis 30 s.

00-60

von 0 bis 60 s.
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Elektroschloss vom Typ normalerweise NICHT gespeist (wird nur zu Beginn der Offnung fiir 3 s gespeist).
HINWEIS: Elektroschloss wird durch den Parameter 29 erzogen.

| Elektrosperre Typ “Saugnapf” (normalerweise gespeist wenn das Tor vollstandig geschlossen ist). Nicht

gespeist bei sich bewegendem Tor.

Elektrosperre Typ “Saugnapf” (normalerweise gespeist wenn das Tor vollstandig gedffnet oder vollstandig
geschlossen ist). Nicht gespeist bei sich bewegendem Tor.

Deaktiviert.

Aktiviert. Wenn der FLUGEL 1 in die Nahe des SchlieRanschlags gelangt, aktiviert das Steuergerit den MOTOR
1 auf eine hohere Geschwindigkeit, um das Einhdngen des Elektroschlosses zu ermoglichen.

Aktiviert. Wenn der FLUGEL 1 in die Nihe des SchlieRanschlags gelangt, aktiviert das Steuergerat den MOTOR 1 auf volle Ge-
schwindigkeit, um das Einhdngen des Elektroschlosses zu ermoglichen. Das System zur Hinderniserkennung ist Giberbriickt.

003

0 1=-35%; 02=-25%; 03=-16%; J4= -8% Verringerung des Motordrehmoments = héhere Empfindlichkeit).
05=0%.
06=+8%; 071=+16%; 08= +25%; 09= +35% (Erhchung des Motordrehmoments = geringere Empfindlichkeit).

010

Niedriges Motordrehmoment:

01 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 10 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.
ANMERKUNG: Diese Einstellungen nur verwenden, wenn die Werte des mittleren Motordrehmoments nicht
fur die Installation geeignet sind.

-9

Mittleres Motordrehmoment. Empfohlene Einstellung fiir die Regelung der einwirkenden Kréafte.
11 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 19 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.

Maximales Motordrehmoment. Die Verwendung der Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

Oi=-10

Niedriges Motordrehmoment:

01 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 10 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.
ANMERKUNG: Diese Einstellungen nur verwenden, wenn die Werte des mittleren Motordrehmoments nicht
fur die Installation geeignet sind.

1= 15

Mittleres Motordrehmoment. Empfohlene Einstellung fiir die Regelung der einwirkenden Kréfte.
11 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 19 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.

Maximales Motordrehmoment. Die Verwendung der Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

0 1= -35%; 0c= -25%; 03=-16%; 04= -8% (Verringerung des Motordrehmoments = hchere Empfindlichkeit).
05=0%.
06=+8%; 0= +16%; 08= +25%; 9= +35% (Erhohung des Motordrehmoments = geringere Empfindlichkeit).

Das Drehmoment ist vom Parameter 30 geregelt.

010

01=das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 10= das Tor beschleunigt langsam und allmahlich
zu Beginn der Bewegung.
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0o

Deaktiviert.

iy

Aktiviert. Das Steuergerat aktiviert (max. 4 s) eine Schubkraft beim SchlieRen, damit das Elektroschloss sich I6sen kann.

01-05

0 1= 60% minimale Geschwindigkeit ... 5= 100% maximale Geschwindigkeit.

4300

SMARTY5-7 | SMARTY7R | SMARTY5R5 | SMARTY4/HS
71 01 = AKTIVIERT

Einstellung des Anniherungswegs beim Offnen MOTORS 1 / MOTORS 2

4400

Einstellung des Anndherungswegs beim SchlieBen MOTORS 1 / MOTORS 2

00-80

Min. 0 bis Max. 80 Umdrehungen der Motors, daR die Steuerung zur Mindestgeschwindigkeit eingestellten.
Geschwindigkeit ist nicht einstellbar.

ao

Kein Versuch des automatischen WiederschlieRens.

003

1 bis 3 Versuche des automatischen WiederschlieRens. Das automatische WiederschlieRen erfolgt nur, wenn das
Tor vollstiandig geoffnet ist. Es wird empfohlen, einen geringeren oder gleichen Wert wie Parameter A2 einzustellen.

0o

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

STOPP. Das Tor hélt an und bleibt bis zum nachsten Befehl stehen.

ae

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wihrend der Offnungsbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke 6ffnet das Tor sich weiter.

04

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hélt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke
schlieBt das Tor sich.

0o

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

0l

STOPP. Das Tor hélt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.

ae

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der SchlieRbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke schlieBt das Tor sich weiter.

o4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hilt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke dffnet das Tor sich.

ao

Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Tor sich nicht 6ffnen.

i

Das Tor 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.

ae

Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Tors.

0o

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

ai

STOPP. Das Tor hélt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.

e

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der Offnungsbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke 6ffnet das Tor sich weiter.

o4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hélt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke
schlieBt das Tor sich.

8
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0o

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

STOPP. Das Tor hélt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.

ae

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der SchlieRbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke schlieBt das Tor sich weiter.

o4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hilt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke 6ffnet das Tor sich.

00

Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Tor sich nicht 6ffnen.

Das Tor 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.

0e

Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Tors.

ao

Deaktiviert.

Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke FT1 aktiviert nach 6 Sekunden einen SchlieRbefehl.

ae

Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke FT2 aktiviert nach 6 Sekunden einen SchlieBbefehl.

FT1 FT2 ST
a0 Offnerkontakte Standardkonfiguration.
ot 8k2 N.C. N.C.
ae N.C. 8k2 N.C.
o3 8k2 8k2 N.C.
0 N.C. N.C. 8k2
i 8k2 N.C. 8k2
e N.C. 8k2 8k2
3 8k2 8k2 8k2

Fotozellentest deaktiviert.

Fotozellentest NUR beim Offnen aktiviert.

Fotozellentest NUR beim SchlieBen aktiviert.

Fotozellentest beim Offnen und SchlieRen aktiviert.

ao

SMARTY 5R5/7R ist IMMER UMKEHRBAR. .

Der Torflugel lasst sich von Hand bewegen, ohne dass der Motor entsperrt wird, sowohl beim Offnen als auch
beim SchlieBen, mit und ohne Stromversorgung, bei stillstehendem Motor.

ACHTUNG: Wenn das Steuergerat gespeist wird, das Vorhandensein eines moglichen Elektroschlosses beachten.

0

SMARTY 5R5/7R ist UMKEHRBAR NUR und ohne Stromversorgung.

Wenn das Steuergerét gespeist wird, ist SMARTY 5R5/7R beim Offnen und beim SchlieBen SELBSTHEMMEND, bis der Gegenkraft des Mo-
tors entgegengewirkt wird. B

Ohne Stromversorgung lasst sich der Fliigel beim Offnen und beim SchlieRen von Hand bewegen, ohne dass der Motor entsperrt wird.
ACHTUNG: Wenn das Steuergerat NICHT gespeist wird und bei Anwendungen in Eigentumswohnungen ist die Verwendung eines Elektro-
schlosses OBLIGATORISCH.

ACHTUNG!!! Vor dem Entfernen der Klemmleiste des Motors aus der Steuereinheit oder dem Abtrennen eines Motordrahts die
Stromzufuhr und die Batterie (falls vorhanden) trennen.
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0 I-05 | 0 1= Schnellbremsung/kiirzerer Anhalteweg ... J5= sanfte Bremsung/ldngerer Anhalteweg.

0 |1 Motor.
Oc' | 2 Motoren. ACHTUNG: Den gleichen Motortyp fiir beide Torfligel verwenden.

00 | Deaktiviert.

gl Aktiviert. Den Lernlauf durchfiihren oder wiederholen, um die installationsspezifischen Daten zu erfassen.
HINWEIS: Fiir weitere Informationen zum Absolut-Encoder wird auf das Kapitel 12 verwiesen.

D0 | Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

0 !| Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt nur beim Offnen um.
02 | Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt nur beim Offnen um.

03 | Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt immer um.

{4 | Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt immer um.

00 | Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

O || Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt nur beim SchlieRen um.
0c | Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt nur beim SchlieRen um.

03 | Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt immer um.

04 | Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt immer um.

00 | SCHRITTBETRIEB.
0 || TEILOFFNUNG
02 | OFFNUNG

03 | SCHLIESSUNG.
04 [ STOPP.

a5 Zugangsbeleuchtung. Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert. Das Licht bleibt eingeschal-
tet, solange die Fernbedienung aktiv ist. Der Parameter 19 wird ignoriert.

05 Zugangsbeleuchtung ON-OFF. Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert.
Die Fernbedienung schaltet die Zugangsbeleuchtung ein-aus. Der Parameter 19 wird ignoriert.

07 | SCHRITTBETRIEB mit Sicherheitsbestéitigung.
D8 | TEILOFFNUNG mit Sicherheitsbestatigung. @
09 | OFFNUNG mit Sicherheitsbestitigung. @

{0 | SCHLIESSUNG mit Sicherheitsbestatigung.

' Um den ungewollten Druck einer Taste der Fernbedienung und damit die Aktivierung des Tors zu vermeiden, wird eine

Sicherheitsbestatigung verlangt, um den Befehl zu aktivieren. Beispiel: Parameter 156 07 und 17 0 ! eingestellt:

e Durch Druck der Taste CHA der Fernbedienung wahlt man den Schrittbetrieb, der innerhalb von 2 s nach Druck der Taste
CHB der Fernbedienung bestatigt werden muss. Durch Druck der Taste CHB wird die Teil6ffnung aktiviert.

00 | Die Einschaltdauer wird elektronisch von der Blinkleuchte geregelt.

O { | Langsames Blinken.

0F | Langsames Blinken beim Offnen, schnelles Blinken beim SchlieRen.

9
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00 | Deaktiviert.

0 || GEPULST. Dal Licht schaltet sich bei Beginn jeder Bewegung kurz ein.

O | AKTIV. Das Licht ist wihrend der gesamten Dauer der Bewegung eingeschaltet.
03-90 | von 3 bis 90 s. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.
9¢2-99 [ von 2 bis 9 Minuten. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.

00 | Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, &ffnet sich das Tor und bleibt geéffnet. Alle Befehle werden ignoriert.

il Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Tor und bleibt getffnet. Alle Befehle werden angenommen.
Wenn das Tor wieder ganz geoffnet ist, wird die Funktion Uhr wieder aktiviert.

00 | Deaktiviert. Der Parameter A2 wird nicht angezeigt.

Garantierten SchlieBung aktiviert.
0 I'| Nach einer vom Parameter B2 eingestellten Zeit aktiviert das Steuergerit, unabhangig vom Parameter A5, ein
Vorblinken von 5 s und schlieBt dann das Tor.

Garantierten SchlieBung/Offnung aktiviert.

Wenn das Tor infolge eines Befehls fiir den Schrittbetrieb stehen bleibt, aktiviert das Steuergerat nach einer vom
Parameter Bc eingestellten Zeit ein Vorblinken von 5 s (unabhingig vom Parameter AS) und das Tor schlieft sich.
02 | Wenn das Tor wihrend der SchlieRbewegung infolge des Auslésens der Hinderniserkennung anhilt, schlieRt
es sich nach einer vom Parameter 8¢ eingestellten Zeit.

Wenn das Tor wahrend der Offnungsbewegung infolge des Auslésens der Hinderniserkennung anhilt, 6ffnet
es sich nach einer vom Parameter A2 eingestellten Zeit.

02-90 | von 2 bis 90 s Wartezeit
92-99 | von 2 bis 9 Min. Wartezeit

Keine Verwaltung.
0 | Die Werte fiir Beschleunigung (Parameter 34/35), Verlangsamung (Parameter ! !/ iZ) und Geschwindigkeit
(Parameter 40/4 ) bleiben die eingestellten.

BASIS-Verwaltung.

Beschleunigung 34/35 langsam= 08.
Verlangsamung | !/ 2 sanft=04.
Geschwindigkeit 40/4 | auf 70% 0c.

ERWEITERTE Verwaltung.

o2 Beschleunigung 34/35 langsam= 10.
Verlangsamung ! {/ 2 sanft=05.

Geschwindigkeit 40/4 | auf 60% 0 |.

i

[(e]
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]

Deaktiviert.

0t

Wartung aktiviert fir Dauer Zeitraum = Wert Parameter B7 x10 Stunden.

ae

Wartung aktiviert fir Dauer Zeitraum = Wert Parameter H7 x100 Stunden.

]

Deaktiviert.

01-33

von 10 bis 990 Stunden wenn 85 D 1.
von 100 bis 9900 Stunden wenn 86 Oc.
maximale Grenze: 9990 Stunden (Uber diesem Wert wird der Wartungsalarm definitiv deaktiviert).

Achtung! Die Ricksetzung l6scht jede zuvor gemachte Auswahl, auRBer dem Parameter A | : Sicherstellen,
dass alle Parameter fur die Installation geeignet sind.

Die werkseitigen Standardwerte kénnen auch tber die Tasten + (plus) und - (minus) wiederhergestellt
werden, wie nachfolgend angegeben:

e Den Strom abschalten.

e Die Tasten + (plus) und - (minus) driicken und gedrtickt halten, um die Stromversorgung zu gewdhrleisten.
e Nach 4 s blinkt am Display ~£5-.
o

Die werkseitigen Standardwerte wurden wiederhergestellt.

Beispiel: 0 23 45 67 B3 0! 23

nd0! HW-Version

nic3 Herstellungsjahr
ncHs5 Herstellungswoche
nd &7

n4 85 Seriennummer
nSO!

nb 23 FW-Version

o001

oldd

Durchgefiihrte Bewegungen.
Beispiel: 0 ! 23 x100 = 12.300 Bewegungen
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hO 01

hic3

Stunden Bewegung.
Beispiel: 0 ! 3 =123 Stunden.

di0i

dic3

Einschalttage.
Beispiel: 0 { 23 =123 Tage.

P00
=
P300
P4 00

Verfahren zur Aktivierung des Passworts:

¢ Die gewiinschten Werte in die Parameter P [, P2, P3 und P4 eingeben.

o Mit den Tasten UP a und/oder DOWN v den Parameter LF anzeigen.

* Die Tasten + und - 4 s lang driicken.

e Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort gespeichert.

e Das Steuergeréat aus- und wieder einschalten. Die Aktivierung des Passworts priifen (CP=0 {).

Verfahren zur voriibergehenden Entriegelung:
e Das Passwort eingeben.
e Prifen ob CP=00.

Verfahren zum Léschen des Passworts:

e Das Passwort eingeben (CP=00).

e Die Werte von P |, P2, P3, P4 = 00 speichern

o Mit den Tasten UP a und/oder DOWN v den Parameter LF anzeigen.

e Die Tasten +und =4 s lang driicken.

e Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort geldscht (die Werte P {00, P200, P300 und PHO0
entsprechen “Passwort nicht vorhanden”).

¢ Das Steuergerét aus- und wieder einschalten (CP=00).

a0

Schutz deaktiviert.

0l

Schutz aktiviert.




12 Befehle und Zubehor

i Wenn die Sicherheitseinrichtungen mit Offnerkontakt nicht installiert sind, miissen sie an den Klemmen
COM (iberbriickt oder durch Anderung der Parameter 50,5 {, 53,54,73 und 74 des erweiterten Meniis
deaktiviert werden.

LEGENDE:

SchlieRerkontakt (NO - normally open) .
Offnerkontakt (NC - normally closed).

KONTAKT BESCHREIBUNG
13 (COR) 14 | Ausgang flr Anschluss an die Zugangsbeleuchtung (reiner Kontakt) 230 Vac 100 W - 24 Vac/
o dc 40 W (Abb. 3).
16(+LAM) 15(COM) | Anschluss Blinkleuchte (24 Vdc - Einschaltdauer 50%) (fig. 2).
it Man kann die Einstellungen des Vorblinkens tber den Parameter AS und den Blinkmodus
Uber den Parameter 18 einstellen.
17(+ES) 15(COM) | Eingang fur den Anschluss der Elektroschloss (12Vdc 15W) (fig. 2).
N Die Funktion der Elektroschloss ist vom Parameter £9 geregelt.
18(+24V) 15(COM) | Stromversorgung fiir externe Geréte. Siehe technische Daten.
20(+SC) 19(COM) | Anschluss Kontrollleuchte Tor offen 24 Vdc 3 W (Abb. 2)
Die Funktion der Kontrollleuchte ist vom Parameter AH geregelt.
20(+SC) 19(COM) | Anschluss Lichtschrankentest und/oder Batteriesparbetrieb (Abb. 5 und 6).
Die Stromversorgung der Sender (TX) der Lichtschranken kann an die Klemme 20(SC) ange-
schlossen werden.
Den Parameter A8 02 einstellen, um die Testfunktion zu aktivieren.
Bei jedem erhaltenen Befehl schaltet das Steuergerat die Lichtschranken aus und ein, um
den korrekten Zustandswechsel des Kontakts zu prifen.
Es ist auBerdem maoglich, die Stromversorgung aller externen Vorrichtungen anzuschlieRen,
um den Verbrauch der Akkus (falls vorhanden) zu reduzieren. AB 03 oder AB 04 einstellen.
ACHTUNG! Wenn man den Kontakt 20(SC) fuir den Lichtschrankentest oder den Batteriespar-
betrieb verwendet, ist es nicht mehr moglich, eine Kontrollleuchte Tor offen anzuschlieRen.
22(FT2) 21(COM) | Eingang (Offnerkontakt oder 8.2 kOhm) fiir den Anschluss von Lichtschranken FT2 (Abb. 4, 5 und 6).
Die Lichtschranken sind werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:
00 — 5300. Die Lichtschranke FT2 ist beim Offnen deaktiviert.
— 5400 Die Lichtschranke FT2 ist beim SchlieRen deaktiviert.
— 550 . Wenn die Lichtschranke FT2 verdunkelt ist, 6ffnet sich das Tor bei Erhalt eines Offnungsbefehls.
— 5700. Eingangskontakt Offner (NC - normally closed).
Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 21(COM) - 22(FT2)
Uberbriicken oder die Parameter 53 00 und 54 00 einstellen.
ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken der Baureihe R90/F4ES, G90/F4ES oder
T90/F4S zu verwenden.
23(FT1) 21(COM) | Eingang (Offnerkontakt oder 8.2 kOhm) fiir den Anschluss von Lichtschranken FT1 (Abb. 4, 5 und 6).
Die Lichtschranken sind werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:
o —oO — 5000. Die Lichtschranke greift nur beim SchlieBen ein. Beim Offnen wird sie ignoriert.
— 5102 Wahrend des SchlieRens bewirkt das Eingreifen der Lichtschranke die Umkehr der
Bewegung.
— 520 1. Wenn die Lichtschranke FT1 verdunkelt ist, 6ffnet sich das Tor bei Erhalt eines
Offnungsbefehls.
— 5700. Eingangskontakt Offner (NC - normally closed).
Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 21(COM) - 23(FT1)
Uberbriicken oder die Parameter 50 800 und 5 100 einstellen.
ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken der Baureihe R90/F4ES, G90/FAES oder
T90/F4S zu verwenden.
24(C0S2) 26(COM) | Eingang (Offner oder 8.2 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste COS2.
Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:
o —o — 14 00. Die Sicherheitsleiste COS2 (Offnerkontakt) ist deaktiviert.
Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 24(C0S2) - 26(COM) tiberbri-
cken oder den Parameter 14 00 einstellen.
25(C0S1) 26(COM) | Eingang (Offner oder 8.2 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste COS1.
Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:
o —oO — 71303 . Wenn die Sicherheitsleiste COS1 (Offnerkontakt) ist aktiviert, das Tor kehrt nur
beim Offnen um.
Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 25(COS1) - 26(COM) Uberbri-
cken oder den Parameter 713 0 einstellen.
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KONTAKT

BESCHREIBUNG

27(ST) 26(COM)

Eingang STOPP-Befehl (Offner oder 8.2 kOhm).

Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht das Anhalten der Bewegung.
HINWEIS: Der Kontakt wird werkseitig von ROGER TECHNOLOGY Uiberbriickt.
—_Der Kontakt ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

57 80. Eingangskontakt Offner (NC - normally closed).

29 (ANT) g ! 30

Anschluss Antenne fir steckbaren Funkempfanger.

Wenn man die duRere Antenne benutzt, das Kabel RG58 verwenden; empfohlene maximale
Lange: 10 m.

ANMERKUNG: Das Kabel ohne Verbindungsstellen verwenden.

32(ORO/IN1) 31(COM) | Eingang Zeitgebung Uhr (SchlieBerkontakt - NO).

Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Tor und bleibt geoffnet.
o\c Nach Ablauf der vom externen Gerat (Uhr) programmierten Zeit das Tor schlieft sich.

33(AP) 37(COM) | Eingang Offnungsbefehl (SchlieRerkontakt - NO).

ACHTUNG: Bei dauerhafter Aktivierung des Offnungsbefehls ist die automatische erneute
O\C SchlieRung nicht méglich; die Zeitzahlung der automatischen erneuten SchlieBung beginnt
wieder bei Loslassen des Offnungsbefehls.

34(CH) 37(COM) | Eingang SchlieRbefehl (SchlieRer).

o o

35(PP) 37(COM) | Eingang Befehl Schrittbetrieb (SchlieRer).

\C Die Funktion des Befehls ist vom Parameter A4 geregelt.
0

36(PED) 37(COM) | Eingang des Befehls zur Teil6ffnung (SchlieRerkontakt - NO).

Bei den Antrieben fiir Zweifliigeltore bewirkt die teilweise Offnung werkseitig die vollstandi-
O\C ge Offnung des FLUGELS 1. .

Bei den Antrieben fiir einen Torfliigel ist werkseitig die teilweise Offnung 50% der Ge-

samtoffnung.

ABSOLUT-ENCODER Absolut-Encoder fir Motoren der Baureihe SMARTY (Siehe Abb. 8).

(SMARTY/EMA) Wahrend des Lernlaufs wird der Encoder in der kompletten Offnungs- und kompletten
SchlieRposition konsultiert. Wahrend des Normalbetriebs wird der Encoder bei jedem Starten
des Motors konsultiert, auBer bei der Umkehr nach Eingriff der Kontaktleiste, der Hinderniser-
kennung, der Fotozellen oder einer Steuerung.

HINWEIS: Der Absolut-Encoder ist mit den Motorphasen parallel geschaltet.Das Ertonen ei-
nes kurzen akustischen Signals (Pfeifen) ist ganz normal.Wenn der Encoder kein Gerdusch
von sich gibt, kénnte er nicht angeschlossen/nicht vorhanden oder beschidigt sein.

BEI UMKEHRBAREM SMARTY: Der Encoder wird von ROGER TECHNOLOGY zusammenge-
baut und installiert

BEI NICHT UMKEHRBAREM SMARTY: gibt es den Produktcode SMARTY/EMA fiir die Instal-
lation des Encoders am Motor.

Den Encoder beim Parameter 71 O ! aktivieren und das Einlernverfahren des Torlaufs dur-
chfiihren.

ACHTUNG: Vor dem Programmieren des Hubs mit dem Parameter A ! sicherstellen, dass
das richtige Motorenmodell gewahlt wurde. Bei einer falschen Einstellung kann der Abso-
lutwert-Encoder nicht funktionieren.

Im Falle einer Anderung des Parameters A |, bei installiertem SMARTY/EMA, den Hub-Lern-
lauf wiederholen.

RECEIVER CARD Steckverbinder fiir steckbaren Funkempfanger.

Das Steuergerat hat werkseitig zwei Fernsteuerfunktionen tiber Funk eingestellt:
— PR1 - Befehl Schrittbetrieb (verdnderbar Gber den Parameter 16).
— PR2 - Teil6ffnungsbefehl (verdnderbar Uber den Parameter 17).

AKKULADEGERAT Bei fehlender Netzspannung wird die Steuereinheit durch die Batterien gespeist, das Display

B71/BCHP zeigt bAEE an und das Blinklicht wird mit reduzierter Frequenz aktiviert bis die Leitung
wieder hergestellt ist oder bis die Spannung der Akkus unter die Sicherheitsschwelle absinkt.
Das Display zeigt bELD (Akku schwach) an und die Steuereinheit nimmt keine Befehle an.
Wenn die Netzspannung wéhrend der Bewegung des Tor ausfillt, so bleibt das Tor stehen
und fiihrt die unterbrochene Bewegung nach 2 Sekunden automatisch fort.

HINWEIS: Wenn die Verzégerungszeiten deaktiviert sind (Parameter £5 und 26) wird bei
Batteriebetrieb dennoch eine feste Verzogerungszeit von 1,5 s aktiviert.
Um den Akkuverbrauch zu reduzieren, kann man das Plus der Stromversorgung der

AKKUSATZ Lichtschranken-Sender an die Klemme SC anschlieRen (siehe Abb. 5-6). A8 03 oder AB 04

2%12 Vde 4.5 Ah einstellen. Auf diese Weise unterbricht die Steuereinheit, wenn das Tor ganz ge6ffnet oder

D ganz geschlossen ist, die Stromversorgung zu den Vorrichtungen.

(B71/BCHP/EXT) ACHTUNG! Damit sie wiederaufgeladen werden kénnen, miissen die Akkus immer an
die elektronische Steuereinheit angeschlossen sein. Priifen Sie regelmaRig, mindestens

Nur AGM Typ alle 6 Monate, die Leistungsfahigkeit des Akkus. Fiir weitere Informationen wird auf das

Installationshandbuch des Akkuladegerits B71/BCHP verwiesen.
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13 Meldung der Sicherheitseingdnge und der Befehle
(TEST-Modus)

Falls keine Befehle aktiviert sind, die Taste TEST driicken, um folgendes zu Gberprifen:

DISPLAY

MOGLICHE URSACHE

MASSNAHME UBER
SOFTWARE

HERKOMMLICHE
MASSNAHME

=

STOPP-Sicherheitskontakt geoffnet.
Falsche Auswahl des Parameters 57.

Die korrekte Auswahl des Parame-
ters 57 prifen.

Eine STOPP-Taste (Offner) installie-
ren oder den Kontakt ST mit dem
Kontakt COM tiberbriicken.

c5

Sicherheitsleiste COS1 nicht oder
falsch angeschlossen.

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Parameter
7300 einstellen

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieRen will, den Kontakt COS1
mit dem Kontakt COM (iberbriicken.

24

Sicherheitsleiste COS2 nicht oder
falsch angeschlossen.

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Parameter
74 00 einstellen

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieRen will, den Kontakt COS2
mit dem Kontakt COM Uberbricken.

o

Lichtschranke FT1 nicht oder falsch
angeschlossen.

Falsche Auswahl des Parameters
57,

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Parameter
5000 und 5 {00 einstellen

Falls nicht benutzt oder man sie aus-
schlieRen will, den Kontakt FT1 mit
dem Kontakt COM Uberbriicken. Den
Anschluss und die Referenzen zum
entsprechenden  Anschlussschema
kontrollieren (Abb. 4).

Lichtschranke FT2 nicht oder falsch
angeschlossen.

Falsche Auswahl des Parameters
57.

Falls nicht benutzt oder man sie
ausschlieBen will, den Parameter
5300 und 54 00 einstellen

Falls nicht benutzt oder man sie aus-
schlieRen will, den Kontakt FT2 mit
dem Kontakt COM Uberbriicken. Den
Anschluss und die Referenzen zum
entsprechenden  Anschlussschema
kontrollieren (Abb. 4).

A

Wenn kein manueller Befehl vor-
liegt, kénnte der Kontakt (N.O.)
defekt oder der Anschluss an eine
Taste falsch sein.

Die Kontakte PP-COM und die An-
schliisse an die Taste Uberprifen.

Die Kontakte CH-COM und die An-
schliisse an die Taste Gberprifen.

Die Kontakte AP-COM und die An-
schliisse an die Taste tberpriifen.

Anschluss an den Timer falsch sein.

PE 00 R Die Kontakte PED-COM und die An-
iy schliisse an die Taste iiberpriifen.

Wenn kein Befehl vorliegt, konnte Die Kontakte ORO - COM liber-

(N.O.) der Kontakt defekt oder der priufen. Der Kontakt darf nicht

Uberbrickt sein, wenn er nicht be-
nutzt wird.

ANMERKUNG: Die Taste TEST driicken um den TEST-Modus zu verlassen.
Es wird empfohlen, die Abhilfen fiir die Meldungen zum Status der Sicherheitseinrichtungen und der
Eingange immer im Modus “MaRnahme tber Software” durchzufiihren.
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14 Meldung von Alarmen und Stérungen

Das Tor 6ffnet oder
schlieBt sich nicht.

ausgeschaltet

PROBLEM ALARMMELDUNG MOGLICHE URSACHE BETRIEB
POWER-LED Keine Stromversorgung. Das Netzkabel tberprifen.
ausgeschaltet
POWER-LED Sicherung durchgebrannt. Sicherung ersetzen. Die Sicherung nur bei

ausgeschalteter Netzspannung herausziehen.

OF 5t

Stérung der Eingangsspannung.
Initialisierung des Steuergerats
fehlgeschlagen.

Die Netzspannung ausschalten, 10 s warten
und die Stromversorgung wieder herstel-len.
Wenn das Problem weiter besteht wird
empfohlen, wenden Sie sich zwecks Uber-
prifung und maoglicher Unterstiitzung an
lhren ortlichen Vertragshandler.

Durch Driicken der TEST-Taste kann der Fehler
vorlbergehend ausgeblendet und die Para-
meter der Steuerung abgefragt werden.

Pr Ok

Erfasster Uberstrom im Wechsel-
richter.

Zweimal die Taste TEST driicken oder 3 auf-
einanderfolgende Befehle geben.

S5ECD

Falscher Anschluss SEC1-SEC2

des Transformators

Den Anschluss zwischen SEC1 und SEC2
austauschen.

dA EA

Falsche Daten Torlauflange.

Die Taste TEST driicken und die Sicherheit-
seinrichtung/en in Alarm sowie die entspre-
chenden Anschlisse der Sicherheitsein-
richtungen priifen.

Die korrekte Positionierung der mechani-
schen Anschlage von MOTOR 1 und MOTOR
2 prifen.Das Einlernverfahren wiederholen.

Parameter 7 { wurde gedndert.

Bei jeder Veranderung des Parameters zeigt
das Display die Meldung fir die Anforderung
der Positionsdaten an dAEA . Die Taste PROG
driicken, bis am Display APP- erscheint und
den Lernlauf wiederholen (siehe Kapitel 9.2).

Motor 1 nicht angeschlossen.

Das Motorkabel Uberprifen.

Motor 2 nicht angeschlossen.

Das Motorkabel Uberprifen.

Sicherung F1 durchgebrannt oder defekt.
Wenn das Steuergerat im Akku-
betrieb lauft, wird die Meldung
nicht angezeigt.

Sicherung ersetzen.

Die Sicherung nur bei ausgeschalteter
Netzspannung herausziehen und wieder
einsetzen.

Fehler in den Konfigurationspa-
rametern.

Den Konfigurationswert korrekt einstellen
und speichern.

Encoder MOTOR 1 antwortet
nicht, ist nicht vorhanden oder
defekt.

Den Anschluss des Encoders priifen.
Wenn das Problem weiter besteht, wird
empfohlen, den Encoder auszutauschen.

Encoder MOTOR 2 antwortet
nicht, ist nicht vorhanden oder
defekt.

Den Anschluss des Encoders priifen.
Wenn das Problem weiter besteht, wird
empfohlen, den Encoder auszutauschen.

Kommunikationsfehler zwischen Steue-
reinheit und Encoder des MOTORS 1.

Den Anschluss des MOTORS 1 prufen.

Kommunikationsfehler zwischen Steue-
reinheit und Encoder des MOTORS 2.

Den Anschluss des MOTORS 2 priifen.

Stérung von geringer Bedeutung
bei Encoder des MOTORS 1.

Den Anschluss des MOTORS 1 priifen. Die
Versorgungsspannung der Steuereinheit prifen.

Storung von geringer Bedeutung
bei Encoder des MOTORS 2.

Den Anschluss des MOTORS 2 priifen.
Die Versorgungsspannung der Steuereinheit priifen.

Magnetstorung des Encoders des
MOTORS 1.
Schwerwiegender Encoder-Fehler

Wenn das Problem weiter besteht, wird
empfohlen, den Encoder auszutauschen.

Magnetstorung des Encoders des
MOTORS 2.
Schwerwiegender Encoder-Fehler

Wenn das Problem weiter besteht, wird
empfohlen, den Encoder auszutauschen.

Falsche Erkennung Position MO-
TOR 1 im Vergleich zur Lange des
Torlaufs.

Die Einstellung von Parameter A | Uber-
prifen und den Lernvorgang wiederholen.
Wenn das Problem weiter besteht wird
empfohlen, den Encoder auszutauschen.
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PROBLEM

ALARMMELDUNG

MOGLICHE URSACHE

BETRIEB

Das Tor 6ffnet oder
schlieBt sich nicht.

Ends

Falsche Erkennung Position MO-
TOR 2 im Vergleich zur Lange des
Torlaufs.

Die Einstellung von Parameter A | Uber-
prifen und den Lernvorgang wiederholen.
Wenn das Problem weiter besteht wird
empfohlen, den Encoder auszutauschen.

beLO
(btLO)

Akkus leer.

Die Wiederkehr der Netzspannung abwar-
ten.

Das Einlernver-
fahren wird nicht
abgeschlossen.

AP PE

Es wurde félschlicherweise die
Taste TEST gedriickt.

Das Einlernverfahren wiederholen.

Die Sicherheitseinrichtungen sind
in Alarm.

Die Taste TEST driicken und die Sicherheit-
seinrichtung/en in Alarm sowie die entspre-
chenden Anschliisse der Sicherheitsein-
richtungen prifen.

UbermaRiger Spannungsabfall.

Das Einlernverfahren wiederholen.
Die Netzspannung tiberprifen

AP PL

Fehler Torlauflange.

Das Tor vollstéandig schlieRen und das Ver-
fahren wiederholen.

Die Fernbedienung
hat wenig Reich-
weite und funktio-
niert nicht mit An-

trieb in B Ing

Die Funklbertragung wird durch
Metallkonstruktionen und Wan-
de aus Stahlbeton behindert.

Die Antenne installieren.

Akku leer.

Die Akkus der Sender austauschen.

Die  Blinkleuchte
funktioniert nicht.

Lampe / LED durchgebrannt oder
Dréhte der Blinkleuchte abge-
trennt.

Die LED-Platine und/oder die Drahte (ber-
prifen.

Mit das Tor still
stehend, die Blin-
kleuchte schaltet
sich in regelmaRi-
gen Abstdnden ein
(1sein4saus).

Wartungsalarm.

Die Wartung des Betriebes zu bewirken.
Um den Alarm zuriickzustellen muss die
Schutzvorrichtung  entriegelt ~ werden,
indem das Passwort eingegeben wird.
(CP 00) und TEST 5 s lang driicken. Auf dem
Display erscheint AS5t gefolgt von UPdE
blinkt 4 Sekunden: um den Alarm zuriickzu-
setzen die Taste TEST gedriickt halten, bis
donE angezeigt wird. Wenn man die Taste
TEST loslasst, zeigt das Display Abrt und
der Alarm wird nicht zuriickgesetzt.

Die Stundenzahl HO-H ! wird vom Steuer-
gerat gespeichert und die Zahlung beginnt
von neuem.

HINWEIS: Wenn 9990 Laufstunden uber-
schritten sind, wird der Wartungsalarm de-
finitiv deaktiviert.

Optische Meldung
PO5 und gleichzei-
tig akustisches Si-

gnal.
(nur mit SMARTY/
EMA)

POS

Meldung Lesen Position MOTOR
1 lauft.

Bei jedem Start eines Laufs bestimmt das
Steuergerat die Position des MOTORS 1.
Wenn das Lesen nicht erfolgreich ist, zeigt
das Display En | |,

POS2

Meldung Lesen Position MOTOR
2 lauft.

Bei jedem Start eines Laufs bestimmt das
Steuergerat die Position des MOTORS 2.
Wenn das Lesen nicht erfolgreich ist, zeigt
das Display Enc !.

Die Kontrollleuchte
Tor offen funktio-
niert nicht.

Lampe durchgebrannt oder Drah-
te abgetrennt.

Die Lampe und/oder die Drihte prifen.

Das Tor fiihrt nicht
die gewiinschte Be-
wegung aus.

Motordrdhte vertauscht.

Die zwei Drahte auf der Klemme X-Y-Z oder
Z-Y-K umkehren.

ANMERKUNG: Bei Druck der Taste TEST wird die Alarmmeldung voriibergehend geldscht.
Bei Erhalt eines Befehls erscheint am Display, wenn das Problem nicht behoben wurde, die Alarmmeldung

erneut.
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15 Diagnostik - Betriebsart Info

Y
TEST — — — TEST
- R 1 (1 + 2 ) AUS DER _
L= L [ O\ || ++  BESTRIEBSART 1 Klick
55\ .42 ZU GEHEN 2
s 2 L 2

In der Betriebsart INFO werden einige Messwerte der Steuerung EDGE1 angezeigt.

In der Betriebsart ,Bedienelemente und Sicherheitsvorrichtungen anzeigen” und bei ausgeschaltetem
Motor, die Taste TEST 5 Sekunden lang gedriickt halten. Das Steuergerat zeigt nacheinander die folgenden
Parameter und den entsprechenden erfassten Wert an:

Parameter

Funktion

P3.25

Anzeige fur 3 Sekunden die Firmware-Version des Steuergerats.

Crk

Lkl

Zeigt die Position, in der sich der MOTOR 1 / MOTOR 2 befindet, ausgedriickt in Umdrehungen zum
Zeitpunkt der Prifung im Vergleich zur Gesamtldnge.

' !
Lur i

l‘_Ll"lE

Anzeige der Gesamtlidnge des programmierten des MOTORS 1 / MOTORS2 Hubs in Umdrehungen.

P

P2

Anzeige der Motorgeschwindigkeit des MOTORS 1 / MOTORS 2 in Umdrehungen pro Minute.

ANP

AnPe

Anzeige der Motorstromaufnahme des MOTORS 1 / MOTORS 2 in Ampere (Beispiel: 001.1 = 1,1 A
....016.5=16,5A).

Bei stillstehendem Motor ist die Stromaufnahme gleich 0. Indem man einen Befehl erteilt, kann man
den aufgenommenen Strom erfassen.

bus

Anzeige des ordnungsgemdRen Anlagenzustands. Bei stillstehendem Motor kann eine mégliche
Uberlastung oder eine zu niedrige Netzspannung festgestellt werden. Achten Sie auf folgende Werte:
Netzspannung = 230 V AC (Nennspannung), buUS = 37,6

Netzspannung = 207 V AC (-10%), bUS = 33,6

Netzspannung = 253 V AC (+10%), bUS =4 |6

Zeigt den verwendeten Strom an, um eventuell erkannte Beanspruchungen von MOTOR 1 / MOTOR
2 zu korrigieren, die beispielsweise auf die niedrige AuBentemperatur zuriickzufihren sind, ausge-
driickt in Ampere (Beispiel: 0 =0 A ... 4 = +3 A). Beim Start des Torantriebs von ganz offen oder ganz
geschlossen erhoht das Steuergerat, wenn es eine starkere Beanspruchung feststellt, als beim Einler-
nen des Torlaufs gespeichert, automatisch den an den MOTOR 1 / MOTOR 2 abzugebenden Strom.

ASC

Zeigt die Schwelle des Stroms an, bei der die Hinderniserkennung (Quetschschutz) des MOTORS 1 /
MOTORS 2 ausgel6st wird, ausgedrickt in Ampere. Der Wert wird automatisch vom Steuergerat auf
der Grundlage der Einstellungen der Parameter 30, 3 | und 3¢ berechnet.

Fur einen korrekten Betrieb des Motors muss ATIP immer niedriger sein als der Wert ASC .

Elml

Anzeige des Zeitraums in Sekunden, den der Motor je nach Einstellung des Parameters benétigt, um
ein Hindernis zu erkennen 3 {/32.
Beispiel .000=1s/0.120=0,12 s (120 ms). Sicherstellen, dass die Motorlaufzeit iiber 0,3 s betrégt.

AbS !

ALSE

Anzeige fiir den guten Zustand des MOTORS 1 / MOTORS 2. Unter normalen Bedingungen ist der Wert
geringer als 500. Wenn der Wert hoher ist als 2000 blockiert das Steuergerat den Motor. Ein Wert Gber
500 zeigt an, dass die Qualitdt des Verbindungskabels nicht fiir die Installation geeignet ist: das Verbin-
dungskabel ist zu lang oder sein Querschnitt ist nicht geeignet oder es liegt ein elektrisches Problem
am Brushless-Motor vor.

uP

Wenn das Steuergerét die Position der Torfliigel zum Zeitpunkt der Priifung kennt, zeigt das Display an:
tP__  Position bekannt, normaler Betrieb.

UP I Position des FLUGELS 1 nicht bekannt, Phase zur Korrektur der Position lauft.

UP 1. Position des FLUGELS 2 nicht bekannt, Phase zur Korrektur der Position lduft.

UP 12 Position beider Fliigel nicht bekannt, Phase zur Korrektur der Position lduft.

Zustandsanzeige des Antriebs (offen/geschlossen).

OC OP Antrieb in der Offnungsphase (Motor aktiv).

OP CL Antrieb in SchlieBungsphase (Motor aktiv).

OP -0 Antrieb vollstindig ge6ffnet (Motor nicht aktiv).

OF - Antrieb vollstdndig geschlossen (Motor nicht aktiv).

UF

UF U_ Netzspannung zu niedrig oder tiberlastet.
UF _H Uberstrom am Wechselrichter.

HOUR

Zeigt die Reststundenzahl bis zum Ablauf des eingestellten Wartungsalarms an. Der Zahl steht das
Minuszeichen — voran. Wenn die noch fehlende Stundezahl 4-stellig ist, ist das Minuszeichen — durch
einen Punkt ersetzt. Beispiel: -1234 Stunden bis zum Wartungsalarm =.1234

Driicken Sie |, (DOWN): es werden die Stunden der zuletzt durchgefihrten Wartung angezeigt. Die
erste Wartung ist als 0.0.0.0 angegeben.

Dricken Sie I (UP): man kehrt zur Anzeige der Reststunden zuriick.

bloc

Anzeige 00= Motorbremse nicht aktiv; 10= Motorbremse 1 aktiv; 02= Motorbremse 2 aktiv ; 12=
Motorbremse aktiv an beiden Motoren; -- -- = Bremsfunktion nicht verflgbar.

e Wenn nur ein Motor am Steuergerat angeschlossen ist, werden nur die Parameter zum “MOTOR 1” angezeigt.

e Um zwischen den einzelnen Parametern zu wechseln, die Tasten + / - verwenden. Beim Erreichen des
letzten Parameters die Taste - betdtigen, um wieder zuriickzukehren.

e In der Betriebsart INFO kann der Antrieb betatigt werden, um seine Funktion in Echtzeit zu prifen.
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e Man kann die beiden Motoren separat im Totmannbetrieb kontrollieren und die installierten
Sicherheitseinrichtungen (Lichtschranken, Sicherheitsleisten, STOPP) sowie die Meldung fur die
Anforderung der Positionsdaten an "dAEA", mit Ausnahme der Hinderniserkennung, ignorieren. Die
Kontrolle des MOTORS 1 ist bei folgenden Displayanzeigen méglich: Cnk {, P 1, ANP | und ALS {; die
Kontrolle des MOTORS 2 ist bei folgenden Anzeigen moglich: Cntc, ~PA2, ANPZ und ALSE.

Beispiel:

an H 1-DRUCKEN 2-LOSSLASSEN 3-WIEDER DRUCKEN
der OFFNET  SCHLIERT OFFNET  SCHLIERT ~ OFFNET  SCHLIERT

oder 7 M oder @ oder @
Hl’l
[N}
innerhalb von 1s

o Der betreffende MOTOR aktiviert sich beim Offnen durch Druck der Taste A"PFEIL NACH OBEN", und
aktiviert sich beim SchlieBen durch Druck der Taste W"PFEIL NACH UNTEN".

e Aus Sicherheitsgriinden zur Aktivierung der TOTMANN-Funktion (Offnung/SchlieRung): die Taste
driicken, sie loslassen und innerhalb von 1 s erneut driicken und gedriickt halten. Die Aktivierung endet
beim Loslassen der Taste.

ACHTUNG: Wiihrend der Priifung wird die Zdhlung der Motordrehzahl (Position) aktualisiert aber
die Kontrolle der Verzégerung der Fliigel kénnte Probleme verursachen. Bevor man den INFO-Modus
verlisst sollte man die Torfliigel wieder korrekt positionieren.

e Um die Betriebsart INFO zu verlassen, die Taste TEST einige Sekunden gedriickt halten.

16 Mechanische Entriegelung

«©
\\\\\ v

Bei Stromausfall kann das Tor gemaR den Angaben in der Betriebs- und Wartungsanleitung des Antriebs
entriegelt werden.

Bei Wiedereinschalten der Spannung und Erhalt des ersten Befehls beginnt das Steuergerdt eine
Offnungsbewegung im Modus Korrektur der Position (siehe Kapitel 17-18).

Bei SMARTY 5R5 / SMARTY 7R: Bei Stromausfall oder 6400 kann das Tor bei stillstehendem Motor von Hand
geoffnet oder geschlossen werden ohne es zu entsperren.

Der Absolut-Encoder SMARTY/EMA (werkseitig auf UMKEHRBAREM SMARTY installiert und optional fir
NICHT UMKEHRBAREN SMARTY ) ermoglicht der Steuereinheit die sofortige Positionskorrektur bei jedem
neu erhaltenen Befehl.

17 Vorgangsweise zur Positionskorrektur OHNE Absolut-Encoder

Nach einer Spannungsunterbrechung oder wenn ein Hindernis dreimal nacheinander in der gleichen Position
erkannt wird, startet das Steuergerat beim ersten Befehl eine Bewegung im Modus Korrektur der Position.
Bei Erhalt eines Befehls beginnt das Tor einen langsamen Lauf. Die Blinkleuchte schaltet sich mit einer vom
normalen Betrieb unterschiedlichen Sequenz ein (3 s eingeschaltet, 1,5 s ausgeschaltet).

In dieser Phase ruft das Steuergerdt die Daten der Installation ab. Achtung: In dieser Phase keine Befehle
geben, bis das Tor einen kompletten Torlauf beider Fliigel durchgefiihrt hat.

Wenn man das Tor in der vollstandig gedffneten oder vollstandig geschlossenen Position bei gespeistem
Steuergerat entriegelt, mussen die Fligel, um es dann wieder zu verriegeln, wieder in der Position stehen,
in der sich das Tor befand. Beim ersten erhaltenen Befehl nimmt das Tor den normalen Betrieb wieder auf.
ACHTUNG: Wir empfehlen, das Tor nicht in Zwischenposition zu entriegeln, um den Verlust der Positionsdaten
des Flugels zu vermeiden (siehe Daten Cnt |/ Cntc im Modus INFO). In diesem Fall muss eine Korrektur der
Position durchgefiihrt werden.

Falls die Fligel nicht wieder in dieselbe Position zurlickgebracht werden, in welcher sie sich vor der manuellen

Bewegung befanden, gehen die entsprechenden Positionsdaten verloren und:

1. Die Flugel wenden an den mechanischen Endanschlagen (Hinderniserfassung).

2. Die Aktivierung eines Schrittbetrieb-Befehls (PP) aktiviert das umgekehrte Manover (Beispiel: das Tor
offnet sich, anstatt sich zu schlieBen).

3. Die Steuereinheit erfasst eine Stérung in der Zdhlung der Motorumdrehungen und fiihrt folgende
Vorgange durch:
e Aktivierung der Positionskorrektur;
e Motorenstopp fiir 0.4 Sekunden.
¢ Die Fligel nehmen das Mandver mit niedriger Geschwindigkeit bis zur Erreichung des Anschlags wieder auf.
e Beim nachfolgenden Schrittbetrieb-Befehl (PP) fiihren die Fligel das Mandver erneut mit niedriger

Geschwindigkeit durch.

4. Warten, bis die Fligel ein komplettes Manoéver durchfiihren, um die normale Betriebsweise

wiederherzustellen.
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18 Vorgangsweise zur Positionskorrektur MIT Absolut-
Encoder (nur Serie SMARTY)

Nach einem Stromausfall oder der Entriegelung des Tors stellt das Steuergerat beim ersten erhaltenen Befehl
dank des Absolut-Encoders unverziiglich die Position der Fligel wieder her.

Falls das Steuergerat eine falsche Position der Flugel feststellen sollte, korrigiert es den Fehler automatisch.
Beispiel: Wenn es einen SchlieBbefehl erhilt, aber die Fligel nicht schlieBen kdnnen, fiihrt es einen
kompletten Offnungslauf aus und schlieBt nach 1 s (auch wenn das automatische WiederschlieRen nicht
aktiviert ist), so dass die korrekte Position wieder hergestellt wird.

Achtung: In dieser Phase keine Befehle geben, bis das Tor einen kompletten Torlauf beider Fliigel durchgefiihrt hat.

19 Abnahmepriifung

e Strom einschalten.

Die korrekte Drehrichtung der Antriebe prifen. Wenn die Bewegung der Torfliigel ungenau ist, zwei

beliebige Drahte der Motor Klemme X-Y-Z vertauschen.

Die korrekte Funktion aller angeschlossenen Befehle tiberpriifen.

Den Torlauf und die Verlangsamungen tberprifen.

Die Einhaltung der Aufprallkrafte Gberprifen.

Das korrekte Ansprechen der Sicherheitseinrichtungen Gberprifen.

Bei aktiviertem Fotozellentest dessen Funktionstiichtigkeit priifen, dazu die Fotozellen verdunkeln und

einen Befehl geben: die Fliigel dirfen sich nicht bewegen.

Falls der Akkusatz eingebaut ist, die Netzversorgung unterbrechen und seine Funktion tberprifen.

* Netzversorgung und Akkus (falls vorhanden) trennen und wieder anschlieBen. Den korrekten Abschluss
der Phase zur Korrektur der Position sowohl in Offnung als auch in SchlieBung prifen.

e Bei den SMARTY Antrieben mit installiertem Absolut-Encoder die Stromzufuhr trennen und
wiederherstellen.Einen Befehl erteilen und priifen ob Geschwindigkeit und Verlangsamung stimmen. Das
Positionskorrekturverfahren wird nicht durchgefiihrt.

e Beib54 0 { (nur UMKEHRBARER SMARTY) prifen, ob die Fligel bei stillstehenden Motoren gesperrt sind.

20 Wartungsarbeiten

Alle 6 Monate eine planmaRige Wartung durchfihren.

Den Reinigungszustand und die Funktion tberprifen.

Bei Vorkommen von Schmutz, Feuchtigkeit, Insekten oder anderem, die Stromversorgung trennen und die
Karte sowie die Hille reinigen.

Das Priifverfahren erneut durchfiihren.

Falls man Oxidation auf der Schaltungsplatine feststellt, diese ggf. austauschen.

Priifen Sie regelmaRig die Leistungsfahigkeit des Akkus.

Die Bremswirkung der Motoren SMARTY 5R5 und 7R priifen.

21 Entsorgung

E\/Das Produkt muss immer von technisch qualifiziertem Personal mit den geeigneten Verfahren

ausgebaut werden. Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Stoffen, von denen einige recycelt
werden kénnen. Informieren Sie sich tUber die Recycling- oder Entsorgungssysteme, die fur diese
mmmm Produktkategorie von den &rtlich gultigen Vorschriften vorgesehen sind.

Es ist verboten, dieses Produkt zum Haushaltsmiill zu geben. Daher differenziert nach den Methoden

entsorgen, die von den ortlich giiltigen Verordnungen vorgesehen sind; oder das Produkt dem Verkaufer
beim Kauf eines neuen, gleichwertigen Produktes zuriickgeben.
Ortliche Verordnungen kénnen schwere Strafen im Falle der widerrechtlichen Entsorgung dieses Produkts
vorsehen. Achtung! Bestimmte Teile des Produktes konnen Schadstoffe oder gefdhrliche Substanzen
enthalten, die, falls in die Umwelt gegeben, schadliche Wirkungen auf die Umwelt und die Gesundheit der
Menschen haben kénnten.
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22 Zusatzliche Informationen und Kontakte

Alle Rechte beziiglich dieser Veréffentlichung sind ausschlieBliches Eigentum von ROGER TECHNOLOGY.
ROGER TECHNOLOGY behalt sich das Recht vor, eventuelle Anderungen ohne Vorankiindigung anzubringen.
Kopien, Scannen, Uberarbeitungen oder Anderungen sind ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch
ROGER TECHNOLOGY ausdriicklich verboten.

ROGER TECHNOLOGY behilt sich das Recht vor, jederzeit Anderungen oder Verbesserungen am Produkt
vorzunehmen, die keine FW Versionsdnderung mit sich fihren.

Wird keine Revision der Gebrauchsanweisungen durchgefiihrt, bedeutet dies, dass die Anweisungen sowohl
fir diese als fiir die nachfolgenden FW Versionen der Steuereinheit gelten.

Diese Bedienungsanleitung und die Gebrauchsanweisungen fir den Installateur werden auf Papier geliefert
und sind in der Produktverpackung enthalten.

Das digitale Format (PDF) und alle eventuellen zukinftigen Aktualisierungen stehen im geschiitzten Bereich
unserer Website www.rogertechnology.com/B2B auf der Seite Self Service zur Verfugung.

KUNDENDIENST ROGER TECHNOLOGY:
Aktiv: von montags bis freitags
von 8:00 bis 12:00 Uhr und von 13:30 bis 17:30 Uhr
Telefon: +39 041 5937023
E-Mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Fur eventuelle Probleme oder Anfragen zum Antrieb fillen Sie bitte online das Formular “REPARATUREN”
aus, das Sie auf unserer Website www.rogertechnology.com/B2B auf der Seite Self Service finden.

23 Konformitéatserkldrung

Der Unterzeichnende, in Vertretung des Herstellers

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

ERKLART, dass das nachfolgend beschriebene Gerit:

Beschreibung: Steuergerét fiir automatische Tore

Modell: EDGE1

mit den gesetzlichen Bestimmungen tbereinstimmt, die folgende Richtlinien umsetzen:
—2006/42/EG

—2004/108/EG

—2011/65/EG

und dass alle im Folgenden aufgefiihrten Normen und/oder technischen Spezifikationen eingehalten wurden:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Die beiden letzten Ziffern des Jahres, in dem die C€-Kennzeichnung angebracht wurde: 17.

Ort: Mogliano V.to Datum: 01-03-2017 Unterschrift . D |
e T~
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1 Consignes générales de sécurité

Attention : une mauvaise installation peut causer de graves dommages.

® \ lire les instructions avec beaucoup d'attention avant d'installer le produit.
Le présent manuel d'installation s'adresse uniquement a un personnel qualifié.
ROGER TECHNOLOGY décline toute responsabilité dérivant d'une utilisation impropre ou différente de celle
pour laquelle l'installation est destinée et indiquée dans le présent manuel.
Linstallation, les raccordements électriques et les réglages doivent étre effectués par un personnel qualifié
selon les regles de la bonne technique et conformément aux normes en vigueur.
Les normes Européennes EN 12453 et EN 12445 définissent les exigences minimales concernant la sécurité
a l'utilisation de portes motorisées. Elles prévoient notamment I'utilisation de la limitation des forces et de
dispositifs de sécurité (bords sensibles, barrieéres immatérielles, fonctionnement a homme mort, etc.) visant
a relever la présence de personnes ou objets, de maniere a prévenir la collision en toute circonstance.
Si la sécurité de I'installation se base sur la limitation des forces d’impact, vérifier que I'automatisme ait les
caractéristiques et les prestations adaptées au respect des normes en vigueur.
Linstallateur est tenu d’exécuter la mesure des forces d’impact et de sélectionner sur la centrale de
commande les valeurs de la vitesse et du couple qui permettent a la porte motorisée de rentrer dans les
limites établies par les normes EN 12453 et EN 12445.
Avant de commencer l'installation, contrdler I'état du produit.
Prévoir sur le réseau d'alimentation un interrupteur ou un dispositif de coupure omnipolaire avec distance
d'ouverture des contacts égale ou supérieure a 3 mm.

f Vérifier qu'un disjoncteur différentiel et une protection contre la surintensité adéquats sont installés

en amont de l'installation électrique, selon les régles de la bonne technique et conformément aux
normes en vigueur.
Si nécessaire, raccorder |I'automatisme a une installation efficace de mise a la terre, exécutée conformément
aux normes de sécurité en vigueur.
Débrancher I'alimentation électrique avant toute intervention. Débrancher aussi les éventuelles batteries
tampon, si présentes. Pour I'éventuelle réparation ou remplacement des produits, seules des piéces de
rechange originales devront étre utilisées. Les matériaux qui composent I'emballage (plastique, polystyréne,
etc.) ne doivent pas étre abandonnés dans la nature ni laissés a la portée des enfants car ils représentent
des risques de danger.

2 Description produit

La centrale EDGE1 a 36V controle en modalité sensorless 1 ou 2 moteurs ROGER brushless pour les
applications sur vantaux de grandes dimensions ou de poids élevé.

Attention a la configuration du paramétre A . Une mauvaise configuration peut provoquer des erreurs de
fonctionnement de 'automatisme.

Utiliser le méme type de moteurs pour les deux vantaux dans les installations d'automations a deux
vantaux battants.

Régler convenablement les vitesses, les ralentissements et les retards en ouverture et fermeture en fonction
du type d'installation, en veillant a la superposition appropriée des vantaux.

Il est conseillé d'utiliser les accessoires, les dispositifs de commande et de sécurité ROGER TECHNOLOGY. En
particulier, il est recommandé d'installer des photocellules avec technologie F4ES ou F4S.

3 Mises a jour version P3.25 I

1. Ajount par. AT et par. {0 pour les moteur : BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5RS5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Ajout de valeurs de sélection de ralentissement pour les moteurs SMARTY.

3. Ajount par. 43 et 44 pour tous les moteurs SMARTY avec SMARTY / EMA installés

4. Ajout d'une nouvelle fonction d'alarme / d'avertissement: OF5E.
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4 Caractéristiques techniques produit

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX
TENSION D’ALIMENTATION 230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac = 10% 60 Hz
PUISSANCE MAXIMALE ABSORBEE PAR LE | 600 W
SECTEUR
FUSIBLES F1 = 20A (ATO257) Protection de le circuit de puissance des moteur

F2 = 4A (ATO257) Protection électroserrure
F3 = 3A (ATO257) Protection d'alimentation des accessoires
F4 = T2A (5x20 mm) Protection transformateur principal

MOTEURS RACCORDABLES 2

ALIMENTATION DU MOTEUR 36 Vac, avec onduleur auto-protégé
TYPOLOGIE MOTEUR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)
TYPOLOGIE CONTROLE MOTEUR a orientation de champ (FOC), sensorless
PUISSANCE NOMINALE MOTEUR 60 W

PUISSANCE MAXIMALE MOTEUR 250 W

PUISSANCE MAXIMALE CLIGNOTANT 25 W (24 Vdc)

INTERMITTENCE CLIGNOTANT 50%

PUISSANCE MAXIMALE LUMIERE DE 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (contact pur)
COURTOISIE

PUISSANCE LUMIERE PORTAIL OUVERTE |3 W (24 Vdc)
PUISSANCE MAXIMALE ELECTROSERRURE | 15 W (12 Vdc)
PUISSANCE SORTIE ACCESSOIRES 20 W 24 Vdc (750 mA)
TEMPERATURE DE FONCTIONNEMENT

J/—ZO"C /ﬂ[+55°C

DEGRE DE PROTECTION IP54
DIMENSIONS PRODUIT Dimensions en mm 330x230x115 Poids: 3,9 kg

puissance maximale indiquées dans le tableau. Les données sont garanties UNIQUEMENT avec des
accessoires d'origine ROGER TECHNOLOGY. L'utilisation d'accessoires non d'origine peut provoquer
des dysfonctionnements. ROGER TECHNOLOGY décline toute responsabilité pour les installations incorrectes
ou non conformes.
Tous les branchements sont protégés par des fusibles, voir tableau. La lumiere de courtoisie nécessite un
fusible extérieur.

i La somme des absorptions de tous les accessoires branchés ne doit dépasser les données de

5 Description des raccordements

Dans la figure 1-2 figure le schéma de raccordement.

TRANSFORMER

Vérifier a I'aide d'un voltmetre la tension en volt sur le branchement
de lalimentation primaire. Pour le bon fonctionnement des
automatisations brushless, la tension I'alimentation de réseau primaire
doit étre 230 Vac (115 Vac) + 10%.

Si la tension relevée ne satisfait pas aux données indiquées ci-dessus
ou n'est pas stable, I'automatisme ne peut fonctionner de maniere
efficace.

105



5.1 Branchements électriques

BRANCHEMENT A LA TENSION DE RESEAU - CENTRALE
Alimentation 230 Vac +10% (115 Vac +10% EDGE1/115/BOX)

Lcable
BRANCHEMENT CENTRALE - MOTEUR
1:10 m 10+30 m
Moteur 1 3x2,5mm?  3x4 mm?
Moteur 2 3x2,5mm?  3x4 mm?
BRANCHEMENT CENTRALE - ACCESSOIRES Lcable =1+20 m
Cellules photo-électriques - Emetteurs 4x0,5 mm?
Cellules photo-électriques - Récepteurs 2x0,5 mm? . .
o L CONSEILS : en cas d'installations
Clavier a code numérique H85/TDS - H85/TTD 3%0,5 mm? 6 . s
(branchement centrale - interface H85/DEC-H85/DEC2) b neuves nous conseillons d'utili-
Selecteur a cle R85/60 3x0,5 mm? r ser des cébles pour le branche-
~ ment entre le moteur et la cen-
BRANCHEMENT CENTRALE - CLIGNOTANT trale de 3x2,5 mm? dans les 10 m.
Alimentation 24 Vdc & LED (25 W max, %1 mm? En cas d'installations existantes, nous
intermittence 50%) (max 10 m) conseillions de contréler la section et
les conditions
BRANCHEMENT CENTRALE - LUMIERE PORTAIL Lcable (bon état) des cables
OUVERTE 1:20m ATTENTION : les cables anciens ou
Alimentation 24 Vdc (3 W max) 2%0,5 mm? en matériau de technologie obsoléte,
surtout avec sections de 3x1,5 mm?,
BRANCHEMENT CENTRALE - LUMIERE DE Teabie peuvent réduire I'efficacité du moteur

COURTOISIE 1:20m numeérique brushless.
REMARQUE : il est recommandé de NE

Alimentation 230 Vac (100 W) 2x1 mm? PAS utiliser de cables de section 3x1,5
BRANCHEMENT CENTRALE - ANTENNE mm2.
Cable type RG58 max 10 m

DESCRIPTION

Branchement a I'alimentation de réseau 230 Vca +10% 50Hz (EDGE1/115/BOX: 115
Vac + 10% 60Hz).
Fusible 5x20 T2A.

Entrée secondaire du transformateur pour alimentation moteur 26 Vac (SEC1) et pour
alimentation logique et périphériques 19 Vac (SEC2).
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1

X-Y/ Raccordement au MOTEUR 1 ROGER brushless.

Attention ! Si le moteur tourne dans le sens inverse, il suffit d'échanger deux fils quel-
|_Y®_| conques des trois fils de branchement moteur.

Contréler les branchements en fig. 1.
Z-Y-n n

Raccordement au MOTEUR 2 ROGER brushless.

x
N

Attention ! Si le moteur tourne dans le sens inverse, il suffit d'échanger deux fils quel-

)/ conques des trois fils de branchement moteur.
z X Contréler les branchements en fig. 1.
BATTERY Raccordement au kit batteries B71/BCHP (voir fig. 7)
= or

ﬂ n (D Pour des informations supplémentaires, voir les instructions B71/BCHP.
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6 Touches fonction et écran

a
< TOUCHE DESCRIPTION
up lzl lzl up Parametre suivant
DOWN w  Paramétre précédent
DOWN IE, lz’ - + Augmentation de 1 de la valeur
du parametre
v [o] [o]
- iminution de 1 de la valeur du
PROG TEST parametre
PROG Programmation de la course
TEST Activation modalité TEST

e Appuyer sur les touches UP A et/ou DOWN w pour afficher le paramétre a modifier.

e Avec les touches + et = modifier la valeur du paramétre. La valeur commence a clignoter.

e Maintenirlatouche +ou latouche =enfoncées pour activer le défilement rapide des valeurs, en permettant
une variation plus rapide.

e Pour sauvegarder la valeur paramétrée, attendre quelques secondes ou se déplacer sur un autre parameétre
avec les touches UP “ ou DOWN w. Lécran clignote rapidement pour indiquer la sauvegarde du nouveau
parametre.

¢ Lamodification de valeurs n’est possible que lorsque le moteur est a I'arrét. La consultation des paramétres
est toujours possible.

7 Allumage ou mise en service

Alimenter la centrale de commande.
Sur I'écran s'affiche pour un temps limité la version du firmware de la centrale.
Version installée: P3.25

o

[ —

L'écran affiche peu apreés la modalité d'état commandes et sécurités. Voir chapitre 8.
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8 Modalités fonctionnement écran

8.1 Modalités affichage des paramétres

. VALEUR DU
PARAMETRE  pARAMETRE

|
Il

Pour les descriptions détaillées des paramétres, consulter le chapitre 11.

8.2 Modalité d’affichage d’état commandes et sécurités

ETAT DES COMMANDES

ETAT DES SECURITES

L
A

FT1

FT2
C__ )

L1001,

ETAT DES COMMANDES :
Les indications des commandes (segments
AP=ouvre, PP=pas-a-pas, CH=ferme,

PED=ouverture partielle, ORO=horloge)
sont normalement éteintes. Elles s'allument
a la réception d'une commande (exemple :
quand est donnée une commande de pas-a-
pas le segment PP s'allume).

ETAT DES SECURITES :
Les indications des sécurités (segments FT1/

FT2=photocellules, COS1/COS2 = bord sensible, ou le point de STOP) sont normalement allumées. Si elles
sont éteintes, cela signifie qu'elles sont en alarme ou non raccordées. Si elles clignotent, cela signifie qu'elles
sont désactivées par leur parametre.

8.3 Modalité TEST

La modalité de TEST permet de vérifier visuellement I'activation des commandes et des sécurités.

La modalité s’active avec la touche TEST lorsque lI'automatisme est a I'arrét. Si le portail est en mouvement,
la touche TEST provoque un ARRET. La pression successive active la modalité de TEST.

Le flash clignotant et le témoin de portail ouvert s'allument pendant une seconde, a chaque activation de

commande ou de sécurité.

L'écran affiche a gauche I'état des commandes UNIQUEMENT si elles sont actives, pendant 5 s (AP, CH, PP,

PE, OR).

Par exemple, si I'ouverture est activée, I'écran affiche AP :

1
I ()
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L'écran affiche a droite I'état des sécurités/entrées. Le numéro de la borne de la sécurité en alarme clignote.

Exemple : contact d'ARRET en alarme.

-
N

REMARQUE : Si un ou plusieurs contacts sont ouverts, le portail ne s'ouvre pas et/ou ne se ferme pas.

Aucune sécurité en alarme

|53

[a ]

STOP.

c5

Bord sensible COS1.

cH

Bord sensible COS2.

c3

Photocellule FT1.

cc

Photocellule FT2.

dAEA

T

Paramétre 7/ modifié. A chaque variation du
parametre, I'écran affiche le message de demande
de données de position dAEA. Appuyer sur la
touche PROG jusqu'a ce que APP- s'affiche sur
I'écran et répéter la procédure d'apprentissage

(voir chapitre 9).

S’il y a plusieurs sécurités en alarme, une fois résolu le probleme de la premiére, 'alarme de la deuxieme
apparait et ainsi de suite.

Pour interrompre la modalité de test, appuyer de nouveau sur la touche TEST.
Apres 10 s d’'inactivité, I'écran affiche de nouveau I'état des commandes et sécurités.

8.4 Modalité Stand By

La modalité s’active aprés 30 min d’inactivité. La led POWER clignote lentement.
Pour réactiver la centrale appuyer sur I'une des touches UP 4, DOWN w, +, =.

o

POWER
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9 Apprentissage de la course

ﬁ Pour un bon fonctionnement, exécuter I'apprentissage de la course.

9.1 Avant de procéder

1. Sélectionner le modeéle d'automatisme installé avec le paramétre A [

LEGENDE (@ HIGH SPEED MOTEUR (&) REVERSIBLE MOTEUR

SELECTION MODELE MOTRUR CONFIGURATIONS
==
RO BE20/200/HS _. = @ -
_1--)
A1 02 Serie BR20 ’ - -
A1 O3 BH23/282 . - - -
-~
R T4 Serie BR21 ¥ - B,
_— Si SMARTY/EMA est installé, configurer 11 0 1
SMARTY5 REMARQUE : A chaque variation du paramétre, I'écran
A1 05 _ affiche le message de demande de données de posi-
H — tion dAEA. Appuyer sur la touche PROG jusqu'a ce que
SMARTY?7 = APP- s'affiche sur I'écran et répéter la procédure d'ap-
prentissage (voir chapitre 9.2).
Configurer 64 O/ et7! 0!
o REMARQUE : A chaque variation du parameétre, |'écran
— affiche le message de demande de données de posi-
At OB SMARTY7R " @ tion dALA. Appuyer sur la touche PROG jusqu'a ce que
APP- s'affiche sur I'écran et répéter la procédure d'ap-
prentissage (voir chapitre 9.2).
Configurer 64 O/ et71 0!
= REMARQUE : A chaque variation du paramétre, I'écran
A = affiche le message de demande de données de posi-
A0 SMARTY5RS ’I;ﬂ @ tion dALA. Appuyer sur la touche PROG jusqu'a ce que
APP- s'affiche sur I'écran et répéter la procédure d'ap-
prentissage (voir chapitre 9.2).
Si SMARTY/EMA est installé, configurer 71 1
REMARQUE : A chaque variation du paramétre, I'écran
n = affiche le message de demande de données de posi-
Aila SMARTY4HS / @ tion dAEA. Appuyer sur la touche PROG jusqu'a ce que
APP- s'affiche sur I'écran et répéter la procédure d'ap-
prentissage (voir chapitre 9.2).
Ri 03 |BH23/252/Hs k © |-
Al 10 |BR21/351/HS © |-
AR BE20/400 - -
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2. Sélectionner le nombre de moteurs installés avec le paramétre 0. En usine, le paramétre est configuré pour

deux moteurs.
-.
[n}

- .

3. Vérifier de ne pas avoir activé la fonction homme présent (A7 00).

CLOSE

4. Prévoir les butées mécaniques d'arrét tant en ouverture qu'en fermeture.
5. Placer le portail en position de fermeture. Les vantails doivent étre en appui aux butées mécaniques.

6. Appuyer sur la touche TEST (voir modalité TEST au chapitre 8) et vérifier I'état des commandes et des
sécurités. Si les sécurités ne sont pas installées, shunter le contact ou les désactiver avec le parametre
correspondant (50, 51, 53, 54, 73 et H).

. x TEST
— D ‘ o @ —) VOIR CHAPITRES 13 et 14

:,/, 1 clic

PROG ~ 1usqua- APPRENDISAGE DE
@ LA COURSE Ch. 9.2

Appuyer

1 clic

FERMEE

APPRENDISAGE DE
LA COURSE Ch. 9.2

1 clic
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9.2 Procédure d'apprentissage

B ko o] e oo

TEMPS DE
OUVERTURE RETARD  OUVERTURE  QUVERTE
MOTEUR1 PARAM.25  MOTEUR 2

- oo
_E:@EES ﬁ"ﬂ TEDE Eﬂ’ﬂ ﬁrﬂ L ®J

FERMETURE RETARD = FERMETURE FERMEE
MOTEUR 2 PARAM.cE& MOTEUR 1

e Appuyer sur la touche PROG pendant 4 s, sur I'écran s'affiche AP P-.

e Appuyer de nouveau sur la touche PROG. Sur |'écran s'affiche Alito.

e MOTEUR 1 démarre une manceuvre en ouverture a faible vitesse.

e Suite au temps de retard configuré par le paramétre 25 (réglé a 3 s en usine) le MOTEUR 2 lance une
manceuvre d'ouverture.

e Une fois atteinte la butée mécanique d'ouverture, le portail s'arréte brievement. Sur I'écran clignote
Alto pendant 2s.

e QuandAlto redevient fixe sur I'écran, c'est le MOTEUR 2 qui ferme le premier, et suite au temps de retard
configuré par le paramétre 26 (réglé en usine a 5 s) le MOTEUR 1 ferme jusqu'aux butées mécaniques de
fermeture.

Sila procédure d'apprentissage est terminée correctement, I'écran entre en modalité d'affichage commandes

et sécurités.

Si I'écran affiche les messages suivants d'erreur, répéter la procédure d'apprentissage :

e AF PE: Erreur d'apprentissage. Appuyer sur la touche TEST pour annuler I'erreur et vérifier la sécurité
en alarme

e AP PL:erreur de longueur course. Appuyer sur la touche TEST pour annuler I'erreur et s'assurer que les
deux vantaux soient entierement fermés, avant de procéder a un nouvel apprentissage.

0 Pour davantage d'informations, voir le chapitre 14 « Signalisation des alarmes et des anomalies ».
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10 Indice des parameétres

PARAM. | JALEURS DESCRIPTION PAGE
A Voir chap. 11 | Sélection du modele d'automatisme 115
A2 o0 Refern]eture automatique apres le temps de pause (a partir de le portail 115

complétement ouverte)
A3 o0 Fﬁgecrkr?oe;ctl)re automatique aprés interruption d’alimentation de secteur 115
A4 0o Sélection fonctionnement commande pas-a-pas (PP) 115
AS 0o Préclignotement 116
ARG [ Fonction copropriété sur la commande d’ouverture partielle (PED) 116
A7 [} Activation fonction homme présent 116
RE i} Voyant portail ouverte / fonction test photocellules et “battery saving” 116
A9 oy Réglage du ralentissement MOTEUR 1 pendant ouverture (visibles si 116
A{OLARIDOS ATORAIOTAIDEARIOSAID ALY
0 o Réglage du ralentissement MOTEUR 2 pendant ouverture (visibles si 116
ARIORIO5 A0 ATOTAIDEATOIATID AT
i o4 Réglage du ralentissement MOTEUR 1 pendant ouverture et fermeture 116
Iy oy Réglage du ralentissement MOTEUR 1 pendant fermeture (visibles si 116
AIOARIOS ANDRAIOTAIDE ARIOSAID AT
ic o4 Réglage du ralentissement MOTEUR 2 pendant ouverture et fermeture 116
2 oy Réglage du ralentissement MOTEUR 2 pendant fermeture (visibles si 116
AIOLARIOS ANDRAIOTATDE ARIOSA IO AT
13 10 Réglage contrble de position VANTAIL 1 117
Il i0 Réglage controle de position VANTAIL 2 117
15 93 Réglage de 'ouverture partielle (%) 117
19 0o Réglage de |'anticipation d'arrét MOTEUR 1 sur la butée d'ouverture 117
20 0o Réglage de |'anticipation d'arrét MOTEUR 2 sur la butée d'ouverture 117
ci 30 Réglage du temps de fermeture automatique 117
coc 0o Activation gestion ouverture avec exclusion de la fermeture automatique | 117
5 03 Réglage du temps de retard en ouverture du MOTEUR 2 117
cb 05 Réglage du temps de retard en ouverture du MOTEUR 1 117
a7 03 5§glag§ temps d’inversi_or) apres intervention du bord sensible ou de la 117
étection obstacles (anti-écrasement).
c8 0o Sélection modalité électroserrure 118
=] [ Activation électroserrure 118
= o7 Réglage couple moteur 118
E 15 Réglage sensibilité force d’impact sur les obstacles MOTEUR 1 118
ac {5 Réglage sensibilité force d’impact sur les obstacles MOTEUR 2 118
33 10 Réglage couple moteur MOTEUR 2 118
Sk 08 Réglage accélération au départ de la manoeuvre d'ouverture et fermeture MOTEUR1 | 118
s5 08 Réglage accélération au départ de la manoeuvre d'ouverture et fermeture MOTEUR2 | 118
38 0o Activation du coup de déblocage (coupe de bélier) 119
4o o4 Réglage vitesse de ouverture 119
Yi o4 Réglage vitesse de femeture 119
43 o0 Réglage de I'espace q’gpproche en ouverture MOTEUR1 /' MOTEURZ (uni- 119
quement pour les séries SMARTY avec SMARTY EMA activé)
uy a0 Réglage de I'espace q’gpproche en fermeture MOTEUR1 /. MOTEURZ (uni- 119
quement pour les séries SMARTY avec SMARTY EMA activé)
ug 01 Paramétrage nombre d’essais de refermeture automatique apres 119

intervention du bord sensible ou de la détection obstacle (anti-écrasement)

113



VALEURS

PARAM. STANDARD DESCRIPTION PAGE
5o o0 Ei:/?erﬂitr?%sTlTOda"té de fonctionnement de la photocellule en 119
5 o2 Faramétrage modalités de fonctionnement de la photocellule en 119

ermeture (FT1)

55 0 Modalités de fonctionnement de la photocellule (FT1) avec portail fermée | 119
53 a0 za:;aaer:]titrr:%stTOdallte de fonctionnement de la photocellule en 119
oy a0 ]Ic’:rrrz:‘r:titrr:%snr?odalités de fonctionnement de la photocellule en 120
55 gl Modalités de fonctionnement de la photocellule (FT2) avec portail fermée 120
56 i} Activation commande de fermeture 6 s aprés I'intervention de la photocellule (FT1-FT2) 120

1 0o Sélection du type de contact (N.F. ou 8k2 Ohm) sur les entrées FT1/FT2/ST| 120
58 0o Sélection du type d'essai photocellules sur I'entrée FT1 120
55 0o Sélection du type d'essai photocellules sur I'entrée FT2 120
4@ 0o Gestion de la réversibilité du moteur (seulement SMARTY REVERSIBLE) 120
BS s Réglage de 'espace d’arrét du moteur 121
0 = Sélection nombre de moteurs installés 121
i 0o Activation encodeur absolu (uniquement automatismes série SMARTY) 121
13 03 Configuration bord sensible COS1 121
4 0o Configuration bord sensible COS2/IN2 121
6 i} Configuration ler canal radio (PR1) 121
17 Ot Configuration 2° canal radio (PR2) 121
8 i} Configuration intermittence clignotant 121
19 =1 Sélection modalité de fonctionnement lumiére de courtoisie 122
80 0o Configuration contact horloge ORO/IN1 122
B 0o Activation de la fermeture/ouverture garantie. 122
a2 03 Réglage temps d’activation de la fermeture/ouverture garanti 122
85 = Gestion des prestations dans le fonctionnement a pile 122
86 0o Habilitation de |'activation de I'entretien périodique 123
a1 0o Réglage de compteur horaire d'activation d'entretien périodique 123
90 0o Restauration valeurs standard d’usine 123
nlJ 0l Version HW 123
nil 5 Année de production 123
nc 5 Semaine de production 123
n3 B 123
nH B9 Numéro de série 123
n5 0l 123
nb c3 Version FW 123
ij ';3[ Affichage compteur manceuvres Ei

mni

';Ej ;5: Affichage compteur heures manoeuvre 1;2

0 0l 124

Affichage compteur jours d’allumage de la centrale

di B 124
P og 124
il 2 Mot de passe 124
P3 0o 124
P4 o0 124
P 0o Changement mot de passe 124
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11 Menu paramétres

VALEUR DU

PARAMETRE  pARAMETRE

(]
I 1,

(
[

i

BE20/200/HS - Vérrin IRREVERSIBLE HIGH SPEED. (@

ae

Série BR20 - Vérrin IRREVERSIBLE.

03

Série BH23 - Motoréducteur avec bras articulé IRREVERSIBLE.

o4

Série BR21 - Motoréducteur enterré IRREVERSIBLE.

as

SMARTY 5 ou SMARTY 7 - Vérrin IRREVERSIBLE

06

SMARTY 7R - REVERSIBLE. ATTENTION ! configurer 64 0/ et/ O1. @

ol

SMARTY 5R5 - Vérrin REVERSIBLE. ATTENTION ! configurer 64 01 et7! 1. @

a8

SMARTY 4HS - Vérrin IRREVERSIBLE HIGH SPEED. (@

a3

BH23/252/HS - Motoréducteur avec bras articulé IRREVERSIBLE HIGH SPEED. @

BR21/351/HS - Motoréducteur enterré IRREVERSIBLE HIGH SPEED. @

K

BE20/400 - Vérrin IRREVERSIBLE

0o

Désactivée.

015

De 1 a 15 nombre d'essais de refermeture apres l'intervention de la photocellule. Quand le nombre d'essais para-
métré est expiré, le portail reste ouverte.

99

Le portail essaie de se fermer de fagon illimitée.

ao

Désactivée. Au retour de I'alimentation de secteur, le portail NE se ferme PAS.

o

Activée. Si le portail N'EST PAS complétement ouverte, au retour de |'alimentation de secteur, elle se ferme apres
un préclignotement de 5 s (indépendamment de la valeur paramétrée au parameétre A5). La refermeture est effec-
tuée en modalité “récupération position” (voir chapitre 17-18).

]

Ouvre-stop-ferme-stop-ouvre-stop-ferme...

Copropriété : le portail s'ouvre et se referme aprés le temps paramétré de fermeture automatique.
Le temps de fermeture automatique se renouvelle si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.
Pendant 'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le portail de s'ouvrir completement

i en évitant la fermeture non souhaitée.
Si la refermeture automatique est désactivée (A2 00), la fonction copropriété active en automatique un essai
de refermeture AZ 0 1.
Copropriété : le portail s'ouvre et se referme apres le temps paramétré de fermeture automatique.
Le temps de fermeture automatique NE se renouvelle PAS si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.
Pendant I'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le portail de s'ouvrir complétement
ae
en évitant la fermeture non souhaitée.
Si la refermeture automatique est désactivée (A2 00), la fonction copropriété active en automatique un essai
de refermeture A2 0 1.
03 | Ouvre-ferme-ouvre-ferme.
04 | Ouvre-ferme-stop-ouvre.
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0o

Désactivée. Le clignotant s'active pendant la manoeuvre d'ouverture et fermeture.

0i-10

De 1 a 10 s de préclignotement avant chague manoeuvre.

93

5 s de préclignotement avant la manoeuvre de fermeture.

oo

Désactivée. Le portail s'ouvre partiellement en modalité pas-a-pas : Ouvre-stop-ferme-stop-ouvre...

ol

Habilité. Pendant I'ouverture la commande d’ouverture partielle est ignorée.

a0

Désactivée.

i

Habilité. Le portail fonctionne en tenant enfoncées les commandes d'ouverture (AP) ou de fermeture (CH).
Au reldchement de la commande, le portail s'arréte.

0o

Le voyant est éteint avec portail fermée. Allumé fixe pendant les manceuvres et quand le portail est ouverte.

ot

Le voyant clignote lentement pendant la manoeuvre d'ouverture. Il s'allume fixe quand le portail est compleé-
tement ouverte. Il clignote rapidement pendant la manoeuvre de fermeture.
Si le portail est arrétée en position intermédiaire, le voyant s'éteint deux fois toutes les 15 s.

ae

Paramétrer a ¢ si la sortie SC est utilisée comme test photocellules. Voir fig. 5.
REMARQUE : le type d'essai des photocellules est sélectionnable a travers les paramétres 58 et 59.

03

Configurer a 07 si la sortie SC est utilisée comme « économie batterie ». Voir fig. 6.
Quand le portail est entierement ouvert ou entierement fermé, la centrale désactive les accessoires reliés a
la borne SC pour réduire la consommation de la batterie.

a4

Configurer a 03 si la sortie SC est utilisée comme « économie batterie » et essai cellules photoélectriques. Voir fig. 6.
REMARQUE : le type d'essai des photocellules est sélectionnable a travers les paramétres 58 et 55.

RS04

A1 09 A0
SMARTY50u7 | SMARTY7R | SMARTYSRS | SMARTY4/HS BRZ:IJ351/HS
71 0! = HABILITE

Réglage du ralentissement MOTEUR 1 pendant la manoeuvre D’'OUVERTURE

i o4

Réglage du ralentissement MOTEUR 2 pendant la manoeuvre D’OUVERTURE

0-050

0 I=le portail ralentit a proximité de la butée d’arrét ou bien du fin de course (si installé) ...
05= le portail ralentit trés en avance par rapport au butée d’arrét ou bien au fin de course (si installé).
) {0 pour les systémes d’automatisation de la série SMARTY

14

Réglage du ralentissement MOTEUR 1 pendant la manoeuvre de FERMETURE

ic 04

Réglage du ralentissement MOTEUR 2 pendant la manoeuvre de FERMETURE

0 -ag5%

0 I=le portail ralentit a proximité de la butée d’arrét ou bien du fin de course (si installé) ...
05=le portail ralentit trés en avance par rapport au butée d’arrét ou bien au fin de course (si installé).
{0 pour les systémes d’automatisation de la série SMARTY

01-05

0 i=le portail ralentit a proximité de la butée d'arrét ou bien du fin de course (si installé) ... J5= le portail ralentit
trés en avance par rapport au butée d'arrét ou bien au fin de course (si installé).
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020

Nombre de tours moteur (0 { = minimum / 20 = maximum).

15-39

de 15% a 99% de la course totale.

]

Le vantail s'arréte sur la butée d'arrét en ouverture.

01-c5

de 1 a 25 tours moteur d'anticipation de I'arrét du vantail avant I'ouverture compléte.

de 00 a 90 s de pause.

92-33

de 2 a 9 min de pause.

0o

Désactivée

o

Une commande AP (ouverture) active la manceuvre d'ouverture. A portail entiérement ouvert la fermeture automatique
est exclue. Une commande ultérieure AP (ouverture) active la manceuvre de fermeture.

ae

Une commande PP (pas-a-pas) active la manceuvre d'ouverture. A portail entiéerement ouvert la fermeture
automatique est exclue. Une commande ultérieure PP (pas-a-pas) active la manceuvre de fermeture.

03

Une commande PED (ouverture partielle) active la manceuvre d'ouverture partielle. La fermeture automatique
est exclue. Une commande ultérieure PED (ouverture partielle) active la manceuvre de fermeture.

00- 10

de0ail0s.

00-30

de0a30s.

00-60

de0a60s.

11

~




Electroserrure,de type normalement NON alimentée (alimentée pour 3 s uniquement au début de I'ouverture).
REMARQUE: Electroserrure est activée par le paramétre 29.

Blocage électrique type « ventouse » (normalement alimenté quand le portail est entierement fermé). Non
alimenté avec portail en mouvement.

Blocage électrique type « ventouse » (normalement alimenté quand le portail est entierement ouvert ou
entierement fermé). Non alimenté avec portail en mouvement.

Désactivé.

Activée. Quand le VANTAIL 1 arrive a proximité de la butée de fermeture la centrale délivre une force sup-
plémentaire au MOTEUR 1 pour permettre I'enclenchement de la serrure électrique.

Activée. Quand le VANTAIL 1 arrive a proximité de la butée de fermeture la centrale délivre la force maximale au
MOTEUR 1 pour permettre I'enclenchement de la serrure électrique. Le systéme de détection d'obstacle est exclu.

0i-09

0 1= -35%; 2= -25%; 03= -16%; 04= -8% (réduction du couple moteur = plus grande sensibilité).
05=0%.
06=+8%; 01 = +16%; 08= +25%; 09= +35% (augmentation du couple moteur = moindre sensibilité).

Couple moteur faible :

010 01 = force d'impact minimale sur les obstacles ... 10 = force d'impact maximale sur les obstacles.
REMARQUE : utiliser ces paramétres uniquement si les valeurs de couple moteur moyen ne sont pas adap-
tées a l'installation.

(- 19 Couple moteur moyen. Paramétrage conseillé pour le réglage des forces opérationnelles.
11 = force d'impact minimale sur les obstacles ... 19 = force d'impact maximale sur les obstacles.
20 | Couple moteur maximum. L'utilisation du bord sensible est obligatoire.

Couple moteur faible :

010 01 = force d'impact minimale sur les obstacles ... 10 = force d'impact maximale sur les obstacles.
REMARQUE : utiliser ces paramétres uniquement si les valeurs de couple moteur moyen ne sont pas adap-
tées a l'installation.

(- 19 Couple moteur moyen. Paramétrage conseillé pour le réglage des forces opérationnelles.
11 = force d'impact minimale sur les obstacles ... 19 = force d'impact maximale sur les obstacles.
20 | Couple moteur maximum. L'utilisation du bord sensible est obligatoire.

01=-35%; 02=-25%; 03=-16%; 04=-8% (réduction du couple moteur = plus grande sensibilité).
0 -9 | 05= 0%.
06=+8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (augmentation du couple moteur = moindre sensibilité).
{0 | Le couple est réglé par le paramétre 30.

0i-10

0 1= le portail accélére rapidement au démarrage ... = le portail accélere lentement et graduellement au démarrage.
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]

Désactivée.

ai

Habilité. La centrale active (max 4 s) une poussée de fermeture pour permettre a la serrure électrique de se décrocher.

01-0s

0 1= 60% vitesse minimale ... J5= 100% vitesse maximale.

SMARTY50u7 | SMARTY7R | SMARTY5R5 | SMARTY4/HS
T4 01 = HABILITE

4300

Réglage de I'espace d’approche en ouverture MOTEUR1 / MOTEUR2

4400

Réglage de I'espace d’approche en fermeture MOTEUR1 / MOTEUR2

00-80

de min. 0 a max. BO de tour que le moteur accomplit 2 la vitesse minimale paramétrée automatiquement
de centrale de commande. La vitesse n’est pas réglable.

ag

Aucun essai de refermeture automatique.

01-03

De 1 a 3 essais de refermeture automatique.
Il est conseillé de paramétrer une valeur inférieure ou égale au paramétre Ac.
La refermeture automatique est effectuée uniquement si le portail est complétement ouverte.

{10 | DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

{1 || ARRET. Le portail s'arréte et reste a I'arrét jusqu'a la commande suivante.

02 | INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre d'ouverture, le portail s'inverse immédiatement.

a3 STOI? TEMPQRAIBE. Le portail s'arréte tant que la cellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le portail
continue a s'ouvrir.

{4 | INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le portail s'arréte. Une fois la photocellule libérée le portail se ferme.

00 | DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

{1 || ARRET. Le portail s'arréte et reste a I'arrét jusqu'a la commande suivante.

{12 | INVERSION IMMEDIATE . Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre de fermeture, le portail s'inverse immédiatement.

03 STOP TEMPORAIRE. le portail s'arréte tant que la photocellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le
portail continue a se fermer.

14 | INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le portail s'arréte. Une fois la photocellule libérée le portail s'ouvre.

o

Si la photocellule est occultée le portail ne peut pas s'ouvrir.

gl

Le portail s'ouvre a la réception d'une commande d'ouverture méme si la photocellule est occultée.

ac

La photocellule occultée envoie la commande d'ouverture de le portail.

]

DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

ARRET. Le portail s'arréte et reste a I'arrét jusqu'a la commande suivante.

ac

INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre d'ouverture, le portail s'inverse immédiatement.

03

STOP TEMPORAIRE. Le portail s'arréte tant que la cellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le portail
continue a s'ouvrir.

o4

INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le portail s'arréte. Une fois la photocellule libérée le portail se ferme.
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]

DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

ARRET. Le portail s'arréte et reste a I'arrét jusqu'a la commande suivante.

ac

INVERSION IMMEDIATE . Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre de fermeture, le portail s'inverse immédiatement.

03

STOP TEMPORAIRE. le portail s'arréte tant que la photocellule est occultée. Une fois la photocellule libérée le
portail continue a se fermer.

a4

INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée le portail s'arréte. Une fois la photocellule libérée le portail s'ouvre.

]

Si la photocellule est occultée le portail ne peut pas s'ouvrir.

Le portail s'ouvre a la réception d'une commande d'ouverture méme si la photocellule est occultée.

ac

La photocellule occultée envoie la commande d'ouverture de le portail.

]

Désactivée.

Activée. Le franchissement des photocellules FT1 active, aprés 6 secondes, une commande de fermeture.

ac

Activée. Le franchissement des photocellules FT2 active, aprés 6 secondes, une commande de fermeture.

FT1 FT2 ST
a0 Contacts N.F. Configuration standard
al 8k2 N.C. N.C.
oc N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.
ia N.C. N.C. 8k2
) 8k2 N.C. 8k2
e N.C. 8k2 8k2
13 8k2 8k2 8k2

ao

Essai photocellules désactivé.

0l

Essai photocellules activé UNIQUEMENT en ouverture.

ae

Essai photocellules activé UNIQUEMENT en fermeture.

03

Essai photocellules activé en ouverture et en fermeture.

0o

Le SMARTY 5R5/7R est TOUJOURS REVERSIBLE. Il est possible de déplacer le vantail manuellement sans débloquer le
moteur, aussi bien pour I'ouverture que pour la fermeture, en présence et en 'absence d’alimentation de réseau, avec le
moteur a I'arrét. ATTENTION : avec centrale alimentée, considérer la présence de |'éventuelle électroserrure.

0t

Le SMARTY 5R5/7R est REVERSIBLE UNIQUEMENT en l'absence d'alimentation . Quand la centrale est alimentée le
SMARTY 5R5/7R est IRREVERSIBLE tant en ouverture qu'en fermeture, jusqu'a ce que la force opposée du moteur soit
neutralisée. En I'absence d'alimentation, il est possible de bouger le vantail manuellement sans débloquer le moteur, tant
en ouverture qu'en fermeture.

ATTENTION : a centrale NON alimentée, et dans les demandes de condominium, |'utilisation de la serrure électrique est OBLIGATOIRE.
ATTENTION !!! Déconnecter I'alimentation de secteur et la batterie (si présente) avant de retirer de la centrale le bornier
du moteur ou un quelconque des fils moteur.
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0 I-05 | 0 1= freinage rapide/moindre espace d’arrét ... 5= freinage doux/plus grand espace d’arrét.

0 |1 moteur.

02 | 2 moteurs. ATTENTION : Utiliser le méme type de moteurs pour les deux vantaux.

D0 | Désactivée.

gl Habilité. Effectuer ou répéter la procédure d'apprentissage pour acquérir les données relatives a l'installation.
REMARQUE : consulter le chapitre 12 pour des informations complémentaires sur I'encodeur absolu.

{0 | Bord sensible NON INSTALLE.
0 ! | Contact N.F. (Normalement fermé). Le portail s'inverse uniquement en ouverture.

02 | Contact avec résistance de 8k2. Le portail s'inverse uniquement en ouverture.

03 | Contact N.F. (Normalement fermé). Le portail s'inverse toujours.
4 | Contact avec résistance de 8k2. Le portail s'inverse toujours.

{00 | Bord sensible NON INSTALLE.
0 | Contact N.F. (Normalement fermé). Le portail s'inverse uniquement en fermeture.

0c' | Contact avec résistance de 8k2. Le portail s'inverse uniquement en fermeture.

13 | Contact N.F. (Normalement fermé). Le portail s'inverse toujours.

04 | Contact avec résistance de 8k2. Le portail s'inverse toujours.

00 | PAs.

0 || OUVERTURE PARTIELLE
0F | OUVERTURE

03 | FERMETURE.

04 | ARRET.

05 Lumiére de courtoisie. La sortie COR est gérée par la radiocommande. La lumiére reste allumée tant que la
radiocommande est active. Le paramétre 19 est ignoré.

05 Lumiére de courtoisie ON-OFF. La sortie COR est gérée par la radiocommande.
La radiocommande allume-éteint la lumiére de courtoisie. Le paramétre 19 est ignoré.

07 | PAS avec confirmation de sécurité.
0B | OUVERTURE PARTIELLE avec confirmation de sécurité.
09 | OUVERTURE avec confirmation de sécurité. @

{0 | FERMETURE avec confirmation de sécurité. @

(' pour éviter que la pression involontaire d'une touche de la radiocommande active le portail par erreur, une confirmation

de sécurité est demandée pour activer la commande. Exemple : paramétres 16 07 et 717 0 | paramétrés :

e Appuyer sur la touche CHA de la radiocommande pour sélectionner la fonction pas qui doit étre confirmée au plus tard 2
s apres la pression de la touche CHB de la radiocommande. Appuyer sur la touche CHB pour activer I'ouverture partielle.

00 | Vintermittence est réglée électroniquement par le clignotant.
O { | Intermittence lente.
2 | Intermittence lente en ouverture, rapide en fermeture.

12
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]

Désactivée.

IMPULSIVE. La lumiére s'allume brievement au début de chaque manoeuvre.

ac

ACTIVE. La lumiére est active pendant toute la durée de la manoeuvre.

03-50

De 3 a2 90s. La lumiére reste active apres la fin de la manoeuvre, pendant la durée paramétrée.

92-539

de 2 a 9 minutes. La lumiére reste active aprés la fin de la manoeuvre, pendant la durée paramétrée.

00

Quand la fonction horloge s'active, le portail s'ouvre et reste ouvert. Toute commande donnée est ignorée.

Quand la fonction horloge s'active, le portail s'ouvre et reste ouvert. Toute commande donnée est acceptée.
Quand le portail redevient entierement ouvert, la fonction horloge est réactivée.

00 | Désactivée. Le paramétre B2 n'est pas affiché.
Fermeture garantie activée.

0 1| Aprés un temps réglé par le paramétre 82, la centrale active un préclignotement de 5 s, indépendamment
du paramétre AS puis ferme le portail.
Feermeture/Ouverture garantie activée.
Si le portail s'arréte aprés une commande pas-a-pas, aprés un temps réglé par le paramétre 82, la centrale
active un préclignotement de 5 s (indépendamment du paramétre AS) et le portail se ferme.

0c | Si pendant la manoeuvre de fermeture, le portail s'arréte aprés I'intervention de la détection obstacle, apres

un temps réglé par le parameétre 82, le portail se ferme.
Si pendant la manoeuvre d'ouverture, le portail s'arréte apres l'intervention de la détection obstacle, aprés
un temps réglé par le paramétre 82, le portail s'ouvre.

0c-30

de 2 a 90 s de pause

92-59

de 2 a 9 min de pause

Aucune gestion.
00 | Les valeurs d'accélération (parametres 34/35), ralentissement (paramétres ! I/ IZ) et vitesse (paramétres
HO/4 1) restent les valeurs configurées.
Gestion BASE.
gl Accélération 34/35 lente=0A.
Ralentissement ! {/ I2 en douceur=04.
Vitesse H/H | a 70% Oc.
Gestion EVOLUEE.
0e Accélération 34/35 lente= .

Ralentissement | !/ 2 en douceur= 4.
Vitesse HO/4 | 2 60% O¢.
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a0

Désactivé. REMARQUE: A I'issue de 9990 heures de manceuvre, |'alarme entretien est activée définitivement.

0l

Entretien activé pour la durée = Valeur paramétre 87 x10 heures.

ae

Entretien activé pour la durée = Valeur paramétre 87 x100 heures.

]

Désactivé.

0i-

99

de 10 2 990 heures si86 O 1.
de 100 a 9 900 heures si 86 0c.
Limite maximale: 9990 heures (au-dela de cette valeur, I'alarme entretien est désactivée définitivement).

Attention ! La restauration élimine toute sélection faite précédemment, a I'exception du paramétre A | :
vérifier que tous les parameétres sont adaptés a l'installation.|l est possible de restaurer les valeurs standard
d’usine également en appuyant sur les touches + (plus) et - (moins), comme indiqué ci-aprés :

e Couper la tension.

o Appuyer sur les touches + (plus) et - (moins)et en les maintenant enfoncées mettre sous tension.

e Aprés4s, I'écran clignote rE5-.

e Lesvaleurs standard d’usine ont été restaurées.

Exemple: 0! 23 45 671 83 01 23

nO 0! Version HW.

nic3 Année de production.
nc 45 Semaine de production.
nd 61

n183 Numéro de série.

n5 0!

nbc3 Version FW.

ol01

olc3

Manceuvres effectuées.
Exemple : 0 ! 23 x100 = 12 300 manceuvres.
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hG o} Heures manoeuvre.
hi23 Exemple : 0! 23 =123 heures.

diai Jours d'allumage
di23 Exemple : 0 ! 23 =123 jours

P1O0 Procédure d'activation mot de passe :

P2 00 e Saisir les valeurs souhaitées dans les parametres F |, P2, P3 et PH.

P304 Avec les touches UP a et{ou DOWN  afficher le parametre LP.
Appuyer pendant 4 s sur les touches + et =,

P4 00

.
.

e Quand I'écran clignote, le mot de passe a été mémorisé.

e Eteindre et rallumer la centrale. Vérifier |'activation du mot de passe (CP=0 ).

Procédure de déblocage temporaire :
e Saisir le mot de passe.
o Vérifier que CP=00 .

Procédure d'élimination mot de passe :

e Saisir le mot de passe (CP=00).

e Mémoriser les valeurs de P {, P2, P3, P4 =00

* Avec les touches UP a et/ou DOWN v afficher le paramétre CF.

e Appuyer pendant 4 s sur les touches + et =.

e Quand l'écran clignote, le mot de passe a été supprimé (les valeurs P {00, P200, P300 et PHOD
correspondent a “mot de passe absent”).

e Eteindre et rallumer la centrale.

00 | Protection désactivée.

0 1 | Protection activée.




12 Commandes et accessoires

i Si elles ne sont pas installées, les sécurités avec contact N.F. doivent étre shuntées aux bornes COM ou
désactivées par modification des parameétres 50,51, 53,54,73 et 4.

LEGENDE :

N.O. (Normalement ouvert) .
N.F. (Normalement fermé).

CONTACT

DESCRIPTION

13 (COR)

14

0

Sortie pour raccordement a la lumiére de courtoisie (contact pur) 230 Vac 100 W - 24 Vac/
dc 40 W (fig. 3).

16(+LAM)

15(CoMm)
JL

Raccordement clignotant (24 Vdc - intermittence 50%) (fig.2).
Il est possible de sélectionner les paramétrages de préclignotement du paramétre A5 et les
modalités d’intermittence du paramétre 18.

17(+ES)

15(COM)

N
s

Entrée pour raccordement électroverrouillage (12Vdc 15W) (fig.2).
Le fonctionnement du électroverrouillage est réglé par le paramétre 29.

18(+24V)

15(COM)

Alimentation pour dispositifs extérieurs. Voir caractéristiques techniques.

20(+sC)

19(COM)

Raccordement voyant portail ouverte 24 Vdc 3 W (fig. 2).
Le fonctionnement du voyant est réglé par le paramétre AA.

20(+SC)

19(COM)

o —o

Raccordement test photocellules et/ou économie batterie (fig. 5 et 6).

Il est possible de raccorder I'alimentation des émetteurs (TX) des photocellules a la borne 20(SC).
Régler le paramétre AB 0c pour activer la fonction de test.

La centrale a chaque commande regue éteint et allume les photocellules pour vérifier que le
changement d'état du contact a bien eu lieu.

Il est en outre possible de brancher I'alimentation de tous les dispositifs extérieurs (exclu
récepteur extérieur radio) pour réduire la consommation des batteries (le cas échéant).
ATTENTION ! En cas d'utilisation du contact 20(SC) pour |'essai cellules photoélectriques
ou le fonctionnement économie batterie, il n'est plus possible de relier un voyant portail
ouvert.

22(FT2)

21(COM)

Entrée (N.F. ou 8.2 kOhm) pour raccordement photocellules FT2 (fig. 4, 5 et 6).

Les photocellules FT2 sont configurées en usine avec les paramétrages suivants :

— 53 00. La cellule photoélectrique FT2 est désactivée en ouverture.

— 54 O0. La cellule photoélectrique FT2 est désactivée en fermeture.

— 55 O1.Sila cellule photoélectrique FT2 est obturée, le portail s'ouvre a la réception
d'une commande d'ouverture.

— 5780. Contact a I'entrée N.F. (normalement fermé).

Si les photocellules ne sont pas installées, shunter les bornes 22(FT2) - 21(COM) ou

paramétrer les parameétres 53 00 et 54 00.

ATTENTION ! Il est recommandé d'utiliser les photocellules série R90/FAES, G90/FAES ou T90/F4S.

23(FT1)

21(COM)

Entrée (N.F. ou 8.2 kOhm) pour raccordement photocellules FT1 (fig. 4, 5 et 6).

Les photocellules FT1 sont configurées en usine avec les paramétrages suivants :

50 00. La photocellule intervient uniquement en fermeture. En ouverture elle est ignorée.

— 5102 Pendant la fermeture, I'intervention de la photocellule provoque I'inversion du
mouvement.

— 520 1. Sila cellule photoélectrique FT1 est obturée, le portail s'ouvre a la réception d'une
commande d'ouverture.

— 5700. Contact a I'entrée N.F. (normalement fermé).

Si les photocellules ne sont pas installées, shunter les bornes 23(FT1) - 21(COM) ou

paramétrer les paramétres 50 00 et 5 1 00.

ATTENTION ! Il est recommandé d'utiliser les photocellules série RO0/FAES, G90/F4ES ou T90/F4S.

24(C0S2)

26(COM)

o —o

Entrée (N.F. ou 8.2 kOhm) pour raccordement bord sensible.

Le bord sensible est configuré en usine avec les paramétrages suivants :

— 1400 Le bord sensible COS2 (contact NF) est désactivé.

Si le bord sensible n’est pas installé, shunter les bornes 24(C0S2) - 26(COM) ou régler le
paramétre 14 00 .

25(COS1)

26(COM)

Entrée (N.F. ou 8.2 kOhm) pour raccordement bord sensible COS1.

L'intervention du bord sensible en fermeture provoque l'inversion de la manoeuvre (réou-
verture).

— 1303. Sile bord sensible COS1 (contact NF) est activé, le portail s'inverse toujours.

Si le bord sensible n’est pas installé, shunter les bornes 25(COS1) - 26(COM) ou régler le
paramétre 713 00.

27(ST)

26(COM)

Entrée commande d’arrét (N.F. ou 8.2 kOhm).

Louverture du contact de sécurité provoque I'arrét du mouvement.
REMARQUE : Le contact est shunté en usine par ROGER TECHNOLOGY.
Le contact est configuré en usine avec les paramétrages suivants :

— 5700. Contact a I'entrée N.F. (normalement fermé).
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CONTACT

DESCRIPTION

29 (ANT) E ! 30

Branchement antenne pour récepteur radio a prise.
En cas d’antenne extérieure, utiliser un cable RG58 ; longueur maximale conseillée : 10 m.
REMARQUE : éviter de faire des jonctions sur le cable.

32(0ORO) 31(COM) | Entrée contact temporisé horloge (N.A.).
Quand la fonction horloge s'active, le portail s'ouvre et reste ouvert.
o\c Au terme du temps programmé par le dispositif externe (horloge), le contact HORLOGE est
fermé par la centrale et le portail se ferme.

33(AP) 37(COM) | Entrée commande d'ouverture (N.A.).

ATTENTION : |'activation persistante de la commande d'ouverture ne permet pas la ferme-
o\c ture automatique ; le comptage du temps de fermeture automatique reprend au relache-
ment de la commande d'ouverture.

34(CH) 37(COM) | Entrée commande de fermeture (N.O.).

O

35(PP) 37(COM) | Entrée commande pas-a-pas (N.O.).

o Le fonctionnement de la commande est réglé par le paramétre AH.

36(PED) 37(COM) | Entrée commande d'ouverture partielle (N.A.).

o\c Dans les automations a deux vantaux battants, I'ouverture partielle provoque par défaut
I'ouverture totale du VANTAIL 1.
Dans les automations a un vantail battant, I'ouverture partielle est configurée en usine a
50% de I'ouverture totale.

ENCODEUR ABSOLU Encodeur absolu pour les moteurs de la série SMARTY (voir fig. 8).

(SMARTY/EMA) En phase d'apprentissage de la course, I'encodeur est consulté en position d'ouverture et de
fermeture complétes. Pendant le fonctionnement normal, la consultation de I'encodeur est
effectuée a chaque démarrage du moteur, sauf dans le cas d’une inversion aprés interven-
tion du bord sensible, d’'une détection d’obstacle, des photocellules ou d’'une commande.
REMARQUE : L'encodeur absolu est connecté en paralléle aux phases du moteur. Il est ab-
solument normal d'entendre un bref signal acoustique (sifflement). L'absence de sifflement
pourrait signifier que I'encodeur est déconnecté/absent ou endommagé.

Pour SMARTY REVERSIBLE : I'encodeur est assemblée et installé en usine par ROGER
TECHNOLOGY. .

Pour SMARTY IRREVERSIBLE : il existe le code produit SMARTY/EMA pour l'installation de
I'encodeur sur le moteur.

Activer I'encodeur sur le paramétre 71 0| et exécuter la procédure d’apprentissage de la
course.

ATTENTION : Avant d'effectuer la programmation de la course, s'assurer d'avoir sélectionné
le bon modéle de moteur avec le paramétre A {. Un réglage incorrect empéche I'encodeur
absolu de fonctionner.

En cas de modification du paramétre A {, avec SMARTY/EMA installé, répéter la procédure
d'apprentissage de la course

RECEIVER CARD Connecteur pour récepteur radio a prise.

La centrale a deux fonctions de commande a distance paramétrées en usine via radio :
e PR1- commande de pas-a-pas (modifiable par le paramétre 16).
® PR2 - commande de ouverture partielle (modifiable par le paramétre 7).

CHARGEUR DE En I'absence de tension secteur, la centrale est alimentée par les batteries, I'écran affiche

BATTERIES bAEE et le voyant clignotant s’active a une fréquence réduite jusqu'au rétablissement de la

B71/BCHP ligne ou jusqu'a ce que la tension des batteries descende sous le seuil de sécurité. L'écran
affiche bELD (Batterie faible) et la centrale n'accepte aucune commande.

Si l'alimentation de secteur est interrompue quand le portail est en mouvement, celle-ci
s'arréte et aprés 2 s reprend en automatique la manoeuvre interrompue.
REMARQUE: si les temps de retard sont désactivés (parameétres £5 et cb) avec le
fonctionnement en batterie, un temps de retard fixe de 1,5 s est activé dans tous les cas.
Pour réduire la consommation des batteries, il est possible de brancher le positif a I'alimen-
KIT BATTERIES tation des émetteurs des cellules photoélectriques a la borne SC (voir fig. 5-6). Régler AB 03
n p - . "
2x12 Vdc 4,5 Ah ou AB 04. Dans ce cas, qu?nd le porta_ll est entierement ouvert ou entiérement fermé, la
(B71/BCHP/EXT) centrale coupe I'alimentation sur les dispositifs. ATTENTION ! pour garantir la recharge, les

Seulement type AGM

batteries doivent toujours étre branchées a la centrale électronique. Contréler périodique-
ment, au moins tous les 6 mois, |'efficacité des batteries.

Pour plus d'informations, consulter le manuel d'installation du chargeur de batteries B71/
BCHP.
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13 Signalisation des entrées de sécurité et des commandes
(modalités TEST)

En I'absence de commandes activées, appuyer sur la touche TEST et vérifier ce qui suit :

ECRAN

CAUSE PROBABLE

INTERVENTION DE LOGICIEL

INTERVENTION
TRADITIONNELLE

=

Contact STOP de sécurité ouvert.
Mauvaise sélection du paraméetre 57.

Vérifier la sélection correcte du pa-
ramétre 57.

Installer un bouton de STOP (N.F.)
ou shunter le contact ST avec le
contact COM.

c5

Bord sensible COS1 non raccordé
ou mauvais raccordement.

S'il n'est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, régler le paramétre 13 00

S’il n’est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, shunter le contact COS1
avec le contact COM.

cH

Bord sensible COS2 non raccordé
ou mauvais raccordement.

S'il n'est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, régler le parametre 14 00

S’il n'est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, shunter le contact COS2
avec le contact COM.

£

Photocellule FT1 non raccordée ou
mauvais raccordement.

Mauvaise sélection du parametre
57.

S’il n’est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, régler le paramétre 50
O0et S 00,

S'il n'est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, shunter le contact FT1
avec le contact COM. Vérifier la
connexion et les références au sché-
ma correspondant de raccordement
(figure 4).

cc

Photocellule FT2 non raccordée ou
mauvais raccordement.

Mauvaise sélection du parameétre
57.

S’il n’est pas utilisé ou si on veut
'exclure, régler le paramétre 53
00 et 54 OO0

S’il n'est pas utilisé ou si on veut
I'exclure, shunter le contact FT2
avec le contact COM. Vérifier la
connexion et les références au sché-
ma correspondant de raccordement
(figure 4).

PP ulnl En absence de commande volon- R Vérifier les contacts PP - COM et les
LUl taire, le contact (N.O.) pourrait étre raccordements au bouton.
défectueux ou le raccordement a -
"Nl o Atre i Vérifier les contacts CH - COM et les
T H [!l/ |unbouton pourrait étre incorrect. - raccordements au bouton.
HP 1 B Vérifier les contacts AP - COM et les
L raccordements au bouton.
PE ulnl R Vérifier les contacts PED - COM et
L les raccordements au bouton.
En absence de commande, le Vérifier les contacts ORO - COM. Le
n_ contact (N.O.) pourrait étre défec- B contact ne doit pas étre shunté s'il
LIFLILE ltueux ou le raccordement au timer

pourrait étre incorrect.

n'est pas utilisé.

REMARQUE : appuyer sur la touche TEST pour sortir de la modalité TEST.
Il est conseillé de procéder a la résolution des signalisations de I'état des sécurités et des entrées toujours en
modalité “intervention de logiciel».
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14 Signalisations alarmes et anomalies

A SIGNALISATION
DEFAUTS CAUSE PROBABLE ACTION CORRECTIVE

ALARME

LED POWER éteinte | Absence de I'alimentation. Vérifier le cable d'alimentation.

LED POWER éteinte | Fusible grillé. Remplacer le fusible.
Il est recommandé d’extraire le fusible unique-
ment en I'absence de tension de secteur.

DF St Anomalie dans la tension d’alimen- | Couper I'alimentation, attendre 10 s et re-

tation d’entrée. mettre I'alimentation.

Initialisation de la centrale échouée. | Si le probléme persiste, contactez votre re-
vendeur local pour vérification et assistan-
ce éventuelle.

En appuyant sur la touche TEST, il est pos-
sible de masquer temporairement l'erreur
et de consulter les parametres du centrale
de commande.
F',- Dt Détection surintensité dans I'ondu- | Appuyer deux fois sur la touche TEST ou
leur. donner 3 commandes en succession.
SEED Mauvais raccordement a SEC1-SEC2 | Echanger la connexion entre SEC1 et SEC2.
du transformateur
dF’ ,:F, Données longueur course erron-|Appuyer sur la touche TEST et vérifier la/
nées. les sécurités en alarme et les branche-
ments respectifs des sécurités.
Vérifier le bon positionnement des butées
mécaniques du MOTEUR 1 et du MOTEUR 2.
Répéter la procédure d’apprentissage.

Paramétre modifié 7 . A chaque variation du parameétre, |'écran
affiche le message de demande de
données de position dAEA. Appuyer sur la
touche PROG jusqu'a ce que APP- s'affiche
sur |'écran et répéter la procédure d'ap-
prentissage (voir chapitre 9).

lrl'Dt ’ Moteur 1 non raccordé. Vérifier le cable moteur.
Le portail ne l,-l‘DtE Moteur 2 non raccordé. Vérifier le cable moteur.

s’ouvre pas ou
ne se ferme pas.

FUSE

Fusible F1 grillé.
Si la centrale est en modalité batte-
rie la signalisation n'est pas visible.

Remplacer le fusible. Il est recommandé
d'extraire et de réinsérer le fusible unique-
ment en |'absence d'alimentation de secteur.

Exemple:
IS5 EE
c{EE

Erreur dans les parametres de
configuration.

Paramétrer correctement la valeur de
configuration et la sauvegarder.

Er i

Encodeur MOTEUR 1 ne répond
pas, absent ou en panne.

Vérifier le raccordement de I'encodeur.
Si le probléme persiste, il est conseillé de
remplacer |'encodeur.

Erc |

Encodeur MOTEUR 2 ne répond
pas, absent ou en panne.

Vérifier le raccordement de I'encodeur.
Si le probléme persiste, il est conseillé de
remplacer |'encodeur.

Enid

Erreur de communication entre
centrale et encodeur MOTEUR 1.

Vérifier le raccordement du moteur 1.

Encc

Erreur de communication entre
centrale et encodeur MOTEUR 2.

Vérifier le raccordement du moteur 2.

En i3

Dysfonctionnement peu important
encodeur MOTEUR 1.

Vérifier le raccordement du moteur 1.
Vérifier la tension d'alimentation de la
centrale.

Enc3

Dysfonctionnement peu important
encodeur MOTEUR 2.

Vérifier le raccordement du moteur 2.
Vérifier la tension d'alimentation de la centrale.

En M

Dysfonctionnement Encodeur MO-
TEUR 1.
Erreur grave encodeur.

Si le probléme persiste, il est conseillé de
remplacer |'encodeur.

ErncH

Dysfonctionnement aimant enco-
deur MOTEUR 2.
Erreur grave encodeur.

Si le probléeme persiste, il est conseillé de
remplacer |'encodeur.

En 5

Relevage incorrect position MO-
TEUR 1 par rapport a la longueur de
la course.

Vérifier le réglage du parametre A | et répéter la
procédure d’apprentissage. Si le probleme per-
siste, il est conseillé de remplacer I'encodeur.
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SIGNALISATION

s’ouvre pas ou
ne se ferme pas.

DEFAUTS ALARME CAUSE PROBABLE ACTION CORRECTIVE
E’.,ES Relevage incorrect position MO- |Vérifier le réglage du paramétre A ! et
TEUR 2 par rapport a la longueur de | répéter la procédure d’apprentissage.
Le portail ne la course. Si le probléme persiste, il est conseillé de

remplacer |'encodeur.

beLd
(btLO)

Batteries déchargées.

Attendre le retour de la tension de réseau.

La procédure
d’apprentissage
n’est pas termi-
née.

AP P.E

ActivationinvolontairedelatoucheTEST.

Répéter la procédure d'apprentissage.

Les sécurités sont en alarme.

Appuyer sur la touche TEST et vérifier la/
les sécurités en alarme et les branche-
ments respectifs des sécurités.

Chute de tension excessive.

Répéter la procédure d'apprentissage.
Vérifier la tension de secteur

AP PL

Erreur longueur course.

Placer le portail en position de fermeture
compléte et répéter la procédure.

La  radiocom-
mande a peu de
de portée et ne
fonctionne pas
avec l'automa-
tisme en mou-
vement.

L'émission radio est empéchée par
les structures métalliques et les
murs en béton armé.

Installer I'antenne.

Batteries déchargées.

Remplacer les batteries des émetteurs.

Le flash
clignotant ne
fonctionne pas.

Ampoule / LED grillées ou fils cli-
gnotant débranchés.

Vérifier le circuit a LED et/ou les fils.

Avec portail fer-
mé le clignotant
s'active a inter-
valles réguliers
(1 s allumé 4 s
éteint).

ASSE
(ASSt)

Alarme entretien.

Effectuer I'entretien de I'installation.

Pour réinitialiser I'alarme, débloquer la
protection en saisissant le mot de passe
(CP 00) et appuyer sur TEST pendant 5
s. Sur I'écran s'affiche AS5E suivi de UPdE
clignotant pendant 4 secondes : pour réini-
tialiser I'alarme, tenir enfoncée la touche
TEST jusqu'a l'affichage de donE. Si l'on
relache la touche TEST, I'écran affiche Abrt
et |'alarme n'est pas réinitialisée.

Le comptage manceuvres se remet a zéro.
Le nombre d'heures HO-H | est mémorisé
par la centrale et le comptage est renou-
velé.

REMARQUE : Apres 9 990 heures de
manceuvre, I'alarme entretien est définiti-
vement désactivée.

Signalisation
visuelle P05 et
signal  sonore
simultané.
(uniquement
avec SMARTY/
EMA)

POS |
(POS1)

Signalisation de lecture position
MOTEUR 1 en cours.

A chaque démarrage de manceuvre, la cen-
trale de commande détermine la position
du MOTEUR 1.

Si la lecture ne va pas a bon port, I'écran
affiche En ! 1.

o5
(POS2)

Signalisation de lecture position
MOTEUR 2 en cours.

A chaque démarrage de manceuvre, la cen-
trale de commande détermine la position
du MOTEUR 2.

Si la lecture ne va pas a bon port, I'écran
affiche Enc 1.

Le voyant por-
tail ouverte ne
marche pas.

Ampoule grillée ou fils débranchés.

Vérifier I'ampoule et/ou les fils.

Le portail
n’effectue pas
la manoeuvre
souhaitée.

Fils du moteur inversés.

Inverser deux fils sur la borne X-Y-Z ou Z-
Y-X.

REMARQUE : Appuyer sur la touche TEST pour supprimer momentanément la signalisation d'alarme.
A la réception d'une commande, si le probleme n'a pas été résolu, sur I'écran réapparait la signalisation

d'alarme.
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15 Diagnostic - Modalité info
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La modalité INFO permet d'afficher certaines valeurs mesurées par la centrale EDGE1.

A partir de la modalité « Affichage commandes et sécurités » et & moteur coupé, appuyer pendant 5 s sur
la touche TEST.
La centrale affiche en séquence les paramétres suivants et la valeur correspondante relevée :

Parameétre Fonction
P3.25 Afficher pour 3 s la version du firmware de la centrale.
r r Affiche la position ou se trouve le MOTEUR 1 / MOTEUR 2 exprimée en tours au moment de la vérifi-
Cnkt | LAkl B N
cation, par rapport a la longueur totale.
Lum | Lunc | Affiche la longueur totale de la course programmée du MOTEUR 1 / MOTEUR 2, exprimée en tours.
P P2 | Affiche la vitesse du MOTEUR 1 / MOTEUR 2 exprimée en tours minute (rPM).
Affiche le courant absorbé par le MOTEUR 1 / MOTEUR 2, exprimé en amperes (esempio: 001.1=1,1
RAP 1 AMAPZ | A....016.5=16,5 A). Si le moteur est arrété, le courant absorbé est égal 3 0. Il est possible de relever
le courant absorbé au moment de la commande.
Indicateur du bon état de I'installation. Avec le moteur arrété, il est possible de vérifier s'il y a une
éventuelle surcharge ou tension de secteur trop basse. Faire référence aux valeurs suivantes :
bUSs tension de secteur = 230 Vac (nominal), bUS=37.6
tension de secteur = 207 Vac (-10%), bUS=33.5
tension de secteur = 253 Vac (+10%), bUS=4 .6
Affiche le courant utilisé pour corriger les éventuels efforts relevés du MOTEUR 1 / MOTEUR 2 dus
par exemple a la basse température extérieure, exprimé en Ampére (exemple:0=0A...4=+3A). Au
Chrd LMNPZ | départ de I'automation d'entiérement ouverte ou entiérement fermée, si la centrale reléve un effort
supérieur par rapport a |'effort mémorisé en phase d'apprentissage de la course, le courant a délivrer
au MOTEUR 1/ MOTEUR 2 augmente automatiquement.
Affiche le seuil de courant auquel intervient la détection d’obstacle (anti-écrasement) du MOTEUR 1/
AsC Asca MOTEUR 2, exprimé en Ampeére. La valeur calculée automatiquement par la centrale en fonction des
- - réglages des paramétres 30, 3 ! et 32.
Pour un fonctionnement correct du moteur AP doit toujours é&tre inférieur a la valeur ASE.
Indique le temps qu empI0|e le moteur pour détecter un obstacle suivant les configurations du pa-
Elnl El nc | ramétre 3 /32, exprimé en secondes . Exemple 1.000=1s/0.i20=0,12 s (120 ms). S'assurer que
le temps d'intervention soit supérieur a 0,3 s.
Indicateur de bon état du MOTEUR 1 / MOTEUR 2. En conditions normales, la valeur est inférieure
AbS | AbSa a 500. Sila valeur est supérieure a 2000, la centrale bloque le moteur. Une valeur supérieure a 500
indique la qualité inappropriée du cable de branchement pour l'installation ou que le cable de bran-
chement est trop long ou de section inappropriée ou un probleme électrique sur le moteur brushless.
Si la centrale connait la position des vantaux au moment de la vérification, I'écran affiche :
UP__  position connue, fonctionnement normal.
UP UP - position inconnue du VANTAIL 1, phase de récupération position en cours.
UP - position inconnue du VANTAIL 2, phase de récupération position en cours.
UP 12 position inconnue des deux vantaux, phase de récupération position en cours.
Indique I'état de |'automatisme (ouvert/fermé).
OC OP automatisme en phase d'ouverture (moteur activé).
oc OP CL automatisme en phase de fermeture (moteur activé).
OP -0 automatisme entierement ouvert (moteur arrété).
0P -[ automatisme entierement fermé (moteur arrété).
UF UF U_ tension de réseau relevée trop basse ou surcharge.
UF _H surintensité relevée sur I'onduleur.
Affiche le nombre d'heures résiduelles au déclenchement de I'alarme entretien paramétré. Le numéro
est précédé du signe — (moins). Si le nombre d'heures qui manquent est composé de 4 chiffres, le signe
HOUF — (moins) est remplacé par un point. Exemple : -1 234 heures avant |'alarme entretien = .1234
Appuyer |, (DOWN): affichage des heures du dernier entretien effectué. Le premier entretien est
indiqué comme 0.0.0.0. .
Appuyer I (UP): pour revenir a l'affichage des heures restantes.
bl Affiche 00= frein moteur désactivé ; 10=frein moteur 1 activé ; 02=frein moteur 2 activé ; 12= frein
CIS moteur activé sur les deux moteurs; -- -- = fonction frein non disponible.

¢ Sila centrale n'est dotée que d'un seul moteur branché, seuls les parametres relatifs au « MOTEUR 1 »

sont affichés.
o Pour faire défiler les paramétres, utiliser les touches + / - . Une fois atteint le dernier paramétre, revenir en arriére.
e Enmodalité INFO, il est possible d'activer I'automatisme pour en vérifier en temps réel le fonctionnement.
e || est possible de contrdler les deux moteurs séparément en modalité HOMME PRESENT, ignorant les
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sécurités installées (photocellules, bords sensibles, STOP) et le message de demande de données de
position « dAEA » & I'exception du relevage d'obstacle. Le contréle du MOTEUR 1 est possible quand sur
I'écran s'affichent : Cnt {, ~P{, ANP ! et ABS ! ; le contréle du MOTEUR 2 est possible quand s'affichent
Cnte, PN, ANPZ et ALSC.

Exem

ple:
1-APPUYER 2-RILASCIARE 3-RI-PREMERE

OUVRE FERME OUVRE FERME OUVRE  FERME

ou
ou Y A o ou
¥ | dans 1 MY
ans 1s
2 2

* Le MOTEUR en question s'active en ouverture en appuyant sur la touche A« FLECHE HAUT », s'active
en fermeture en appuyant sur la touche ¥« FLECHE BAS ».

e Pour des raisons de sécurité et activer la fonction (ouverture/fermeture) a HOMME MORT : appuyer
sur la touche, la reldcher et la presser a nouveau avant 1s en la maintenant enfoncée. L'activation cesse
au relachement de la touche.

ATTENTION : Durant le contréle, le comptage du régime moteur (position) est mis a jour mais le
contréle sur le décalage des vantaux peut causer des problémes. Avant de quitter la modalité INFO, il
est conseillé de replacer les vantaux de maniére correcte.

e Pour quitter la modalité INFO, appuyer quelques secondes sur la touche TEST.

16 Déblocage mécanique

A défaut de tension, il est possible de débloquer le portail, comme indiqué dans le manuel d'utilisation et
d'entretien de I'automatisme. Lors de la remise sous tension et de la réception de la premiére commande,
la centrale de commande lance une manceuvre d'ouverture en modalité de récupération de position (voir
chapitre 17-18).

Pour SMARTY 5R5 / SMARTY 7R : A défaut de tension ou £400, il est possible d'ouvrir et fermer manuellement
le portail sans le débloquer, a moteur arrété. 3

L'encodeur absolu SMARTY/EMA (installé en usine sur le SMARTY REVERSIBLE et disponible en option pour
le SMARTY IRREVERSIBLE) permet a la centrale de récupérer immédiatement la position a chaque nouvelle
commande regue.

17 I\/llaod?lités de récupération position SANS encodeur
absolu

Suite a une interruption de tension ou la détection d'un obstacle trois fois de suite dans la méme position, la
centrale de commande lance a la premiére commande une manceuvre en modalité de récupération de position.
A la réception d'une commande, le portail commence a s'ouvrir a faible vitesse. Le clignotant s'active avec
une séquence différente du fonctionnement normal (3 s allumé, 1,5 s éteint).

Dans cette phase, la centrale récupére les données de l'installation. ATTENTION : ne pas donner de commandes
dans cette phase jusqu'a ce que le portail n'a pas effectué une manoeuvre compléte pour les deux vantails.

En cas de déblocage de completement ouvert ou complétement fermé avec la centrale alimentée, s'assurer
de reporter les vantaux dans les positions ol se trouvait le portail pour le bloquer a nouveau. A la premiére
commande regue, le portail reprend le fonctionnement normal.

ATTENTION : Il est conseillé de ne pas débloquer le portail en position intermédiaire afin d'éviter la perte des
données de position du vantail (voir données Cnk { / CntE en modalité INFO). Dans ce cas, il faut effectuer
une récupération de la position.

Si les vantaux ne sont pas ramenés a la position qu’ils avaient avant le mouvement manuel, les données
relatives a leur position seront perdues et donc :
1. Les vantaux s’inversent sur les butées mécaniques (détection d’obstacle).
2. 'activation d’'une commande pas-a-pas (PP) active la manceuvre opposée (exemple : si la porte est en
train de se fermer, cette commande I'ouvre).
3. La centrale détecte une anomalie dans le comptage des tours du moteur et automatiquement :
e Elle active le mode de récupération de position.
e Elle arréte les moteurs pendant 0,4 s.
e Les vantaux reprennent la manceuvre a basse vitesse jusqu’a la butée.
e A la prochaine commande pas-a-pas (PP), les vantaux effectuent de nouveau la manceuvre a basse
vitesse.
4. Laisser les vantaux effectuer une manceuvre compléte pour rétablir le mode de fonctionnement normal.
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18 Modalités de récupération position AVEC encodeur absolu
(uniquement série SMARTY)

Apres une interruption de tension ou le déblocage du portail, dés la réception de la premiére commande, la
centrale récupére immédiatement la position des vantails, grace a I'encodeur absolu.

Si la centrale reléve une position incorrecte des vantaux, elle corrige automatiquement I'erreur.

Exemple : si elle regoit une commande de fermeture mais que les vantaux ne peuvent se fermer, elle exécute
une commande d'ouverture compléte et apres 1 s elle ferme (méme si la refermeture automatique n'est pas
activée), de maniere a rétablir la bonne position.

ATTENTION : ne pas donner de commandes dans cette phase jusqu'a ce que le portail n'a pas effectué une
manoeuvre compléte pour les deux vantails.

19 Test

e Fournir 'alimentation.

Vérifier le sens correct de rotation des automations. Si le mouvement des vantails est erroné, inverser

deux fils de la borne X-Y-Z de le moteur.

Vérifier le bon fonctionnement de toutes les commandes raccordées.

Vérifier la course et les ralentissements.

Vérifier le respect des forces d'impact.

Vérifier la bonne intervention des sécurités.

Si I'essai photocellules est activé, en vérifier le fonctionnement en masquant les photocellules et en

donnant une commande : les vantaux ne doivent pas bouger.

Si le kit batteries est installé, couper I'alimentation de réseau et en vérifier le fonctionnement.

e Couper l'alimentation de réseau et des batteries (le cas échéant) puis la rétablir. Vérifier I'exécution
compléte de la phase de récupération, position tant en ouverture qu'en fermeture.

e Dans les automatismes SMARTY avec encodeur absolu installé, couper I'alimentation et la remettre.
Donner une commande et vérifier que la vitesse et les ralentissements sont corrects. La manceuvre de
récupération position n'est pas effectuée.

e AvecBEH ! (uniquement SMARTY REVERSIBLE), vérifier que lorsque les moteurs sont a l'arrét, les vantails
sont bloqués.

20 Entretien

Effectuer un entretien programmé tous les 6 mois.

Vérifier 'état de propreté et le fonctionnement.

En cas de saleté, humidité, insectes ou autre, couper la tension et nettoyer la carte et le conteneur.
Effectuer de nouveau la procédure de test.

Si le circuit moulé est oxydé, le remplacer si nécessaire.

Contréler périodiquement I'efficacité des batteries.

Vérifier I'efficacité du freinage des moteurs SMARTY 5R5 et 7R.

21 Elimination

Le produit doit toujours étre désinstallé par des techniciens qualifiés selon les procédures adaptées. Ce

produit est constitué de différents types de matériaux, certains peuvent étre recyclés, d'autres

doivent étre triés a travers des systemes de recyclage ou d'élimination prévus par les législations
locales pour cette catégorie de produit.

Il est interdit de jeter ce produit dans les déchets ménagers. Effectuer le “tri” pour I'élimination
suivant les méthodes prévues par les législations locales ; ou ramener le produit au vendeur au moment de
I'achat d'un nouveau produit équivalent.

Des législations locales peuvent prévoir de lourdes sanctions en cas d'élimination abusive de ce produit. Attention !
certaines parties du produit peuvent contenir des substances polluantes ou dangereuses, si elles sont
dispersées elles peuvent avoir des effets toxiques sur I'environnement et la santé.
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22 Informations complémentaires et contacts

Tous les droits relatifs a la présente publication appartiennent exclusivement a ROGER TECHNOLOGY.
ROGER TECHNOLOGY se réserve le droit d'apporter des modifications sans préavis. Toute copie,
reproduction, retouche ou modification est expressément interdite sans I'autorisation écrite préalable de
ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY se réserve le droit d'apporter des modifications ou des améliorations au produit a tout
moment sans modification de la version du micrologiciel.

En I'absence de révision du manuel d’instructions, il est prévu que ces instructions s’appliquent a cette
version et aux versions ultérieures du micrologiciel de la centrale de commande.

Ce manuel d’instructions et les consignes d’utilisation pour l'installateur sont fournis en format papier et
inclus dans I'emballage du produit.

Le format numérique (PDF) et toutes les mises a jour futures sont disponibles dans I'espace réservé de notre
site internet www.rogertechnology.com/B2B dans la section Self Service.

SERVICE CLIENTS ROGER TECHNOLOGY:
ouvert : du lundi au vendredi

de 8h a 12h - de 13h30 a 17h30
Téléphone : +39 041 5937023
E-mail : service@rogertechnology.it
Skype : service_rogertechnology

Pour tout probléme ou demande sur l'auotomatisme, nous vous prions de remplir le formulaire en ligne
“Réparations” sur notre site www.rogertechnology.com/B2B dans la section Self Service.

23 Déclaration de conformité

Je soussigné, représentant du constructeur ci dessous

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
déclare que I'appareillage décrit :

Description : Centrale de contréle pour portail a deux vantaux battants.

Modéle : EDGE1

est conforme aux dispositions législatives qui transposent les directives suivantes :
—2006/42/CE

—2004/108/CE

—2011/65/CE

et qu'ont été appliquées toutes les normes et/ou spécifications indiquées ci-aprés :
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

deux derniers numéros de I'année ou a été affiché le marquage C€ 17.

Lieu: Mogliano V.to Date: 01-03-2017 Signature i D ;
et T~
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1 Advertencias generales

Atencidén: una instalacién incorrecta puede ocasionar dafios graves.

® \ | ea detenidamente las instrucciones antes de comenzar la instalacidn del producto.
Este manual de instalacion esta dirigido exclusivamente a personal cualificado.
ROGER TECHNOLOGY declina cualquier responsabilidad que deriva de un uso inoportuno o distinto al que se
ha destinado e indicado en el presente manual.
La instalacion, las conexiones eléctricas y las regulaciones deben ser efectuadas por personal cualificado
aplicando la buena técnica y respetando la normativa vigente.
Antes de empezar la instalacion, compruebe que el producto se encuentra en perfectas condiciones.

Monte un interruptor/seccionador omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o

superior a 3 mm en la red de alimentacidn eléctrica.

Compruebe que antes de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una proteccién de
sobrecorriente adecuados, de conformidad con las practicas de la buena técnica y las normativas vigentes.
Las normas europeas EN 12453 y EN 12445 establecen los requisitos minimos concernientes a la seguridad
en el uso de puertas y cancelas automaticas. En especial, establecen el uso del limite de las fuerzas y de
dispositivos de seguridad (plataformas sensibles, barreras inmateriales, funcionamiento con hombre
presente, etc.) para detectar la presencia de personas o cosas que impidan su impacto en cualquier
circunstancia.

Si la seguridad de la instalacion se basa en el limite de las fuerzas de impacto, habra que comprobar que el
automatismo tenga las caracteristicas y prestaciones adecuadas para respetar la normativa vigente.

El instalador debera medir las fuerzas de impacto y seleccionar en la central de mando los valores de
velocidad y par para que la puerta o cancela monitorizados respeten los limites establecidos por las normas
EN 12453 y EN 12445.

Cuando sea necesario, conecte el automatismo a una instalacién de puesta a tierra eficaz realizada segun la
normativa vigente en materia de seguridad.

Desconecte la alimentacion eléctrica antes de cualquier operacion. Desconecte las baterias tampdn, si las
hubiera. Utilice solo recambios originales para la reparacion o la sustitucién de los productos.

El material del embalaje (plastico, poliestireno, etc.) no se debe desechar en el medio ambiente y debe
mantenerse fuera del alcance de los nifios porque es una fuente de peligro potencial.

2 Descripcion del producto

La central EDGE1 de 36 V controla en modo sensorless 1 o 2 motores ROGER brushless para aplicaciones en
hojas de gran tamafio o de gran peso.

Atencidn a la configuracién del pardmetro Al. Una configuracién incorrecta puede provocar anomalias en
el funcionamiento del automatismo.

Utilice el mismo tipo de motores para las dos hojas en las instalaciones de automatismos de dos hojas
batientes.

Regule oportunamente la velocidad, la ralentizacién y el retraso de apertura y cierre en funcién del tipo de
instalacion, prestando atencion a la superposicion correcta de las hojas.

Es aconsejable utilizar accesorios, dispositivos de mando y de seguridad ROGER TECHNOLOGY. En especial,
se aconseja instalar fotocélulas de la tecnologia F4ES o F4S.

3 Actualizacién de la version P3.25 =

1. Se han afiadido par. A9 y par. !0 para motores BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R,
SMARTYSR5, SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Se han afiadido valores de seleccion de deceleracidn para los motores SMARTY.

3. Se han afiadido par. 43 y 44 para todos los motores SMARTY con SMARTY / EMA instalado

4. Se han afiadido una nueva funcién de alarma / advertencia OF5E.
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4 Caracteristicas técnicas del producto

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX
TENSION DE ALIMENTACION 230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac + 10% 60 Hz
POTENCIA MAXIMA ABSORBIDA POR LA RED |600 W
FUSIBLES F1 = 20A (ATO257) Proteccion del circuito de potencia
motor
F2 = 4A (ATO257) Proteccién de la cerradura eléctrica
F3 = 3A (ATO257) Proteccién de alimentacion accesorios
F4 = T2A (5x20 mm) Proteccién del primario del
transformador
MOTORES QUE PUEDEN CONECTARSE 2
ALIMENTACION DEL MOTOR 36 Vac, con inverter autoprotegido
TIPO DE MOTOR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)
TIPO DE CONTROL DEL MOTOR "sensorless" por campo orientado (FOC), sin sensor
POTENCIA NOMINAL MOTOR 60 W
POTENCIA MAXIMA MOTOR 250 W
POTENCIA MAXIMA INTERMITENTE 25 W (24 Vdc)
LUZ INTERMITENTE 50%
POTENCIA MAXIMA LUZ DE CORTESIA 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (contacto puro)
POTENCIA LUZ CANCELA ABIERTA 3 W (24 Vvdc)
POTENCIA MAXIMA ELECTROCERRADURA 15 W (12 vdc)
POTENCIA SALIDA ACCESORIOS 20 W 24 Vdc (750 mA)
TEMPERATURA DE FUNCIONAMIENTO
J/-ZO"C J}[+55°c
GRADO DE PROTECCION P54
DIMENSIONES DEL PRODUCTO Dimensiones en mm 330x230x115 Peso: 3,9 kg

La suma del consumo de todos los accesorios conectados no debe exceder los datos de potencia maximos
indicados en la tabla. Los datos se garantizan SOLO con accesorios originales ROGER TECHNOLOGY. El uso
de otros accesorios no originales puede causar un mal funcionamiento. ROGER TECHNOLOGY no acepta
ninguna responsabilidad por la instalacion incorrecta o no conforme.

Todas las conexiones estan protegidas por fusibles, véase la tabla. La luz de cortesia necesita un fusible
externo.

5 Descripcion de las conexiones

En la figura 1-2 aparece el esquema de conexion.

TRANSFORMER

Compruebe con un tester la tensién en voltios en la conexion de la
alimentacion primaria. Para que los automatismos Brushless funcionen
perfectamente, la tensidn de alimentacién de red primaria ha de ser
de 230Vac (115 Vac) + 10%.

Si la tensién que se mide no respeta los datos anteriormente citados o
no es estable, el automatismo no podra trabajar de manera eficiente.
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5.1 Conexiones eléctricas

CONEXION DE CORRIENTE - CENTRAL
Alimentacién 230 Vac +10% (115 Vac +10% EDGE1/115/BOX)

. Lcable
CONEXION DE CENTRAL - MOTORES
1:10 m 1030 m
Motor 1 3x2,5mm?  3x4 mm?
Motor 2 3x2,5mm?  3x4 mm?
CONEXION DE CENTRAL - ACCESORIOS Lcable =1+20 m
Fotocélulas - Receptor 4x0,5 mm?
Fotocélulas - Transmisor 2x0,5 mm?
Teclado de cédigo numérico H85/TDS - H85/TTD SUGERENCIAS: en caso de insta-
(conexién de central - interfaz de control H85/DEC- 3x0,5 mm? 6 laciones nuevas es recomenda-

H85/DEC2)

ble que se utilicen cables de co-

Selector de llave R85/60 3x0,5 mm? - nexién entre el motor y la central
. de 3x2,5 mm? de no mas de 10 m.
CONEXION DE CENTRAL - INTERMITENTE . . .
i > Para las instalaciones existentes es re-
Alimentacién 24 Vdc a LED (25 W max, luz 2x1 mm= comendable controlar la seccién y las
intermitente 50%) (max 10 m)

CONEXION DE CENTRAL - LUZ CANCELA

ABIERTA

Alimentacion 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?

condiciones (buen estado) de los cables
Atencion: los cables viejos o el material
Leable 1:20 m de tecnologia antigua, sobre todo con
secciones de 3x1,5mm? podrian reducir
la eficiencia del motor digital Brushless.
NOTA: Se recomienda NO utilizar cables

CONEXION DE CENTRAL - LUZ DE CORTESIA Lcable 1:20 m ~
: - de seccién 3x1.5mm?2.
Alimentacion 230 Vac (100 W) 2x1 mm?
CONEXION DE CENTRAL - ANTENA
Cable tipo RG58 max 10 m
DESCRIPCION
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Conexion a la red de alimentacion 230 Vac +10% 50Hz (EDGE1/115/BOX: 115 Vac
+ 10% 60Hz).
Fusible 5x20 T2A.

Entrada secundaria del transformador para alimentacién del motor 26 Vca (SEC1) y
para alimentacién de ldgica y periféricas 19 Vca (SEC2).
NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

Conexion al MOTOR 1 ROGER brushless.

iAtencion! Si el motor gira en sentido contrario serd suficiente intercambiar dos de
los tres cables de conexién del motor.
Controle las conexiones de la fig. 1.

Conexion al MOTOR 2 ROGER brushless.

jAtencion! Si el motor gira en sentido contrario serd suficiente intercambiar dos de
los tres cables de conexion del motor.
Controle las conexiones de la fig. 1.

Conexion al kit de baterias B71/BCHP (véase fig. 7).

@ Para mayor informacién consulte las instrucciones B71/BCHP.



6 Teclas de funcion y pantalla
A

IE’ <4 TECLA DESCRIPCION

up lzl UP - Pardmetro siguiente
DOWN w Pardmetro anterior
[o]=

DOWN IE, Incremento de 1 del valor del

IE’ IE’ parametro
I - Decremento de 1 del valor del
PROG TEST parametro
PROG Programacién del recorrido

TEST Activacién en modo TEST

e Pulsar las teclas UP A y/o DOWN w para ver el pardmetro que se ha de modificar.

e Con las teclas + e = modificar el valor del parametro. El valor empieza a parpadear.

e Manteniendo pulsada la tecla + o la tecla=, se activa el desplazamiento rapido de los valores, consiguiendo
una variacién mas rapida.

e Paraguardarelvalorseleccionado,esperarunossegundos,odesplazarsesobreotroparametroconlasteclasUP 4
0 DOWN w. La pantalla parpadea rapidamente indicando que se ha guardado la nueva configuracion.

e La modificacion de los valores puede realizarse solo con el motor parado. Los pardmetros podran
consultarse en cualquier momento.

7 Encendido o puesta en servicio

Alimentar la centralita de mando.
En la pantalla aparece durante unos momentos la version del firmware de la centralita.
Versioén instalada P3.25.

[

C 1

Inmediatamente después, en la pantalla aparece el modo de estado de comandos e indicaciones de
seguridad. Véase capitulo 8.
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8 Modo de funcionamiento de la pantalla

8.1 Modos de visualizacion de los parametros

s TR

(| |
N

Para las descripciones detalladas de los pardmetros hay que consultar los capitulos 11.

8.2 Modos de visualizacion de indicaciones de seguridad y comandos

ESTADOS DE LOS
COMANDOS

ESTADO DE LAS INDICACIONES
DE SEGURIDAD

[
ll,l

LI
L l

POWERJ

STOP J

ESTADOS DE LOS COMANDOS:

Las indicaciones de los comandos
(segmentos AP=abre, PP=paso a paso,
CH=cierra, PED=apertura parcial, ORO=reloj)
normalmente estan apagados. Se encienden
al recibir un comando (ejemplo: cuando
se ejecuta un comando de paso a paso se
enciende el segmento PP).

ESTADO DE LAS [INDICACIONES DE
SEGURIDAD:

Las indicaciones de seguridad (segmentos FT1/FT2=fotocélulas, COS1/COS2 = borde sensible, STOP)
normalmente estan encendidas. Si estan apagadas significa que estdn en estado de alarma o que no estan

conectadas.

Si parpadean significa que han sido deshabilitadas por un parametro especifico.

8.3 Modo de TEST

El modo de TEST permite comprobar a simple vista la activacién de los comandos y de las indicaciones de

seguridad.

El modo se activa pulsando la tecla TEST con el automatismo parado. Si la cancela estd moviéndose, la tecla
TEST provoca una PARADA. Al volver a pulsar la tecla se habilita el modo de TEST.

El intermitente y el piloto que indica que la cancela esta abierta se encienden durante un segundo, cada vez
que se activa un comando o un dispositivo de seguridad.

A la izquierda de la pantalla aparece el estado de los comandos SOLO si estdn activos, durante 5 s (AP, CH,

PP, PE, OR).

Por ejemplo si se activa la apertura, en la pantalla aparecerd AP:
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Ala derecha de la pantalla aparece el estado de las indicaciones de seguridad/entradas. El nimero del borne
de la indicacion de seguridad en estado de alarma parpadeara.

Ejemplo: contacto de STOP en condicidn de alarma.

U \\ I oo Ninguna indicacion de seguridad en estado de
N -’ -, u alarma
=T -
L y— T |21 STOP.
,_ '\~\ -5 Borde sensible COS1.
| =
IV 24 Borde sensible COS2.
E'ﬂ Fotocélula FT1.
E'E' Fotocélula FT2.
Parametro 7! modificado. Pulse la tecla PROG
dAER hasta que en la pantalla aparezca APP- y repita el
procedimiento de aprendizaje (véase capitulo 9).

NOTA: Si uno o varios contactos estan abiertos, la cancela no se abre ni se cierra.

Si hay mas de una indicacion de seguridad en estado de alarma, tras solucionar el problema de la primera,

aparece la alarma de la segunda y asi sucesivamente.

Para interrumpir el modo de test, vuelva a pulsar la tecla de TEST.

A los 10 s de inactividad, en la pantalla vuelve a aparecer el estado de los comandos y de las indicaciones
de seguridad.

8.4 Modo Stand By

El modo se activa a los 30 m de inactividad. EI LED POWER parpadea lentamente.
Para reactivar la centralita pulse una de las teclas UP 4, DOWN w, +, =.
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9 Aprendizaje del recorrido

0 Para conseguir un funcionamiento correcto es necesario efectuar el aprendizaje del recorrido.

9.1 Antes de actuar:

1. Seleccione el modelo del automatismo instalado con el parametro A .

LEYENDA: @ MOTOR HIGH SPEED @ MOTOR REVERSIBLE

TIPO
SELECCION MODELO MOTOR CONFIGURACIONES
A1 O BE20/200/HS © |-
At O° Serie BR20 - -
AR 03 BH23/282 - -
At 04 Serie BR21 - -
Si SMARTY/EMA esta instalado, configurar 7 { O |
SMARTYS NOTA: Cada vez que cambia el parametro, en la
A105 _ pantalla aparece el mensaje solicitando los datos
de posicion dAEA. Pulse la tecla PROG hasta que en
SMARTY?7 la pantalla aparezca APP- y repita el procedimien-
to de aprendizaje (véase capitulo 9.2).
ConfiguretH O y711! 0
NOTA: Cada vez que cambia el parametro, en la
pantalla aparece el mensaje solicitando los datos
R O6 SMARTY7R @ de posicion dAEA. Pulse la tecla PROG hasta que en
la pantalla aparezca APP- y repita el procedimien-
to de aprendizaje (véase capitulo 9.2).
ConfigureE4 01! y11 0!
NOTA: Cada vez que cambia el parametro, en la
pantalla aparece el mensaje solicitando los datos
A0 SMARTY5RS @ de posicion dAEA. Pulse la tecla PROG hasta que en
la pantalla aparezca APP- y repita el procedimien-
to de aprendizaje (véase capitulo 9.2).
Si SMARTY/EMA esta instalado, configurar 71 [ |
NOTA: Cada vez que cambia el pardmetro, en la
(N pantalla aparece el mensaje solicitando los datos
A OB SMARTY4HS © & posicién dAEA. Pulse la tecla PROG hasta que en
la pantalla aparezca APP- y repita el procedimien-
to de aprendizaje (véase capitulo 9.2).
R 08 BH23/252/HS @ -
At 10 BR21/351/HS © |-
R BE20/400 - -
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2. Seleccione el nimero de motores instalados con el pardmetro 1. El pardmetro de fabrica estd configurado
para dos motores.

m.

- .

3. Compruebe que no se ha habilitado la funcién con hombre presente (A7 00).

4. Incluye topes mecdnicos para apertura y cierre.
5. Ponga la cancela en posicidn de cierre. Las hojas han de apoyarse a los topes mecénicos.
6. Pulse la tecla TEST (véase modo TEST en el capitulo 8) y compruebe el estado de los comandos y de las

indicaciones de seguridad. Si no estan instaladas las indicaciones de seguridad, hay hacer un contacto de
puente o deshabilitarlas del parametro correspondiente (50, 5, 53, 54, 73 y T4).

x TEST
— D@ @ —} Véase Capitulos 13 y Capitulos 14.

_\ lclic
PROG ~ fasta que.. APRENDIZAJE
.. —) DE LA CARRERA
1 clic Cap.9.2
CERRADO Pulsar y mantener pulsada

APRENDIZAIJE

DE LA CARRERA
& : Cap. 9.2
\ 1clic

141



9.2 Procedimiento de aprendizaje:

PROG PROG WH [ﬂ @ EJJ m m
2 TIEMPODE = ~

APERTURA RITRASO APERTURA ABIERTA T

MOTOR1  PARAM.C5 MOTOR 2

L —
S (| B © ] 1] BB &4

TIEMPO DE
CIERRE RITRASO CIERRE CERRADA
MOTOR 2 PARAM.26  MOTOR 2

e Pulse la tecla PROG durante 4 s, en la pantalla aparecerd AF P-.

¢ Vuelva a pulsar la tecla PROG. En la pantalla aparecera At a.

e EI MOTOR 1 emprende una maniobra de apertura a baja velocidad.

e Después del tiempo de retraso configurado por el parametro 25 (de fabrica llega con la configuracion de 3
s) el MOTOR 2 activa la maniobra de apertura.

o Al llegar al tope mecanico de apertura, la cancela se para momentaneamente. En el visor parpadea
Alto durante 2s.

e Cuando Allto vuelve a aparecer fijo en el visor, primero cierra el MOTOR 2 y, después del tiempo de retraso
configurado por el pardmetro & (de fabrica llega con la configuracion de 5 s), cierra el MOTOR 1 hasta llegar a
los topes mecénicos de cierre.

Si el procedimiento de aprendizaje ha terminado correctamente, la pantalla pasa al modo de visualizacion de

los comandos y de las indicaciones de seguridad.

Si en la pantalla aparecen los mensajes de error siguientes, repita procedimiento de aprendizaje:

e AP PE: error de aprendizaje. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar el dispositivo de
seguridad en condicién de alarma.

e AP PL: error de longitud de la carrera. Pulse la tecla TEST para borrar el error y comprobar que las dos
hojas estén completamente cerradas, antes de efectuar un nuevo aprendizaje.

9 Para mas informacién véase el capitulo 14 “Sefializacién de alarmas y anomalias”.
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10 indice de los pardametros

i VALOR DE 2 "
PARAM. FABRICA DESCRIPCION PAGINA
At CAPi"I{lEJTO 1 Seleccidn del modelo de automatismo 145
a2 o0 (ciéirql;)eleggzmaehac&eg:)spues del tiempo de pausa (desde cancela 145
A3 [} Cierre automdtico tras una interrupcién de alimentacidn eléctrica (black-out) 145
A4 i} Seleccidn del funcionamiento de mando paso a paso (PP). 145
RS 0o Preintermitencia 146
ARG 00 Funcién de comunidad en el mando de apertura parcial (PED) 146
A7 [} Habilitacién de la funcién con hombre presente 146
RE [} Testigo de cancela abierta / funcion de test fotocélulas y “battery saving” 146
A9 o Regulacion de la deceleracion MOTOR 1 en apertura (se ven si A { O 1, 146

ARIO5 A0 ATOTAIORATO9AR DAL
I o Regulacion de la deceleracion MOTOR 2 en apertura (se ven si A { 0 1, 146
ARIO5 A0 ATOTAIORATO9A DAL
i o4 Regulacién de la deceleracién MOTOR 1 en apertura y cierre 146
Iy o Regulacion de la deceleracion MOTOR 1 encierre (sevensiA | O, A { 05, 146
R{O6,AIDTAIOBAIO9ARIC,ALT
ic o4 Regulacién de la deceleracién MOTOR 2 en apertura y cierre 146
2 oy Regulacion de la deceleracion MOTOR 2 en cierre (sevensiA | 01, A | 05, 146
R{O6,AIDTAIOB,AIO09RIC,AL T
i3 0 Regulacién del control de la posicion de la HOJA 1 147
1~ 1 Regulacién del control de la posicion de la HOJA 2 147
15 EE) Regulacién de apertura parcial (%) 147
19 00 Regulacién del avance de parada del MOTOR 1 respecto al tope de apertura 147
2 [} Regulacion del avance de parada del MOTOR 2 respecto al tope de apertura 147
ci 30 Regulacién del tempo de cierre automatico 147
e 00 Habilitacion gestion apertura con exclusion del cierre automatica 147
5 03 Regulacién del tiempo de retraso de apertura del MOTOR 2 147
b 05 Regulacion del tiempo de retraso de cierre del MOTOR 1 147
a7 03 Regqlaci(’)n del tempo <_1fe inversién{ después c_je la interyencién del borde 147
sensible o de la deteccion de obstaculos (antiaplastamiento).
c8 0o Seleccién del modo de la cerradura eléctrica 148
9 0o Habilitacién de la electrocerradura 148
30 o7 Regulacién del par motor 148
Ji { Regulacion de la sensibilidad de la fuerza de impacto contra los obstaculos MOTOR 1| 148
Si2 15 Regulacion de la sensibilidad de la fuerza de impacto contra los obstaculos MOTOR2 | 148
35 i0 Regulacion del par MOTOR 2 148
SH (=] Regulacion de la aceleracidn al empezar en apertura y cierre MOTOR 1 148
25 08 Regulacién de la aceleracidn al empezar en apertura y cierre MOTOR 2 148
38 00 Habilitacién del cuerpo de desbloqueo (martilleo) 149
4 o4 Regulacion de la velocidad en apertura (%) 149
Y o4 Regulacion de la velocidad en cierre (%) 149
43 a0 Regulacién del espacio d(_e acercamiento durante la apertur:c)_MOTORl/ 149
MOTOR? (solo para la serie SMARTY con SMARTY / EMA habilitado)
uy a0 Regulacién del espacio d_e acercamiento durante el cierre MOTOR 1 / 149
MOTOR?2 (solo para la serie SMARTY con SMARTY / EMA habilitado)
Configuracién del nimero de intentos de cierre automatico después
49 o de la accion del borde sensible o de la deteccion de obstaculos| 149
(antiaplastamiento)
50 i} Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula de apertura (FT1) | 149
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VALOR DE

PARAM. FABRICA DESCRIPCION PAGINA
S i Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase de cierre (FT1) | 149
o Ot Modo de funcionamiento de la fotocélula (FT1) con cancela cerrada 149
53 0o Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula de apertura (FT2) 149
a4 i} Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase de cierre (FT2) | 150
55 0 Modo de funcionamiento de la fotocélula (FT2) con cancela cerrada 150
56 i} Habilitacion del comando de cierre alos 6 s de la actuacion de la fotocélula (FT1-FT2) | 150
&7 o0 Seleccién del tipo de contacto (N.C. o bien 8k2 Ohm) en las entradas FT1/ 150

FT2/ST
58 [} Seleccién del tipo de prueba de las fotocélulas en la entrada FT1 150
53 0o Seleccién del tipo de prueba de las fotocélulas en la entrada FT2 150
) 0o Gestién de la reversibilidad del motor (s6lo SMARTY REVERSIBLE) 150
BS 05 Regulacién del espacio de parada del motor 151
0 oc Seleccién del nimero de motores instalados 151
i i} Habilitacion del codificador absoluto (solo automatismos Serie SMARTY) 151
13 03 Configuracién del borde sensible COS1 151
4 0o Configuracion del borde sensible COS2 151
6 i} Configuracion 1° canal de radio (PR1) 151
a7 0l Configuracién 2° canal de radio (PR2) 151
8 0o Configuracion de la intermitencia del testigo 151
5] =1 Seleccidn del modo de funcionamiento de la luz de cortesia 152
B0 i} Configuracion del contacto de reloj 152
B 0o Habilitacion de apertura y cierre garantizados. 152
a2 03 Regulacién del tiempo de activacion del cierre y apertura garantizados 152
85 [ Gestién de las prestaciones en el funcionamiento con pilas 152
B6 i} Habilitacion de la activacion del mantenimiento periddico 153
a1 0o Regulacién del contador de horas de la alarma de mantenimiento 153
90 0o Restablecimiento de valores estandar de fabrica 153
nl 0t Versién de HW 153
ni 5 Afio de fabricacion 153
nc 45 Semana de fabricacion 153
nd Bl 153
A4 83 Numero de serie 153
n5 o1 153
nb £5) Versiéon de FW 153
ij ;3' Visualizacién del contador de maniobras 122
i E,:,’ Visualizacién del contador de horas de maniobra 154
R cd 154
dd e Visualizacién del contador de dias de encendido de la centralita 154
di c3 154
P i} 154
i 41 Contrasefia 154
P3 o0 154
P4 00 154
P 0o Cambio de contrasefia 154
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11 Menu de parametros

VALOR DEL

PARAMETRO  pARAMETRO

)
/

l.

(
l

0

BE20/200/HS - Pist6n IRREVERSIBLE HIGH SPEED. @

e

Serie BR20 - Piston IRREVERSIBLE.

03

Serie BH23 - Motorreductor con brazo articulado IRREVERSIBLE.

o4

Serie BR21 - Motorreductor enterrado IRREVERSIBLE.

as

SMARTY 5 0 SMARTY 7 - Piston IRREVERSIBLE

06

SMARTY 7R - Pistén REVERSIBLE. iATENCION!: configure B4 0 1y 11 0. @

ol

SMARTY 5R5 - Piston REVERSIBLE. ATENCION!: configure B4 01 e 0 1.

a8

SMARTY 4HS - Piston IRREVERSIBLE HIGH SPEED. @

BH23/252/HS - Motorreductor con brazo articulado IRREVERSIBLE HIGH SPEED. @

BR21/351/HS - Motorreductor enterrado IRREVERSIBLE HIGH SPEED. @

BE20/400 - Piston IRREVERSIBLE

0o

Desactivada.

015

De 1 a 15 intentos de cierre después de la intervencion de la fotocélula.
Al vencer el nimero de intentos seleccionado, la cancela permanecerad abierta.

99

La cancela intenta cerrarse incesantemente.

00 | Desactivada. Cuando vuelve la alimentacién eléctrica, la cancela NO se cierra.
Habilitada. Si la cancela NO estd completamente abierta, al volver la alimentacidn eléctrica, se cierra después de
0 I | un parpadeo preliminar de 5 s (independientemente del valor seleccionado del pardmetro AS). El cierre se produ-

ce en modo “recuperacion de la posicion” (véase capitulo 17-18).

o0

Abre-stop-cierra-stop-abre-stop-cierra...

[}

Funcién de comunidad: Después del tiempo configurado de cierre automatico, la cancela se cierra.

El tiempo de cierre automatico se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.

Durante la apertura se ignorard el comando paso a paso. Asi la cancela se abrird completamente, evitando
el cierre indeseado de la misma.

Siel cierr%glgoméﬁco (Ac 00) esté desactivado, la funcién de comunidad activa automaticamente un intento
de cierre i

=

Funcién de copropiedad: después del tiempo configurado de cierre automatico, la cancela se abre y se cierra.

El tiempo de cierre automatico NO se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.

Durante la apertura se ignorard el comando paso a paso. Asi la cancela se abrird completamente, evitando
el cierre indeseado de la misma.

Si el cierre automatico (A2 00) esta desactivado, la funcidon de comunidad activa automdticamente un intento
de cierre A2 0 1.

03

Abre-cierra-abre-cierra.

04

Abre-cierra-stop-cierra.
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Deshabilitado. El intermitente se activa durante la maniobra de apertura y cierre.

o ID Da 1a 10 s de preintermitencia antes de cada maniobra.

99 | 5 s de preintermitencia antes de la maniobra de cierre.

Deshabilitado. La cancela se abre parcialmente en modo paso a paso: abre-stop-cierra-stop-abre...

Habilitado. Durante la apertura se ignorara el comando de apertura parcial.

Deshabilitada.

g Habilitada. La cancela funciona manteniendo presionados los mandos abre (AP) o cierra (CH). Al soltar el mando
la cancela se para.

El testigo se apaga con la cancela cerrada. Se enciende fijo durante las maniobras y cuando la cancela estd
abierta.

El testigo parpadea lentamente durante la maniobra de apertura. Se enciende fijo cuando la cancela esta
{0 1 | completamente abierta. Parpadea réapido durante la maniobra de cierre.
Si la cancela esta parada en una posicion intermedia, el testigo se apaga dos veces cada 15 s.

0z Seleccione 02 si la salida SC se utiliza como test de fotocélulas. Véase fig. 5.
NOTA: el tipo de la prueba de las fotocélulas se puede seleccionar con los parametros 58y 59.

Seleccione 03 si la salida SC se utiliza como “economizador de bateria”. Véase fig. 6.
03 | Cuando la cancela estd completamente abierta o completamente cerrada, la centralita desactiva los acceso-
rios conectados al borne SC para reducir el consumo de bateria.

a4 Seleccione 07 si la salida SC se utiliza como “economizador de bateria” y test de las fotocélulas. Véase fig. 6.
NOTA: el tipo de la prueba de las fotocélulas se puede seleccionar con los pardmetros 58 y 55.

A1 09 A1 10 AL
SMARTY507 | SMARTY7R | SMARTY5RS | SMARTYA/HS | BH23/252/HS | BR21/351/HS | BE20/400

71 0! = HABILITADO
A9 04 |Regulacién de la deceleracién MOTOR 1 durante la maniobra de APERTURA

i) 04 |Regulacion de la deceleracién MOTOR 2 durante la maniobra de APERTURA

. 0= la cancela decelera cerca del tope mecénico o del final de carrera ...
0 - 05" | 05=la cancela decelera con mucha antelacién respecto al tope mecénico o al final de carrera.
{0 para los sistemas de automatizacion de la serie SMARTY)

{104 |Regulacién de la deceleracion MOTOR 1 durante la maniobra de CIERRE
iZ 04 | Regulacién de la deceleracion MOTOR 2 durante la maniobra de CIERRE

. 0 =la cancela decelera cerca del tope mecanico o del final de carrera .
0 (-05" | 05=la cancela decelera con mucha antelacién respecto al tope mecanico o al final de carrera.
) 1] para los sistemas de automatizacién de la serie SMARTY)

gi-0s 0 I=la cancela decelera cerca del tope mecanico o del final de carrera ... 05= la cancela decelera con mucha

antelacion respecto al tope mecanico o al final de carrera.
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0i-2d

numero vueltas del motor (J | = minimo / 20 = maximo).

15-99

del 15% al 99% del recorrido total.

0

La hoja se para contra el tope durante la apertura.

01-c5

de 1 a 25 vueltas del motor de avance de la parada de la hoja antes de la apertura completa.

00-30

de 00 a 90 s de descanso.

92-39

de 2 a 9 m de descanso.

00 | Deshabilitado.

0l Un mando AP (abertura) activa la maniobra de apertura. Con la cancela completamente abierta, el cierre au-
tomatico esta excluido. Un sucesivo mando activa la maniobra de cierre.

0z Un mando PP (paso-paso) activa la maniobra de apertura. Con la cancela completamente abierta, el cierre
automatico esta excluido. Un sucesivo mando PP (paso-paso) activa la maniobra de cierre.

a3 Un mando PED (apertura parcial) activa la maniobra de apertura parcial. El cierre automdtico esta excluido. Un suce-
sivo mando PED (apertura parcial) activa la maniobra de cierre.

00- 10

de0a1l0s.

00-30

de0a30s.

00-60

de0a60s.

14
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Electrocerradura de tipo normalmente NO alimentado (se alimenta por 3 s solo al principio de la apertura).
NOTA: La cerradura eléctrica esta habilitada por el pardmetro 3.

Electrobloqueo de tipo “ventosa” (normalmente alimentado cuando la cancela estda completamente cerrada).
No alimentado con la puerta en movimiento.

Electroblogqueo de tipo “ventosa” (normalmente alimentado cuando la cancela estd completamente abierta
o completamente cerrada). No alimentado con la puerta en movimiento.

Deshabilitado.

Habilitada. Cuando la HOJA 1 llega cerca del tope de cierre, la central suministra una fuerza suplementaria al
MOTOR 1 para permitir que se enganche la electrocerradura.

Habilitada. Cuando la HOJA 1 llega cerca del tope de cierre, la central suministra la fuerza maxima al MOTOR 1
para permitir que se enganche la electrocerradura. El sistema de deteccion del obstaculo queda deshabilitado.

01-03

0 1= -35%; 02=-25%; 03=-16%; 04= -8% (reduccion del par motor = mas sensibilidad).
05=0%.
06=+8%; 0= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento del par motor = menos sensibilidad).

Par motor bajo: 01 = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... 10 = fuerza de impacto contra los
0 I- 10 | obstaculos méaxima. NOTA: utilice estas configuraciones solo si los valores de par motor medio no son ade-
cuados para la instalacion.
- 19 Par motor medio. Configuracién recomendable para la regulacion de las fuerzas operativas.
11 = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... 19 = fuerza de impacto contra los obstaculos maxima.
20 | Par motor maximo. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

010

Par motor bajo:
01 = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... 10 = fuerza de impacto contra los obstaculos maxima.
NOTA: utilice estas configuraciones solo si los valores de par motor medio no son adecuados para la instalacion.

-1

Par motor medio. Configuracién recomendable para la regulacion de las fuerzas operativas.
11 = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... 19 = fuerza de impacto contra los obstaculos maxima.

Par motor maximo. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

01=-35%; 02=-25%; 03=-16%; 04=-8% (reduccion del par motor = mds sensibilidad).
0 -09 | 05= 0%.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento del par motor = menos sensibilidad).
{0 | El par esta regulado por el parametro 30.

010

0 I= la cancela acelera rdpidamente al empezar a cerrarse... !j= la cancela acelera lenta y gradualmente al
empezar a cerrarse.
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0o

Deshabilitado

ol

Habilitado. La central activa (méx 4 s) un empuje durante el cierre para que la electrocerradura pueda engancharse.

0105

0 1= 60% velocidad minima ... §5= 100% velocidad méxima.

At 05

4300

71 01 = HABILITADO
Regulacion del espacio de acercamiento durante la apertura MOTOR1/MOTOR2

4400

Regulacion del espacio de acercamiento durante el cierre MOTOR 1 / MOTOR2

00-a

]

de min.  a max. B0 de vuelta que el motor efectdia a la velocidad minima configurada automaticamente de
la centralita de mando. La velocidad no es ajustable.

ao

Ningun intento de cierre automatico.

01-03

Da 1 a 3 intentos di cierre automético.
Es aconsejable seleccionar un valor inferior o igual al parametro Ac.
La cancela se cierra automaticamente solo si estd completamente abierta.

ao

DESHABILITADA. La fotocélula no esta activa o la fotocélula no esta instalada.

i

STOP. La cancela se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

O

]

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la cancela invierte inme-
diatamente su movimiento.

0

(K]

STOP TEMPORAL. La cancela se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la cancela reanuda la apertura.

-

0

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpido la cancela se para. Cuando la luz de la foto-
célula queda libre la cancela se cierra.

0o

DESHABILITADA. La fotocélula no esta activa o la fotocélula no esta instalada.

ai

STOP. La cancela se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

ae

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la cancela invierte inmediatamente su movimiento.

03

STOP TEMPORAL. La cancela se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la cancela sigue cerrandose.

o4

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpida la cancela se para. Cuando la luz de la foto-
célula queda libre la cancela se abre.

ao

La cancela no puede abrirse si la luz de la fotocélula queda interrumpida.

0l

La cancela se abre al recibir un comando de apertura aunque la luz de la fotocélula quede interrumpida.

ae

La luz de la fotocélula interrumpida envia un comando de apertura de la cancela.

0o

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no esta instalada.

ai

STOP. La cancela se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

e

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la cancela invierte inmediatamente su movimiento.

03

STOP TEMPORAL. La cancela se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la cancela reanuda la apertura.

o4

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpido la cancela se para. Cuando la luz de la foto-
célula queda libre la cancela se cierra.
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ao

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estd instalada.

STOP. La cancela se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

ae

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la cancela
invierte inmediatamente su movimiento.

03

STOP TEMPORAL. La cancela se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuan-
do la luz de la fotocélula queda libre la cancela sigue cerrandose.

o4

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpida la cancela se para. Cuando la
luz de la fotocélula queda libre la cancela se abre.

a0

La cancela no puede abrirse si la luz de la fotocélula queda interrumpida.

La cancela se abre al recibir un comando de apertura aunque la luz de la fotocélula quede interrumpida.

0e

La luz de la fotocélula interrumpida envia un comando de apertura de la cancela.

ao

Deshabilitada.

Habilitada. Al pasar por delante de las fotocélulas FT1, al cabo de 6 segundos, se activa un comando de cierre.

0e

Habilitada. Al pasar por delante de las fotocélulas FT2, al cabo de 6 segundos, se activa un comando de cierre.

FT1 FT2 ST
oo Contactos N.C. Configuracion estandar.
0 8k2 N.C. N.C.
ae N.C. 8k2 N.C.
[iE 8k2 8k2 N.C.

ao

Prueba de las fotocélulas deshabilitada.

Prueba de las fotocélulas habilitada SOLO durante la apertura.

ae

Prueba de las fotocélulas habilitada SOLO durante el cierre.

03

Prueba de las fotocélulas habilitada durante la apertura y el cierre.

ao

©

Lo SMARTY 5R5/7R SIEMPRE es REVERSIBLE. La puerta puede moverse manualmente sin desbloquear el
motor, tanto al abrirse como al cerrarse con y sin alimentacion eléctrica, con el motor parado.
JATENCION!: con la centralita alimentada, tenga en cuenta la presencia de una posible electrocerradura.

0

Lo SMARTY 5R5/7R es REVERSIBLE SOLO cuando no esta conectada la alimentacién. Cuando la centralita esta alimenta-
da, el SMARTY 5R5/7R es IRREVERSIBLE durante la apertura y el cierre, hasta que se contrarreste la fuerza opuesta del motor.
De no haber alimentacidn, se puede mover la hoja a mano sin desbloquear el motor durante la aperturay el cierre.
iATENCIOU!: si la centralita estd SIN alimentar, y en aplicaciones de condominio, el uso de la electrocerradura es OBLIGATORIO.
iATENCION! Desconecte la alimentacion eléctrica y la bateria (si la lleva) antes de quitar de la central el ter-
minal de bornes del motor o uno de los cables del motor.
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01-05

01= frenado répido/menor espacio de parada... 05= frenado suave/mayor espacio de parada.

i

1 motor.

ae

2 motores. jATENCION!: Utilice el mismo tipo de motores para las dos hojas.

a0

Deshabilitado.

0

Habilitado. Ejecute o repita el procedimiento de aprendizaje para adquirir los datos sobre la instalacion.
NOTA: consulte el capitulo 12 para mas informacidn sobre el codificador absoluto.

0o

Borde sensible NO INSTALADO.

i

Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La cancela invierte el movimiento solo en la fase de abertura.

0e

Contacto con resistencia de 8k2. La cancela invierte el movimiento solo en la fase de abertura.

03

Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La cancela invierte el movimiento siempre.

o4

Contacto con resistencia de 8k2. La cancela invierte el movimiento siempre.

ao

Borde sensible NO INSTALADO.

0l

Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La cancela invierte el movimiento solo en la fase de cierre.

ae

Contacto con resistencia de 8k2. La cancela invierte el movimiento solo en la fase de cierre.

03

Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La cancela invierte el movimiento siempre.

a4

Contacto con resistencia de 8k2. La cancela invierte el movimiento siempre.

0

PASO A PASO.

0l

APERTURA PARCIAL.

0c

APERTURA.

03

CIERRE.

04

STOP.

0s

Luz de cortesia. La salida COR se gobierna con el mando por radiocontrol. La luz permanece encendida
mientras el mando por radiocontrol esta activo. Se ignorard el parametro 19.

06

Luz de cortesia ON-OFF. La salida COR se gobierna con el mando por radiocontrol.
El mando por radiocontrol enciende y apaga la luz de cortesia. Se ignorard el parametro 79.

o7

PASO A PASO con confirmacién de indicacién de seguridad. )

oA

APERTURA PARCIAL con confirmacién de indicacién de seguridad. ¥

09

APERTURA con confirmacién de indicacion de seguridad.

10

CIERRE con confirmacion de indicacion de seguridad. @

(' Para evitar que al presionar involuntariamente una tecla del radiocontrol, se active la cancela por error, se solicita una

confirmacién de seguridad para activar el comando. Ejemplo: parametros 16 07y 17 0 ! seleccionados:

e Pulsando la tecla CHA del mando por telecontrol se selecciona la funcién paso a paso, que debera confirmarse a los 2 s de
pulsar la tecla CHB del mando por telecontrol. Pulsando la tecla CHB se activa la apertura parcial.

00 | El testigo se ocupa de regular electronicamente la intermitencia.
0 ! | Intermitencia lenta.
02 | Intermitencia lenta durante la fase de apertura y rdpida durante la de cierre.

15
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00 | Deshabilitada.

0 | | IMPULSIVA. La luz de cortesia se enciende al comienzo de cada maniobra.

{2 | ACTIVA. La luz est4 activa durante toda la maniobra.
3-890 | de 3 a 90 s. La luz permanece activa después de que termina la maniobra y durante el tiempo seleccionado.
92-99 | de 2 a9 minutos. La luz permanece activa después de que termina la maniobra y durante el tiempo seleccionado.

00

Cuando se activa la funcion de reloj, la cancela se abre y permanece abierta. Se ignoraran todos los comandos.

Cuando se activa la funcion reloj, la cancela se abre y permanece abierta. Se ignoraran todos los comandos. Cuan-
do la cancela vuelve a estar completamente abierta se reactiva la funcion de reloj.

0

Deshabilitado. El pardmetro B2 no aparece.

0

Cierre garantizados habilitado.
Al cabo de un plazo seleccionado por el parametro 8¢, la centralita activa una preintermitencia de 5 s, inde-
pendientemente del pardametro AS y luego cierra la cancela.

oc

Cierre / Apertura garantizados habilitado.

Si la cancela se para a raiz de un comando paso a paso, al cabo de un plazo seleccionado por el parametro
B2, la centralita activa una preintermitencia de 5 s (independientemente del pardmetro AS) y luego cierra la
cancela.

Si durante la maniobra de cierre, la cancela se para a raiz de la actuacion de la deteccién de obstaculos, al
cabo de un plazo seleccionado por el parametro 82, se cierra la cancela.

Si durante la maniobra de cierre, la cancela se para a raiz de la actuacién de la deteccion de obstaculos, al
cabo de un plazo seleccionado por el parametro 82, se abre la cancela.

0e-50

De 2 a 90 s de descanso

92-599

De 2 a9 m de descanso

0o

Ninguna gestion.
Los valores de aceleracion (pardmetros 34/35), desaceleracion (parametros ! {/ I¢) y velocidad (pardmetros
40/4 1) siguen siendo los seleccionados.

Gestién BASICA.
Aceleracion 34/35 lenta= 08.

ai Desaceleracién |1/ I2 suave=04.
Velocidad H0/4 | al 70% O¢2.
Gestion AVANZADA.

02 Aceleracion 34/35 lenta= 0.

Desaceleracion | !/ i2 suave= 4.
Velocidad H0/4 | al 60% 0c.

152



0o

Deshabilitado. NOTA: Después de superar las 9990 horas de maniobra, la alarma de mantenimiento queda
deshabilitada definitivamente.

0l

Mantenimiento habilitado para periodo de duracién = Valor del parametro 87 x10 horas

ae

Mantenimiento habilitado para periodo de duracién = Valor del parametro 87 x100 horas.

0o

Deshabilitada.

0133

de 102990 horassifb O 1.
de 100 a 9900 horas si 86 O¢.
Limite maximo: 9990 horas (superando este valor la alarma de mantenimiento queda deshabilitada definitiva-

mente).

+
rrr %

CLI N eram

- ®x4 s
iAtencion! El restablecimiento de los valores borra cualquier seleccion anterior: compruebe que todos para-
metros sean adecuados a la instalacion.
Se podran restablecer los valores estandar de fabrica también pulsando las teclas + (mas) y - (menos), como
se indica a continuacion:
¢ Quite la alimentacién.
* Pulse las teclas + (mas) y - (menos) y manteniéndolas pulsadas dé alimentacion.
e Alcabo de 4 s la pantalla parpadea rE5-.
e Quedaran restablecidos los valores estandar de fabrica.

Ejemplo: 0/ 23 45 67 B3 01 23

nO 0! Versién de HW.

nicd Afio de fabricacion.

ne 45 Semana de fabricacién.
n3 G

n163 Numero de serie.

n5 0!

nb 23 Versién de FW.
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o001

oldd

Maniobras efectuadas.
Ejemplo: 0 { 23 x100 = 12.300 maniobras

hd 01

hic3

Horas de maniobra.
Ejemplo: 0 { 23=123

dioi

dic3

Dias de encendido.
Ejemplo: 0 { 23 =123 dias

P00
P00
P300
P4 00

Procedimiento de activacién de la contrasefia:

e Introduzca los valores deseados en los pardmetros P [, P2, P9y PH.

e Con las teclas UP a y/o DOWN w Visualice el pardmetro LF.

* pulse durante 4 s las teclas +y -,

e Cuando la pantalla parpadea, la contrasefia quedara memorizada.

e Apague y vuelva a encender la centralita. Compruebe la activacion de la contrasefia (CP=0 {).

Procedimiento de desbloqueo temporal:
¢ Introduzca la contrasefia.
e Compruebe que CP=00 .

Procedimiento de eliminacion de la contrasefia:

Introduzca la contrasefia (CP=00).

Memorice los valores de P {, P2, P3, P4 = 00

Con las teclas UP a y/o DOWN W visualice el pardmetro CFP.

pulse durante 4 s las teclas +y =-.

Cuando la pantalla parpadea, la contrasefia quedard eliminada (los valores P {00, P2 00, P300y P400
corresponden a “contrasefia inexistente”).

e Apague y vuelva a encender la centralita.

Proteccién desactivada.

0l

Proteccion activada.




12 Comandos y accesorios

Las indicaciones de seguridad con contacto N.C., si no se instalan tendran que conectarse en puente a los
bornes COM, o deshabilitarse modificando los parametros 53,5 {, 53, 54,73 y 4.

LEYENDA:

N.A. (Normalmente Abierto) .
N.C. (Normalmente Cerrado).

CONTACTO

DESCRIPCION

13 (COR)
O

14

Salida para conexion a la luz de cortesia (contacto puro) 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc 40 W
(fig. 3).

16(+LAM)

15(COM
J_I-S(O)

Conexion del intermitente (24 Vdc - intermitencia 50%) (fig. 2).
Se pueden seleccionar la configuracién de preintermitencia con el Pardmetro A5 y los mo-
dos de intermitencia con el parametro 15.

17(+ES)

15(COM)

N
s

Entrada para conexion de electrocerradura (12Vdc 15W) (fig. 2).
El funcionamiento de electrocerradura se regula con el parametro 29.

18(+24V)

15(COM)

Alimentacion para dispositivos exteriores. Véanse caracteristicas técnicas.

20(+SC)

19(COM)

Conexidn testigo cancela abierta 24 Vdc 3 W (ver fig. 2)
El funcionamiento del testigo se regula con el parametro A8.

20(+SC)

19(COM)

Conexidn para test de fotocélulas y/o economizador de baterias (fig. 5 y 6).

La alimentacion de los transmisores (TX) de las fotocélulas puede conectarse al borne 20(SC).
Seleccione el pardmetro AB 0c para activar la funcién de test.

Cada vez que recibe un comando la centralita apaga y enciende las fotocélulas para compro-
bar el cambio correcto de estado del contacto.

Ademas puede conectarse la alimentacion de todos los dispositivos exteriores (excluido re-
ceptor radio exterior) para reducir el consumo de las baterias (si las hubiera).

iATENCION! Si se utiliza el contacto 20(SC) para el test de fotocélulas o el funcionamiento de
economizador de baterias, ya no se podra conectar un testigo de cancela abierta.

22(FT2)

21(com)

0 —O

Entrada (N.C. 0 8.2 kOhm) para conexidn de las fotocélulas FT2 (fig. 4, 5y 6).

Le fotocélulas llegan configuradas de fabrica de la manera siguiente:

— 53 00. La fotocélula FT2 esta deshabilitada durante la apertura.

— 54 D0. La fotocélula FT2 esta deshabilitada durante el cierre.

— 55 D1 Silafotocélula FT2 estd bloqueada, la cancela se abre al recibir un comando de apertura.

— 57 00. Contacto de entrada N. C. (normalmente cerrado).

Si las fotocélulas no estan instaladas, conecte en puente los bornes 21(COM) - 22(FT2) o
seleccione los pardametros 53 00 y 54 00.

iATENCION! En especial, se aconseja instalar fotocélulas de la serie R90/F4ES, G90/F4ES o T90/
Fa4s.

23(FT1)

21(COM)

o —o0

Entrada (N.C. 0 8.2 kOhm) para conexion de las fotocélulas FT1 (fig. 4, 5y 6).

Le fotocélulas llegan configuradas de fabrica de la manera siguiente:

— 5000 . La fotocélula actua solo durante la fase de cierre. Se ignorara en la fase de
apertura.

— 510c . Durante el cierre la actuacion de la fotocélula provoca la inversion del movimiento.

— 5201.Silafotocélula FT1 esta bloqueada, la cancela se abre al recibir un comando de
apertura.

— 5700. Contacto de entrada N. C. (normalmente cerrado).

Si las fotocélulas no estan instaladas, conecte en puente los bornes 21(COM) - 23(FT1) o

seleccione los pardmetros 5000y 5 104.

{ATENCION! En especial, se aconseja instalar fotocélulas de la serie R90/FAES, G90/F4ES o T90/

FA4S.

24(C0S2)

26(COM)

o —o

Entrada (N.C. o0 8.2 kOhm) para conexidn del borde sensible COS2.

El borde sensible llega configurado de fabrica de la manera siguiente:

— 1400 . El borde sensible COS2 (NC contact) esta deshabilitado.

Si el borde sensible no estd instalado, conecte en puente los bornes 24(C0S2) - 26(COM) o
seleccione el parametro 14 00.

25(COS1)

26(COM)

o —o0

Entrada (N.C. 0 8.2 kOhm) para conexion del borde sensible COS1.

El borde sensible llega configurado de fabrica de la manera siguiente:

— 13 83. Sise activa el borde sensible COS1 (NC contact) la cancela invierte el
movimiento siempre.

Si el borde sensible no estd instalado, conecte en puente los bornes 25(COS1) - 26(COM) o

seleccione el parametro 73 00.

27(sT)

26(COM)

Entrada de comando de STOP (N.C. 0 8.2 kOhm).

La apertura del contacto de seguridad provoca la parada del movimiento.
NOTA: el contacto llega conectado con puente de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.
El contacto se configura en la fabrica con los ajustes siguientes:

— 57 00. Contacto de entrada N. C. (normalmente cerrado).
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CONTACTO DESCRIPCION
29 (ANT) 30 | Conexion enchufable de la antena para receptor de radio.
@ Si se utiliza la antena exterior, utilice cable RG58; longitud méxima aconsejada: 10 m.
NOTA: no efecttiie empalmes en el cable.
32(0ORO) 31(COM) | Entrada de contacto temporizado reloj (N.A.).
Cuando se activa la funcion reloj, la cancela se abre y permanece abierta.
o\c Cuando termina el tiempo programado desde el dispositivo exterior (reloj) la cancela se cierra.
33(AP) 37(COM) | Entrada del comando de apertura (N.A.).

o\c iATENCION!: la activacion persistente del mando de apertura no permite el cierre automati-
co; el recuento del tiempo de cierre automatico vuelve a comenzar al soltar el mando de
apertura.

34(CH) 37(COM) | Entrada del comando de cierre (N.A.).

O
35(PP) 37(COM) | Entrada del comando paso a paso (N.A.).

o El funcionamiento del testigo se regula con el parametro AH.
36(PED) 37(COM) | Entrada del comando de apertura (N.A.).

o\c

En los automatismos de dos hojas batientes, con la configuracion de fabrica la apertura
parcial provoca la apertura total de la HOJA 1.

En los automatismos de una hoja batiente, con la configuracion de fabrica, la apertura par-
cial es un 50% de la apertura total.

CODIFICADOR

Codificador absoluto para motores de la Serie SMARTY (véase Fig. 8).

ABSOLUTO Durante el aprendizaje de la carrera se consulta el codificador en la posiciéon de apertura
(SMARTY/EMA) completay de cierre completo. Durante el funcionamiento normal, se consulta el codificador
cada vez que se arranca el motor, excepto en el caso de inversion después de la intervencion
del borde sensible, de la deteccidn de obstéaculos, de las fotocélulas o de un comando.
NOTA: El codificador absoluto esta conectado en paralelo a las fases del motor. Es normal oir
una ligera sefial acustica (silbido). Si no se oyera, el codificador podria estar desconectado,
ausente o dafiado.
Para SMARTY REVERSIBLE: el codificador llega ensamblado e instalado de fabrica por
ROGER TECHNOLOGY.
Para SMARTY IRREVERSIBLE: estd disponible el cédigo de producto SMARTY/EMA para
instalar el codificador en el motor.
Habilite el codificador en el pardametro 11 0 !y ejecute el procedimiento de aprendizaje
de la carrera.
ATENCION: Antes de programar la carrera, asegurese que ha seleccionado el modelo
correcto de motor con el parametro A . Un ajuste incorrecto impide funcionar al codificador
absoluto.
En caso de modificar el A ! pardmetro, habiendo instalado SMARTY/EMA, repita el
procedimiento de aprendizaje de la carrera
RECEIVER CARD Conector enchufable para receptor de radio.
La central lleva configuradas de fabrica dos funciones de mando a distancia por radio:
e PR1 - comando de paso a paso (que puede modificarse con el pardmetro 15).
e PR2 - comando de apertura parcial (que puede modificarse con el parametro 17).
CARGADOR DE (Fig. 7) En caso de no haber tension de red, la central es alimentada por las baterias, la
BATERIAS B71/BCHP pantalla muestra bAEE y la luz destellante se activa con frecuencia reducida, hasta que la

KIT DE BATERIAS
2x12 Vdc 4,5 Ah
(B71/BCHP/EXT)

Sélo tipo AGM

linea eléctrica queda restablecida o cuando la tension de las baterias desciende por debajo
del umbral de seguridad. En la pantalla aparece btLO (Bateria baja) y la central no acepta
ninguin comando.

Si la alimentacion eléctrica de la red se interrumpe cuando la cancela estd moviéndose, ésta
se paray alos 2 s reanuda automdticamente la maniobra interrumpida.

NOTA: si se hubiera anulado el tiempo de retardo (pardmetros £5 y £6) con el funcionamiento
en bateria, en cualquier caso se activara un tiempo de retardo fijo de 1,5 s.

Para reducir el consumo de las baterias se puede conectar el positivo de la alimentacion de
los transmisores de las fotocélulas al borne SC (véase fig. 5-6). Seleccione AB 03 o AR 04.
De esta forma, cuando la cancela estda completamente abierta o completamente cerrada, la
central interrumpe la alimentacién de los dispositivos.

iATENCION! para la recarga, las baterias deben estar siempre conectadas al central
electronica. Controle periddicamente, como minimo cada 6 meses, |a eficacia de las baterias.
Para mas informacion, consulte el manual de instalacién del cargador de baterias B71/BCHP.
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13 Senalizacion de las entradas de se

comandos (Modo TEST)

guridad y de los

Si no se ha activado ningiin comando, pulse la tecla TEST y compruebe lo siguiente:

PANTALLA

CAUSA POSIBLE

INTERVENCION DESDE
SOFTWARE

INTERVENCION TRADICIONAL

cl

Contacto STOP de seguridad abierto.
Seleccion errdnea del parametro 57.

Comprobar la seleccién correcta
del pardmetro 57.

Instale un pulsador de STOP (N.C.)
o conecte en puente el contacto ST
con el contacto COM.

c5

Borde sensible COS1 no conectado
0 conexion incorrecta.

Si no se utiliza o se desea desha-

bilitar, seleccione el parametro
13 00

Si no se utiliza o se desea deshabi-
litar, conecte en puente el contacto
COS1 con el contacto COM.

Borde sensible COS2 no conectado

Si no se utiliza o se desea desha-

Si no se utiliza o se desea deshabi-

o

nexion incorrecta.
Seleccién errénea del parametro
57.

E"-f 0 conexion incorrecta. bilitar, seleccione el parametro | litar, conecte en puente el contacto
14 00 COS2 con el contacto COM.
Fotocélula FT1 no conectada o co-[Si no se utiliza o se desea|Sino se utiliza o se desea deshabi-

deshabilitar, seleccione el

parametro 50 00 y 51 00

litar, conecte en puente el contacto
FT1 con el contacto COM. Controle
la conexién y las referencias al es-
quema de conexion (figura 4).

cc

Fotocélula FT2 no conectada o co-
nexion incorrecta.

Seleccion errénea del parametro
57.

Si no se utiliza o se desea
deshabilitar, seleccione el
parametro 53 00 y 54 00

Si no se utiliza o se desea deshabi-
litar, conecte en puente el contacto
FT2 con el contacto COM. Controle
la conexidn y las referencias al es-
quema de conexion (figura 4).

PP OO

[ T
L H L

AP 00

mr
(NN

PE

Si no se produce un comando vo-
luntario, podria ser defectuoso el
contacto o incorrecta la conexion a
un pulsador.

Compruebe los contactos PP -
COM y las conexiones al pulsador.

Compruebe los contactos CH -
COM y las conexiones al pulsador.

Compruebe los contactos AP -
COM y las conexiones al pulsador.

Compruebe los contactos PE -
COM y las conexiones al pulsador.

Si no se produce un comando, po-
dria ser defectuoso el contacto o
incorrecta la conexién al tempori-
zador.

Compruebe los contactos ORO -
COM. El contacto no ha de conec-
tarse con puente si no se utiliza.

NOTA: pulse la tecla TEST para salir del modo TEST.
Es aconsejable solucionar las sefializaciones del estado de las indicaciones de seguridad y de las entradas
siempre en modo “intervencion desde software”.
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14 Seiializacion de alarmas y anomalias

SENALIZACION .
PROBLEMA DE ALARMA CAUSA POSIBLE INTERVENCION

LED POWER apagado | No hay alimentacion. Compruebe el cable de alimentacion.

LED POWER apagado | Fusibles quemado. Sustituya el fusible. Es aconsejable extraer el

La cancela no
se abre o no se
cierra.

fusible solamente cuando el sistema estd desco-
nectado de la red eléctrica.

OF 5t

Anomalia en la tension de alimenta-
cion de entrada.
Inicializacion de la central fallida.

Desconecte la alimentacion, espere 10 s y vuel-
va a dar la alimentacidn. Si el problema persi-
ste, comuniquese con su distribuidor autoriza-
do local para verificacion y posible asistencia.
Al presionar la tecla TEST, es posible ocul-
tar temporalmente el error y consultar los
parametros del panel de control.

Pr Ot

Se ha detectado sobrecorriente en
el inverter.

Pulse dos veces la tecla TEST o dé 3 coman-
dos consecutivos.

SECH

Conexidn errénea a SEC1-SEC2 del
transformador

Intercambie la conexidn entre SEC1 y SEC2.

dA EA

Datos incorrectos de la longitud del
recorrido.

Pulse la tecla TEST para comprobar el/los
dispositivo/s de seguridad en condicién de
alarmay las conexiones correspondientes de
los dispositivos de seguridad.

Comprobar la posicion correcta de los topes
mecanicos del MOTOR 1y MOTOR 2.

Repita el procedimiento de aprendizaje.

Parametro 7 ! modificado.

Cada vez que cambia el pardmetro, en la pan-
talla aparece el mensaje solicitando los datos
de posicién dAEA. Pulse la tecla PROG hasta
que en la pantalla aparezca APP- y repita el
procedimiento de aprendizaje (véase cap. 9).

Mok |

Motor 1 no conectado.

Compruebe el cable motor.

MNokd

Motor 2 no conectado.

Compruebe el cable motor.

FUSE

Fusible F1 quemado.
Si la central esta en modo bateria
no podra verse la sefalizacion.

Sustituya el fusible. Es aconsejable extraer el
fusible solamente cuando el sistema estd desco-
nectado de la red eléctrica.

jemplo:
T EE
cIEE

Error en los parametros de configu-
racion.

Seleccione correctamente el valor de confi-
guracion y guardelo.

Er il

El codificador del MOTOR 1 no re-
sponde, esta ausente o averiado.

Compruebe la conexion al codificador.
Si el problema continua, es aconsejable susti-
tuir el codificador.

Erc |

El codificador del MOTOR 2 no re-
sponde, estad ausente o averiado.

Compruebe la conexion al codificador. Si el proble-
ma continuia, es aconsejable sustituir el codificador.

Emi2

Error de comunicacion entre la cen-
tral y el codificador del MOTOR 1.

Compruebe la conexion del MOTOR 1.

Encd

Error de comunicacion entre la cen-
tral y el codificador del MOTOR 2.

Compruebe la conexion del MOTOR 2.

En i3

Funcionamiento incorrecto poco im-
portante del codificador del MOTOR 1.

Compruebe la conexién del MOTOR 1. Com-
pruebe la tensidn de alimentacion de la central.

Encd

Funcionamiento incorrecto poco im-
portante del codificador del MOTOR 2.

Compruebe la conexién del MOTOR 2. Com-
pruebe la tensidn de alimentacion de la central.

En M

Funcionamiento incorrecto  del
iman del codificador MOTOR 1.

Error grave del codificador.

Si el problema continua, es aconsejable susti-
tuir el codificador.

ErcH

Funcionamiento incorrecto del
iman del codificador MOTOR 2.

Error grave del codificador.

Si el problema continua, es aconsejable susti-
tuir el codificador.

En 5

Deteccion errénea de la posicion
del MOTOR 1 con respecto a la lon-
gitud de la carrera.

Controlar la configuracion del parametro A !
y repetir el procedimiento de aprendizaje.

Si el problema continua, es aconsejable susti-
tuir el codificador.

Ends

Deteccion errénea de la posicion
del MOTOR 2 con respecto a la lon-
gitud de la carrera.

VControlar la configuracion del pardmetro
A !y repetir el procedimiento de aprendizaje.
Si el problema continta, es aconsejable susti-
tuir el codificador.

bELD (btLO)

Baterias descargadas.

Espere a que se restablezca la tension de la red.
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SENALIZACION

parada, el in-
termitente se
activara perio-
dicamente (1 s
encendido 4 s
apagado)

(ASSt)

PROBLEMA DE ALARMA CAUSA POSIBLE INTERVENCION
F’P Fl E Se ha pulsado por error la tecla de TEST. | Repita el procedimiento de aprendizaje.
i Las indicaciones de seguridad estan | Pulse la tecla TEST para comprobar el/los
El'procegl- en estado de alarma. dispositivo/s de seguridad en condicién de
mnent:. e alarmay las conexiones correspondientes de
f‘zrﬁ:gau:]e los dispositivos de seguridad.
terminarse. Caida de tension excesiva. Repita el procedimiento de aprendizaje.
Compruebe la tension eléctrica
F’P P,‘_ Error de la longitud del recorrido. | Lleve la cancela a una posicion de cierre com-

pleto y repita el procedimiento.

El mando por La transmisidn radio estd obstacu- | Instale la antena.

radiocontrol - lizada por estructuras metdlicas y

tiene poco paredes de hormigén armado.

alcance y no Baterias descargadas. Sustituya las baterias de los transmisores.

funciona con el _

automatismo

en marcha.

El intermitente ~ Bombilla o LED quemados o cables | Compruebe el circuito de LED y los cables.

no funciona. del intermitente sueltos.

Con cancela HSSt Alarma de mantenimiento Efectuar la manutencidn de la instalacion.

Para poner a cero la alarma, desbloquear la
proteccién ingresando la contrasefia (CF 00)
y pulse TEST durante 5 segundos. En la pan-
talla aparece ASSE seguido por UPdE parpa-
dea durante 4 segundos: para anular la alar-
ma mantenga presionada la tecla TEST hasta
que aparezca daonk.

Si se suelta la tecla TEST en la pantalla apare-
ce Abrt y no se anulard la alarma.

Se pone a cero el recuento de las maniobras.
La centralita guarda el numero de horas
HO-H !y se renueva el recuento.

NOTA: Después de superar 9990 horas de
maniobra, la alarma de mantenimiento que-
da deshabilitada definitivamente.

Sefalizacion ES | Sefializacion de lectura de la posi- | Cada vez que se emprende una maniobra la

visual P05 y cién del MOTOR 1 en curso. centralita determina la posicién del MOTOR 1.

sefial acustica (POSl) Si la lectura no es correcta, la pantalla mo-

simultdnea. strard En | 1.

(solo con UEE Sefalizacion de lectura de la posi- | Cada vez que se emprende una maniobra la

SMARTY/EMA) cién del MOTOR 2 en curso. centralita determina la posicion del MOTOR 2.
(POSZ) Si la lectura no es correcta, la pantalla mo-

strard Enc 1.

El testigo de Bombilla quemada o cables sueltos. | Compruebe la bombilla y/o los cables.

cancela abierta -

no funciona.

La cancela Cables del motor invertidos. Invierta los dos cables en el borne X-Y-Z o Z-

no ejecuta _ Y-X.

la maniobra

deseada.

NOTA: Pulsando la tecla TEST, se borra momentdneamente la sefializacién de alarma.
Al recibir un comando, si el problema aun no se ha solucionado, en la pantalla vuelve a aparecer la
sefializacion de alarma.
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15 Diagnostica - Modo Info

TEST X + TEST
- ) I- -\ = 9 ) PARA SALIR DEL )
Lmc ll: 1 e | L)1 |~ mopoINFO Lclic
55\ 2 2
s Z, U Z,

El Modo INFO permite visualizar algunos valores medidos por la central EDGE1.
En el modo “Visualizaciéon de mando y dispositivos de seguridad” y con el motor parado, presionar durante 5 s la tecla
TEST. En la central aparece una secuencia de los pardmetros siguientes y el valor medido correspondiente:

Parametro Funcién
P3.25 Muestra durante 3 s durante la versién del firmware de la centralita.
Els | CAkd Visualiza la posicién en la que se encuentra el MOTOR 1 / MOTOR 2 expresada en vueltas al efectuar

la comprobacion, respecto a la longitud total.
Lun ! Lund | Muestra la longitud total de la carrera del MOTOR 1 / MOTOR 2 programada, expresada en revoluciones.

~PM 1 | rPM2 | Indicala velocidad de rotacién del motor expresada en revoluciones por minuto (rPM).
Muestra la corriente absorbida por el motor, expresada en amperios (ejemplo: 001.1 = 1,1 A ....
Ane i | Anpz | 9165 =165 A). . _ , _

Si el motor esta parado la corriente absorbida es 0. Dando un comando se podra detectar la corriente
absorbida.

Indicador del buen estado de la instalacion. Con el motor parado se puede producir una posible
sobrecarga o una tension de red demasiado baja. Tomar como referencia los valores siguientes:
bUS tension de red = 230 Vca (nominal), bUS=37,6

tension de red = 207 -10Vca (nominal), buS=33,6

tension de red = 253 +10Vca (nominal), bUS=4 {,&

Visualiza la corriente utilizada para corregir cualquier esfuerzo detectado en el MOTOR 1 / MOTOR 2
a causa de temperatura exterior baja, expresada en amperios (ejemplo: 0=0A ... 4 =+3 A). Al activar-
ChP CMP2 | se la automatizacion desde completamente abierta o completamente cerrada, si la central detecta
un esfuerzo superior al que se habia memorizado durante el aprendizaje de la carrera, automatica-
mente aumentara la corriente que se tiene que suministrar al MOTOR 1 / MOTOR 2.

Visualiza el umbral de corriente en que interviene la deteccion del obstaculo (anti-aplastamiento) del

ASE | Asce MOTOR 1/ MOTOR 2, expresada en amperios. La central calcula automaticamente el valor en funcién
de la configuracién de los pardmetros 30, 3 y 32

Para que el motor funcione correctamente AP siempre tendra que ser inferior al valor ASC.

Indica el tiempo que tarda el motor en detectar un obstaculo segun la configuracion del pardmetro
Elnd £l nd | 31/32, expresado en segundos. Ejemplo 1.000=1s/0.!20=0,12s (120 ms). Cerciorarse de que el
tiempo de actuacion sea superior a 0,3 s.

Indicador de buen estado del MOTOR 1 / MOTOR 2. En condiciones normales el valor es inferior a 500.
AbS | AbSe Si el valor es superior a 2000 la central bloquea el motor. Un valor superior a 500 indica que la calidad

del cable de conexidn es poco adecuada para la instalacion o que el cable de conexion es demasiado
largo o de seccién poco adecuada o un problema eléctrico en el motor brushless.

Si la central conoce la posicidn de las puertas cuando realiza el control, en la pantalla aparecera:
P posicion conocida, funcionamiento normal.
LP up I posicién desconocida de la HOJA 1, recuperacion de la posicion en elaboracion.
P posicion desconocida de la HOJA 2, recuperacién de la posicion en elaboracion.
UP i@ posicion desconocida de las dos hOJaS, recuperacion de la posicion en elaboracion.

Ind|ca el estado del automatismo (Abierto/Cerrado).

oc DP automatismo en fase de apertura (motor activo).

or 0P L automatismo en fase de cierre (motor activo).

0P -0 automatismo completamente abierto (motor parado).
OP -T automatismo completamente cerrado (motor parado).

UF UF U_ se ha detectado una tension eléctrica demasiado baja o una sobrecarga.
UF _H se ha detectado una sobretension en el inversor.

Visualiza el numero de horas residuales cuando termina el tiempo programado para la alarma de
mantenimiento. El nimero va precedido por el signo — (menos). Si el nimero de horas que faltan
es de 4 cifras, en lugar del signo — (menos) aparecera un punto. Ejemplo: -1234 horas de alarma de

HOUr mantenimiento = .1234
J (DOWN): se ven las horas del dltimo mantenimiento efectuado. El primer mantenimiento se indica
como 0.0.0.0. .

MUP): se vuelve a la visualizacion del residuo de horas.

Visualiza 00= freno motor no activo; 10= freno motor 1 activo; 02= freno motor 2 activo; 12= freno

motor activo en ambos motores; -- -- = funcién freno no disponible.

e Sialacentral se ha conectado un solo motor, solo apareceréan los parametros del “MOTOR 1”.

¢ Para desplazarse por los parametros utilizar las teclas+/ = . Al llegar al dltimo parametro se ha de volver atras.

e En el Modo INFO se puede activar el automatismo para comprobar su funcionamiento en tiempo real.

e Se pueden controlar los dos motores por separado en el modo HOMBRE PRESENTE, haciendo caso omiso
de los dispositivos de seguridad (fotocélulas, bordes sensibles, STOP) y el mensaje solicitando los datos

160

bloc




de posicion "dAER" a excepcion de la deteccidn de obstaculos. EIl MOTOR 1 se puede controlar cuando la
pantalla muestra: [nt {, ~P1{, ANP |y ALS {; el MOTOR 2 se puede controlar cuando aparecen Lnt2, ~Ff
2, ANPZ y ARSE.

Ejemplo

o 1-PULSAR 2-SOLTAR 3-VOLVER A PULSAR

Py ABRE CIERRE  ABRE CIERRE ABRE CIERRE

o ¥V M4 o Vv o W
: K
~ dentrode1s P
& &

e El MOTOR en cuestion se activa durante la apertura pulsando la tecla A"FLECHA ARRIBA, se activa
durante el cierre pulsando la tecla W"FLECHA ABAJO"..

e Por razones de seguridad, para activar la funcion (abertura y cierre) con HOMBRE PRESENTE: pulse el botén y
suéltelo después de 1 segundo, pulselo de nuevo y manténgalo pulsado. La activacién se detiene al soltar el botén.
JATENCION!: Durante el examen, se actualiza el recuento de las rpm (posicién), pero el control del
desfase de las hojas podria causar problemas. Antes de abandonar el modo INFO se recomienda
sustituir las puertas correctamente.

e Para salir del Modo INFO presionar durante algunos segundos la tecla TEST.

16 Desbloqueo mecanico

Si no hay tensidn se podra desbloquear la cancela, como se indica en el manual de uso y mantenimiento del
automatismo.

Al restablecer la corriente y recibir el primer comando, la central de mando activa una maniobra de apertura
recuperando la posicidn (véase capitulo 17-18).

Para SMARTY 5R5 / SMARTY 7R: Si no hay tensién o 6400, se puede abrir y cerrar a mano la cancela sin
desbloquear el motor, con el motor parado.

El codificador absoluto SMARTY/EMA (instalado en la fabrica en SMARTY REVERSIBLE y opcional para SMARTY
IRREVERSIBLE) permite que la central recupere en seguida la posicion cada vez que recibe un comando.

17 Modo de recuperacion de la posicion SIN codificador
absoluto

Después de una interrupcidn de corriente o de detectar un obstédculo tres veces consecutivas en la misma
posicidn, la central de mando al primer comando activa una maniobra para recuperar la posicién.

Al recibir un comando la cancela empieza una maniobra a baja velocidad. El intermitente empieza a funcionar
con una secuencia diferente al funcionamiento normal (3 s encendido, 1,5 s apagado).

En esta fase la centralita recupera los datos de la instalacidn. Atencién: no dé ningin mando en esta fase,
hasta que la cancela efectiie una maniobra completa para las dos hojas.

Si se desbloquea desde completamente abierta o completamente cerrada con la centralita alimentada,
cercidrese de colocar la cancela en las posiciones en que se encontraba para volver a bloquearla. Al recibir el
primer comando, la cancela reanudara el funcionamiento normal.

iATENCION!: Es aconsejable no desbloquear la cancela en una posicion intermedia para no perder los
datos de posicidn de la hoja (véase datos Lnt { / Lnk2 en modo INFO). En este caso se debe realizar una
recuperacion de la posicion.

Silas hojas no vuelven a la misma posicién en que se encontraban antes del movimiento manual, se perderan
los datos sobre su posicion, por lo tanto:
1. Las hojas invierten su movimiento en los topes mecdnicos (deteccidn de un obstaculo).
2. La activacion de un mando Paso Paso (PP) activa la maniobra opuesta (por ejemplo: si la cancela estaba
cerrando, se abre).
3. La central detecta una anomalia en el conteo de las revoluciones del motor y automaticamente:
e activa el modo de recuperacién de la posicion;
e detiene los motores durante 0,4 s.
¢ las hojas reinician la maniobra a baja velocidad hasta llegar al tope.
e con el siguiente mando Paso Paso (PP), las hojas realizan nuevamente la maniobra a baja velocidad.
4. Dejar que las hojas realicen una maniobra completa para restablecer el modo de funcionamiento normal.
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18 Modo de recuperaciéon de la posicion CON codificador
absoluto (solo serie SMARTY

Después de un corte de corriente o de desbloquearse la cancela, a la primera orden recibida la centralita recuperara
inmediatamente la posicion de las hojas, gracias al codificador absoluto.

Si la centralita detectara una posicidn incorrecta de las puertas, corregird automaticamente el error.

Ejemplo: si recibe una orden de cierre pero las puertas no se pueden cerrar, realiza una apertura completa y
después de 1 segundo cierra (aunque no esté habilitado el cierre automatico) para restablecer la posicién correcta.
Atencion: no dé ninglin mando en esta fase, hasta que la cancela efectie una maniobra completa para las
dos hojas.

19 Ensayo

e Conecte la alimentacion.

Compruebe el sentido de rotacién correcto de los automatismos. Si las hojas se mueven sin erréneo,

invierta dos cables cualesquiera del borne X-Y-Z del motor.

Compruebe el funcionalmente correcto de todos los comandos conectados.

Compruebe la carrera y las deceleraciones.

Compruebe que se respetan las fuerzas de impacto.

Compruebe que las indicaciones de seguridad intervienen correctamente.

Sila prueba de las fotocélulas estd activada, compruebe su funcionamiento oscureciendo las fotocélulas y

dando un comando: las puertas no tienen que moverse.

e Si se hubiera instalado el kit de baterias, desconecte la alimentacion eléctrica y compruebe su
funcionamiento.

e Desconecte la alimentacidn eléctrica y de las baterias (si las hubiera) y vuelva a conectarla. Compruebe
que la fase de recuperacién de la posicion tanto de apertura como de cierre se efectle correctamente.

e En los automatismos SMARTY con codificador absoluto instalado, desconecte la alimentacién eléctrica y
vuélvala a conectar. Dé un mando y compruebe que la velocidad y la ralentizacidn son correctas. No se
realiza la maniobra de recuperacion de la posicion.

e ConbH 0 ! (solo SMARTY REVERSIBLE) compruebe que con los motores parados las hojas estan bloqueadas.

20 Mantenimiento

Efectie un mantenimiento programado cada 6 meses.

Compruebe el estado de limpieza y el funcionamiento.

En caso de suciedad, humedad, insectos, etc. desconecte el sistema de la alimentacién eléctrica y limpie la
tarjeta y su recipiente.

Vuelva a efectuar el procedimiento de ensayo.

En caso de observar oxido en el circuito impreso considere su sustitucion.

Controle periédicamente la eficacia de la bateria.

Verificar la eficiencia de la frenada de los motores SMARTY 5R5 y 7R.

21 Eliminacién

El producto siempre ha de ser desinstalado por parte de personal técnico cualificado adoptando los
procedimientos oportunos para desinstalar correctamente el producto. Este producto consta de
varios tipos de materiales, algunos pueden reciclarse y otros han de eliminarse a través de los
sistemas de reciclaje o eliminacién contemplados por los reglamentos locales para esta categoria de
B, 0ducto. Queda prohibido echar este producto en los residuos domésticos. Efectte la “recogida
separada” para eliminarlo segin los métodos contemplados por los reglamentos locales; o entregue el
producto al establecimiento de venta cuando se compre un nuevo producto equivalente. Los reglamentos
locales pueden contemplar sanciones importantes en caso de eliminar incorrectamente este producto.
jAtencion! algunas piezas del producto pueden contener sustancias contaminantes o peligrosas, si se
dispersan podrian provocar efectos perjudiciales para el medio ambiente y la salud de las personas.
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22 Informacion adicional y contactos

Todos los derechos de la presente publicacidn son de propiedad exclusiva de ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY se reserva el derecho a aportar posibles modificaciones sin previo aviso. Las copias, los
escaneos, retoques o modificaciones estan expresamente prohibidos sin la autorizacién previa por escrito
de ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY se reserva el derecho de introducir en cualquier momento modificaciones o mejoras al
producto que no impliquen un cambio de versién FW.

En caso de no efectuarse revisiones en el manual de instrucciones, se tomaran como validas las presentes
instrucciones para esta y las posteriores versiones FW de la central de mando.

El presente manual de instrucciones y las advertencias de uso para el instalador se suministran en versién
impresa o dentro de la caja del producto.

El formato digital (PDF) y cualquier actualizacién futura podra consultarse en el area reservada de nuestra
pdgina internet www.rogertechnology.com/B2B en la seccidn Self Service.

SERVICIO AL CLIENTE ROGER TECHNOLOGY:
activo: de lunes a viernes
de las 8:00 a las 12:00 - de las 13:30 a las 17:30
Teléfono:  +39 0415937023
Email: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Para cualquier problema o solicitud sobre el automatismo rellene online el formulario “REPARACIONES”
conectandose a nuestra pagina web www.rogertechnology.com/B2B en la seccién Self Service.

23 Declaraciéon de Conformidad

El abajo firmante representa al fabricante siguiente:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
DECLARA que el equipo descrito a continuacion:

Descripcion: Central de mando para cancelas automaticas

Modelo: EDGE1

Es conforme a las disposiciones legislativas que transponen las directivas siguientes:
—2006/42/CE

—2004/108/EU

—2011/65/CE

Y que se han aplicado todas las normas y las especificaciones técnicas que se indican a continuacion:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Las ultimas dos cifras del afio en que se ha efectuado el marcado C€ 17.

Lugar: Mogliano V.to Fecha: 01-03-2017 Firma i ,I" ;
Zon
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1 Adverténcias gerais

/'\ Atencdo: uma instalacdo errada pode causar danos graves.
e \ Ler atentamente as instruces antes de iniciar a instalagdo do produto.

O presente manual de instalagdo é dirigido exclusivamente a pessoal especializado.
ROGER TECHNOLOGY declina qualquer responsabilidade derivada de um uso impréprio ou diferente daquele
para o qual é destinado e indicado neste manual.
Ainstalagdo, as ligagOes elétricas e as regulacGes devem ser efetuadas por pessoal qualificado na observancia
da Boa Técnica e em respeito das normas vigentes.
Antes de iniciar a instalagdo, verificar a integridade do produto.

Prever na rede de alimentagdo um interruptor ou um seccionador unipolar com distancia de abertura
A dos contatos igual ou superior a 3 mm.

Verificar que, a montante da instalagdo elétrica, haja um interruptor diferencial e uma protecdo de
sobrecarga de acordo com critérios da Boa Técnica e em conformidade com as normas em vigor.
As normas europeias EN 12453 e EN 12445 estabelecem os requisitos minimos relativos a utilizagdo segura de
portas e portdes automaticos. Em particular, preveem a utilizagdo da limitagdo das forgas e dos dispositivos
de seguranca (plataformas sensiveis, barreiras intangiveis, funcionamento com homem presente, etc.) para
detetar a presencga de pessoas ou coisas que impegam a colisdo em qualquer circunstancia.
No caso em que a seguranga do sistema esteja baseada na limitagdo das forgcas de impacto, é necessario
verificar se o automatismo tem as caracteristicas e o desempenho adequados para o cumprimento das
normas em vigor.
O instalador deve realizar a medicdo das forgas de impacto e selecionar na unidade de controlo os valores da
velocidade e do bindrio que permitam a porta ou portdo motorizados ficar dentro dos limites estabelecidos
pela normas EN 12453 e EN 12445.
Quando requerido, ligar o automatismo a um apropriado sistema de colocacdo a terra realizado em
conformidade com as normas de seguranga vigentes.
Remover a alimentacdo elétrica antes de qualquer intervengdo. Desligar também eventuais baterias-tampao,
se presentes. Para a eventual reparagdo ou a substituicdo dos produtos deverdo ser utilizadas exclusivamente
pegas de reposig¢do originais.
Os materiais da embalagem (pléstico, poliestireno, etc.) ndo devem ser abandonados no ambiente e nédo
devem ser deixados ao alcance de criangas porque sdo fontes potenciais de perigo.

2 Descri¢do do produto

A unidade de controle EDGE1 a 36V controla no modo sensorless 1 ou 2 motores ROGER brushless para
aplicagdes em portinholas grandes ou muito pesadas.

Atencdo a configuracdo do pardmetro Al. Uma configuragdo errada pode causar anomalias no
funcionamento do automatismo.

Use o mesmo tipo de motores para ambas as portinholas em instalages de automatismos com duas
portas de batente.

Ajuste adequadamente a sua velocidade, as desaceleragdes e os atrasos em abertura e fecho conforme o
tipo de instalagdo, tomando cuidado com a sobreposigdo correta das portinholas.

Recomenda-se o uso de acessorios, dispositivos de comando e de seguranga ROGER TECHNOLOGY. Em
particular, recomenda-se a instalagdo de fotocélulas tecnologia F4ES ou F4S.

I.
3 Atualizagdes da versido P3.25

1. Adigdo par. AT e par. 0 para motores: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R, SMARTY5RS5,
SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Adicdo valores de sele¢do de desaceleragdo para mecanismos do SMARTY.

3. Adigdo par. 43 e 44 para todos os motores SMARTY com SMARTY / EMA instalado

4. Adi¢do nova fungdo de alarme / aviso OF5E.
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4 Carateristicas técnicas do produto

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX

TENSAO DE ALIMENTAGAO

230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac + 10% 60 Hz

POTENCIA MAXIMA ABSORVIDA PELA REDE

600 W

FUSIVEIS

F1 = 20A (ATO257) Protegdo do circuito de poténcia motor

F2 = 4A (ATO257) Protecdo da fechadura elétrica

F3 = 3A (ATO257) Proteccién do alimentagdo acessérios
F4 = T2A (5x20 mm) Prote¢do do primario do
transformador

MOTORES CONECTAVEIS

2

ALIMENTACAO MOTOR

36 Vac, com inverter autoprotegido

TIPO DE MOTOR

brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)

TIPO DE CONTROLO DO MOTOR

de orientagdo de campo (FOC), sensorless

POTENCIA NOMINAL DO MOTOR

60 W

POTENCIA MAXIMA DO MOTOR 250 W
POTENCIA MAXIMA LAMPEJANTE 25 W (24 Vdc)
INTERMITENCIA LAMPEJANTE 50%

POTENCIA MAXIMA DA LUZ DE CORTESIA

100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (contacto puro)

POTENCIA DA LUZ DA PORTAO ABERTA

3 W (24 vdc)

POTENCIA MAXIMA DA FECHADURA
ELETRICA

15 W (12 Vdc)

POTENCIA DA SAIDA DOS ACESSORIOS

20 W 24 Vdc (750 mA)

TEMPERATURA DE FUNCIONAMENTO

J/—ZOT /H[+55°C

GRAU DE PROTEGAO

IP54

DIMENSOES DO PRODUTO

dimensGes em mm 330x230x115 Peso: 3,9 kg

A soma das absorges de todos os acessorios ligados ndo deve exceder os dados de poténcia maximas
indicados na tabela. Os dados sdo garantidos APENAS com acessdrios originais ROGER TECHNOLOGY. O uso
de acessérios ndo originais pode causar mal funcionamentos. A ROGER TECHNOLOGY néo se responsabiliza
por quaisquer instalagdes incorretas ou ndo conformes.

Todas as ligagBes sdo protegidas por fusiveis, veja a tabela. A luz de cortesia requer um fusivel externo.

5 Descri¢do das ligacoes

Na figura 1-2 sdo mostrados o esquema de ligagdo.

TRANSFORMER

Controle com um testador a tensdo em Volts na ligagdo da alimentagdo
primaria. Para o funcionamento perfeito dos automatismos Brushless,
a tensdo de alimentagdo de rede primaria deve ser de 230 Vac (115
Vac) + 10%.
Se a tensdo detetada ndo satisfazer os dados indicados acima ou ndo
for estdvel, o automatismo ndo pode operar de forma eficiente.
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5.1 Ligagbes elétricas

LIGACAO DA TENSAO DE REDE - CENTRAL
Alimentagdo 230 Vac £10% (115 Vac +10% EDGE1/115/BOX)

LIGACAO CENTRAL - MOTOR

Lcabo
1:10m  10:30m

Motor 1 3x2,5 mm? 3x4 mm?
Motor 2 3x2,5 mm? 3x4 mm?
LIGAGCAO CENTRAL - ACESSORIOS Lcabo = 1+20 m
Fotocélulas - Receptores 4x0,5 mm?
Fotocélulas - Transmissores 2x0,5 mm? DICAS d inst
: no caso de novas insta-

Teclado H85/TDS - H85/TTD (ligacdo da central a -

(ligac 3x0,5 mm? 6 lagBes, recomendamos o uso de

interface de controlo H85/DEC - H85/DEC2)
Selector de chave R85/60

3x0,5 mm? .. cabos para a conexdo entre o
= motor e a unidade de controle

LIGAGAO CENTRAL - LAMPEJANTE com uma medida de 3x2,5 mm? dentro
Alimentagdo 24 Vdc a LED (25 W max, 2x1 mm? de 10 m.
intermiténcia 50%) (max 10 m) . ~ .
No caso das instalagdes existentes
LIGAGAO CENTRAL - LUZ DA PORTAO ABERTA Lcabo 1:20 m recomendamos verificar a se¢do e as
Alimentagdo 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm? condi¢des (boas condi¢des) dos cabos.
Atencdo: cabos antigos ou de material
LIGACAO CENTRAL - LUZ DE CORTESIA Lcabo 1:20 m de tecnologia antiquada, especialmen-
Alimentagio 230 Vac (100 W) 2x1 mm? te com se¢des de 3x1,5 mm?, poderiam
~ reduzir a eficiéncia do motor digital
LIGAGAO CENTRAL - ANTENA Brushless.
Cabo tipo RG58 max 10 m NOTA: Reconlenda—se NAO usar cabos
com uma segdo de 3x1,5mm2.
DESCRICAO
Ligagdo a alimentagdo de rede 230 Vac +10% 50Hz (EDGE1/115/BOX: 115 Vac +
10% 60Hz).

SEC2 SEC1
X-Y-Z

0

Z-Y-X

HEHH
Y
Z
Y
X

O

ATTE!

o
£
=
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Fusivel 5x20 T2A.

Entrada secundario do transformador para a alimentagdo do motor 26 Vac (SEC1)
e +para a alimentagdo da légica e periféricos 19 Vac (SEC2).
NOTA: A cablagem é realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.

Conexdo ao MOTOR 1 ROGER brushless.

Atengdo! Se o motor gira no sentido oposto, é suficiente trocar dois fios de ligagdo
do motor quaisquer entre os trés disponiveis.
Controle as ligagdes da fig. 1.

Conexd@o ao MOTOR 2 ROGER brushless.

Atengdo! Se o motor gira no sentido oposto, é suficiente trocar dois fios de ligagdo
do motor quaisquer entre os trés disponiveis.
Controle as ligagdes da fig. 1.

Ligagdo ao kit de baterias B71/BCHP (veja a fig. 7)

@ Para mais informacdes, consulte as instrucdes B71/BCHP.



a
UP a Parametro seguinte

=
lzl DOWN w Parametro anterior

DOWN E
Aumento de 1 do valor do parame-

v lzl lzl ' tro

PROG TEST o Diminuigdo de 1 do valor do para-
metro

6 Teclas de fungao e display
E,-I- TECLA DESCRICAO

PROG Programagao do curso

TEST Ativacdo da modalidade TESTE

Premir as teclas UP A e/ou DOWN w para visualizar o parametro a modificar.

Com as teclas + e =,, modificar o valor do parametro. O valor comega a piscar.

e Mantendo premida a tecla + ou a tecla =, ativa-se o deslizamento rapido dos valores, permitindo uma
variagdo mais rapida.

e Para guardar o valor programado, aguardar alguns segundos, ou deslocar-se para um outro pardmetro com
as teclas UP “ ou DOWN w. O display pisca rapidamente para indicar a gravagdo da nova programagao.

¢ A modificagdo dos valores somente é possivel com o motor parado. A consulta aos pardmetros é sempre

possivel.

7 Ignigdo ou comissionamento

Alimentar a unidade de controlo.
No display aparece, por um tempo limitado, a versdo do firmware da unidade de controlo.
Versdo instalada P3.25.

[ e

Y -

Logo depois, o display exibe a modalidade de estado dos comandos e dispositivos de seguranga. Ver capitulo
8.
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8 Modalidade de funcionamento do display

8.1 Modalidade de visualiza¢do dos parametros

A VALOR DO
PARAMETRO  pARAMETRO

|
Il

Para as descri¢Oes detalhadas dos parametros consultar o capitulo 11.
8.2 Modalidade de visualiza¢do de estado dos comandos e dispositivos
de seguranca

ESTADO DOS DISPOSITIVOS
ESTADO DOS COMANDOS DE SEGURANGCA

ESTADO DOS COMANDOS:

-, \_PED FT1 FT2 As indicagdes dos comandos (segmentos
, ' , ' , ’ , ' AP=abre, PP=passo-a-passo, CH=fecha,
PED=abertura parcial, ORO=reldgio) estdo
- o’ o’ normalmente apagadas. Acendem-se quando
recebem um comando (exemplo: quando é
PY Oro\ /o) o 'mmmVe dado um comando de passo-a-passo, acende-

se o segmento PP).

* *

POWERJ STOP J ESTADO DOS DISPOSITIVOS DE SEGURANCA:

As indicagdes dos dispositivos de seguranca
(segmentos FT1/FT2=fotocélulas, COS1/COS2 = borda sensivel, STOP) estdo normalmente acesas. Se
estiverem apagadas, isso significa que estdo em alarme ou ndo conectadas.
Se estdo a piscar, significa que estdo desabilitadas pelo parametro correspondente.

8.3 Modalidade TESTE

A modalidade de TESTE permite verificar visualmente a ativagdo dos comandos e dos dispositivos de
seguranga.

A modalidade é ativada pressionando-se a tecla TEST com automatismo parado. Se o portdo estd em
movimento, a tecla TEST provoca um STOP. A pressdo seguinte habilita a modalidade de TESTE.

A luz intermitente e o indicador de portdo aberto acendem-se por um segundo, a cada ativagdo de controlo
ou seguranga.

O display exibe, a esquerda, o estado dos comandos, SOMENTE se ativos, por 5 s (AP, CH, PP, PE, OR).
Por exemplo, se a abertura é ativada, aparece AP no display:
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O display exibe, a direita, o estado dos dispositivos de seguranga/ingressos. O nimero do prensador do

dispositivo de seguranga em alarme pisca.

Exemplo: contacto de STOP em alarme.

-
N

Nenhum dispositivo de seguranga em alarme

|53

[a ]

STOP.

c5

Borda sensivel COS1.

cH

Borda sensivel COS2.

c3

Fotocélula FT1.

cc

Fotocélula FT2.

dAEA

Foi alterado o parametro 7 I. Por cada alteracdo do
parametro, o visor exibe a mensagem de solicitagdo
de dados de posi¢do dAEA. Pressione a tecla PROG
até quando no visor for exibido APP- e repita o
procedimento de aprendizagem (veja o capitulo 9).

NOTA: Se um ou diversos contactos estiverem abertos, o portdo ndo abre e/ou fecha.
Se houver mais de um dispositivo de seguranga em alarme, apds resolver o problema do primeiro, aparece

o alarme do segundo, e assim por diante.

Para interromper a modalidade de teste, premir novamente a tecla TEST.
Ap06s 10 s de inatividade, o display retorna a exibi¢do do estado de comandos e dispositivos de seguranca.

8.4 Modalidade Stand By

A modalidade é ativada ap6s 30 min de inatividade. O LED POWER pisca lentamente.
Para reativar a unidade de controlo, premir uma das teclas UP “, DOWN w, +, =.

Sz
71\

POWERJ
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9 Aprendizagem do curso

0 Para um correto funcionamento, é necessario realizar a aprendizagem do curso.

9.1 Antes de proceder

1. Selecione o modelo de automatismo instalado com o pardmetro A .

LEGENDA: @ MOTOR HIGH SPEED @ MOTOR REVERSIVEL

SELECAO MODELO VOTOR CONFIGURACOES
-
RO BE20/200/HS _. = @ -
=
A1 02 Serie BR20 ’ = - -
A O3 BH23/282 . e - -
=7
At 04 Serie BR21 ¥ - -
_— Se instalado SMARTY/EMA, configure 71 0!
SMARTY5 NOTA: Por cada alteragdo do parametro, o visor
A5 B exibe a mensagem de solicitagdo de dados de
— posicdo dAEA. Pressione a tecla PROG até quando
SMARTY7 = no visor for exibido APP- e repita o procedimento
de aprendizagem (veja o capitulo 9.2).
Configure4 01 e11 O
e NOTA: Por cada alteragdo do parametro, o visor
n — exibe a mensagem de solicitagdo de dados de
A OB SMARTY7R ’ @ posicio dALA. Pressione a tecla PROG até quando
no visor for exibido APP- e repita o procedimento
de aprendizagem (veja o capitulo 9.2).
Configure64 01 e11 0!
- NOTA: Por cada alteragdo do parametro, o visor
= exibe a mensagem de solicitagdo de dados de
RO SMARTY5RS ’I;ﬂ @ posicdo dAEA. Pressione a tecla PROG até quando
no visor for exibido APP- e repita o procedimento
de aprendizagem (veja o capitulo 9.2).
Se instalado SMARTY/EMA, configure 71 0 |
NOTA: Por cada alteragdo do parametro, o visor
— exibe a mensagem de solicitagdo de dados de
A1 08 SMARTY4HS / @ posi¢do dALA. Pressione a tecla PROG até quando
no visor for exibido APP- e repita o procedimento
de aprendizagem (veja o capitulo 9.2).
A!O9 BH23/252/HS . . © |-
RI D BR21/351/HS © |-
AR BE20/400 - -
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2. Selecione o numero de motores instalados com o parametro 10. Por padrdo, o parametro é definido para
dois motores.

ﬁ.

- .

3. Verifique n3o ter habilitado a funcdo com operador presente (A7 00).

CLOSE

4. Preveja os batentes mecanicos de paragem, tanto para a abertura como para o fecho.
5. Leve o portdo para a posigdo de fecho. As portinholas devem estar apoiar nas batidas mecanicas.
6. Premir a tecla TEST (ver modalidade TESTE no capitulo 8) e verificar o estado dos comandos e dos

dispositivos de seguranga. Se os dispositivos de seguranga ndo estiverem instalados, ligar com ponte o
contato ou desabilitar o seu respetivo parametro (50, 51, 53, 54, 73 e ).

NAO

clique

x TEST
@ ——) VEDICAPITOLO 13 e 14

até ...
. ’( TEST PROG EE APRENDIZAGEM
@ DO CURSO Cap.9.2

1 clique \
mantener pressionado

SIM  1est
D. APRENDIZAGEM
- % _’ DO CURSO Cap.9.2

clique
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9.2 Procedimento de aprendizado:

el (] b o

1clique \*' ABERTURA ATRASO ABERTURA ABERTO T

MOTOR1  PARAM. 5 MOTOR 2

—ﬁﬁrllﬁﬂ O [y [1] EHED &7

TEMPO DE
FECHO ATRASQ FECHO FECHADO
MOTOR2 PARAM.Z6 MOTOR

Premir a tecla PROG por 4 s, no display aparece AP P-.

Premir novamente a tecla PROG. No display aparece Alto

O MOTOR 1 inicia uma manobra em abertura a baixa velocidade.

Ap06s o tempo de atraso definido pelo pardmetro 25 (de fabrica, é configurado a 3 s) o MOTOR 2 comeca

uma manobra de abertura.

Ap0s alcancar a batida mecénica de abertura, o portdo para brevemente. No visor pisca Allta por 2's.

e Quando Alto volta fixo no visor, volta a fechar primeiro o MOTOR 2, e depois do tempo de atraso
configurado pelo pardmetro 26 (de fabrica, é configurado a 5 s) volta a fechar o MOTOR 1 até alcancar os
batentes mecanicos de fecho.

Se o procedimento de aprendizagem terminou corretamente, o display entra na modalidade de visualizagdo

de comandos e dispositivos de seguranga.

Se no display aparecerem as seguintes mensagens de erro, repetir o procedimento de aprendizagem:

e AP PE:erro de aprendizagem. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e verifique o dispositivo de seguranga
em alarme.

e AP PL:erro de comprimento de curso. Pressione o botdo TEST para apagar o erro e certifique-se de que
ambas as portinholas estejam completamente fechadas, antes de executar uma nova aprendizagem.

0 Para mais informacdes veja o capitulo 13 “Sinalizagées de alarmes e anomalias”.
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10 indice dos parametros

PARAM. | TAaN: OF | DESCRICAO PAGINA
Al o4 Sele¢io do modelo de automatismo (VER CAP{TULO 11) 175
A2 o0 Novg fecho automatico apds a intervengdo do tempo de pausa (com 175

portdo completa-mente aberto)
A3 [} Novo fecho automdtico apds interrupgdo de alimentagdo de rede (black-out) 175
A4 i} Selegdo de funcionamento do comando passo-a-passo (PP) 175
RS 0o Pré-lampejo 176
AGE i} Fungdo condominial no comando de abertura parcial (PED) 176
A7 0o Habilitacdo da funcdo com operador presente 176
a8 a0 !&iﬁic:\?g;sin;;rloso do portdo aberto / fungdo teste das fotocélulas e 176
Ag o Rggula_géo da desaceleragdo MOTOR 1 durante as manobra de abertura (sdo 176
visiveisseA ! O/, A1 05 A 06, A1 OT,AIOBAIO5A DAL
I oy R_eg,ula_;éo da desaceleragdo MOTOR 2 durante as manobra de abertura (sdo 176
visiveisse A 0!, A1 05 A1 06, A1 0T,ATO8AIO5AI0,AT )
N o4 Regulagdo da desaceleragdo MOTOR 1 durante as manobra de abertura e fecho | 176
Iy o R!eglula'géo da desaceleragdo MOTOR 1 durante as manobra de fecho (sdo 176
visiveisse A 0!, A1 05 A1 06, A1 0T,ATO08,AIO5AI0,AT )
ic o4 Regulagdo da desaceleragdo MOTOR 2 durante as manobra de abertura e fecho | 176
2 oy Rfeg]ula.g;éo da desaceleragdo MOTOR 2 durante as manobra de fecho (sdo 176
visiveisse A 0!, A1 05 A1 06, A1 0T,AIO08,AIO5AI0,AT )
i3 0 Regulacdo do controlo da posi¢cdo da PORTINHOLA 1 176
{4 0 Regulagdo do controlo da posi¢cdo da PORTINHOLA 2 177
5 93 Regulacdo da abertura parcial (%) 177
9 0o Regulagdo do adiantamento de paragem MOTOR 1 na batida de abertura 177
= [ Regulagdo do adiantamento de paragem MOTOR 2 na batida de abertura 177
= 30 Regulagdo do tempo de fecho automatico 177
B3 i} Ativacdo da gestdo de abertura com exclusio do fecho automatico 177
5 03 Regulagdo do tempo de atraso em abertura do MOTOR 2 177
b 05 Regulacdo do tempo de atraso em fecho do MOTOR 1 177
o7 03 Regulagdo d~o tempo dg inversdo ?pés a intervencdo da borda sensivel 177
ou da detegdo de obstaculos (antiesmagamento).
ca i} Selecdo do modo de fechadura elétrica. 177
c3 a0 Habilitagdo da fechadura elétrica 177
30 o Regulacdo do binario do motor 178
3l 15 Regulagdo da sensibilidade da forca de impacto nos obstaculos MOTOR 1 178
S 15 Regulagdo da sensibilidade da forca de impacto nos obstaculos MOTOR 2 178
3B i0 Regulagdo do binario do motor MOTOR 2 178
e o8 ﬁ/fcg#ggalo da aceleragdo na partida da manobra de abertura e fecho 178
I5 o8 ﬁ/fg#?lgazo da aceleragdo na partida da manobra de abertura e fecho 178
38 0o Habilitacdo do golpe de desbloqueio (golpe de ariete). 178
40 o4 Regulagdo da velocidade de abertura (%). 178
Y o4 Regulagdo da velocidade de fecho (%). 178
43 a0 Regulagdo do espago de acostagem em abertura MQTOR 1/ MOTOR 2 178
(apenas para a série SMARTY com SMARTY / EMA ativado)
uy a0 Regulagdo do espaco de acostagem em cierre MOTOR 1 / MOTOR 2 178
(apenas para a série SMARTY com SMARTY / EMA ativado)
ug o1 Programagdo do nimero de tentativas de novo fecho automatico apds 179

intervengdo da borda sensivel ou da detegdo de obstaculo (antiesmagamento).
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VALOR DE

PARAM. FABRICA |DESCRICAO PAGINA
=1 i} Programac&o da modalidade de funcionamento da fotocélula na abertura (FT1) 179
S oc Programagdo da modalidade de funcionamento da fotocélula no fecho (FT1) | 179
52 Ot Modalidade de funcionamento da fotocélula (FT1) com portdo fechado| 179
53 o Programagdo da modalidade de funcionamento da fotocélula na abertura (FT2) 179
54 0o Programacao da modalidade de funcionamento da fotocélula no fecho (FT2) | 179
55 0 Modalidade de funcionamento da fotocélula (FT2) com portdo fechadoa| 179
56 0o Habilitagdo do comando de fecho 6 s apds a intervencdo da fotocélula (FT1-FT2) | 180
51 0o Sele¢do do tipo de contato (N.F. ou 8k2 Ohm) nas entradas FT1/FT2/ST| 180
58 0o Sele¢do do tipo de teste de fotocélulas na entrada FT1 180
53 0o Selegdo do tipo de teste de fotocélulas na entrada FT2 180

54 ® i} Gestdo da reversibilidade do motor (apenas SMARTY REVERSIVEL) 180
b5 05 Regulacdo do espago de paragem do motor 180
a0 ac Sele¢do do nimero de motores instalados 180
T i} Habilitagdo do encoder absoluto (apenas automatismos Série SMARTY) | 181
1 03 Configuragdo da borda sensivel COS1 181
1 o0 Configuragdo da borda sensivel COS2 181
1 og Configuragdo 1° canal de radio (PR1) 181
1 0 Configuracdo 2° canal de radio (PR2) 181
7 0o Configura¢do da intermiténcia lampejante 181
1 =1 Sele¢do da modalidade de funcionamento da luz de cortesia 181
B0 0o Configuragdo do contacto do reldgio. 182
Bi 0o Habilitacdo do fecho/abertura garantida. 182
a2 03 Regulacdo do tempo de ativagdo do fecho/abertura garantida 182
B5 oc Gestdo do desempenho na operacdo com bateria 182
B6 i} Habilitagdo a ativacdo da manutencdo periddica 182
81 i} Ajuste do contador das horas de ativagdo de manutengdo periddica 183
90 i} Restabelecimento aos valores-padrdo de fabrica 183
nd a1 Versdo HW 183
ni c3 Ano de produgdo 183
nc S5 Semana de produgido 183
nd B 183
4 B9 Numero de série 183
n5 Ot 183
nb c3 Versdo FW 183
&l ‘:’vf Visualizagdo do contador de manobras 183
ol cd 183
:[: ;5: Visualizagdo do contador de horas de manobra 122
da E Visualizagdo do contador de dias de igni¢do da unidade de controlo 184
dl! 5 184
P od 184
s 2 Palavra-passe 184
P3 ao 184
PY ao 184
P 0o Iteracdo da palavra-passe 184
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11 Menu dos parametros

VALOR DO

PARAMETRO  pARAMETRO

(]
i1,

(
[

{1 | | BE20/200/HS - Pist3o IRREVERSIVEL HIGH SPEED @

{c | série BR20 - Pistdo IRREVERSIVEL.

{13 | Série BH23 - Moto-redutor com brago articulado IRREVERSIVEL.

{04 | Série BR21 - Moto-redutor enterrado IRREVERSIVEL.

5 | SMARTY 5 ou SMARTY 7 - Pistdo IRREVERSIVEL

{16 | SMARTY 7R - Pistio REVERSIVEL . ATENGAO: configure 54 J e O 1.

07 | SMARTY 5R5 - Pistdo REVERSIVEL. ATENGAO: configure 54 0! e/ O 1. %

{1 | SMARTY 4Hs - Pist3o IRREVERSIVEL HIGH SPEED. (@

09 | BH23/252/HS - Moto-redutor com braco articulado IRREVERSIVEL HIGH SPEED. @
{0 | BR21/351/HS - Moto-redutor enterrado IRREVERSIVEL HIGH SPEED. @

BE20/400 - Pistdo IRREVERSIVEL

[t

Desabilitada.

0i-15

Numero de tentativas de novo fecho apds a intervengdo da fotocélula. Terminado o nimero de tentativas
programados, O portdo permanece aberto.

EE]

O portdo tenta fechar ilimitadamente.

o

Desabilitada. No retorno da alimentagdo de rede, o portdo néo fecha.

0l

Habilitada. Se o portdo NAO estiver completamente aberto, quando a alimentacdo de rede retornar, fecha-se
apds um pré-lampejo de 5 s (independentemente do valor programado no parametro AS). O novo fecho ocorre
na modalidade “recuperagdo de posi¢do” (ver capitulo 17-18).

0

Abre-stop-fecha-stop-abre-stop-fecha...

Condominial: o portdo abre e fecha novamente apds o tempo programado de fecho automatico.
O tempo de fecho automatico se renova se chega um novo comando passo-a-passo.
Durante a abertura, o comando passo-a-passo € ignorado. Isso permite que o portdo se abra completamente,

ai evitando o fecho indesejado.
Se o fecho automatico for desabilitado (A2 00), a fungdo condominial ativa em modo automatico uma ten-
tativa de fecho A2 J 1.
Condominial: o portdo abre e fecha novamente apds o tempo programado de fecho automatico.
O tempo de fecho automatico NAO se renova se chega um novo comando passo-a-passo.

0z Durante a abertura, o comando passo-a-passo é ignorado. Isso permite que o portdo se abra completamente,
evitando o fecho indesejado.
Se o fecho automatico for desabilitado (A2 £0), a fun¢do condominial ativa em modo automatico uma ten-
tativa de fecho A2 0 I

{3 | Abre-fecha-abre-fecha.

{4 | Abre-fecha-stop-abre.
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Desactivado. O lampejante ativa-se durante as manobras de abertura e de fecho.

0i-10

De 1 a 10 s de pré-lampejo antes de cada manobra.

93

5 s de pré-lampejo antes da manobra no fecho.

oo

Desactivado. O portdo se abre parcialmente na modalidade passo-a-passo: abre-stop-fecha-stop-abre...

ot

Ativado. Durante a abertura o comando de abertura parcial é ignorado.

0o

Desativado.

i

Ativado. O portdo funciona ao manter-se premido os comandos abre (AP) ou fecha (CH). Ao liberar o comando o portdo fecha.

ao

O indicador luminoso fica apagado com o portdo fechado. Aceso fixo durante as manobras e quando o portdo estd aberto.

0l

0 indicador luminoso pisca lentamente durante a manobra de abertura. Acende-se fixo quando o portdo esta completamente
aberto. Pisca velozmente durante a manobra de fecho. Se o portdo estd parado em uma posigdo intermediaria, o indicador lumi-
noso se apaga duas vezes a cada 15 s. NOTA: o tipo de teste de fotocélulas pode ser selecionado usando os parametros 58 e 59.

ae

Programar em ¢ se a saida SC for utilizada como teste de fotocélulas. Ver fig. 5.

03

Programar em 03 se a saida SC é utilizada como “poupar bateria”. Veja fig. 6. Quando o portdo estiver completamente aberto
ou completamente fechado, a central desativa os acessorios ligados ao prensados SC para reduzir o consumo da bateria.

o4

Programar em 3 se a saida SC é utilizada como “poupar bateria” e teste das fotocélulas. Veja fig. 6. NOTA: o tipo
de teste de fotocélulas pode ser selecionado usando os parametros 58 e 59.

A9 04

Al 09 AL 0
SMARTY507 | SMARTY7R | SMARTYSR5 | SMARTY4/HS Bl&lBSl/HS
71 0! =HABILITADO

Regulag¢do da desaceleragao MOTOR 1 durante as manobras de ABERTURA

o4

Regulagdo da desaceleragao MOTOR 2 durante as manobras de ABERTURA

01-050

I I= 0 portdo desacelera préximo a la batid:g ouaofimde curso ... 5= o portdo desacelera com muita antecipagéo
em relagdo a la batida ou ao fim de curso. oy para sistemas de automag&o da série SMARTY

o4

Regulag¢do da desaceleracdo MOTOR 1 durante as manobras de FECHO

ic o4

Regulagdo da desaceleragao MOTOR 2 durante as manobras de FECHO

0 -05%

1= o portso desacelera préximo a la batida ou ao fim de curso ...
QS: o portdo desacelera com muita antecipagdo em relagdo a la batida ou ao fim de curso.
Og para sistemas de automagdo da série SMARTY

01-05

0 I= 0 portdo desacelera préximo a la batida ou ao fim de curso....
5= o portdo desacelera com muita antecipagdo em relagdo a la batida ou ao fim de curso.

01-20

Numero rotagdes do motor (J { = minimo / 20 = maximo).
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i5-399

De 15% a 99% do curso total.

A portinhola para na batida de paragem na abertura.

01-25

de 1 a 25 rotagBes do motor de adiantamento da paragem da portinhola antes da abertura completa.

00-50

De 00 a 90 s de pausa.

92-59

De 2 a 9 min de pausa.

Desabilitada.

Um comando AP (abertura) ativa a manobra de abertura. Com o portdo completamente aberto o fecho automati-
co é excluido. Um comando subsequente ativa a manobra de fecho.

Um comando PP (passo-a-passo) ativa a manobra de abertura. Com o portdo completamente aberto o fecho
automatico é excluido. Um comando PP subsequente (passo-a-passo) ativa a manobra de fecho.

Um comando PED (abertura parcial) ativa a manobra de abertura parcial. O fecho automético é excluido. Um
comando PED subsequente (abertura parcial) ativa a manobra de fecho.

00- 1o

De0Oal0s.

00-30

De0a30s.

00-60

De0a60s.

]
[

Fechadura elétrica do tipo normalmente NAO alimentada (alimenta-se durante 3 s apenas no inicio da aber-
tura). NOTA: A fechadura elétrica é habilitada do parametro 29.

=

Bloqueio elétrico do tipo “ventouse” (normalmente alimentado quando o portdo estiver completamente
fechado). Nao alimentado com o portdo em movimento.

Bloqueio elétrico do tipo “ventouse” (normalmente alimentado quando o portdo estiver completamente
aberto ou completamente fechado). Ndo alimentado com o portdo em movimento.

ao

Desactivado.

ot

Habilitada. Quando a PORTINHOLA 1 chega nas proximidades da batida de fecho, a unidade de controlo proporcio-
na uma forga adicional ao MOTOR 1 para permitir o engate da fechadura elétrica.

ae

Habilitada. Quando a PORTINHOLA 1 chega nas proximidades da batida de fecho, a unidade de controlo
proporciona a forga maxima ao MOTOR 1 para permitir o engate da fechadura elétrica. O sistema de detegdo
do obstaculo é excluido.

17
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003

01=-35%; 02=-25%; 03=-16%; 04= -8% (reducdo do bindrio do motor = maior sensibilidade).
05= 0%.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento do binario do motor = menor sensibilidade).

010

Binario do motor baixo:
01 = forga de impacto nos obstdculos minima ... 10 = forga de impacto nos obstaculos maxima.
NOTA: utilizar essas programagdes somente se os valores de binario do motor médio ndo forem adequados a instalagéo.

-1

Binario do motor médio. Programagdo recomendavel para fins de regulagdo das forgas em operagao.
11 = forga de impacto nos obstaculos minima ... 19 = forga de impacto nos obstaculos maxima.

Binario do motor maximo. E obrigatério o uso de borda sensivel.

010

Binario do motor baixo:
01 = forga de impacto nos obstdculos minima ... 10 = forga de impacto nos obstdculos maxima.
NOTA: utilizar essas programagdes somente se os valores de bindrio do motor médio ndo forem adequados a instalagdo.

1i-13

Bindrio do motor médio. Programagdo recomendavel para fins de regulagdo das forgas em operagdo.
11 = forga de impacto nos obstaculos minima ... 19 = for¢a de impacto nos obstaculos maxima.

Binario do motor maximo. E obrigatério o uso de borda sensivel.

0 1= -35%; 02=-25%; 03=-16%; 04=-8% (redugdo do bindrio do motor = maior sensibilidade).
05=0%.
06=+8%; 07=+16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento do binario do motor = menor sensibilidade).

O bindrio é ajustado pelo parametro 30.

O I- I | 01= 0 portdo acelera rapidamente na partida ... 10= o portdo acelera lentamente e gradualmente na partida.
D0 | Desativado.
0 ! | Ativado. A unidade de controlo ativa (méx 4 s) um empurrdo em fecho para permitir a fechadura elétrica de se desengatar.

01-05

0 1= 60% velocidade minima ... J5= 100% velocidade maxima.

4300

71 0! =HABILITADO

Regulacdo do espaco de acostagem em abertura MOTOR 1 / MOTOR 2

4400

Regulagio do espaco de acostagem em fecho MOTOR 1 / MOTOR 2

00-80

de min. & a max. B0 de rotagio que o motor realiza a velocidade minima configurada automaticamente pelo
painel de controle. A velocidade ndo é ajustavel.
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0

Nenhuma tentativa de novo fecho automatico.

0i-03

De 1 a 3 tentativas de novo fecho automatico.
Recomenda-se programar um valor menor ou igual ao parametro Ac.
0 novo fecho automético ocorre somente se o portdo esta completamente aberto.

00 | DESABILITADA. A fotocélula ndo estd ativa ou a fotocélula ndo esta instalada.

0 || STOP. O portdo para e permanece parado até o comando seguinte.

02 | INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de abertura, o portdo inverte imediatamente.

a3 STOI? TEMPOR_ARIO. O portdo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o portdo
continua a abrir.

{4 | INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o portdo para. Liberada a fotocélula, o portéo fecha.

{00 | DESABILITADA. A fotocélula ndo esté ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.

{0 || STOP. O portdo para e permanece parado até o comando seguinte.

02 | INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de fecho, o portdo inverte imediatamente.

a3 STOI? TEMPORARIO. O portdo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o portdo
continua a fechar.

04 | INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o portdo para. Liberada a fotocélula, o portdo abre.

]

Se a fotocélula estiver obscurecida, o portdo ndo pode abrir.

O

O portdo se abre quando recebe um comando de abertura mesmo se a fotocélula esta obscurecida.

ae

A fotocélula obscurecida envia o comando de abertura da porta.

0

DESABILITADA. A fotocélula ndo esta ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.

0l

STOP. O portdo para e permanece parado até o comando seguinte.

ae

INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de abertura, o portdo inverte imedia-
tamente.

03

STOP TEMPORARIO. O portdo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o portdo
continua a abrir.

a4

INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o portdo para. Liberada a fotocélula, o portdo fecha.

0

DESABILITADA. A fotocélula ndo esta ativa ou a fotocélula ndo esta instalada.

0

STOP. O portdo para e permanece parado até o comando seguinte.

ac

INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de fecho, o portdo inverte imediatamente.

03

STOP TEMPORARIO. O portdo para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, o portdo
continua a fechar.

a4

INVERSAO ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, o portdo para. Liberada a fotocélula, o portdo abre.

0

Se a fotocélula estiver obscurecida, o portdo ndo pode abrir.

0l

O portdo se abre quando recebe um comando de abertura mesmo se a fotocélula esta obscurecida.

ac

A fotocélula obscurecida envia o comando de abertura da porta.

17
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Desabilitada.

Habilitada. O cruzamento das fotocélulas FT1 ativa, ap6s 6 segundos, um comando de fecho.

Habilitada. O cruzamento das fotocélulas FT2 ativa, ap6s 6 segundos, um comando de fecho.

FT1 FT2 ST
] Contatos N.F. Configuragdo padrdo.
01 8k2 N.C. N.C.
ae N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.
0 N.C. N.C. 8k2
) 8k2 N.C. 8k2
i2 N.C. 8k2 8k2
3 8k2 8k2 8k2

Teste de fotocélulas desativado.

Teste de fotocélulas ativado APENAS na abertura.

Teste de fotocélulas ativado APENAS no fecho.

Teste de fotocélulas ativado na abertura e no fecho.

oo

-
o

O SMARTY 5R5/7R é SEMPRE REVERSIVEL.

E possivel mover a portinhola a mdo sem desbloguear o motor, tanto na abertura como no fecho, com e em
auséncia de alimentacdo de rede, com o motor parado.

ATENCAO: com a unidade de controle alimentada, considere a presenga da eventual fechadura elétrica.

]

O SMARTY 5R5/7R é REVERSIVEL APENAS em auséncia de alimentacdo.

Quando a unidade de controle é alimentada, o SMARTY 5R5/7R é IRREVERSIVEL tanto na abertura como no fecho,
até que a forga oposta do motor seja contrariada.

Em auséncia de alimentagdo é possivel mover a portinhola @ mao sem desbloquear o motor, tanto na aber-
tura como no fecho. -

ATENGAO: com a unidade de controle NAO alimentada e em aplicagdes de condominio o uso da fechadura
elétrica ¢ OBRIGATORIO.

ATENCAO!!! Desligue a alimentagdo de rede e a bateria (se houver) antes de remover da unidade de controlo
a caixa de terminais do motor ou qualquer um dos fios do motor.

0i-05

{0 I=travagem rapida/menor espago de paragem ... J5= travagem suave/maior espago de paragem.

0l

1 motor.

ae

2 motores. ATENGAO: Utilize 0 mesmo tipo de motores para ambas as portinholas.
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ao

Desativado.

ot

Ativado. Execute ou repita o procedimento de aprendizagem para adquirir os dados relativos a instalagdo.
NOTA: consulte o capitulo 12 para mais informagdes sobre o encoder absoluto.

ao

Borda sensivel NAO INSTALADA.

i

Contato N.F. (Normalmente Fechado). O portdo inverte somente no abertura.

0e

Contato com resisténcia de 8k2. O portdo inverte somente no abertura.

03

Contato N.F. (Normalmente Fechado). O portdo inverte sempre.

o4

Contato com resisténcia de 8k2. O portdo inverte sempre.

ao

Borda sensivel NAO INSTALADA.

0l

Contato N.F. (Normalmente Fechado). O portdo inverte somente no fecho.

ae

Contato com resisténcia de 8k2. O portdo inverte somente no fecho.

03

Contato N.F. (Normalmente Fechado). O portdo inverte sempre.

o4

Contato com resisténcia de 8k2. O portdo inverte sempre.

0

PASSO A PASSO.

0l

ABERTURA PARCIAL.

0c

ABERTURA.

03

FECHO.

04

STOP.

0s

Luz de cortesia. A saida COR é gerenciada pelo radio controlo. A luz permanece acesa enquanto o radio
controlo estd ativo. O pardmetro 19 é ignorado.

06

Luz de cortesia ON-OFF. A saida COR é gerenciada pelo radio controlo.
O radio controlo acende-apaga a luz de cortesia. O parametro 19 é ignorado.

o1

PASSO A PASSO com confirmagdo de seguranca. ¥

08

ABERTURA PARCIAL com confirmag&o de seguranca. ¥

09

ABERTURA com confirmagdo de seguranga.

10

FECHO com confirmagdo de seguranga.

(1 Pa a evitar que a pressdo involuntaria de uma tecla do radio controlo ative equivocadamente o portdo, é solicitada uma

confirmagdo de seguranca para ativar o comando. Exemplo: pardmetros 16 07 e 17 0 { configurados:

* Premindo a tecla CHA do comando de radio se seleciona a fungdo passo a passo, que deve ser confirmada até 2 s apds a
pressdo da tecla CHB do comando de radio. A pressdo da tecla CHB ativa a abertura parcial.

00 | A intermiténcia é regulada eletronicamente pelo lampejante.
0 ! | Intermiténcia lenta.
02 | Intermiténcia lenta na abertura, rdpida no fecho.

]

Desabilitada.

IMPULSIVA. A luz se ativa brevemente no inicio de cada manobra.

e

ATIVA. A luz permanece ativa por toda a duragdo da manobra.

03-50

de 3290 s. A luz permanece ativa apds o fim da manobra, pelo tempo programado.

92-39

de 2 a 9 minutos. A luz permanece ativa ap6s o fim da manobra, pelo tempo programado.

18

[y

PT



0o

Quando se ativa a fungdo reldgio, o portdo abre e permanece aberto. Qualquer comando dado € ignorado.

o

Quando se ativa a fungdo reldgio, o portdo abre e permanece aberto. Qualquer comando dado é ignorado.
Quando o portdo volta a estar completamente aberto reativa-se a fungdo reldgio.

a0

Desactivado. O parametro B2 n&o é exibido.

o

Fecho garantido habilitado.
Apds um tempo programado pelo parametro 82, a unidade de controlo ativa um pré-lampejo de 5 s, indepen-
dentemente do parametro A5, e depois fecha a porta.

ae

Fecho/abertura garantlda habilitada.

Se o portdo para apds um comando passo-a-passo, depois de um tempo, programado pelo pardmetro 8¢, a
unidade de controlo ativa um pré-lampejode 5 s (|ndependentemente do pardmetro AS) e o portdo se fecha
Se, durante a manobra de fecho, o portdo para apds a intervengdo da detegdo de obstaculo, depois de um
tempo, programado pelo parametro 82, o portdo fecha.

Se, durante a manobra de abertura, o portdo para apds a intervencgdo da detegdo de obstaculo, depois de um
tempo, programado pelo pardmetro BZ, o portdo abre.

0e-90

De 2 a 90 s de espera

92-55

De 2 a 9 min de espera

oo

Nenhuma gestdo.
Os valores de aceleragdo (pardmetros 34/35), desaceleragdo (parametros | i/ IZ) e velocidade (pardmetros
43/4 1) permanecem os que foram configurados.

Gestdo BASE.
Aceleragdo 34/35 lenta= 08.

ai Desaceleragdo ! {/ I2 suave=0H.
Velocidade 4/4 { a 70% 0¢.
Gestdo EVOLUIDA.

0z Aceleragdo 34/35 lenta= (0.

Desaceleragdo |1/ I2 suave=05.
Velocidade 40/4 | a60% 0 1.

oo

Desabilitado.

0!

Manutengdo habilitada pela duragdo do periodo = Valor do pardmetro 87 x10 horas.

ae

Manutengado habilitada pela duragdo do periodo = Valor do parametro 87 x100 horas.
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Desabilitada.

01-39

de 102990 horas se 86 T I.
de 100 a 9900 horas se 86 0c.
Limite de maximo: 9990 horas (além deste valor o alarme de manutengao é desabilitado definitivamente).

Restabelecimento aos valores-padrdo de fabrica
NOTA. Este procedimento somente é possivel se NAO estiver programada uma palavra-passe de protegdo

7 D

Atengdo! O restabelecimento cancela qualquer selegdo feita anteriormente, através do pardametro A | : certi-
fique-se de que todos os pardmetros estejam adequados na instalagdo.

E possivel restaurar os valores-padrdo de fabrica também intervindo nas teclas + (mais) e - (menos), como
indicado a seguir:

e Cortar a alimentagdo.

* Premir as teclas + (mais) e - (menos) e, mantendo-as premidas, dar alimentagao.

e Apos 4 s, o display pisca rE5-.

e Os valores-padrdo de fabrica foram restabelecidos.

Exemplo: 0! 23 45 67 B9 01 23

nO 0! Versdo HW.

nic3 Ano de produgdo.

nc 45 Semana de produgdo.
n3 &7

n183 Numero de série.
n50!

nb 3 Versdo FW.

Visualizagao do contador de manobras

O ndmero é composto dos valores dos pardametros de o a o | multiplicado por 100.

NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.

ATENCAO: o termo "manobra" indica qualquer ativagdo do motor (abertura ou fecho total / abertura
parcial / passo a passo, etc.).

ol01

olc3

Manobras realizadas.
Exemplo: J ! 23 x100 = 12.300 manobras

hO D!

hic3

Horas de manobra.
Exemplo: 0 { 23 =123 horas
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da i Dias de ignigdo.
die3 Exemplo: | 23 =123 dias.

P00 Procedimento de ativagdo da palavra-passe:
PEOD Inserir os valores desejados nos parametros F I, P2, P3 e FH.
300  Com as teclas UP a e/ou DOWN, ¥ visualizar o parametro £F.
Y00 * Premir por4sasteclas + e -,
e Quando o display piscar, a palavra-passe terd sido memorizada.
o

Procedimento de desbloqueio temporario:

Procedimento de apagamento da palavra-passe:

Desligar e religar a unidade de controlo. Verificar a ativagdo da palavra-passe (LP=0 ).

Inserir a palavra-passe.
Verificar que CP=00 .

Inserir a palavra-passe (CP=00).

Memorizar os valores de P {, P2, P3, P4 =00

Com as teclas UP a e/ou DOWN, ¥ Visualizar o pardmetro [F.

Premir por 4 s as teclas+e =.

Quando o display piscar, a palavra-passe terd sido apagada (os valores P {00, PZ00, P300 e PHOC
correspondem a “palavra-passe ausente”).

Desligar e religar a unidade de controlo.

00 | Protegdo desativada.

0 1 | Protegdo ativada.




12 Comandos e acessérios

i Os dispositivos de seguranga com contato N.F., se ndo instalados, devem ser ligados com ponte aos
prensadores COM, ou desabilitados modificando-se os parametros 50, 5 {, 53,54,73 e 4.

LEGENDA:

N.A. (Normalmente Aberto).
N.F. (Normalmente Fechado).

CONTACTO

DESCRICAO

13 (COR) 14
o

Saida para ligagdo a luz de cortesia (contacto puro) 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc 40 W (fig. 3).

16(+LAM) nls(COM)

Ligagdo do lampejante (24 Vdc - intermiténcia 50%) (fig. 2).
E possivel selecionar as programagdes de pré-lampejo pelo parametro AS e as modalidades
de intermiténcia pelo parametro 18.

17(+ES) 15(COM)

=N\
s

Entrada para ligagdo do bloqueio elétrico (12Vdc 15W) (fig. 2).
O funcionamento do do bloqueio elétrico é regulado pelo pardmetro 5.

18(+24V) 15(COM)

Alimentagdo para dispositivos externos. Veja as caracteristicas técnicas.

20(+5C) 19(COM)

Ligagdo do indicador luminoso de portdo aberto 24 Vdc 3 W (ver fig. 2)
O funcionamento do indicador luminoso € regulado pelo pardmetro AAB.

20(+SC) 19(COM)

Ligagdo do teste de fotocélulas e/ou battery saving (fig. 5-6).

E possivel ligar a alimentagdo dos transmissores (TX) das fotocélulas ao borne 20(SC).

Definir o pardmetro AB 0c para habilitar a fungdo de teste.

A unidade de controlo, a cada comando recebido, apaga e acende as fotocélulas para verifi-

car a correta mudanca de estado do contato.

E possivel ligar também, a alimentagdo de todos os dispositivos externos (receptor radio

S)étg‘rno excluido) para reduzir o consumo das baterias (se presentes). Configurar A8 03 o
a4.

ATENGAO! Se utilizar o contato 20(SC) para o teste das fotocélulas ou o funcionamento do

poupar bateria ndo é mais possivel ligar uma luz indicadora luminosa de portdo aberto.

22(FT2) 21(COM)

Entrada (N.F. ou 8.2 kOhm) para ligagdo das fotocélulas FT2 (fig. 4,5 e 6).

As fotocélulas FT2 sdo configuradas de fabrica com as seguintes programagdes:

— 5300 . Afotocélula FT2 esta desabilitada em abertura

— 5400 Afotocélula FT2 esta desabilitada em fecho

— 5501 . Se a fotocélula FT2 estiver obscurecida, o portdo abre quando recebe um
comando de abertura.

— 5700. Contato em entrada N.F. (normalmente fechado).

Se as fotocélulas ndo estdo instaladas, ligar com ponte os prensadores 22(FT2) - 21(COM)

ou programar os parametros 53 00 e 54 U0.

ATENCAO! Recomenda-se o uso de fotocélulas série R90/F4ES, G90/F4ES ou T90/F4S.

23(FT1) 21(COM)

Entrada (N.F. ou 8.2 kOhm) para ligagdo das fotocélulas FT1 (fig. 4, 5 e 6).

As fotocélulas FT1 sdo configuradas de fabrica com as seguintes programagoes:

— 5000 . Afotocélula intervém somente no fecho. Na abertura, é ignorada.

— 5102 . Durante o fecho, a intervengdo da fotocélula provoca a inversdo do movimento.

— 5201 . Se a fotocélula FT1 estiver obscurecida, o portdo abre quando recebe um
comando de abertura.

— 57 00. Contato em entrada N.F. (normalmente fechado).

Se as fotocélulas ndo estdo instaladas, ligar com ponte os prensadores 23(FT1) - 21(COM)

ou programar os pardmetros 5000 e 5 100.

ATENCAO! Recomenda-se o uso de fotocélulas série RO0/FAES, G90/FAES ou T90/F4S.

24(C0s2) 26(CoM)

Entrada (N.F. ou 8.2 kOhm) para ligagdo da borda sensivel.

A borda sensivel é configurada de fabrica com as seguintes programagdes:

— 480 . 0 bordo sensivel COS2 (NC contact) esta desabilitado.

Se a borda sensivel ndo esta instalada, ligar com ponte os prensadores 24(C0S2) - 26(COM)
ou programar o parametro 14 00.

25(COS1) 26(COM)

Entrada (N.F. ou 8.2 kOhm) para ligagdo da borda sensivel.

A borda sensivel é configurada de fabrica com as seguintes programagdes:

— 1307.Se a borda sensivel COS1 estd habilitada (NC contact) o portdo inverte sempre.

Se a borda sensivel ndo esta instalada, ligar com ponte os prensadores 25(COS1) - 26(COM)
ou programar o parametro 13 00.

27(ST) 26(COM)

Entrada de comando de STOP (N.F. ou 8.2 kOhm).

A abertura do contacto de seguranga provoca a paragem do movimento.
NOTA: o contato é ligado com ponte de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.
O contato é configurado de fébrica com as seguintes configuragdes:

— 57 00. Contato em entrada N.F. (normalmente fechado).
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CONTACTO DESCRICAO
29 (ANT) 30 Ligagdo da antena para receptor radio com conexdo.
@ Se utilizar a antena externa, utilizar cabo RG58; comprimento maximo recomendado: 10 m.
NOTA: evitar fazer unies no cabo.
32(0RO) 31(COM) | Entrada do contacto cronometrado pelo relégio (N.A.).
Q\c Quando se ativa a fungdo reldgio, o portdo abre e permanece aberto.
Quando o tempo programado pelo dispositivo externo (relégio) expirar, o portdo fecha.
33(AP) 37(COM) | Entrada do comando de abertura (N.A.).
) ATENCAO: a ativagdo persistente do comando de abertura ndo permite o fecho automatico;
a contagem do tempo de fecho automatico retoma ao libertar o comando de abertura.
34(CH) 37(COM) | Entrada do comando de fecho (N.A.).
0
35(PP) 37(COM) | Entrada do comando passo-a-passo (N.A.).
o 0 funcionamento do comando é regulado pelo pardmetro A4.

36(PED) 37(COM) | Entrada do comando de abertura parcial (N.A.).

o\c Nos automatismos com duas portinholas batentes, de fabrica, a abertura parcial provoca a
abertura total da PORTINHOLA 1.
Nos automatismos com uma portinhola batente, de fabrica, a abertura parcial é 50% da
abertura total.

ENCODER ABSOLUTO Encoder absoluto para motores Série SMARTY (veja a fig. 8).

(SMARTY/EMA) Em fase de aprendizagem do curso o encoder é consultado em posi¢cdo de completa abertura
e de completo fecho. Durante o funcionamento normal a consulta do encoder é feita a cada
ignicdo do motor, exceto no caso de inversdo apos a intervengdo da aresta sensivel, da detegdo
de obstaculo, das fotocélulas ou de um comando. )}

NOTA: O encoder absoluto é ligado em paralelo as fases do motor. E absolutamente normal
ouvir um breve sinal acustico (apito). Se ndo for ouvido, o encoder poderia estar desligado/
ausente ou danificado.

Para SMARTY REVERSIVEL: o encoder é montado e instalado de fabrica pela ROGER
TECHNOLOGY. ;

Para SMARTY IRREVERSIVEL: estd disponivel o cddigo de produto SMARTY/EMA para a in-
stalagdo do encoder no motor.

Habilite o encoder ao parametro 1! I | e realize o procedimento de aprendizagem do cur-
s0.

ATENGAO: Antes de executar a programacao do curso, verifique se vocé selecionou o mo-
delo de motor correto com o parametro A {. Uma configuragdo incorreta ndo permite que
o encoder absoluto funcione.

Em caso de alteragdo do pardmetro A I, com SMARTY/EMA instalado, repita o procedimen-
to de aprendizagem do curso.

RECEIVER CARD Conector para receptor radio com conexao.

A central tem, programadas de fabrica, duas fun¢des de comando a distancia via radio:
e PR1-comando de passo-a-passo (modificavel pelo parametro 16).
e PR2 - comando de abertura parcial (modificavel pelo pardmetro 17).

CARREGADOR DE Na auséncia de tensdo de rede a central é alimentada pelas baterias, o display exibe bAtE

BATERIAS e o lampejador ativa-se em frequéncia reduzida, até o restabelecimento da linha ou até

B71/BCHP quando a tens3o das baterias descer abaixo do nivel de seguranca. O display visualiza bELO
(Bateria com pouca carga) e a central ndo aceita nenhum comando.

Se a alimentagdo for suspensa quando o portdo estd em movimento, esta para e depois de
2 s e retoma a manobra interrompida automaticamente.

NOTA: se os tempos de atraso estiverem desabilitados (pardmetros 25 e 26) com o
funcionamento em bateria ativa-se de qualquer forma um tempo de atraso fixo de 1,5 s.
Para reduzir o consumo das baterias é possivel ligar o positivo da alimentagdo dos transmis-

KIT DE BATERIAS sores das fotocélulas ao prensador SC (veja fig. 5-6). Programar A8 03 ou AB O4. Deste

2x12 Vdc 4,5 Ah modo, _quand_o o portdo esﬁvgr completamente aberto ou completamente fechado, a cen-

(B71/BCHP/EXT) tral retira a alimentacdo dos dispositivos.

ATENCAO! para consentir a recarga, as baterias devem sempre estar ligadas a central ele-

5O TIPO AGM tronica. Verifique periodicamente, ao menos a cada 6 meses, a eficiéncia da bateria.

Para obter mais informagdes, consulte o manual de instalagdo do carregador de baterias B71/
BCHP.
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13

inalizacao das entradas de se

modalidade TEST)

guran¢a e dos comandos

Na auséncia de comandos ativados, premir a tecla TEST e verificar o que segue:

DISPLAY

CAUSA POSSIVEL

INTERVENGAO POR
SOFTWARE

INTERVENGAO TRADICIONAL

=

Contato STOP de seguranga aber-
to.
Selegdo errada do parametro 57.

Verifique a selegdo correta do
parametro 57.

Instalar um botdo de STOP (N.F.) ou
ligar com ponte o contato ST com o
contato COM.

c5

Borda sensivel COS1 n3o ligada ou
ligagdo errada.

Se ndo utilizada ou se desejar
excluir, programar o parametro
13 00

Se ndo utilizada ou se desejar excluir,
ligar com ponte o contato COS1 com
o contato COM.

oM

Borda sensivel COS2 ndo ligada ou
ligagdo errada.

Se ndo utilizada ou se desejar
excluir, programar o parametro
4 00

Se ndo utilizada ou se desejar excluir,
ligar com ponte o contato COS2 com
o contato COM.

£

Fotocélula FT1 ndo ligada ou liga-
¢do errada.
Selecdo errada do parametro 57.

Se ndo utilizada ou se desejar
excluir, programar o pardmetro
S50 00eS5! 00

Se ndo utilizada ou se desejar excluir,
ligar com ponte o contato FT1 com o
contato COM. Verificar a conexdo e as
referéncias ao sistema de ligagdo cor-
respondente (figura 4).

Fotocélula FT2 ndo ligada ou liga-
¢do errada.
Selegdo errada do pardametro 57.

Se ndo utilizada ou se desejar
excluir, programar o parametro
53 00e54 00

Se ndo utilizada ou se desejar excluir,
ligar com ponte o contato FT2 com o
contato COM. Verificar a conexdo e as
referéncias ao sistema de ligagdo cor-
respondente (figura 4).

(=]

()
LI

Na auséncia de comando vo-
luntdrio o contato (N.A) poderia

estar com defeito ou a ligagdo com
um botdo poderia estar errado.

n]
L

[l
[N

Verifique os contatos PP - COM e as
ligacGes ao botdo.

Verifiqgue os contatos CH - COM e as
ligagOes ao botdo.

Verifique os contatos AP - COM e as
ligagGes ao botdo.

Verifique os contatos PED - COM e as
ligacGes ao botdo.

Na auséncia de comando o contato
(N.A) poderia estar com defeito ou
a ligagdo com o timer poderia estar
errado.

Verifiqgue os contatos ORO - COM. O
contacto ndo deve ser ligado com pon-
te se ndo usado.

NOTA: premir a tecla TEST para sair dela modalidade TEST.
Recomenda-se realizar a resolugdo das sinalizagdes do estado dos dispositivos de seguranga e das entradas
sempre na modalidade “intervencdo por software”.
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14 Sinalizagdo de alarmes e anomalias

PROBLEMA

SINALIZACAO
DE ALARME

CAUSA POSSIVEL

INTERVENGAO

O portdo nao abre ou
nao fecha.

LED POWER apagado

Auséncia de alimentagdo.

Verificar o cabo de alimentagdo.

LED POWER apagado

Fusivel queimado.

Substituir o fusivel.
Recomenda-se remover o fusivel somen-
te na auséncia de tensdo de rede.

OF 5t

Anomalia na tensdo de alimen-
tagdo de entrada.
Inicializagdo da central falhada.

Remover a alimentagdo, aguardar 10 s e
religar a alimentagdo.

Se o problema persistir, entre em contato
com o revendedor autorizado local para
verificagdo e possivel assisténcia.

Ao pressionar a tecla TEST, é possivel
ocultar temporariamente o erro e consul-
tar os parametros do painel de controle.

Pr Ot

Detetada sobrecarga no inver-
ter.

Premir duas vezes a tecla TEST ou dar
3 comandos em sucessdo.

S5ECU

Ligagdo errada a SEC1-SEC2 do
transformador.

Troque a conexdo entre SEC1 e SEC2.

dA ER

Dados de comprimento de cur-
so errados.

Pressione a tecla TEST e controle ofs)
dispositivo(s) de seguranga em alarme e as re-
spetivas ligagdes dos dispositivos de seguranga.

Verifique o posicionamento correto dos ba-
tentes mecdnicos do MOTOR 1 e MOTOR 2.
Repetir o procedimento de aprendizagem.

Foi alterado o pardmetro 7 .

Por cada alteragdo do parametro, o visor exibe
a mensagem de solicitagdo de dados de posi-
¢do dALA . Pressione a tecla PROG até quan-
do no visor for exibido APP- e repita o procedi-
mento de aprendizagem (veja o cap. 9).

Mok

Motor 1 ndo conectado.

Verificar o cabo do motor.

Mokd

Motor 2 ndo conectado.

Verificar o cabo do motor.

FUSE

Fusivel F1 queimado.

Se a unidade de controlo esti-
ver no modo bateria, a sinaliza-
¢do ndo é visivel.

Substituir o fusivel.
Recomenda-se remover o fusivel somen-
te na auséncia de tensdo de rede.

Exemplo:
5 EE
cIEE

Erro nos parametros de confi-
guragdo.

Programar corretamente o valor de confi-
guragdo e guarda-lo.

Em il

Encoder do MOTOR 1 ndo re-
sponde, ausente ou avariado.

Verifique a ligagdo do encoder. Se o problema
persistir aconselha-se substituir o encoder.

Erc |

Encoder do MOTOR 2 ndo re-
sponde, ausente ou avariado.

Verifique a ligagdo do encoder. Se o problema
persistir aconselha-se substituir o encoder.

Enld

Erro de comunicagdo entre a
unidade de controlo e encoder
do MOTOR 1.

Verifique a ligagdo do MOTOR 1.

Encc

Erro de comunicagdo entre a unidade
de controlo e encoder do MOTOR 2.

Verifique a ligagdo do MOTOR 2.

Ern i3

Mau funcionamento pouco rele-
vante do Encoder do MOTOR 1.

Verifique a ligagdo do MOTOR 1. Verifique a
tensdo de alimentagdo da unidade de controlo.

Encd

Mau funcionamento pouco rele-
vante do Encoder do MOTOR 2.

Verifique a ligagdo do MOTOR 2. Verifique a
tensdo de alimentagdo da unidade de controlo.

En 4

Mau funcionamento do ima do
Encoder do MOTOR 1.
Erro grave do Encoder.

Se o problema persistir aconselha-se sub-
stituir o encoder.

ErncH

Mau funcionamento do ima do
Encoder do MOTOR 2.
Erro grave do Encoder.

Se o problema persistir aconselha-se sub-
stituir o encoder.

Ern IS

Detegdo errada da posi¢do do
MOTOR 1 em relagao ao cum-
primento do curso.

Verifique a configuragdo do parametro
A { e repita o procedimento de aprendiza-
gem. Se o problema persistir aconselha-
se substituir o encoder.

Enc5

Detegdo errada da posi¢do do
MOTOR 2 em relagao ao cum-
primento do curso.

Verifique a configuragdo do parametro
A ! e repita o procedimento de aprendiza-
gem. Se o problema persistir aconselha-
se substituir o encoder.
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PROBLEMA

SINALIZACAO
DE ALARME

CAUSA POSSIVEL

INTERVENGAO

O portdo nao abre ou
nao fecha.

Enc5

Detegdo errada da posi¢do do
MOTOR 2 em relagdo ao cum-
primento do curso.

Repita o procedimento de aprendizagem.
Se o problema persistir aconselha-se sub-
stituir o encoder.

beLd
(btLO)

Baterias descarregadas.

Espere o restabelecimento da tensdo da
rede.

O procedimento de
aprendizagem ndo se
conclui.

RPPE

A tecla TEST foi premida erro-
neamente.

Repetir o procedimento de aprendizagem.

Os dispositivos de seguranca
estdo em alarme.

Pressione a tecla TEST e controle o(s)
dispositivo(s) de seguranga em alarme e
as respetivas ligagdes dos dispositivos de
seguranga.

Excessiva queda de tensdo.

Repetir o procedimento de aprendizagem.
Verificar a tensdo de rede

AP PL

Erro de comprimento de curso.

Coloque o portdo na posigdo de fecho
completo e repita o procedimento.

O radio controlo tem
pouca capacidade

e ndo funciona com
0 automatismo em
movimento.

A transmissdo radio estd impe-
dida por estruturas metalicas e
paredes em concreto.

Instalar a antena ao externo.

Baterias descarregadas.

Substituir as baterias dos transmissores.

O lampejante ndo
funciona.

Lampada / LED queimados ou
fios do lampejante desligados.

Verificar o circuito de LED e/ou os fios.

Com portdo parado, a
luz intermitente ativa-
se em intervalos regu-
lares (1 s ligada e 4 s
desligada)

AS5E
(ASSt)

Alarme de manutengdo.

Efetuar a manutengdo da planta.

Para reiniciar o alarme, desbloqueie a
protegdo introduzindo a palavra-passe
(CP 00) e pressione TESTE durante 5 s.
O visor mostra AS5t seguido por UPdE
intermitente por 4 segundos: para reini-
ciar o alarme mantenha pressionada a
tecla test até a visualizagdo de done. Ao
libertar a tecla test o visor exibe abrt e o
alarme ndo reinicia.

O numero de horas H3-H | é armazenado
pela unidade de controlo e a contagem é
renovada.

NOTA: ap0ds ultrapassar as 9990 horas de
manobra, o alarme de manutencdo é de-
sabilitado definitivamente.

Sinalizagdo visual P05
e sinal acustico con-
textual.
(apenas com SMAR-
TY/EMA)

ds |

(POS1)

Sinalizagdo de leitura da
posi¢do do MOTOR 1 a ser
executada.

Por cada inicio de manobra a unidade de
controlo determina a posigdo do MOTOR
1.

Se a leitura ndo for executada corretamen-
te, o visor exibe En { 1.

POSE
(POS2)

Sinalizagdo de leitura da
posi¢do do MOTOR 2 a ser
executada.

Por cada inicio de manobra a unidade de
controlo determina a posi¢do do MOTOR 2.
Se a leitura ndo for executada corretamen-
te, o visor exibe Enc .

O indicador luminoso
de portdo aberto ndo
funciona.

Ldmpada queimada ou fios
desligados.

Verificar a lampada e/ou os fios.

O portdo ndo realiza a
manobra desejada.

Fios do motor invertidos.

Inverter dois fios no prensador X-Y-Z o Z-
-Y-X.

NOTA: Premindo a tecla TEST apaga-se momentaneamente a sinalizagdo de alarme.
Ao receber um comando, se o problema ndo foi resolvido, aparece novamente no display a sinalizagdo de

alarme.
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15 Diagnosticar - Modo INFO

TEST Cx + TEST
~ (R [ | I ) ) .
S U] [ [ g | R N [ W) [ ) v S EE R
XSS’K U & ;

O Modo INFO permite visualizar alguns valores medidos pela unidade de controlo EDGE1.
A partir do modo “Visualizagdo de comandos e dispositivos de seguranga” e com o motor parado, pressione
por 5 s a tecla TEST. A unidade de controlo exibe em sequéncia os seguintes valores:

Parametro Fungdo
P3.25 Veja por 3 s a versdo do firmware da unidade de controlo.
Trlt f Crled Exibe a localizagdo em que se encontra o MOTOR 1 / MOTOR 2 expressa em rotacdes ho momento
- - da verificagdo, em relagdo ao comprimento total.
Lo | Lunc | Exibe o comprimento total do curso programado do MOTOR 1 / MOTOR 2, expresso em rotagdes
P P2 | Indica a velocidade de rotagdo do MOTOR 1/ MOTOR 2 expressa em rotagdes por minuto (rPM).
Exibe a corrente absorvida pelo motor, expressa em Ampéres (exemplo: J i6.5 =16.5 A).
RAP 1 AMAPZ | se o MOTOR 1 / MOTOR 2 estiver parado a corrente absorvida é igual a 0. Dando um comando é
possivel detetar a corrente consumida.
Indicador de status bom do sistema. Com o motor parado é possivel observar uma eventual sobre-
carga ou uma tensdo de rede demasiado baixa. Basear-se nos seguintes valores:
bUS tensdo de rede = 230 Vac (nominal), buS= 37.6
tensdo de rede = 207 Vac (-10%), bUS= 33.6
tensdo de rede = 253 Vac (+10%), bUS=4 (.
Exibe a corrente usada corrigir quaisquer esforcos detetados pelo MOTOR 1 / MOTOR 2, por exem-
plo, devido a baixa temperatura exterior, medida em Ampéres (porex.:0=0A...4=+3 A). Na partida
ChP CMP2 | do automatismo de completamente aberta ou completamente fechada, se a unidade de controlo
detetar um esforgo maior em relagdo ao memorizado em fase de aprendizagem do curso, automati-
camente aumenta a corrente a fornecer para o MOTOR 1 / MOTOR 2.
Exibe o limite de corrente em que a detecdo de obstdculos intervém (anti-esmagamento) do MOTOR
ASC | A5C2 1/MOTOR 2, expressa em Ampeéres. O valor é automaticamente calculado pela unidade de controlo
- - na base das defini¢des dos parametros 30, 3 | e 3¢2.
Para um funcionamento correto do motor Fv”7F‘ deve ser sempre inferior ao valor ASC.
Indica o tempo necessario para o motor detetar um obstaculo conforme as configuragdes do
Ll L nd parametro 3 1/32 expresso em segundos.
Por exemplo: 1.000 =1s/0.120 =0.12 s (120 ms). Certifique-se de que o tempo de intervengao
seja superiora 0,3 s.
Indicador de bom estado do MOTOR 1 / MOTOR 2. Em condigdes normais o valor € inferior a 500. Se
AbS | Abse |© valor for superior a 2000 a unidade de controlo blogueia o0 motor. Um valor acima de 500 indica uma
qualidade do cabo de conexdo inadequada para a instalagdo ou que o cabo de conexdo é demasiado
longo ou com uma secgdo inadequada ou um problema elétrico no motor brushless.
Se o painel de controle conhece a posi¢do das portinholas, no momento do controlo, o visor mostra:
UP__  posigdo conhecida, funcionamento normal.
LP UP . posicdo desconhecida da PORTINHOLA 1, fase de recuperagdo da posicdo em andamento.
UP . posicdo desconhecida da PORTINHOLA 2, fase de recuperagdo da posicdo em andamento.
UP i@ posigdo desconhecida de ambas as portinholas, fase de recuperagdo da posi¢cdo em andamento.
Ind|ca o estado do automatismo (Aberto/Fechado).
OC OP automatismo em fase de abertura (motor ativo).
oc 0P CL automatismo em fase de fecho (motor ativo).
0P -0 automatismo completamente aberto (motor ndo ativo).
0P - automatismo completamente fechado (motor ndo ativo).
UF UF U_ foi detetada uma tens3o de rede demasiado baixa ou uma sobrecarga.
UF _H foi detetada uma sobrecarga no inversor.
Exibe o numero de horas restantes quando o alarme de manutengdo definido expirar. O numero é
precedido pelo sinal — (menos). Se o nimero de horas que faltarem for com 4 digitos, o sinal — (me-
HOUF nos) é substituido por um ponto.Exemplo: -1234 horas até a alerta de manutengdo =.1234
Pressione {,(DOWN): sdo exibidas as horas da tltima manutengdo realizada. A primeira manutengdo
é indicada como 0.0.0.0. .
Pressione M (UP): volta-se a exibicdo das horas restantes.
bloc Exibe 00= travdo motor ndo ativo; 10= travdo motor 1 ativo; 02= travdo motor 2 ativo; 12= travdo
- motor ativo em ambos os motores; -- -- =fungdo de travdo ndo disponivel.

e Se a unidade de controlo ligou apenas um motor, sdo exibidos apenas os parametros referentes ao
“MOTOR 1”.
e Para se deslocar entre os pardmetros use as teclas + / - . Apds alcangar o Ultimo pardmetro deve-se voltar
para tras.
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* No Modo INFO € possivel ativar o automatismo para verificar em tempo real o seu funcionamento.

e E possivel controlar os dois motores em separado no modo COM OPERADOR PRESENTE, ignorando os
dispositivos de seguranga instalados (fotocélulas, arestas sensiveis, STOP) e a mensagem de solicitagdo
de dados de posigéo "dAEA" com excegﬁo da detegdo de obstaculo. O controlo do MOTOR 1 é possivel

quando no visor sdo exibidos: Lt {, P {, ANP | e ABS {; o controlo do MOTOR 2 é possivel quando sdo
exibidos Cnt2, ~PM2, AMNPE e ABSCE.
Exemplo:
1-CARREGAR 2-EMITIR 3-RE-CARREGAR
ou ABRE FECHA  ABRE FECHA ABRE FECHA
ou ¥ A& o VW ou W
N ke
z dentrols ~
< 2

¢ O MOTOR em causa ativa-se durante a abertura pressionando a tecla A"SETA PARA CIMA", ativa-se
durante o fecho pressionando a tecla W"SETA PARA BAIXO".

e Por razdes de seguranga, para ativar a fungdo (abertura/fecho) com OPERADOR PRESENTE: pressione a
tecla, liberte-a e dentro de 1 s volte a pressiona-la de novo mantendo-a pressionada. A ativagdo termina
com a libertagdo da tecla.

AATENCAO: Durante o controlo, a contagem das rotagées do motor (posicdo) é atualizada mas o
controlo sobre o deslocamento das portinholas poderia causar problemas. Antes de sair do modo
INFO, é recomendado reposicionar as portinholas adequadamente

e Para sair do Modo INFO pressione durante alguns segundos a tecla TEST.

16 Desbloqueio mecénico

Na auséncia de tensdo é possivel desbloquear o portdo, conforme mostrado no manual de uso e manutengdo
do automatismo.Ao restaurar a tensdo e ao receber o primeiro comando, a unidade de controlo inicia uma
manobra de abertura para o modo de recuperagdo da posigdo (veja o capitulo 17-18).

Para SMARTY 5R5 / SMARTY 7R: Em auséncia de tensdo ou 5400, é possivel abrir e fechar manualmente o
portdo sem desbloquea-lo, com o motor parado. ;

O encoder absoluto SMARTY/EMA (instalado de fabrica em SMARTY REVERSIVEL e opcional para SMARTY
IRREVERSIVEL) permite a unidade de controlo a recuperagdo imediata da posigdo por cada novo comando recebido.

17 Modo de recuperagao de posi¢do SEM encoder absoluto

Depois de uma interrupgdo de energia ou apds de detetar um obstaculo por trés vezes consecutivas na
mesma posi¢do, a unidade de controlo, com o primeiro comando, inicia uma manobra no modo de
recuperacdo da posigdo.

Apds a recepgdo de um comando, o portdo comega uma manobra em baixa velocidade. O lampejante se
ativa com uma sequéncia diferente do funcionamento normal (3 s aceso, 1,5 s apagado).

Nesta fase, a unidade de controlo recupera os dados da instalagdo. Atengdo: ndo dé comandos nessa fase,
até o portdo realizar uma manobra completa para ambas as portinholas.

Se desbloquear de completamente aberto ou completamente fechado com a unidade de controlo
alimentada, leve de novo as portinholas nas posigﬁes em que o portdo se encontrava para voltar a bloquea-
lo. No primeiro comando recebido, o portdo ira retomar o funcionamento normal.

ATENGAO: E aconselhavel no libertar o portdo numa posicdo intermédia, a fim de evitar a perda dos dados
de posicionamento do portdo (veja os dados Cnt | / Lrkc no modo INFO) Nesse caso, é necessario realizar
uma recuperagdo de posi¢ao.

Se as portinholas ndo puderem ser recolocadas na mesma posicdo em que se encontravam antes da
movimentagdo manual, os dados relativos as suas posigdes serdo perdidos, portanto:
1. As portinholas invertem nos batentes mecanicos (detegdo do obstaculo).
2. A ativagdo de um comando Passo Passo (PP) ativa a manobra oposta (exemplo: se o portdo estava a fechar,
abre).
3. A central deteta uma anomalia na contagem de giros do motor e automaticamente:
¢ ativa o modo de recuperagdo da posi¢do;
e para os motores por 0.4 s.
e as portinholas retomam a manobra em velocidade baixa até chegarem em batida.
® ao subsequente comando Passo Passo (PP), as portinholas efetuam a manobra em velocidade baixa,
novamente.
4. Deixe que as portinholas executem uma manobra completa para restabelecer o modo de funcionamento
normal.

191

PT



PT

18 Modo de recuperagédo da posicdo COM encoder absoluto
(apenas série SMARTY)

Depois de uma interrupgdo de tensdo ou o desbloqueio do portdo, com o primeiro comando recebido a
unidade de controlo recupera imediatamente a posi¢do das portinholas, gragas ao encoder absoluto.

No caso em que a unidade de controlo detetar uma posicdo errada das portinholas, ird corrigir
automaticamente o erro.

Exemplo: se receber um comando de fecho, mas as portas ndo puder fechar, realize um comando de completa
e apos 1s fecha-se (mesmo que o fecho automético ndo esta ativado), de modo a restaurar a posi¢do correta
ATENCAO: ndo dé comandos nessa fase, até o portdo realizar uma manobra completa para ambas as
portinholas.

19 Teste

e Ligue a alimentagdo.

Verifique o sentido de rotagdo correto dos automatismos. Se o movimento das portinholas for errado,

inverta dois fios qualquer do prensador X-Y-Z de o motor.

Verificar o correto funcionamento de todos os comandos ligados.

Verificar o curso e as desaceleragdes.

Verificar o respeito as forgas de impacto.

Verificar a correta intervengdo dos dispositivos de seguranga.

Se o teste de fotocélulas estiver ativado, verifique a sua operagdo obscurecendo as fotocélulas e dando um

comando: as portinholas ndo devem se mover.

Caso esteja instalado o kit baterias, retire a alimentagdo de rede e verifique o seu funcionamento.

e Retire a alimentagdo de rede e as baterias (se presentes) e volte a alimentar. Verifique a finalizagdo correta
da fase de recuperacdo de posi¢do tanto em abertura como em fecho.

e Nos automatismos SMARTY com encoder absoluto instalado, corte a alimentagdo e volte a ligd-la. Dé
um comando e verifique se a velocidade e as desaceleragdes sdo corretas. A manobra de recuperagdo da
posigdo ndo é executada. ;

e Con b4 0! (apenas SMARTY REVERSIVEL) verifique se com os motores parados as portinholas estejam
bloqueadas.

20 Manutengio

Realize uma manutengdo programada a cada 6 meses.

Verificar o estado de limpeza e o funcionamento.

Se houver sujidade, humidade, insetos ou outros, remover a alimentagdo e limpar a placa e o contentor.
Realizar novamente o procedimento de teste.

Se for percebida oxidagdo no circuito impresso, avaliar a substituicdo.

Verifique periodicamente a eficiéncia da bateria.

Verifique a eficiéncia da travagem dos motores SMARTY 5R5 e 7R.

21 Descarte

O produto deve ser desinstalado sempre por pessoal técnico qualificado, utilizando os procedimentos

adequados para a correta remogdo do produto. Este produto é constituido de diversos tipos de

materiais; alguns podem ser reciclados, e outros devem ser descartados por meio de sistemas de
reciclagem ou descarte previstos pelos regulamentos locais para esta categoria de produto.

E proibido jogar este produto nos rejeitos domésticos. Realize a “recolha separada” para o descarte,
de acordo com os métodos previstos pelos regulamentos locais; ou retorne o produto ao vendedor no
momento da aquisigdo de um novo produto equivalente. Regulamentos locais podem prever pesadas sangoes
em caso de descarte abusivo deste produto. Atengdo! algumas partes do produto podem conter substancias
poluentes ou perigosas; se dispersas, podem causar efeitos danosos ao ambiente e a saide humana.
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22 Informagoes adicionais e contatos

Todos os direitos relativos a esta publicagdo sdo de propriedade exclusiva de ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY se reserva o direito de fazer alteragdes sem aviso prévio. Copias, digitalizagdes,
alteragdes ou modificagdes sdo expressamente proibidas sem o consentimento prévio por escrito da ROGER
TECHNOLOGY.

AROGERTECHNOLOGY reserva-se o direito de fazer, a qualquer momento, modificagdes ou aperfeicoamentos
que ndo impliguem uma troca de versdao FW.

Na auséncia de revisdo do manual de instrugdes, entende-se que as instrugdes valem para esta e as
posteriores versdes FW da central de comando.

Este manual de instrugGes e as adverténcias de uso para o instalador sdo fornecidos em formato de papel e
inseridos na caixa do produto correspondente.

O formato digital (PDF) e todas as eventuais atualizagbes futuras estdo disponiveis na drea reservada do
nosso site internet www.rogertechnology.com/B2B na secgdo Self Service.

SERVICO AOS CLIENTES ROGER TECHNOLOGY:

ativo: de segunda-feira a sexta-feira
das 8:00 as 12:00 - das 13:30 as 17:30
Telefone:  +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Para eventuais problemas ou solicitagdes sobre o automatismo, pedimos que preencha online o médulo
“REPARACOES”, conectando-se ao nosso sitio www.rogertechnology.com/B2B na secio Self Service.

23 Declaragdo de conformidade

O abaixo-assinado, representante do seguinte fabricante

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo dl Mogliano V.to (TV)

DECLARA que o aparelho descrito em seguida:

Descri¢do: Central de comando para portdes automaticos

Modelo: EDGE1

sta em conformidade com as disposi¢cdes de lei que transpdem as seguintes diretivas:
—2006/42/CE; —2004/108/CE; —2011/65/CE

E que foram aplicadas todas as normas e/ou especificacdes técnicas indicadas a seguir:
EN 61000-6-3; EN 61000-6-2

Ultimos dois algarismos do ano em que foi fixada a marcagéo C€ 17. ,)
..
Local: Mogliano V.to Data: 03-01-2017 Assinatura Z&w -

PT
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1 Algemene waarschuwingen

Opgelet: een verkeerde installatie kan ernstige schade veroorzaken. Lees de aanwijzingen
e \ aandachtig door voordat het product wordt geinstalleerd.
Deze handleiding voor de installatie is uitsluitend bestemd voor gekwalificeerd personeel.
ROGER TECHNOLOGY kan niet aansprakelijk gesteld worden voor de gevolgen van oneigenlijk gebruik, of
ander gebruik dan hetgene waarvoor het product is bestemd en wordt aangeduid in deze handleiding.
De installatie, de elektrische aansluitingen en de afstellingen moeten uitgevoerd worden door gekwalificeerd
personeel met inachtneming van de regels van de kunst en de geldende normenstelsels.
Voordat de installatie wordt uitgevoerd, moet gecontroleerd worden dat het product intact is.
Voorzie op het stroomtoevoernet een scheidingsschakelaar met openingsafstand tussen de contacten van
minstens 3 mm.
2 Controleer dat voor de elektrische installatie een aardlekschakelaar en een geschikte beveiliging

tegen overbelasting aanwezig is met inachtneming van de regels van de kunst en de geldende

normenstelsels.
Sluit, indien gevraagd, de automatisering aan op een doeltreffend aardingssysteem zoals wordt aangegeven
door de geldende veiligheidsnormen.
De Europese normen EN 12453 en EN 12445 bepalen de minimum vereisten voor de gebruiksveiligheid
van automatische deuren en poorten. Ze voorzien meer bepaald het gebruik van krachtbegrenzingen en
van veiligheidsinrichtingen (gevoelige platforms, immateriéle barriéres, dodemanswerking, enz) om de
aanwezigheid van personen of voorwerpen te detecteren die in eender welke omstandigheid botsingen
beletten.
Indien de veiligheid van de installatie zich baseert op de begreinzing van de impactkrachten is het noodzakelijk
om de controleren dat de automatisering geschikte kenmerken en prestaties heeft om de geldende normen
te respecteren.
De installateur moet de impactkrachten meten en moet op de bedieningsregeleenheid de waarden van de
snelheid en het koppel selecteren die aan de gemotoriseerde deur of poort toestaan dat de beperkingen
worden gerespecteerd die zijn aangeduid in de normen EN 12453 en EN 12445.
Schakel de stroomtoevoer uit voordat eender welke handeling wordt uitgevoerd. Schakel de eventuele
bufferbatterijen los, indien aanwezig. Voor de eventuele herstelling of vervanging van de producten mogen
uitsluitend originele reserveonderdelen gebruikt worden.
De verpakkingsmaterialen (plastic, polystyreen, enz.) mogen niet verspreid worden in het milieu en moeten
uit de buurt van kinderen gehouden worden omdat ze een gevarenbron zijn.

2 Beschrijving product

De regeleenheid EDGE1 a 36V bestuurt in de modus sensorless 1 of 2 brushless motoren ROGER voor
toepassingen op grote of zware poortvleugels.

Let op voor de instelling van de parameter Al. Een verkeerde instelling kan storingen van de werking van
de automatisering veroorzaken.

Gebruik hetzelfde type van motoren voor beide poortvleugels bij installaties van automatiseringen met
twee poortvleugels.

Regel de snelheid, de vertragingen en het uitstel bij opening en sluiting op geschikt wijze voor het type van
installatie. Let op voor de correcte overlapping van de poortvleugels.

Er wordt aanbevolen om accessoires en bedienings- en veiligheidsinrichtingen van ROGER TECHNOLOGY te
gebruiken. Er wordt aanbevolen om fotocellen van de technologie F4ES of F4S te installeren.

%
3 Update versie P3.25

1. Toevoegingen par. A9 en par. {0 voor motoren: BE20/200/HS, SMARTY5 / SMARTY7, SMARTY7R,
SMARTY5R5, SMARTY4HS, BH23/252/HS, BR21/351/HS, BE20/400.

2. Selectiewaarden de Vertragings voor SMARTY-motoren toegevoegd.

3. Toevoegingen par. 43 en 44 voor alle SMARTY-motoren waarop SMARTY / EMA is geinstalleerd

4. Nieuwe alarm / waarschuwingsfunctie OF5E toegevoegd.
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4 Technische kenmerken product

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX
VOEDINGSSPANNING 230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac + 10% 50/60 Hz
MAXIMUM VERMOGENSVERBRUIK 600 W
ZEKERINGEN F1 = 20A (ATO257) bescherming vermogenscircuit motoren

F2 = 4A (ATO257) bescherming elektrosloten
F3 = 3A (ATO257) bescherming voedingen accessoires
F4 =T2A (5x20 mm) bescherming primair circuit

transformator
AANSLUITBARE MOTOREN 2
VOEDING MOTOR 36 Vac, met automatisch beveiligde inverter
SOORT MOTOR sinusoidaal brushless (ROGER BRUSHLESS)
SOORT MOTORBESTURING veldgericht (FOC), sensorless
NOMINAAL VERMOGEN MOTOR 60 W
MAXIMUM VERMOGEN PER MOTOR 250 W
MAXIMUM VERMOGEN KNIPPERLICHT 25 W (24 Vdc)
INTERMITTENTIE KNIPPERLICHT 50%
MAXIMUM VERMOGEN WELKOMST- 100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (zuiver contact)
VERLICHTING
VERMOGEN LICHT POORT GEOPEND 3 W (24 Vvdc)
VERMOGEN ELEKTROSLOT 15 W (12 Vdc)
VERMOGEN UITGANG ACCESSOIRES 20 W 24 Vdc (750 mA)
BEDRIJFSTEMPERATUUR
J/-ZOT /H[+55°C
BESCHERMINGSGRAAD IP54
AFMETINGEN PRODUCT afmetingen in mm 330x230x115 Gewicht: 3,9 kg

De som van het verbruik van alle aangesloten accessoires mag de gegevens van het maximum
A vermogen niet overschrijden die zijn aangeduid in de tabel. De gegevens worden ENKEL gegarandeerd
met originele accssoires van ROGER TECHNOLOGY. Het gebruik van niet originele accessoirs kan
storingen veroorzaken. ROGER TECHNOLOGY kan niet aansprakelijk gesteld worden voor foute of niet
conforme installaties.
Alle aansluitingen worden beschermd door zekeringen, zie de tabel. De welkomstverlichting behoeft een
externe zekering.

5 Beschrijving aansluitingen

Voer de aansluitingen uit zoals is aangeduid in afb. 1-2.

TRANSFORMER

Controleer, met behulp van een tester, de wisselspanning in Volt op de
aansluiting van de primaire voeding. Voor de perfecte werking van
Brushless automatiseringen moet de spanning van de primaire
netvoeding 230Vac (115 Vac) + 10% zijn.

Als de gemeten spanning niet overeenstemt met de bovenvermelde
gegevens, of niet stabiel is, kan het zijn dat de automatisering NIET
doeltreffend werkt.

220+230
1. '
(<) o
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5.1 Elektrische aansluitingen

AANSLUITING NETSPANNING - REGELEENHEID
Voeding 230 Vac +10% (115 Vac +10%: EDGE1/115/BOX)

AANSLUITING REGELEENHEID - MOTOREN L kabel

1:10 m 10+30 m
Motor 1 3x2,5mm?  3x4 mm?
Motor 2 3x2,5mm?  3x4 mm?
AANSLUITING REGELEENHEID - ACCESSOIRES L kabel = 1+20 m
Fotocellen - Ontvanger 4x0,5 mm?
Fotocellen - Zender 2x0,5 mm?
Toetsenbord H85/TDS - H85/TTD (aansluiting van 3%0.,5 mm?
regeleenheid naar kaart decoder H85/DEC-H85/DEC2) G
Sleutelschakelaar R85/60 3x0,5 mm?

AANSLUITING REGELEENHEID - KNIPPERLICHT
Voeding 24 Vdc LED (25 W max, intermittentie ~ 2x1 mm?

50%) (max 10 m)
AANSLUITING REGELEENHEID - L kabel
CONTROLELAMP POORT GEOPEND 1:20m
Voeding 24 Vdc (3 W max) 2x0,5 mm?
AANSLUITING REGELEENHEID - L kabel
WELKOMSTVERLICHTING 1:20m
Voeding 230 Vac (100 W) 2x1 mm?

AANSLUITING REGELEENHEID - ANTENNE

Kabel type RG58 max 10 m

BESCHRIJVING

Zekering 5x20 T2A.

ADVIES: in geval van nieuwe installa-
ties wordt aanbevolen om kabels
. 3x2,5mm?van max. 10 m te gebrui-
= ken voor de aansluiting tussen de
motor en de regeleenheid.
In geval van bestaande installaties moeten
de diameter en de condities van de kabels
gecontroleerd worden. Oude kabels of ma-
teriaal vervaardigd met oude technologieén,
vooral met diameter 3x1,5mm?, kunnen de
doeltreffendheid van de digitale Brushless
motor verminderen.
OPMERKING: Er wordt aanbevolen om geen
kabels met diameter 3x1,5mm? te gebruiken.

Aansluiting op netvoeding 230 Vac £10% (115 Vac + 10% 60Hz).

Secundaire ingang transformator voor voeding motor 26 Vac (SEC1) en voor voe-
ding logica en randapparatuur 19 Vac (SEC2).
OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNO-

LOGY.
SEC2 SEC1
X-Y-Z Aansluiting MOTOR 1 - ROGER brushless.
m Opgelet! Als de motor in de tegengestelde richting draait, is het voldoende om
Y twee van de drie draden van de aansluiting van de motor om te wisselen.
)I(—®—ZI Controleer de aansluiting op afb. 1.
Z-Y-X Aansluiting MOTOR 2 - ROGER brushless.
% Opgelet! Als de motor in de tegengestelde richting draait, is het voldoende om
twee van de drie draden van de aansluiting van de motor om te wisselen.
TV | de drie drad d luiti d issel
77— W Controleer de aansluiting op afb. 1.
BATTERY Aansluiting op de kit batterijen B71/BCHP (zie afb. 7)
Bﬂ (D Voor meer informatie wordt verwezen naar de aanwijzingen B71/BCHP.
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6 Functietoetsen en display

VN
IE’ IE’ + TOETS BESCHRUVING
up B B B B UP -~ Volgende parameter
DOWN IE, lz’ «= DOWN w Vorige parameter
+ Toename met 1 van de waarde van
v de parameter
PROG TEST

- Afname met 1 van de waarde van
de parameter

PROG Lering van de slag
TEST Activering van de TEST modus

e Druk op de toetsen UP A en/of DOWN w om de te wijzigen parameter weer te geven.

e Gebruik de toetsen + en = om de waarde van de parameter te wijzigen. De waarde begint te knipperen.

e Houd de toets + of de toets = ingedrukt zodat de waarde snel overlopen worden, en de wijziging sneller
kan uitgevoerd worden.

e Om de ingestelde waarde te bewaren, moet enkele seconden gewacht worden of moet een andere
parameter bereikt worden met de toetsen UP “ of DOWN w . De display knippert snel, wat aanduidt dat de
nieuwe instelling wordt opgeslagen.

e De waarden kunnen enkel gewijzigd worden wanneer de motor niet draait. De raadpleging van de
parameters is altijd mogelijk.

7 Inschakeling en inbedrijfsstelling

Schakel de stroomtoevoer naar de regeleenheid in.
Op de display verschijnt eventjes de firmwareversie van de regeleenheid.
Geinstalleerde versie: P3.25.

[

C

Onmiddellijk daarna geeft de display de modus van de status van de bedieningen en de veiligheden weer.
Zie hoofdstuk 8.
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8 Bedrijfsmodus display

8.1 Modus van weergave parameters

WAARDE

PARAMETER PARAMETER

il
N

Voor de gedetailleerde beschrijving van de parameters wordt verwezen naar hoofdstuk 11.

8.2 Modus van weergave van de status bedieningen en veiligheden

STATUS BEDIENINGEN

STATUS VEILIGHEDEN

LY
L.l

[ 4
-~

LI L

FT2
C__ )

POWERJ

STOP J

STATUS VAN DE BEDIENINGEN:

De aanduidingen van de bedieningen
(segmenten  AP=opening,  PP=stap-stap,
CHs=sluiting, PED=gedeeltelijke  opening,

ORO=klok) zijn gewoonlijk uitgeschakeld.
Ze lichten op wanneer een bediening wordt
ontvangen (bijvoorbeeld: wanneer een
bediening stap-stap wordt gegeven, licht het
segment PP op).

STATUS VAN DE VEILIGHEDEN:

De aanduidingen van de veiligheden (segmenten FT1/FT2=fotocellen, COS1/COS2 = contactlijsten, STOP) zijn
gewoonlijk zichtbaar. Als ze niet zichtbaar zijn, is een alarm aanwezig of zijn ze niet aangesloten.
Als ze knipperen, zijn ze gedeactiveerd via de specifieke parameter.

8.3 TEST modus

Met de TEST modus kan de activering van de bedieningen en de veiligheden visueel gecontroleerd worden.
De modus kan geactiveerd worden door op de toets TEST te drukken wanneer de automatisering niet in
beweging is. Als de poort in beweging is, zal wanneer op de toets TEST gedrukt wordt een STOP geproduceerd
worden. De volgende druk activeert de TEST modus.
Het knipperlicht en de controlelamp van 'geopende poort' lichten één seconde lang op bij elke activering van

de bediening of de veiligheid.

De display geeft links de status van de bedieningen 5 s lang weer (AP, CH, PP, PE, OR), ENKEL indien actief.
Voorbeeld: als de bediening van de opening wordt geactiveerd, verschijnt op de display AP:

1
I ()
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De display geeft rechts de status van de veiligheden weer. Het nummer van de veiligheidsklem in alarm

knippert.

Voorbeeld: contact van STOP in alarm.

Geen veiligheid in alarm.

STOP.

Contactlijst COS1.

1 ,_ ’\? 25

Contactlijst COS2 / IN2.

Fotocel FT1.

Fotocel FT2.

dAEA

Wijziging parameter 1 [. Bij elke variatie van de
parameters geeft de display het bericht van de
vraag om positiegegevens dAtA weer. Druk op de
toets PROG zodat APP- verschijnt op de display,
en herhaal de procedure van de lering (zie ho-
ofdstuk 9).

OPMERKING: Als een of meerdere contacten open staan, open en/of sluit de poort niet.
Als meer dan één veiligheid in alarm is gesteld, zal nadat het eerste probleem is opgelost het alarm van het

tweede verschijnen, enzovoort.

Om de testmodus te onderbreken, moet opnieuw op de toets TEST gedrukt worden.
Na 10 s van inactiviteit geeft de display opnieuw de status van de bedieningen en de veiligheden weer.

8.4 stand By modus

De modus wordt geactiveerd na 30 min van inactiviteit. De LED POWER knippert langzaam.
Om de regeleenheid opnieuw te activeren, moet op een van de toetsen UP “, DOWN w, +, = gedrukt

worden.
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9 Lering van de slag

0 Voor een correcte functionering is het noodzakelijk om de lering van de slag uit te voeren.

9.1 Voordat de handelingen worden uitgevoerd:

1. Selecteer het model van de geinstalleerde automatisering met de parameter A 1.

LEGENDA: @ HIGH SPEED Motor (@) OMKEERBAAR Motor

SELECTIE MODEL MOTOR CONFIGURATIES
-
RO BE20/200/HS ' = @ -
=
A1 02 Serie BR20 . - -
A O3 BH23/282 - -
R4 Serie BR21 - -
Indien SMARTY/EMA is geinstalleerd, moet
SMARTY5 71 0 !lingesteld worden.
OPMERKING: Bij elke variatie van de parameters
A OS5 - geeft de display het bericht van de vraag om
positiegegevens dALA weer. Druk op de toets PROG
SMARTY?7 zodat APP- verschijnt op de display, en herhaal de
procedure van de lering (zie hoofdstuk 9.2).
Stelg4 0! en?! O1in.
OPMERKING: Bij elke variatie van de parameters
geeft de display het bericht van de vraag om
A O6 SMARTY7R @ positiegegevens dAEA weer. Druk op de toets PROG
zodat APP- verschijnt op de display, en herhaal de
procedure van de lering (zie hoofdstuk 9.2).
Stelg4 O/ en7! Jlin.
— OPMERKING: Bij elke variatie van de parameters
n e geeft de display het bericht van de vraag om
A0 SMARTYSRS ’/,/ @ positiegegevens dALA weer. Druk op de toets PROG
zodat APP- verschijnt op de display, en herhaal de
procedure van de lering (zie hoofdstuk 9.2).
Indien SMARTY/EMA is geinstalleerd, moet
71 0 !lingesteld worden.
— | OPMERKING: Bij elke variatie van de parameters
AR08 SMARTY4HS ”‘"/ @ geeft de display het bericht van de vraag om
positiegegevens dALA weer. Druk op de toets PROG
zodat APP- verschijnt op de display, en herhaal de
procedure van de lering (zie hoofdstuk 9.2).
AR 09 BH23/252/HS k @ -
At 10 |BR21/351/HS | Q. \ @ |-
]
AR BE20/400 . " - -
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2. Selecteer het aantal geinstalleerde motoren met de parameter 10. De parameter is standaard ingesteld
voor twee motoren.

4. Voorzie de mechanische aanslagen voor de stop zowel voor de opening als voor de sluiting.
5. Plaats de poort in de gesloten positie. De poortvleugels moeten de mechanische aanslagen raken.
6. Druk op de toets TEST (zie TEST modus in hoofdstuk 8) en controleer de status van de bedieningen en van

de veiligheden. Als de veiligheden niet zijn geinstalleerd, moet het contact overbrugd worden of moet de
relatieve parameter (50, 5, 53, 54, 73 en 74) ervan gedeactiveerd worden.

— [ @

TEST
N —’ ZIE HOOFDSTUKKEN 13 en 14
( [o]

\ \1 Klick
tot ...
TEST 3 TEST PROG PROCEDURE VAN
¥ No @ @ LERING HOOFDSTUKK 9.2

GESLOTEN | AL Klick

ingedrukt houden
TEST

Ja
D PROCEDURE VAN
) ’ LERING HOOFDSTUKK 9.2

"\ 1Klick
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9.2 Procedure van lering

PROG
R

w1 O [yl [

TUDSDUUR =
MOTOR1 VERTRAGING ~ MOTOR 2 GEOPENDT

1 Klik \-

OPENING  PARAM.Z5 OPENING

(A Qe Fr EEE &

MOTOR 2 VERTRAGING MOTOR 1 GESLOTEN
SLUITING PARAM.cE  SLUITING

ol | X2's
A et

Druk 4 s lang op de toets PROG, op de display verschijnt AP P-.

Druk nogmaals op de toets PROG. Op de display verschijnt ALt o.

MOTOR 1 start een manoeuvre bij opening aan langzame snelheid.

Na de tijd van uitstel, ingesteld door de parameter £5 (fabrieksinstelling = 3), start MOTOR 2 een

manoeuvre van opening.

e Wanneer de mechanische aanslagen van de opening worden bereikt, stopt de poort eventjes. Op de
display zal AUta 2 s lang knipperen.

e Wanneer Allto opnieuw vast oplicht op de display, sluit eerst MOTOR 2 opnieuw, en, na de tijd van uitstel
ingesteld door de parameter 26 (standaard ingesteld op 5 s), sluit MOTOR 1 opnieuw tot de mechanische
aanslag van de sluiting wordt bereikt.

Als de procedure van de lering correct is voltooid, zal de display de bedieningen en de veiligheden weergeven.

Als op de display de volgende foutberichten verschijnen, moet de procedure van de lering herhaald worden:

e AF PE:fout lering. Druk op de toets TEST om de fout te wissen en de veiligheid te controleren die in alarm
is gesteld.

e AP PL:foutlengte slag. Druk op de toets TEST om de fout te wissen, en controleer dat beide poortvleugels
helemaal zijn gesloten voordat een nieuwe lering wordt uitgevoerd.

9 Zie voor meer informatie hoofdstuk 14 “Signalering alarmen en storingen”.
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10 Inhoudsopgave van de parameters

PARAM. | FABRIEKSWAARDE BESCHRIJVING PAGINA
A HOOFélsETUKll Selectie model automatisering 205
A2 0o Automatische hersluiting na pauzetijd (vanaf poort helemaal geopend)| 205
A3 0o Automatische hersluiting na onderbreking netvoeding (black-out) 205
A4 0o Selectie functionering bediening stap-stap (PP) 205
AS 0o Voorknipperen 205
AG 0o Servicefunctie op bediening van gedeeltelijke opening (PED) 206
A7 [ Activering dodemansfunctie 206
J=r o0 ;Z;)Vr;:gllelamp poort geopend / testfunctie fotocellen en "battery 206
Ag oy Afstelling vertraging MOTOR 1 tijdens het manoeuvre van de opening 206

(zichtbaarsalsA{ O, A 05 A1 06,AR10T,AIO8,AIO9AI0,AT 1)
I oy Af_stelling vertraging MOTOR 2 tijdens het manoeuvre van de opening 206
(zichtbaarsalsA{ O A {05 A1 06,A10T,A08,A09A10,A1 1)
Iy oy Afstelling yertraging MOTOR 1 tijdens het manoeuvre van de opening 206
en de sluiting.
Iy oy Afstelling vertraging MOTOR 1 tijdens het manoeuvre van de sluiting 206
(zichtbaarsalsA { O, A1 05 A1 06,A{0T,A 0B AIO9,ATID, AL
2 oy ﬁ\fstelling vertraging MOTOR 2 Afstelling.vertraging MOTOR 1 tijdens 206
et manoeuvre van de opening en de sluiting.
2 oy Afstelling vertraging MOTOR 2 tijdens het manoeuvre van de sluiting 206
(zichtbaarsalsA{ O A 05 A1 06,A10T,AI0O8,AIO9AI0,A1 1)
i3 i0 Afstelling controle positie POORTVLEUGEL 1 206
{4 0 Afstelling controle positie POORTVLEUGEL 2 206
i5 SE) Afstelling gedeeltelijke opening (%) 207
9 0o Afstelling van de anticipatie van stop MOTOR 1 op aanslag opening 207
(= 0o Afstelling van de anticipatie van stop MOTOR 2 op aanslag opening 207
= 30 Afstelling automatische sluitingstijd 207
o2 on ﬁgt:s\ﬁ:’;nngg beheer opening met uitsluiting van de automatische 207
=] 03 Afstelling van de tijd van uitstel bij opening van MOTOR 2 207
[==) 05 Afstelling van de tijd van uitstel bij sluiting van MOTOR 1 207
o7 03 Afstellingivan de tijd van o_mkering bgweging na ingreep van contactlijst 207
of detectie obstakels (antiverplettering)
ca 0o Selectie modus elektroslot 207
(== 0o Activering elektroslot 207
30 o Afstelling motorkoppel 208
EX {5 Afstelling gevoeligheid ingreep op obstakels MOTOR 1 208
B 15 Afstelling gevoeligheid ingreep op obstakels MOTOR 2 208
55 0 Afstelling koppel MOTOR 2 208
Sat 08 Afstelling acceleratie bij start bij opening en sluiting MOTOR 1 208
35 08 Afstelling acceleratie bij start bij opening en sluiting MOTOR 2 208
38 0o Activering slag deblokkering (drukslag) 208
Ha o4 Afstelling openingssnelheid 208
Y o4 Afstelling sluitingssnelheid 208
u3 on Afstelling van de aandrul_(ruimte bij de OPENING MOTOR 1 / MOTOR 2 209
(alleen voor SMARTY-serie met SMARTY EMA ingeschakeld)
uy o0 Afstelling van de aandrukruimte bij de SLUITING MOTOR 1 / MOTOR 2 209

(alleen voor SMARTY-serie met SMARTY EMA ingeschakeld)
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PARAM. | FABRIEKSWAARDE BESCHRUVING PAGINA
4g 01 _Instelling van het a_e_\ntal poging_en van automa_tische her§|uiting nal 559
ingreep van contactlijst of detectie obstakels (antiverplettering)
50 0o Instelling bedrijfsmodus fotocel bij opening (FT1) 209
51 oc Instelling bedrijfsmodus fotocel bij sluiting (FT1) 209
52 ol Bedrijfsmodus fotocel (FT1) bij gesloten poort 209
5El [} Instelling bedrijfsmodus fotocel bij opening (FT2) 209
S 0 Instelling bedrijfsmodus fotocel bij sluiting (FT2) 209
55 0 Bedrijfsmodus fotocel (FT2) bij gesloten poort 210
S a0 ,(Athrtll\ii_rrl;)g van bediening van sluiting 6 s na de ingreep van de fotocel 210
57 0d Selectie type contact (N.C. of 8k2) op de ingangen FT1/FT2/ST 210
58 0d Selectie van het type van test van de fotocellen op de ingang FT1 210
53 00 Selectie van het type van test van de fotocellen op de ingang FT2 210
54 @ a0 EECE?{;H;IT_E) de omkeerbaarheid van de motor (enkel SMARTY 210
65 05 Afstelling van de stopruimte van de motor 210
0 oe Selectie aantal geinstalleerde motoren 211
i 00 Activering absolute encoder (enkel automatiseringen Serie SMARTY) 211
13 03 Configuratie contactlijst COS 211
o 00 Configuratie contactlijst COS2 / IN2 211
6 i} Configuratie 1° radiokanaal (PR1) 211
7 Ot Configuratie 2° radiokanaal (PR2) 211
8 [} Configuratie intermittentie knipperlicht 211
19 (=1} Selectie bedrijfsmodus welkomstverlichting 212
80 oo Configuratie contact klok (ORO/IN1) 212
B1 oo Activering van gegarandeerde sluiting/opening 212
8e 03 Afstelling tijdsduur activering gegarandeerde sluiting/opening 212
85 oc Beheer van de prestaties in de werking met batterij 212
86 oo Activering periodiek onderhoud 213
a1 oo Regeling urenteller activering alarm onderhoud 213
1 oo Reset van de standaard fabriekswaarde 213
nl 0l Versie HW 213
ni c3 Productiejaar 213
nc 45 Productieweek 213
n3 B 213
a4 g3 Serienummer 213
n5 ot 213
nb o3 Versie FW 213
ol Ot i 213
— Weergave teller uitgevoerde manoeuvres
ol cd 213
il o Weergave urenteller manooeuvres 241
ki 25 214
il e Weergave teller dagen inschakeling 214
dl! 235 214
P oo 214
Fe oo Wachtwoord 214
P3 [} 214
PY oo 214
P [} Bescherming wijziging wachtwoord 214
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11 Menu parameters

PARAMETER  ppRAMIIEL

=
A

(
l

BE20/200/HS - ONOMKEERBARE zuiger HIGH SPEED.

=

©

Serie BR20 - ONOMKEERBARE zuiger.

03

Serie BH23 - Reductiemotor ONOMKEERBARE met scharnierarm.

04

Serie BR21 - Ingegraven ONOMKEERBARE reductiemotor.

05

SMARTY 5 of SMARTY 7 - ONOMKEERBARE zuiger

06

SMARTY 7R - OMKEERBAAR zuiger. OPGELET: stel 64 O /en 1! O lin.

o1

SMARTY 5R5 - OMKEERBAAR zuiger. OPGELET: stel 64 O len 7! 0! in.@

iz}

SMARTY 4HS - ONOMKEERBARE zuiger HIGH SPEED. @

03

BH23/252/HS - Reductiemotor ONOMKEERBARE met scharnierarm HIGH SPEED.

=]

BR21/351/HS - Ingegraven ONOMKEERBARE reductiemotor HIGH SPEED.

(<)

BE20/400 - ONOMKEERBARE zuiger.

0g

Gedeactiveerd.

0-15

Van 1 tot 15 pogingen van hersluiting (na ingreep van de fotocellen). Wanneer het ingestelde aantal pogin-
gen is vervallen, blijft de poort open staan.

93

De poort zal onbeperkt proberen te sluiten.

aa

Gedeactiveerd. Wanneer de netvoeding opnieuw wordt geactiveerd, zal de poort NIET sluiten.

0t

Geactiveerd. Als de poort NIET helemaal is geopend, zal ze, wanneer de netvoeding opnieuw wordt geactive-
erd, sluiten na een voorknippertijd van 5 s (onafhankelijk van de waarde die is ingesteld in de parameter A5).
De hersluiting gebeurt in de modus “herstel positie” (zie hoofdstuk 17-18).

0o

Opening-stop-sluiting-stop-opening-stop-sluiting...

Servicefunctie: de poort opent en sluit na de ingestelde tijd van de automatische sluiting.
De tijd van de automatische sluiting wordt hernieuwd als een nieuwe bediening van stap-stap wordt gegeven.

{1 { | Tijdens de opening wordt de bediening van stap-stap verwaarloosd. Op deze manier kan de poort helemaal
geopend worden, en wordt de ongewenste sluiting vermeden. Als de automatische hersluiting (R200) is ge-
deactiveerd, activeert de servicefunctie automatisch een poging van hersluiting A20 ! .

Servicefunctie: de poort opent en sluit na de ingestelde tijd van de automatische sluiting.
De automatische sluitingstijd wordt NIET hernieuwd wanneer een nieuwe bediening van stap-stap wordt gegeven.

{2 | Tijdens de opening wordt de bediening van stap-stap verwaarloosd. Op deze manier kan de poort helemaal geopend
worden, en wordt de ongewenste sluiting vermeden. Als de automatische hersluiting (A200) is gedeactiveerd, acti-
veert de servicefunctie automatisch een poging van hersluiting Acd | .

{13 | Opening-sluiting-opening-sluiting.

{4 | Opening-sluiting-stop-opening.

0g

Gedeactiveerd. Het knipperlicht wordt geactiveerd tijdens het manoeuvre van de opening en de sluiting.

010

Van 1 tot 10 s voorknipperen voér elk manoeuvre.

93

5 s voorknipperen véor het manoeuvre van de sluiting.
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Gedeactiveerd. De poort wordt gedeeltelijk geopend in de modus stap-stap: opening-stop-sluiting-stop-opening...

O

Geactiveerd. Tijdens de opening wordt de bediening van gedeeltelijke opening (PED) verwaarloosd.

Gedeactiveerd.

0t

Geactiveerd. De poort functioneert wanneer de bedieningen opening (AP) of sluiting (CH) ingedrukt worden
gehouden. Wanneer de bediening wordt losgelaten, wordt de beweging van de poort gestopt.

De controlelamp is uit wanneer de poort is gesloten. De controlelamp licht vast op tijdens de manoeuvres en
wanneer de poort is geopend.

De controlelamp knippert langzaam tijdens het manoeuvre van de opening. De controlelamp licht vast op

{0 I | wanneer de poort helemaal is geopend. De controlelamp knippert snel tijdens het manoeuvre van de sluiting.
De poort is gestopt in een tussenpositie, de controlelamp gaat twee maal uit elke 15 s.

o2 Stel in op 02 als de uitgang SC wordt gebruikt als test fotocellen. Zie afb. 5.
OPMERKING: het type van test van de fotocellen kan geselecteerd worden via de parameters 58 en 59.
Stel in op 07 als de uitgang SC wordt gebruikt als “battery saving”. Zie afb. 6.

3 | Wanneer de poort helemaal is geopend of gesloten, deactiveert de regeleenheid de accessoires die zijn aan-
gesloten op de klem SC om het verbruik van de batterij te beperken.

o4 Stel in op 04 als de uitgang SC wordt gebruikt als “battery saving” en test fotocellen. Zie afb. 6.

OPMERKING: het type van test van de fotocellen kan geselecteerd worden via de parameters 58 en 59.

A9 04

A1 03 At 0
SMARTY507 | SMARTY7R | SMARTYSRS | SMARTY4/HS

7! 01 = ACTIVEERD
Afstelling vertraging MOTOR 1 tijdens het manoeuvre van de OPENING

i oM

Afstelling vertraging MOTOR 2 tijdens het manoeuvre van de OPENING

0 -05

O 1= de poort vertraagt nabij de aanslag of de eindschakelaar (indien geinstalleerd). ...
5= de poort vertraagt met veel anticipatie ten opzichte van de aanslag of de eindschakelaar (indien geinstalleerd).
10 voor automatiseringssystemen uit de SMARTY-serie

104

Afstelling vertraging MOTOR 1 tijdens het manoeuvre van de SLUITING

i 04

Afstelling vertraging MOTOR 2 tijdens het manoeuvre van de SLUITING

0 -850

O 1= de poort vertraagt nabij de aanslag of de eindschakelaar (indien geinstalleerd). ...
5= de poort vertraagt met veel anticipatie ten opzichte van de aanslag of de eindschakelaar (indien geinstalleerd).
10 voor automatiseringssystemen uit de SMARTY-serie

0105

01= de poort vertraagt nabij de aanslag of de eindschakelaar (indien geinstalleerd)....
05=de poort vertraagt met veel anticipatie ten opzichte van de aanslag of de eindschakelaar (indien geinstalleerd).

0120

motortoerental (01 = minimum / 20 = maximum).
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{5-339 | van 15% tot 99% van de totale slag

00 | De poortvleugel stopt de beweging op de aanslag van de stop bij opening.
0 I-25 | van 1 tot 25 toerental motor anticipatie stop van de poortvleugel véér de volledige opening.

00-90 | van 00 tot 90 s pauze.
972-99 | van 2 tot 9 min pauze.

D0 | Gedeactiveerd.

0! Een bediening AP (opening) activeert het manoeuvre van de opening. Wanneer de poort helemaal is geopend, is
de automatische hersluiting uitgesloten. Een volgende bediening activeert het manoeuvre van de sluiting.

Een bediening PP (stap-stap) activeert het manoeuvre van de opening. Wanneer de poort helemaal is geo-

02 | pend, is de automatische hersluiting uitgesloten. Een volgende bediening PP (stap-stap) activeert het mano-

euvre van de sluiting.

03 Een bediening PED (gedeeltelijke opening) activeert het manoeuvre van de gedeeltelijke opening. De automatische
hersluiting is uitgesloten. Een volgende bediening PED (gedeeltelijke opening) activeert het manoeuvre van de sluiting.

00- 10 |van0tot 10s.

00-30 [ van 0 tot 30s.

00-60|van 0tot 60s.

Elektroslot type NC, NIET gevoed.
00 | Wordt 3 s gevoed bij de start in opening.
OPMERKING: De activering van het elektroslot hangt af van de parameter 29.

a1 Magnetisch-elektrisach slot type "ventouse". Wordt gewoonlijk gevoed wanneer de poort helemaal is geslo-
ten. Wordt niet gevoed wanneer de poort in beweging is.

ae Magnetisch-elektrisch slot type "ventouse". Wordt gewoonlijk gevoed wanneer de poort helemaal is geslo-
ten of helemaal is geopend. Wordt niet gevoed wanneer de poort in beweging is.

00 | Gedeactiveerd.

a1 Geactiveerd. Wanneer POORTVLEUGEL 1 bijna de aanslag van de sluiting bereikt, produceert de regeleenheid
een extra kracht voor MOTOR 1 zodat het elektroslot kan gekoppeld worden.

Geactiveerd. Wanneer POORTVLEUGEL 1 bijna de aanslag van de sluiting bereikt, produceert de regeleenheid

2 | de maximum kracht voor MOTOR 1 zodat het elektroslot kan gekoppeld worden. Het detectiesysteem van
het obstakel is uitgesloten.
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0109

01=-35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (afname van het motorkoppel = grotere gevoeligheid).
05= 0%.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (toename van het motorkoppel = kleinere gevoeligheid).

0i-10

Laag motorkoppel:

01 = minimum kracht impact op obstakels ... 10 = maximum kracht impact op obstakels.

OPMERKING: gebruik deze instellingen enkel als de waarden van het medium motorkoppel niet geschikt zijn
voor de installatie.

119

Medium motorkoppel Deze instelling wordt aanbevolen voor de afstelling van de bedrijfskrachten.
11 = minimum kracht impact op obstakels ... 19 = maximum kracht impact op obstakels.

Maximum motorkoppel. Het gebruik van de contactlijst is verplicht.

0i-10

Laag motorkoppel:

01 = minimum kracht impact op obstakels ... 10 = maximum kracht impact op obstakels.

OPMERKING: gebruik deze instellingen enkel als de waarden van het medium motorkoppel niet geschikt zijn
voor de installatie.

119

Medium motorkoppel Deze instelling wordt aanbevolen voor de afstelling van de bedrijfskrachten.
11 = minimum kracht impact op obstakels ... 19 = maximum kracht impact op obstakels.

Maximum motorkoppel. Het gebruik van de contactlijst is verplicht.

01=-35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (afname van het motorkoppel = grotere gevoeligheid).
05=0%.
06=+8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (toename van het motorkoppel = kleinere gevoeligheid).

Het koppel wordt afgesteld door de parameter 30.

01-10

01= de poort accelereert snel bij de start... 10= de poort accelereert langzaam en geleidelijk aan bij de start.

00

Gedeactiveerd.

0t

Geactiveerd. De regeleenheid activeert (max 4 s) een drukkracht bij de sluiting zodat het elektroslot kan
losgekoppeld worden.

01-05

01= 60% minimum snelheid ... 05= 100% maximum snelheid.
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4300

SMARTY507 | SMARTY7R | SMARTYSR5 | SMARTY4/HS | BH23/252/HS | BR21/351/HS | BE20/400
! 01 = ACTIVEERD
Afstelling van de aandrukruimte bij de OPENING MOTOR 1 / MOTOR 2

4400

Afstelling van de aandrukruimte bij de SLUITING MOTOR 1 / MOTOR 2

0o-80

van min. & tot max. B0 toeren van de motor aan de snelheid die is automatisch ingesteld. Snelheid is niet instelbaar.

ag

Geen poging van automatische hersluiting.

01-03

Van 1 tot 3 pogingen van automatische hersluiting. De automatische hersluiting gebeurt enkel als de poort hele-
maal is gesloten. Er wordt aanbevolen om een waarde in te stellen die kleiner of gelijk aan de parameter A is.

]

=)

GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.

[

STOP. De poort stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

0e

ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de opening
wordt de bewegingsrichting van de poort onmiddellijk omgekeerd.

03

TIDELIJKE STOP. De poort stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
bevrijd, wordt de poort verder geopend.

04

UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de poort gestopt.
Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de poort gesloten.

. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.

00 | GEDEACTIVEERD. De f lis ni ief of is niet geinstalleerd

{1 {{STOP. De poort stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

ae ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de sluiting
wordt de bewegingsrichting van de poort onmiddellijk omgekeerd.

. De poort stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt

a3 TIDELIKE STOP. De p pt de beweging zolang de f li duisterd. W. de f | d
bevrijd, wordt de poort verder gesloten.

o4 UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de poort gestopt.

Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de poort geopend.

[}

Wanneer de fotocel is verduisterd, kan de poort niet geopend worden.

0!

De poort wordt geopend wanneer een bediening van opening wordt ontvangen ook al is de fotocel verduisterd.

0e

De verduisterde fotocel zendt de bediening van opening van de poort.

{10 | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.

{1 {|STOP. De poort stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

02 ONMIDDELLUKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de opening
wordt de bewegingsrichting van de poort onmiddellijk omgekeerd.

03 TIDELIJKE STOP. De poort stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
bevrijd, wordt de poort verder geopend.

o4 UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de poort gestopt.

Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de poort gesloten.

Instelling bedrijfsmodus fotocel FT2 bij sluiting

{10 | GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.

0 1| STOP. De poort stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

02 ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de sluiting
wordt de bewegingsrichting van de poort onmiddellijk omgekeerd.

03 TIJDELIJKE STOP. De poort stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel wordt
bevrijd, wordt de poort verder gesloten.

o UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de poort gestopt.

Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de poort geopend.
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0o

Wanneer de fotocel is verduisterd, kan de poort niet geopend worden.

0!

De poort wordt geopend wanneer een bediening van opening wordt ontvangen ook al is de fotocel verduisterd.

02

De verduisterde fotocel zendt de bediening van opening van de poort.

Gedeactiveerd.

0t

Geactiveerd. Wanneer de fotocellen FT1 worden verduisterd, wordt na 6 seconden een bediening van sluiting geactiveerd.

02

Geactiveerd. Wanneer de fotocellen FT2 worden verduisterd, wordt na 6 seconden een bediening van sluiting geactiveerd.

FT1 FT2 ST
0o Contacten N.C. Standaard configuratie.
gt 8k2 N.C. N.C.
o2 N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.
0 N.C N.C. 8k2
i 8k2 N.C. 8k2
2 N.C 8k2 8k2
13 8k2 8k2 8k2

0o

Test fotocellen gedeactiveerd.

O

Test fotocellen ENKEL geactiveerd in opening.

02

Test fotocellen ENKEL geactiveerd in sluiting.

03

Test fotocellen geactiveerd in opening en sluiting.

0o

®

SMARTY 5R5/7R is ALTIJD OMKEERBAAR.

Het is mogelijk om de poortvleugel handmatig te bewegen zonder de motor te deblokkeren, zowel bij ope-
ning als bij sluiting en in afwezigheid van netvoeding, bij niet draaiende motor.

OPGELET: bij gevoede regeleenheid moet de aanwezigheid van het eventuele elektroslot beschouwd worden.

0

SMARTY 5R5/7R is ENKEL OMKEERBAAR wanneer geen voeding aanwezig is.

Wanneer de regeleenheid is gevoed, is SMARTY 5R5/7R ONOMKEERBAAR zowel bij opening als bij sluiting,
totdat de tegengestelde kracht van de motor wordt tegengegaan.

Wanneer de voeding afwezig is,kan de poortvleugel handmatig bewogen worden zonder de motor te de-
blokkeren, zowel bij opening als bij sluiting.

OPGELET: bij NIET gevoede regeleenheid en in condominiumtoepassingen is het gebruik van het elektroslot
VERPLICHT.

OPGELET!!! Schakel de netvoeding en de batterij (indien aanwezig) los voordat het klemmenbord van de
motor of eender welke motordraad van de regeleenheid wordt verwijderd.

) I-05 | 01= snel afremmen/kleine stopruimte... 05= zacht afremmen/grotere stopruimte

N
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i

1 motor.

ae

2 motoren. OPGELET: Gebruik hetzelfde type van motoren voor beide poortvleugels.

aa

Gedeactiveerd.

ai

Geactiveerd. Voer de procedure van de lering uit, of herhaal ze, om de gegevens van de installatie te verwerven.
OPMERKING: raadpleeg hoofdstuk 12 voor meer informatie over de absolute encoder.

Contactlijst NIET GEINSTALLEERD.

0!

Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de poort wordt enkel omgekeerd bij de opening.

ae

Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de poort wordt enkel omgekeerd bij de opening.

03

Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de poort wordt altijd omgekeerd.

a4

Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de poort wordt altijd omgekeerd.

ao

Contactlijst NIET GEINSTALLEERD.

1

Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de poort wordt enkel omgekeerd bij de sluiting.

ac

Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de poort wordt enkel omgekeerd bij de sluiting.

03

Contact N.C. (Normally Closed). De beweging van de poort wordt altijd omgekeerd.

o4

Contact met weerstand van 8k2. De beweging van de poort wordt altijd omgekeerd.

0o

STAP STAP.

ai

GEDEELTELIJKE OPENING.

e

OPENING.

03

SLUITING.

o4

STOP.

s

Welkomstverlichting. De uitgang COR wordt bestuurd door de afstandsbediening. Het licht blijft vast
oplichten zolang de afstandsbediening actief is. De parameter 19 wordt verwaarloosd.

06

Welkomstverlichting ON-OFF. De uitgang COR wordt bestuurd door de afstandsbediening.
De afstandsbediening schakelt de welkomstverlichting in/uit. De parameter 13 wordt verwaarloosd.

o

STAP STAP met veiligheidsbevestiging .

08

GEDEELTELIJKE OPENING met veiligheidsbevestiging .

09

OPENING met veiligheidsbevestiging *.

i0

SLUITING met veiligheidsbevestiging .

O lingesteld:

1" Om te vermijden dat een onvrijwillige druk op een toets van de afstandsbediening onterecht de ;])oort activeert, wordt een
veiligheidsbevestiging gevraagd om de bediening te activeren. Voorbeeld: parameters 16 07 en 1

* Wanneer op de toets CHA van de afstandsbediening wordt gedrukt, wordt de functie stap stap geselecteerd die binnen 2
s na de druk op de toets CHB van de afstandsbediening moet bevestigd worden. Wanneer op de toets CHB wordt gedrukt,
wordt de gedeeltelijke opening geactiveerd.

ao

De intermittentie wordt elektronisch bestuurd door het knipperlicht.

0l

Langzame intermittentie.

ae

Langzame intermittentie bij de opening, snel bij de sluiting.

21
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00

Gedeactiveerd.

i

IMPULSIEF. De verlichting wordt kort geactiveerd bij het begin van elk manoeuvre.

0e

ACTIEF. De verlichting wordt geactiveerd zolang het manoeuvre duurt.

03-30

van 3 tot 90 s. De verlichting blijft actief tot het einde van het manoeuvre, voor de ingestelde tijdsduur.

92-33

van 2 tot 9 minuten. De verlichting blijft actief tot het einde van het manoeuvre, voor de ingestelde tijdsduur.

ao

Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de poort geopend en blijft ze open. Elke bediening wordt verwaarloosd.

i

Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de poort geopend en blijft ze open. Elke bediening wordt
aanvaard. Wanneer de poort opnieuw helemaal is geopend, wordt de functie van de klok opnieuw geactiveerd.

0o

Gedeactiveerd. De parameter 82 wordt niet weergegeven.

ot

Gegarandeerde sluiting geactiveerd. Na een tijdsduur die is ingesteld door de parameter 82 activeert de re-
geleenheid 5 s lang het voorknipperen, onafhankelijk van de parameter AS, waarna de poort wordt gesloten.

ae

Gegarandeerde sluiting en opening geactiveerd.

Als de beweging van de poort wordt gestopt na een bediening stap-stap, na een tijdsduur die is ingesteld door de parameter
B2, activeert de regeleenheid 5 s lang het voorknipperen (onafhankelijk van de parameter AS) waarna de poort wordt gesloten.
Als de beweging van de poort wordt gestopt tijdens het manoeuvre van de sluiting, als gevolg van de ingreep van
het detectiesysteem van obstakels, wordt de poort gesloten na een tijdsduur die is ingesteld door de parameter B¢.
Als de beweging van de poort wordt gestopt tijdens het manoeuvre van de opening, als gevolg van de ingreep van het
detectiesysteem van obstakels, wordt de poort gesloten na een tijdsduur die is ingesteld door de parameter Bc.

0e-90

Van 2 tot 90 s wachttijd.

92-99

Van 2 tot 9 min wachttijd.

Geen beheer.

00 | De waarden van de acceleratie (parameters 34/35), uitstel (parameters |1/ i2) en snelheid (parameters
40/ ) blijven diegenen die zijn ingesteld.
BASIS beheer.
0l Langzame acceleratie 34/35 =08.
Zachte vertraging |1/ I¢ =04.
Snelheid 40/4 { 70% 0c.
GEEVOLUEERD beheer.
0e Langzame acceleratie 34/35 = 0.

Zachte vertraging | !/ 12 =05.
Snelheid 40/4 | 60% 0 I.
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0o

Gedeactiveerd.

ai

Onderhoud geactiveerd voor duur periode = Waarde parameter 87 x 10 uur.

ae

Onderhoud geactiveerd voor duur periode = Waarde parameter 87 x 100 uur.

0o

Gedeactiveerd.

01-33

van 10 tot 990 uur als 86 O 1.
van 100 tot 9900 uur als 86 O¢.
Maximum limiet: 9990 uur (na deze waarde wordt het alarm van het onderhoud definitief gedeactiveerd).

+
L [
- ®x4 s
Opgelet! De reset wist elke eerder uitgevoerde selectie, behalve de parameter A {: controleer of alle parame-
ters geschikt zijn voor de installatie.
De standaard fabriekswaarden kunnen ook gereset worden door de toetsen + (plus) en = (min) te gebruiken
zoals vervolgens wordt aangeduid:
¢ Schakel de voeding uit.
e Druk op de toetsen + (plus) en = (min), en houd ze ingedrukt om de voeding in te schakelen.
e Op de display knippert rES- na 4s.
* De standaard fabriekswaarden zijn gereset.

nd 01 Versie HW

i {] 25 Productiejaar

mE 5 Productieweek

n3 61 Voorbeeld: 7 1 23 45 61 83 01 23
n4 83 Serienummer

nS Ot

nb 23 Versie FW

o001

olc3

Uitgevoerde manoeuvres
Voorbeeld: 0 { €3 x100 = 12.300 manoeuvres
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hO D!

hic3

Uren manoeuvres
Voorbeeld: 0 { 23 =123 uur

dig! Dagen inschakeling

di23 Voorbeeld: { | ¢3 =123 dagen

P00 Procedure activering wachtwoord:

P2 00 e Voer de gewenste gegevens in de parameters P {, P2, P3 en PH.

/300 e Met de toetsen UP a en/of DOWN ¥ wordt de parameter [P weergegeven.
Py a0 e Druk 4 slang op de toetsen +en -,

* Wanneer de display knippert, is het wachtwoord gememoriseerd.
¢ Schakel de regeleenheid uit en opnieuw in. Controleer of het wachtwoord is geactiveerd (CP=0 {).

Procedure tijdelijke deblokkering:
¢ Voer het wachtwoord in.
e Controleer dat [P=00 .

Procedure wachtwoord wissen:

e Voer het wachtwoord in (CP=00).

e Memoriseer de waardenvan P {, P2, P3, P4 =00

o Met de toetsen UP a en/of DOWN ¥ wordt de parameter [P weergegeven.

e Druk 4 slang op de toetsen+en =.

e Wanneer de display knippert, is het wachtwoord gewist (de waarden P {00, P200, P300 en PHOO
betekenen “wachtwoord afwezig”).

e Schakel de regeleenheid uit en opnieuw in (CP=00).

Bescherming gedeactiveerd.

i

Bescherming geactiveerd.




12 Bedieningen en accessoires

A De veiligheden met contact N.C. moeten, indien niet geinstalleerd, overbrugd worden op de klemmen
COM, of moeten gedeactiveerd worden door de parameters 50,5 {, 53,54,73 en T4 te wijzigen.

LEGENDA:

N.A. (Normally Opened).
N.C. (Normally Closed).

CONTACT

BESCHRUVING

13(COR)

14

o

Aansluiting welkomstverlichting (puur contact) 230 Vac 100 W - 24 Vac/dc 40 W (afb. 3).

16(+LAM)

15(COM)

Aansluiting knipperlicht (24 Vdc - intermittentie 50%) (afb.2).
Het is mogelijk om de instellingen van het voorknipperen te selecteren via de parameter
RS , en de modus van intermittentie via de parameter 18.

17(+ES)

15(COM)

=N\
s

Uitgang (12Vdc 15W) voor voeding elektroslot (afb. 2).
De werking van het elektroslot wordt afgesteld door de parameter 2829.

18(+24V)

15(COM)

Voeding voor externe inrichtingen. Zie de technische kenmerken.

20(SC)

19(Com)

Controlelamp poort geopend 24 Vdc 3 W (zie afb. 2)
De werking van de controlelamp wordt afgesteld door de parameter AS.

20(SC)

19(Com)

Aansluiting test fotocellen en/of battery saving (zie afb. 5 en 6).

Het is mogelijk om de voeding van de zenders (TX) van de fotocellen aan te sluiten op de
klem 20(+SC).

Stel de parameter AB 02 in om de testfunctie te activeren.

De regeleenheid schakelt de fotocellen uit en in bij elke ontvangen bediening, om de cor-
recte wissel van de status van het contact te controleren.

Het is bovendien mogelijk om de voeding van alle externe inrichtingen aan te sluiten om
het verbruik van de batterijen te beperken (indien aanwezig). Stel A8 03 of A8 04 in.
OPGELET! Als het contact 20(SC) wordt gebruikt voor de test van de fotocellen of de werking
battery saving, is het niet meer mogelijk om een controlelamp 'poort geopend' aan te sluiten.

22(FT2)

21(COM)

Ingang (N.C. of 8.2 kOhm) voor aansluiting fotocel 8.2 FT2 (afb. 4-6-5).

De fotocellen FT2 zijn in de fabriek geconfigureerd met de volgende instellingen:

— 5300 De fotocel FT2 is gedeactiveerd bij de opening.

— 5400 . De fotocel FT2 is gedeactiveerd bij de sluiting.

— 550! . Wanneer de fotocel FT2 is verduisterd, wordt de poort geopend wanneer een
bediening van opening wordt ontvangen.

— 5700. Contact bij ingang N.C. (Normally Closed).

Als de fotocellen niet zijn geinstalleerd, moeten de klemmen 22(FT2) - 21(COM) overbrugd

worden of moeten de parameters 53 00 en 54 00 ingesteld worden.

OPGELET! Er wordt aanbevolen om fotocellen van de serie R90/F4ES, G90/F4ES of T90/

F4S te gebruiken.

23(FT1)

21(COM)

Ingang (N.C. of 8.2 kOhm) voor aansluiting fotocel 8.2 FT1 (afb. 4-6-5).

De fotocellen zijn in de fabriek geconfigureerd met de volgende instellingen:

— 5000 . De fotocel grijpt enkel in bij de sluiting. Bij de opening wordt ze verwaarloosd.

— 5102 . Tijdens de sluiting wordt de omkering van de beweging geactiveerd wanneer de
fotocel wordt verduisterd.

— 5201 . Wanneer de fotocel FT1 is verduisterd, wordt de poort geopend wanneer een
bediening van opening wordt ontvangen.

— 57 00. Contact bij ingang N.C. (Normally Closed).

Als de fotocellen niet zijn geinstalleerd, moeten de klemmen 23(FT1) - 21(COM) overbrugd

worden of moeten de parameters 50 00 en 5 { 00 ingesteld worden.

OPGELET! Er wordt aanbevolen om fotocellen van de serie R90/F4ES, G90/F4ES of T90/

FA4S te gebruiken.

24(COS2)

26(COM)

Ingang (N.C. of 8.2 kOhm) voor aansluiting contactlijst COS2 (afb. 2).

De contactlijst is geconfigureerd in de fabriek met de volgende instellingen:

— 1480 . De contactlijst COS2 (contact N.C.) is gedeactiveerd.

Als de contactlijst niet is geinstalleerd, moeten de klemmen 24(COS2) - 26(COM)
overbrugd worden of moet de parameter 14 00 ingesteld worden.

25(COS1)

26(COM)

0 —oO

Ingang (N.C. of 8.2 kOhm) voor aansluiting contactlijst COS1 (afb. 2).

De contactlijst is geconfigureerd in de fabriek met de volgende instellingen:

— 1303 . De ingreep van de contactlijst COS1 (contact N.C.) veroorzaakt altijd de
omkering van de beweging van de poort.

Als de contactlijst niet is geinstalleerd, moeten de klemmen 25(COS1) - 26(COM)

overbrugd worden of moet de parameter 73 00 ingesteld worden.
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CONTACT

BESCHRUVING

o\c

27(ST) 26(COM) | Ingang bediening STOP (N.C. of 8.2 kOhm).
De opening van het veiligheidscontact veroorzaakt de stop van de beweging.
0 —oO OPMERKING: het contact wordt overbrugd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
Het contact is geconfigureerd in de fabriek met de volgende instellingen:
— 57 00. Contact bij ingang N.C. (Normally Closed).
29 (ANT) 30 | Aansluiting poortvleugelsnne voor ontvanger met koppeling.
@ Als de externe poortvleugelsnne wordt gebruikt, moet de kabel RG58 gebruikt worden.
Aanbevolen maximum lengte: 10 m.
OPMERKING: maak geen verbindingen op de kabel.
32(0ORO) 31(COM) | Ingang contact schakelklok (N.O.).
Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de poort geopend en blijft ze
O\C open voor de tijd die is geprogrammeerd door de klok. Wanneer de geprogrammeerde tijd
is verstreken, geprogrammeerd door de externe inrichting (klok), wordt de poort gesloten.
33(AP) 37(COM) | Ingang bediening opening (N.O.).
OPGELET: de persistente activering van de bediening van de opening staat de automatisch
O\C hersluiting niet toe; de telling van de tijdsduur van de automatisch hersluiting wordt her-
vat wanneer de bediening van de opening wordt losgelaten.
34(CH) 37(COM) | Ingang bediening sluiting (N.O.).
o\c
35(PP) 37(COM) | Ingang bediening stap-stap (N.O.).
De werking van de bediening wordt afgesteld door de parameter A4.
o\c
36(PED) 37(COM) | Ingang bediening gedeeltelijke opening (N.O.).

Voor de automatiseringen met twee poortvleugels, veroorzaakt de gedeeltelijke opening
de volledige opening van POORTVLEUGELS 1 (fabrieksinstelling).

Bij de automatiseringen met één poortvleugel is de parameter ingesteld op 50% van de
totale opening (fabrieksinstelling).

ABSOLUTE ENCODER
(SMARTY/EMA)

Absolute encoder voor motoren Serie SMARTY (zie afb. 8).

Tijdens de fase van de lering van de slag wordt de encoder geraadpleegd in de positie
van complete opening en complete sluiting. Tijdens de normale raadpleging wordt de
raadpleging van de encoder uitgevoerd bij elke start van de motor, behalve in geval van
de omkering na ingreep van de contactlijst, de detectie van obstakels, van de fotocellen
of van een bediening.

OPMERKING: De absolute encoder is parallel aangesloten met de fasen van de motor.
Het is absoluut normaal dat een kort geluidssignaal wordt gehoord (fluiten). Als dit niet
wordt gehoord, kan het zijn dat de encoder is losgekoppeld, afwezig is of beschadigd is.

voor SMARTY REVERSIBILE: de encoder is geassembleerd en gemonteerd in de fabriek
door ROGER TECHNOLOGY.

voor SMARTY IRREVERSIBILE: de productcode SMARTY/EMA is beschikbaar voor de
installatie van de encoder op de motor.

Activeer de encoder met de parameter 7! 0 ! en volg de procedure van de lering van
de slag.

OPGELET: Voordat de programmering van de slag wordt uitgevoerd, moet gecontroleerd
worden dat het correcte model van de motor is geselecteerd met de parameter A I. Als
de instelling fout is, kan de absolute encoder niet functioneren.

Als de parameter A | wordt gewijzigd, wanneer SMARTY/EMA is geinstalleerd, moet de
procedure van de lering van de slag herhaald worden

RECEIVER CARD

Stekker voor ontvanger met koppeling.

De regeleenheid heeft als fabrieksinstelling twee functies van de afstandsbediening:
— PR1 - bediening stap-stap (wijzigbaar door de parameter 15).

— PR2 - bediening gedeeltelijke opening (wijzigbaar door de parameter 17).

BATTERILADER
B71/BCHP

KIT BATTERIEN
(B71/BCHP/EXT)

2x12 Vdc 4,5 Ah

Gebruik enkel batterijen type
AGM.

(Afb.7) Als geen netspanning aanwezig is, wordt de regeleenheid gevoed met de batterijen,
geeft de display bALE weer, en wordt knipperlicht geactiveerd aan beperkte frequentie, , tot
de voedingslijn wordt hersteld of de spanning van de batterijen onder de veiligheidslimiet daalt.
De display geeft bELD (Battery Low) weer en de regeleenheid aanvaardt geen enkele bediening.
Als de netspanning wordt onderbroken (black-out) wanneer de poort in beweging is, wordt
de beweging gestopt en wordt het onderbroken manoeuvre automatisch hervat na 2 s.
OPMERKING: als de tijden van uitstel zijn gedeactiveerd (parameters £5 en &) wordt met
de werking op batterij alleszins een vaste tijd van uitstel van 1,5 s geactiveerd.

Om het verbruik van de batterijen te beperken, kan de positieve pool van de voeding van
de zenders en van de ontvangers van de fotocellen aangesloten worden op de klem SC (zie
afb. 5 en 6). Stel AB 03 of AB 04 in. Op deze manier schakelt de regeleenheid de voeding
naar de inrichtingen uit wanneer de poort helemaal is geopend of helemaal is gesloten.
OPGELET! om het opladen toe te staan, moeten de batterijen altijd aangesloten worden
op de elektronische regeleenheid. Controleer regelmatig, minstens elke 6 maanden, de
doeltreffendheid van de batterij.

Voor meer informatie wordt verwezen naar de handleiding van de installatie van de
batterijlader B71/BCHP.
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13 Signalering van de veiligheidsingangen en van de
bedieningen (modus TEST)

Als geen vrijwillige bedieningen zijn geactiveerd, moet op de toets TEST gedrukt worden en moet het
volgende gecontroleerd worden:

DISPLAY

MOGELIJKE OORZAAK

INGREEP VANAF SOFTWARE

TRADITIONELE INGREEP

cl

Veiligheidscontact STOP geo-
pend.

Foute selectie van de parameter
5.

Controleer de correcte selectie
van de parameter 57.

Installeer een STOP knop (N.C.) of
overbrug het contact ST met het con-
tact COM.

£5

Contactlijst COS1 niet of verke-
erd aangesloten.

Indien deze niet wordt gebru-
ikt of moet uitgesloten worden,
moet de parameter 13 00 inge-
steld worden.

Indien deze niet wordt gebruikt, moet
het contact COS1 overbrugd worden
met het contact COM.

cH

Contactlijst COS2/IN2 niet of
verkeerd aangesloten.

Indien deze niet wordt gebru-
ikt of moet uitgesloten worden,
moet de parameter 14 00 inge-
steld worden.

Indien deze niet wordt gebruikt, moet
het contact COS2 overbrugd worden
met het contact COM.

£

Fotocel FT1 niet of verkeerd
aangesloten.

Foute selectie van de parameter
5.

Indien deze niet wordt gebru-
ikt of moet uitgesloten worden,
moet de parameter 50 00 en5 !
00 ingesteld worden.

Indien deze niet wordt gebruikt, moet
het contact FT1 overbrugd worden met
het contact COM.

Controleer de aansluiting en de refe-
renties van het aansluitschema (afb. 4).

Fotocel FT2 niet of verkeerd
aangesloten.

Foute selectie van de parameter
57.

Indien deze niet wordt gebru-
ikt of moet uitgesloten worden,
moet de parameter 53 00 en 54
00 ingesteld worden.

Indien deze niet wordt gebruikt, moet
het contact FT2 overbrugd worden met
het contact COM.

Controleer de aansluiting en de refe-
renties van het aansluitschema (afb. 4).

tact (N.O.) defect is of dat de
aansluiting op de timer fout is.

PP (nlnl In afwezigheid van de vrijwil- R Controleer de contacten PP - COM en
i lige bediening kan het zijn dat de aansluitingen van de knop.
het contact (N.O.) defect is of
M L Controleer de contacten CH - COM en
CHOO dat de aansluiting op een knop ) de aansluitingen van de knop
fout is. g .
AP OO R Controleer de contacten AP - COM en
uu de aansluitingen van de knop.
PE mr B Controleer de contacten PED - COM en
i de aansluitingen op de knop.
In afwezigheid van de bedie- Controleer de contacten ORO - COM.
Dl'!'_l_‘vrl‘ ning kan het zijn dat het con- R Het contact mag niet overbrugd wor-

den als het niet wordt gebruikt.

OPMERKING: Druk op de toets TEST om de modus TEST te verlaten.
Er wordt aanbevolen om de signaleringen van de status van de veiligheden en van de ingangen altijd op te
lossen in de modus “ingreep vanaf software”.
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14 Signalering alarmen en storingen

De poort wordt

PROBLEEM ALARMSIGNALERING | MOGELIJKE OORZAAK INGREEP
LED POWER UIT Geen stroomtoevoer. Controleer de stroomkabel.
LED POWER UIT Verbrande zekeringen. Vervang de zekering. Er wordt aanbevolen om de

zekeringen enkel te verwijderen en opnieuw te
plaatsen wanneer de netspanning is uitgeschakeld.

OF 5t

Storing in de ingaande voe-
dingsspanning.

Initialisatie van de regeleenheid
mislukt.

Schakel de stroiomtoevoer uit, wacht 10 s, en schakel de
stroomtoevoer opnieuw in.

Als het probleem aanhoudt, neemt u contact op met uw
plaatselijke erkende dealer voor verificatie en mogelijke
assistentie.

Door op de TEST-toets te drukken, is het mogelijk om de
fout tijdelijk te verbergen en de parameters van het bedie-
ningspaneel te raadplegen.

=

Overstroom gedetecteerd in de
inverter.

Druk twee maal op de toets TEST of geef 3 bedienin-
gen achtereenvolgens.

SELD

Foute aansluiting met SEC1-SEC2
van de transformator.

Verwissel de aansluiting tussen SEC1 en SEC2.

dAEA

Gegevens lengte slag fout.

Druk op de toets TEST en controleer de veiligheid/en
die in alarm is/zijn.

Controleer de correcte positionering van de mecha-
nische aanslagen van MOTOR 1 en MOTOR 2.
Herhaal de procedure van de lering.

Wijziging parameter 7 .

Bij elke variatie van de parameters geeft de display het
bericht van de vraag om positiegegevens dAtA weer. Druk
op de toets PROG zodat APP- verschijnt op de display, en
herhaal de procedure van de lering (zie hoofdstuk 9).

Motor 1 niet aangesloten.

Controleer de motorkabel.

Motor 2 niet aangesloten.

Controleer de motorkabel.

Zekering F1 verbrand of beschadigd.
Als de regeleenheid in de modus
batterij is gesteld, is de signalering
niet zichtbaar.

Vervang de zekering.

Er wordt aanbevolen om de zekeringen enkel te
verwijderen en opnieuw te plaatsen wanneer de
netspanning is uitgeschakeld.

niet d of

BEOP

niet gesloten.

Voorbeeld:
|

oIEE

Fout in de configuratieparameters.

Stel de configuratiewaarde correct in, en bewaar ze.

Em i

Encoder MOTOR 1 reageert niet, is
afwezig of defect.

Controleer de aansluiting van de encoder.
Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om
de encoder te vervangen.

Enc i

Encoder MOTOR 2 reageert niet, is
afwezig of defect.

Controleer de aansluiting van de encoder.
Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om
de encoder te vervangen.

Foute verbinding tussen regeleen-
heid en encoder MOTOR 1.

Controleer de aansluiting van MOTOR 1.

Foute verbinding tussen regeleen-
heid en encoder MOTOR 2.

Controleer de aansluiting van MOTOR 2.

Weinig belangrijke storing van En-
coder MOTOR 1.

Controleer de aansluiting van MOTOR 1.
Controleer de voedingsspanning van de regeleenheid.

Weinig belangrijke storing van En-
coder MOTOR 2.

Controleer de aansluiting van MOTOR 2.
Controleer de voedingsspanning van de regeleenheid.

Storing magneet Encoder MOTOR
1. Ernstige fout Encoder.

Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om
de encoder te vervangen.

Storing magneet Encoder MOTOR
2. Ernstige fout Encoder.

Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om
de encoder te vervangen.

Foute detectie positie MOTOR 1 ten
opzichte van de lengte van de slag.

Controleer de instelling van de parameter A { en
herhaal de procedure van het leerproces.

Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om
de encoder te vervangen.

Encs

Foute detectie positie MOTOR 2 ten
opzichte van de lengte van de slag.

Controleer de instelling van de parameter A { en
herhaal de procedure van het leerproces.

Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om
de encoder te vervangen.

bELT (btLO)

Batterijen leeg.

Wacht tot de netspanning wordt hersteld.
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PROBLEEM

ALARMSIGNALERING

MOGELIJKE OORZAAK

INGREEP

De procedure van
de lering wordt
niet voltooid.

APP.E

De toets TEST werd onterecht in-
gedrukt.

Herhaal de procedure van de lering.

De veiligheden zijn in alarm ge-
steld.

Druk op de toets TEST en controleer de veiligheid/en
die in alarm is/zijn en de respectievelijke aansluitin-
gen van de veiligheden.

Excessieve spanningsval.

Herhaal de procedure van de lering; controleer de
netspanning

AP PL

Fout lengte slag.

Plaats de poort in de positie van helemaal gesloten,
en herhaal de procedure.

De radiobedie-
ning heeft weinig
bereik en werkt
niet wanneer de
automatisering in

De radiotransmissie wordt belem-
merd door metalen structuren of
muren van gewapend beton.

Installeer de poortvleugelsnne.

Batterijen leeg.

Vervang de batterijen van de radiobediening.

intervallen (1 s aan
4 s uit).

beweging is.

Het  knipperlicht _ Lampje / LED verbrand of draden | Controleer het LED circuit en/of de draden.

werkt niet. knipperlicht losgekoppeld.

Bij stilstaande HSS'I: Alarm onderhoud installatie. Voer het onderhoud van de installatie uit.

poort licht het Om het alarm te resetten, moet de bescherming gede-
knipperlicht  op (Asst) blokkeerd worden door het wachtwoord in te voeren
met  regelmatige (CP 00) gedeactiveerd worden en moet 5s lang op de

toets TEST gedrukt worden. Op de display verschijnt
RSSE gevolgd door UPdE die 4s lang knippert, en
houd de toets TEST ingedrukt om het alarm te reset-
ten tot donE wordt weergegeven.

Wanneer de toets TEST wordt losgelaten, geeft de
display Abrt weer en wordt het alarm niet gereset.
Het aantal uren HO-H | wordt gememoriseerd door
de regeleenheid, en de telling wordt hernieuwd.
OPMERKING: Wanneer het aantal van 9990 uur ma-
noeuvres wordt overschreden, wordt het alarm van
het onderhoud definitief gedeactiveerd.

Visuele signalering
P05 en contextueel
geluidssignaal.
(enkel met SMAR-
TY/EMA)

POS |
(POS1)

Signalering lezing positie MOTOR 1
in uitvoering.

Bij elke start van het manoeuvre bepaalt de regele-
enheid de positie van MOTOR 1.

Als de lezing niet tot een goed einde wordt gebracht,
geeft de display En | | weer.

POSe
(POS2)

Signalering lezing positie MOTOR 2
in uitvoering.

Bij elke start van het manoeuvre bepaalt de regele-
enheid de positie van MOTOR 2.

Als de lezing niet tot een goed einde wordt gebracht,
geeft de display Enc | weer.

gewenste mano-
euvre niet uit.

De controlelamp Lampje verbrand of draden | Controleer het lampje en/of de draden.

van 'poort geo- - losgekoppeld.

pend' werkt niet.

De poort voert het Draden motor omgekeerd. Keer de twee draden op de klemmen X-Y-Z of Z-Y-X

om.

OPMERKING: Druk op de toets TEST; de alarmsignalering wordt tijdelijk gewist.
Wanneer een bediening wordt ontvangen, als het probleem niet is opgelost, verschijnt de alarm signalering

op de display.
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15 Modus INFO

TEST m + TEST
- [ - 9 ) _ OM DE MODUS )
L= L“:‘ o —Te\ | LT |~ TEVERLATEN 1 Kiick
x5s 3/ x_J 2 :f

Via de modus INFO kunnen bepaalde waarden weergegeven worden die worden gemeten door de
regeleenheid EDGE1.

Vanaf de modus “Weergave bedieningen en veiligheden” en met motoren niet in werking moet de toets
TEST 5 s lang ingedrukt worden.

De regeleenheid geeft in sequentie de volgende parameters en de relatieve gemeten waarde weer:

Paramet

er

Functie

P3.05

Weergave voor 3s van de firmwareversie van de regeleenheid.

Cnk !

Lnke

Geeft de positie weer van MOTOR 1/ MOTOR 2 uitgedrukt in toeren op het ogenblik van de controle, ten opzichte van de
totale lengte.

Lun !

Lund

Geeft de totale lengte van de geprogrammeerde slag weer van MOTOR 1/ MOTOR 2, uitgedrukt in toeren.

P

rPhe

Geeft de snelheid weer van MOTOR 1/ MOTOR 2, uitgedrukt in toeren per minuut (rPM).

AP ¢

AP

Geeft de verbruikte stroom weer van MOTOR 1/ MOTOR 2, uitgedrukt in Ampére (voorbeeld: 001.1=1,1A.....016.5=16,5A).
Als MOTOR 1 / MOTOR 2 niet werkt, is de verbruikte stroomwaarde 0. Wanneer een bediening wordt gegeven, kan het
stroomvberbruik gemeten worden.

bt5

Indicator goede conditie installatie. Wanneer de motoren niet in werking zijn, kan een eventuele overbelasting (voorbeeld:
teveel ladingen aangesloten op de uitgang 24 V) of een te lage netspanning aanwezig zijn. Controleer de volgende waarde:
netspanning = 230 Vac (nominaal), bUS= 37.6

netspanning= 207 Vac (-10%), bUS=33.6

netspanning= 253 Vac (+10%), bUS=4 L&

one

onee

Geeft de stroom weer die wordt gebruikt om eventuele gedetecteerde krachtinspanningen van MOTOR 1 / MOTOR 2 te
corrigeren, te wijten aan bijvoorbeeld een lage buitentemperatuur, uiitgedrukt in Ampére (bijvoorbeeld:0=0A...4=+3 A).
Bij de start van de automatisering, vanaf helemaal geopend of helemaal gesloten, als de regeleenheid een krachtinspanning
meet die groter is dan diegene die is gememoriseerd tijdens de fase van de lering, wordt de stroom vergroot die moet
geleverd worden door MOTOR 1/ MOTOR 2.

RSC !

RsCe

Geeft de stroomlimiet weer waarop de detectie van het obstakel ingrijpt (antiverplettering) van MOTOR 1 / MOTOR 2,
uitgedrukt in Ampére. De waarde wordt automatisch berekend door de regeleenheid op basis van de instellingen van de
parameters 30, 3 | en 3.

Voor een correcte werking van de motor AP moet de waarde altijd lager zijn dan ASC.

kAl

Geeft de tijd weer die nodig is voor MOTOR 1/ MOTOR 2 om een obstakel te detecteren (parameter 3 {/32), uitgedrukt in
seconden. Voorbeeld 1.000 =15 /0.120 = 0.12 s (120 ms). Controleer dat de tijdsduur van de ingreep groter is dan 0,3 s.

AbS !

AbS¢

Indicator goede conditie MOTOR 1 / MOTOR 2. In normale omstandigheden is de waarde kleiner dan 500. Als de waarde
meer dan 2000 bedraagt, blokkeert de regeleenheid de motor. Een grotere waarde dan 500 duidt aan dat de kwaliteit van de
aansluitkabel niet geschikt is voor de installatie of dat de aansluitkabel te lang is of een ongeschikte diameter heeft, of dat een
elektrisch probleem met de brushless motor aanwezig is.

Als de regeleenheid de positie van de poortvleugels kent op het ogenblik van de controle, geeft de display het volgende weer:
UP__  positie gekend, normale werking.

UP I_ positie gekend van POORTVLEUGEL 1, fase terugwinning positie in uitvoering.

UP_2 positie gekend van POORTVLEUGEL 2, fase terugwinning positie in uitvoering.

UP 12 positie gekend van beide poortvleugels, fase terugwinning positie in uitvoering.

Duidt de status van de poort aan (Geopend/Gesloten).

OC 0P automatisering in fase van opening (motoren actief).

OC PL automatisering in fase van sluiting (motoren actief).

0P -0 automatisering helemaal geopend (motoren niet actief).

0P -C automatisering helemaal gesloten (motoren niet actief).

UF 4. telage netspanning of overbelasting gedetecteerd.
UF _H overbelasting op de motoren gedetecteerd.

HOUr

Geeft het aantal resterende uren weer tot het ingestelde alarm van het onderhoud vervalt. Het cijfer wordt voorafgegaan

door het teken - (min). Als het nummer van het ontbrekende aantal uren met 4 cijfers is, wordt het teken - (min) vervangen

met een punt.

Voorbeeld: -1234 uur tot alarm onderhoud =.1234

¢ Wanneer op , wordt gedrukt (pijl omlaag): weergave van het aantal uur vanaf het laatst uitgevoerde onderhoud. Het
eerste onderhoud is aangeduid 0.0.0.0. .

*Wanneer op 1 wordt gedrukt (pijl omhoog): er wordt teruggekeerd naar de weergave van de resterende uren.

bloc

Weergave 00= motorrem niet actief; 10=motorrem 1 actief; 02=motorrem 2 actief; 12= motorrem actief op beide motoren;
-- -- = functie rem niet beschikbaar.

o Als op de regeleenheid slechts één motor is aangesloten, worden enkel de parameters van “MOTOR 1” weergegeven.

e Om de parameters te overlopen, moeten de toetsen + / = gebruikt worden. Wanneer de laatste parameter wordt
bereikt, moet teruggekeerd worden.

¢ In de modus INFO is het mogelijk om de motoren te bedienen om de werking ervan in real time te controleren.

o De motoren kunnen afzonderlijk gecontroleerd worden in de modus DODEMAN en de gemonteerde veiligheden (fotocellen,
contactlijsten, STOP), en het bericht van de vraag om positiegegevens "dAEA" worden verwaarloosd, behalve de detectie van
obstakels. De controle van MOTOR 1 is enkel mogelijk wanneer op de display het volgende wordt weergegeven: Lt |, -Pf1

|, ANP { en ARS ; de controle van MOTOR 2 is mogelijk wanneer Cnkc, P2, ANPE en AbSC wordt weergegeven.
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voorbeeld:

1-DRUKKEN 2-LOSLATEN 3-WEDER-DRUKKEN

of OPENT SLUIT  OPENT SLUIT OPENT SLUIT
of Y A oF Y OF
An ¥ binnen 1 ™Y
@ innen 1s @

¢ De betreffende MOTOR wordt geactiveerd in opening door op de toets A"PIJL OMHOOG" te drukken, en
wordt in sluiting geactiveerd door op de toets ¥ "PIJL OMLAAG" te drukken.

e Voor veiligheidsredenen, om de functie DODEMAN (opening/sluiting) te activeren: druk op de toets, laat hem
los, en druk hem binnen 1s opnieuw in (houd hem ingedrukt). De activering stopt wanneer de toets wordt
losgelaten.

OPGELET: Tijdens de controle wordt de telling van het motortoerental (positie) bijgewerkt, maar de controle
van de faseverschuiving van de poortvleugels zou problemen kunnen veroorzaken. Voordat de modus INFO
wordt verlaten, wordt aanbevolen om de poortvleugels correct opnieuw te positioneren.

e Druk op de toets TEST om de modus INFO te verlaten.

16 Mechanische deblokkering

Indien spanning ontbreekt, is het mogelijk om de poort te deblokkeren zoals is aanegduid in de handleiding voor het
gebruik en het onderhoud van de automatisering.

Wanneer de spanning wordt hersteld en de eerste bediening wordt ontvangen, start de regeleenheid een
manoeuvre van opening in de modus van terugwinning positie (zie hoofdstuk 17-18).

voor SMARTY 5R5 / SMARTY 7R: Indien spanning ontbreekt of 5480, kan de poort handmatig geopend en gesloten
worden zonder te deblokkeren, bij niet draaiende motor.

De absolute encoder SMARTY/EMA (in de fabriek gemonteerd op SMARTY REVERSIBILE en optioneel voor SMARTY
IRREVERSIBILE) staat aan de regeleenheid toe om de positie onmiddellijk te recupereren bij elke nieuw ontvangen bediening.

17 Modus terugwinning positie ZONDER absolute encoder

Na een onderbreking van de spanning of de detectie van een obstakel, drie maal achtereenvolgens in dezelfde
positie, start de regeleenheid bij de eerste bedieningen een manoeuvre in de modus terugwinning positie.
Wanneer een bediening wordt ontvangen, begint een manoeuvre aan lage snelheid. Het knipperlicht wordt
geactiveerd met een andere sequentie dan de normale werking (3 s aan, 1,5 s uit).

Tijdens deze fase recupereert de regeleenheid de gegevens van de installatie. Opgelet! Geef geen bedieningen
gedurende deze fase, tot de poort het complete manoeuvre voor beide poortvleugels helemaal heeft uitgevoerd.

Als ze wordt gedeblokkeerd van helemaal geopend of helemaal gesloten, en de regeleenheid wordt gevoed, moet
gecontroleerd worden dat de poortvleugels opnieuw in de positie worden gesteld waar de poort zich bevond om ze
opnieuw te blokkeren. Wanneer de eerste bediening wordt ontvangen, zal de poort de normale werking hervatten.
OPGELET: Er wordt aanbevolen om de poort niet in de tussenpositie te deblokkeren om het verlies van de
positiegegevens van de poortvleugel te vermijden (zie gegevens Cnt |/ Cnk2 in modus INFO). In dit geval moet de
terugwinning van de positie uitgevoerd worden.

Als de vleugels niet in dezelfde positie zouden gesteld worden waar ze zich bevonden voordat de handmatige
beweging werd verricht, zullen de gegevens van hun positie verloren worden:
1. De vleugels keren om op de mechanische aanslagen (detectie obstakel).
2. De activering van een bediening PP (stap-stap) activeert het tegengestelde manoeuvre (bijv. als de poort wordt
gesloten, wordt ze geopend).
3. De regeleenheid detecteert een storing in het tellen van het motortoerental, en voert het volgende automatisch
uit:
e activering van de modus terugwinning positie;
e stop van de motoren voor 0.4 s.
¢ de vleugels hervatten het manoeuvre aan lage snelheid tot de aanslag wordt bereikt.
¢ bij de volgende bediening PP voeren de vleugels het manoeuvre opnieuw uit aan lage snelheid.
4. Laat de vleugels een volledig manoeuvre verrichten om de normale bedrijfsmodus te herstellen.
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18 Modus terugwinning positie MET absolute encoder (enkel
serie SMARTY)

Na een onderbreking van de spanning en de deblokkering van de poort, recupereert de regeleenheid bij de eerste
ontvangen bediening onmiddellijk de positie van de poortvleugels, dankzij de absolute encoder.

Indien de regeleenheid een foute positie van de poortvleugels zou detecteren, wordt deze automatisch gecorrigeerd.
Voorbeeld: als een bediening van de sluiting wordt ontvangen maar de poortvleugels kunnen niet sluiten, wordt
een bediening van de volledige opening uitgevoerd na 1 s (ook als de automatische hersluiting niet is geactiveerd),
om de correcte positie te corrigeren.

Opgelet! Geef geen bedieningen gedurende deze fase, tot de poort het complete manoeuvre voor beide
poortvleugels helemaal heeft uitgevoerd.

19 Test

Schakel de voeding in.

Controleer of de rotatiezin van de automatiseringen correct is. Als de beweging van de poortvleugels fout is,

moeten eender welke twee draden van de klem X-Y-Z de motor omgedraaid worden.

Controleer dat alle aangesloten bedieningen correct werken.

Controleer de slag en de vertragingen.

Controleer of de impactkrachten worden gerespecteerd aldus de normenstelsels EN 12453 en EN 12445.

Controleer dat de veiligheden correct ingrijpen.

Als de test van de fotocellen is geactiveerd, moet de werking ervan gecontroleerd worden door de fotocellen te

verduisteren en een bediening te geven: de panelen mogen niet bewegen.

¢ Indien de kit batterijen is geinstalleerd, moet de netvoeding uitgeschakeld worden en moet de werking ervan
gecontroleerd worden.

o Schakel de netvoeding en de batterijen (indien aanwezig) uit, en opnieuw in. Controleer of de fase van de
terugwinning van de positie correct wordt voltooid zowel bij de opening als bij de sluiting.

¢ Bij de automatiseringen Serie SMARTY met de absolute encoder gemonteerd, moet de voeding uitgeschakeld
en opnieuw ingeschakeld worden. Geef een bediening, en controleer of de snelheid en de vertragingen correct
zijn. Het manoeuvre van de terugwinning van de positie wordt niet uitgevoerd.

e Controleer met 64 O ! (enkel SMARTY 5R5 en SMARTY 7R) dat de poortvleugels zijn geblokkeerd wanneer de

motor is stilgelegd.

20 Onderhoud

Voer het geprogrammeerde onderhoud elke zes maanden uit.

Controleer de status van reiniging en de werking.

Indien vuil, vochtigheid, insecten of ander aanwezig is, moet de voeding uitgeschakeld worden en moeten
de kaart en de box gereinigd worden.

Voer opnieuw de testprocedure uit.

Indien de printplaat sporen roest bevat, moet de vervanging ervan beoordeeld worden.

Controleer de doeltreffendheid van de batterijen.

Controleer de doeltreffendheid van de remming van de motoren SMARTY 5R5 en 7R.

21 Inzameling

Het product moet altijd gedemonteerd worden door gekwalificeerd technisch personeel dat de
geschikte procedures voor de correcte verwijdering van het product volgt. Dit product bestaat uit
verschillende materiaalsoorten, waarvan bepaalde kunnen gerecycled worden en andere moeten
ingezameld worden via de recycle- en inzamelsystemen die worden voorzien door de plaatselijke
reglementeringen voor deze productcategorie.
I Het is verboden om dit product weg te gooien bij het huishoudafval. Voer de “gescheiden

inzameling” in volgens de methodes die worden voorzien door de plaatselijke reglementeringen;

of overhandig het product opnieuw aan de verkoper wanneer een nieuw gelijkwaardig product wordt

aangeschaft.

De plaatselijke reglementeringen kunnen zware straffen voorzien indien dit product illegaal wordt gedumpt.

Opgelet! Sommige delen van dit product kunnen vervuilende of gevaarlijke stoffen bevatten, die schadelijke

effecten voor het milieu en de menselijke gezondheid kunnen hebben indien niet correct ingezameld.
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22 Bijkomende informatie en contact

Alle rechten van deze uitgave zijn exclusieve eigendom van ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY behoudt zich het recht voor om eventuele wijzigingen aan te brengen, zonder
voorafgaande waarschuwing. Kopieén, scans, wijzigingen of aanpassingen zijn uitdrukkelijk verboden zonder
voorafgaande schriftelijke toestemming van ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY behoudt zich het recht voor om op eender welk moment wijzigingen of vervolmakingen
uit te voeren aan het product die geen wijziging van de versie FW behoeven.

Als geen revisie van deze gebruiksaanwijzing aanwezig is, dienen deze instructies voor deze en voor de
volgende versies FW van de regeleenheid.

Deze handleiding met instructies en de waarschuwingen voor het gebruik voor de installateur worden
afgedrukt geleverd, in de relatieve doos van het product.

Het digitale formaat (PDF) en alle eventuele toekomstige updates zijn beschikbaar in de voorbehouden zone
van onze website www.rogertechnology.com/B2B in het deel Self Service.

KLANTENDIENST ROGER TECHNOLOGY:
actief: van maandag tot vrijdag
van 8:00 tot 12:00 - van 13:30 tot 17:30
Telefoon: ~ +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Voor eventuele problemen of vragen in verband met de automatisering moet de module “HERSTELLINGEN”
online ingevuld worden op onze website www.rogertechnology.com/B2B in het deel Self Service.

23 Verklaring van Overeenstemming

De ondergetekende, afgevaardigde van de volgende constructeur:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
VERKLAART dat de volgende beschreven inrichting:

Beschrijving: Regeleenheid voor automatische poorten

Model: EDGE1

in overeenstemming is met de wetsbepalingen van de volgende richtlijnen:
—2006/42/CE

—2004/108/CE

—2011/65/CE

en dat alle volgende normen en/of technische specificaties zijn toegepast:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

De laatste twee cijfers van het jaar van markering C€ 17.

Plaats: Mogliano V.to Datum: 01-03-2017 Handtekening / D ;
el T
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1 Ostrzezenia ogdlne

Ostroznie: nieprawidfowa instalacja moze spowodowa¢ powazne szkody. Uwaznie
e \ przeczytad instrukcje przed rozpoczeciem instalacji urzadzenia.
Ta instrukcja montazowa jest przeznaczona wytgczne dla specjalistéw.
ROGER TECHNOLOGY uchyla sie od wszelkiej odpowiedzialnosci za nieprawidtowa eksploatacje lub
wykorzystanie inne, niz zamierzone i podane w tej instrukgji.
Instalacja, potaczenia elektryczne oraz regulacje moga wykonywac wytgcznie specjalisci dziatajacy zgodnie z
zasadami technicznymi oraz zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Przed rozpoczeciem instalacji sprawdzié, czy urzadzenie nie jest uszkodzone.
Zainstalowac¢ wytgcznik lub wielobiegunowy roztgcznik sekcyjny o rozwarciu stykéw ponad 3 mm.
: Sprawdzi¢, czy przed instalacja elektryczng zainstalowano wytacznik réznicowy oraz zabezpieczenie

przed przetezeniem, spetniajgce zasady techniczne oraz wymogi obowigzujacych przepiséw.

Jezeli jest taka potrzeba, podtaczy¢ sitownik do sprawnej instalacji uziemiajacej, wykonanej w sposéb
zgodny z obowigzujgcymi przepisami bezpieczeristwa.
Normy europejskie EN 12453 i EN 12445 okreslajg minimalne wymagania dotyczace bezpieczenstwa
w zakresie uzytkowania drzwi i bram z napedem. W szczegdélnosci przewiduja stosowanie ograniczenia
sity i urzadzen bezpieczenstwa (podesty czute na nacisk, bariery niematerialne, dziatanie przy obecnosci
cztowieka itp.) wykrywajacych obecno$é oséb lub przedmiotéw i uniemozliwiajgcych uderzenie w dowolnych
okolicznosciach.
Kiedy bezpieczeristwo uktadu opiera sie na ograniczeniu sity uderzenia, konieczne jest sprawdzenie, czy
charakterystyka i osiggi napedu sg zgodne z obowigzujacymi normami.
Instalator jest zobowigzany do wykonania pomiaru sity uderzenia i wybrania na centrali sterujgcej wartosci
predkosci i momentu, ktére zapewnia zgodnos$é drzwi lub bramy z napedem z limitami okreslonymi w
normach EN 12453 i EN 12445.
Przed jakgkolwiek czynnoscig wytaczyc zasilanie elektryczne. Odtaczy¢ rowniez ewentualne baterie zapasowe,
jezeli s3. Do ewentualnych napraw lub wymiany urzadzen stosowaé wytacznie oryginalne czesci zamienne.
Nie zasmiecaé otoczenia materiatami opakowaniowymi (plastik styropian itp.) ani nie pozostawiac ich w
zasiegu dzieci, gdyz stanowig potencjalne zrédta zagrozenia.

2 Opis urzadzenia

Centrala EDGE1 36V steruje w trybie bezczujnikowym 1 lub 2 silnikami bezszczotkowymi ROGER stosowanymi
w skrzydtach o duzych rozmiarach lub masie.

Uwaga na ustawienia parametru Al. Nieprawidiowe ustawienie moze spowodowac btedy w dziataniu
sitownika.

W przypadku sitownikéw do bram dwuskrzydtowych, dla kazdego skrzydta stosowac taki sam typ silnika.

Predkos¢, spowolnienie oraz zwtoki w czasie otwierania i zamykania wyregulowaé¢ odpowiednio do typu
instalacji, zwracajac przy tym uwage na prawidtowe natozenie jednego skrzydta na drugie.

Zaleca sie stosowanie akcesoriéw, elementdéw sterowniczych i zabezpieczen firmy ROGER TECHNOLOGY.
Zaleca sie zwtaszcza instalacje fotokomérek technologia F4ES lub F4S.

3 Aktualizacja wersji P3.25 '

1. Dodanie nowych opgji silnika do parametru A { . Do zarzadzania SMARTY5R5, BR21/351/HS, i BE20/400.
2. Aktualizacja nt. trybu szukania pozycji BEZ enkodera absolutnego.
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4 Charakterystyka techniczna urzadzenia

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX

NAPIECIE ZASILANIA

230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac + 10% 50/60 Hz

MOC MAKSYMALNA POBIERANA Z SIECI

600 W

BEZPIECZNIKI

F1 = 20A (ATO257) zabezpieczenie obwodu zasilania
silnikow

F2 = 4A (ATO257) zabezpieczenie elektrozamka

F3 = 3A (ATO257) zabezpieczenie zasilania akcesoriéw
F4 = T2A (5x20 mm) zabezpieczenie pierwotne
transformatora

PODtACZONE SILNIKI

2

ZASILANIE SILNIKA

36 Vac, falowniki z wtasnym zabezpieczeniem

TYP SILNIKA

bezszczotkowy sinusoidalny (ROGER BRUSHLESS)

TYP STEROWANIA SILNIKIEM

sterowanie zorientowane polowo (FOC), bezczujnikowe

MOC ZNAMIONOWA SILNIKA

60 W

MOC MAKSYMALNA SILNIKA 250 W
MOC MAKSYMALNA LAMPY BLYSKOWEJ |25 W (24 Vdc)
CZESTOTLIWOSC MIGANIA 50%

MOC MAKSYMALNA OSWIETLENIA DO-
DATKOWEGO

100 W 230 Vac - 40 W 24 Vac/dc (styk bezpotencjatowy)

MOC KONTROLI OTWARCIA BRAMY 3 W (24 vdc)
MOC ELEKTROZAMKA 15 W (12 vdc)
MOC WYJSCIA AKCESORIOW 20 W 24 Vdc (750 mA)
TEMPERATURA ROBOCZA

J/—ZO"C /ﬂ[+55°C
STOPIEN OCHRONY IP54

WYMIARY URZADZENIA

wymiary w mm 330x230x115 Waga: 3,9 kg

mocy podanych w tabeli. Podane wartosci sg gwarantowane WYtACZNIE przy oryginalnych
akcesoriach ROGER TECHNOLOGY. Korzystanie z nieoryginalnych akcesoriow moze spowodowac
nieprawidtowe dziatanie. ROGER TECHNOLOGY nie ponosi odpowiedzialnosci za btedne lub niezgodne
instalacje.
Wszystkie potgczenia sg chronione przez bezpieczniki, patrz tabela. Oswietlenie dodatkowe wymaga
zewnetrznego bezpiecznika.

i Suma poboru pradu wszystkich podtgczonych akcesoriéw nie moze przekracza¢ wartosci maksymalnej

5 Opis potaczen

Wykona¢ podtgczenia w sposéb pokazany na rys. 1-2.

TRANSFORMER
Woltomierzem sprawdzi¢ napiecie przemienne na przytgczu do
zasilania pierwotnego. Aby napedy bezszczotkowe dziataty idealnie,
napiecie pierwotnego zasilania sieciowego musi wynosi¢ 230Vac (115
Vac) £ 10%.

Jezeli zmierzone napiecie nie miesci sie w podanym powyzej zakresie
lub jest niestabilne, sitownik moze dziataé niezbyt sprawnie.
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5.1 Potaczenia elektryczne

POLACZENIE NAPIECIE SIECIOWE - CENTRALA
Zasilanie 230 Vac +10% (115 Vac +10%: EDGE1/115/BOX)

POLACZENIE CENTRALA - SILNIKI

Silnik 1
Silnik 2

POLACZENIE CENTRALA - AKCESORIA
Fotokomdrki - Odbiornik
Fotokomorki - Nadajnik

Klawiatura H85/TDS - H85/TTD (potgczenie z
centrali do ptyty dekodera H85/DEC-H85/DEC2)

Przetgcznik z kluczem R85/60

POLACZENIE CENTRALA - LAMPA BLYSKOWA

Zasilanie 24 Vdc z kontrolkg (25 W max,
czestotliwos¢ migania 50%)

POLACZENIE CENTRALA - KONTROLKA

OTWARCIA BRAMY

Zasilanie 24 Vdc (3 W max)

POtACZENIE CENTRALA - OSWIETLENIE

DODATKOWE

Zasilanie 230 Vac (100 W)
POLACZENIE CENTRALA - ANTENA

Kabel typu RG58
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Dtugos¢ kabla
1:10 m 10+30 m
3x2,5mm?  3x4 mm?
3x2,5mm?  3x4 mm?

Dtugos¢ kabla = 1-20 m

4x0,5 mm?
2x0,5 mm?
3x0,5 mm?
3x0,5 mm?
PORADY: w przypadku nowych
2x1 mm? “ instalacji, do potaczenia silnika i
(max 10 m) .. centrali radzimy uzy¢ kabli
Dtugosé kabla = 3x2,5mm?do 10 m.
1-20m W przypadku instalacji juz istniejacych,
0,5 e sprawdzi¢ przekrdj i stan (uszkodze-
nia) kabli. Stare kable lub wykonane z
Diugos¢ kabla materiatéw starej technologii, przede
1-20m wszystkim o przekroju 3x1,5mm?, moga
2x1 mm? obnizyé sprawnos$é cyfrowego silnika
bezszczotkowego.
UWAGA: ODRADZA sie uzytkowania
max 10 m

przewoddéw o przekroju 3x1,5mm?,

OPIS

Podtaczenie do zasilania sieciowego 230 Vac +10% (115 Vac + 10% 60Hz).
Bezpiecznik 5x20 T2A.

Wejscie wtérne transformatora dla zasilania silnika 26 Vac (SEC1) i zasilania logiki i
urzadzen peryferyjnych 19 Vac (SEC2).
UWAGA: Okablowanie wykonane w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.

Podtgczenie SILNIK 1 - ROGER bezszczotkowy.

Ostroznie! Jezeli silnik obraca sie w odwrotna strone, wystarczy zamieni¢ dowolne
dwa z trzech przewoddw fazowych podtgczenia silnika.

Sprawdzi¢ potaczenia pokazane na rys. 1.

Podtgczenie SILNIK 2 - ROGER bezszczotkowy.

Ostroznie! Jezeli silnik obraca sie w odwrotng strone, wystarczy zamieni¢ dowolne
dwa z trzech przewoddw fazowych podtgczenia silnika.

Sprawdzi¢ potgczenia pokazane na rys. 1.

Podtaczenie do zestawu akumulatoréw B71/BCHP (patrz rys. 7)

(D Dodatkowe informacje zamieszczono w instrukcjach B71/BCHP.



6 Przyciski funkcyjne i wyswietlacz

|E| + PRZYCISK OPIS
UP ~ Nastepny parametr
|E| «= DOWN w Poprzedni parametr
+

Zwiekszanie wartosci parametru
ol

V]

a)(sfis=

PROG TEST

DOWN

4[] [¢])

- Zmniejszanie wartosci parametru
ol

PROG Programowanie ruchu

TEST Aktywacja trybu TEST

oAby wyswietli¢ parametr, ktéry chcemy zmienié, nacisng¢ przyciski UP A i/lub DOWN. w .

e Przyciskami+i=zmieni¢ wartos¢ parametru. Wartos¢ zaczyna migac.

e Przytrzymanie nacisnietego przycisku + lub przycisku = aktywuje szybkie przewijanie wartosci, umozliwiajac
tym samym szybszg zmiane.

oAby zapisac ustawiong wartos¢, poczekac kilka sekund lub przejsé¢ do nastepnego parametru przyciskami UP
“ lub DOWN w. Wyswietlacz szybko miga informujac o zapisaniu nowego ustawienia.

e Wartosci mozna modyfikowac tylko wtedy, gdy silnik jest wytgczony. Kontrola parametréw jest zawsze
mozliwa.

7 Wiaczanie lub uruchamianie

Wtgczy€ zasilanie centrali sterowniczej.
Na ekranie wyswietlana jest przez chwile wersja oprogramowania centrali.
Zainstalowana wersja: P3.25.

o

P A (e

Zaraz potem na ekranie wyswietlany jest tryb statusu sygnatéw sterowniczych i zabezpieczen. Patrz rozdziat 8.
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8 Tryby dziatania wyswietlacza

8.1 Wyswietlanie parametréw

WARTOSC
PARAMETR  pARAMETRU

il
N

Szczegbtowy opis parametrow znajduje sie w rozdziale 11.

8.2 Wyswietlanie statusu sygnatow sterowniczych i zabezpieczen

STATUS SYGNALOW
STEROWNICZYCH

STATUS ZABEZPIECZEN

(L
LALI

(_CH
*

FT1

FT2
C__ )

POWERJ

STOP J

STATUS SYGNALOW STEROWNICZYCH:
Symbole sterowania (segmenty AP=otwiera,
PP=krokowo, CH=zamyka, PED=otwarcie
czesciowe, ORO=zegar) zwykle nie Swieca.
Podswietlajg sie w chwili otrzymania sygnatu
(np.: po zadaniu komendy ruchu krokowego
podswietla sie segment PP).

STATUS ZABEZPIECZEN:
Symbole zabezpieczern (segmenty FT1/
FT2=fotokomorki, COS1/COS2 = listwy

krawedziowe, STOP) sg zazwyczaj wigczone. Jezeli nie $wiecg, oznacza to ich alarm lub nie sg podtaczone.
Jezeli migajg, oznacza to, ze s wytaczone odpowiednim parametrem.

8.3 Tryb TEST

Tryb TEST umozliwia wzrokowe sprawdzenie, czy sygnaty sterowania i zabezpieczenia s aktywowane.

Tryb wtacza sie przyciskiem TEST, po zatrzymaniu sitownika. Jezeli brama jest w uchu, przycisk TEST zatrzymuje
ja. Kolejne nacisniecie aktywuje tryb TEST.
Lampa btyskowa i kontrolka otwarcia bramy wigczaja sie na sekunde po kazdym nacisnieciu przycisku lub

aktywacji zabezpieczenia.

Po lewej stronie ekranu, przez 5 s, wyswietlany jest status sygnatow sterowniczych (AP, CH, PP, PE, OR),

TYLKO, jezeli sg one aktywne.

Np. jezeli zostanie podany sygnat otwarcia, na wyswietlaczu wida¢ AP:

L
I ()
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Po prawej stronie ekranu wyswietlany jest status zabezpieczen. Numer zacisku zabezpieczenia, ktére wigczyto
alarm miga.

Na przyktad: alarm styku STOP.

~\\ I DU Brak alarméw zabezpieczen.
-—, e
- ’ , L 27 STOP.
P
, ' _ 85 Listwa krawedziowa COS1.
- ~
i \\ o4 Listwa krawedziowa COS2 / IN2
E'_:’ Fotokomorka FT1.
E'E' Fotokomorka FT2.

Zmieniony parametr 1 1. Po kazdej zmianie para-
metru na wyswietlaczu pojawia sie btad dAEA.
dAER Nacisng¢ przycisk PROG dopodki na wyswietlaczu
nie pojawi sie APP- i powtdrzy¢ procedure progra-
mowania (patrz rozdziat 9).

UWAGA: Jesli jeden lub wiecej stykdw jest otwartych, brama nie otworzy sie i/lub nie zamknie.

Jezeli wtaczyt sie alarm kilku zabezpieczen, po rozwigzaniu problemu zwigzanym z pierwszym wyswietla sie
alarm drugiego i tak dalej.

Aby przerwac tryb testowy, nacisngé ponownie przycisk TEST.

Po 10 s bezczynnosci ekran ponownie wyswietla status sygnatdéw sterowniczych i zabezpieczen.

8.4 Tryb Stand By

Ten tryb wigcza sie po 30 min bezczynnosci. KONTROLKA ZASILANIA miga powoli.
Aby ponownie aktywowac centrale, nacisnac¢ jeden z przyciskow: UP 4, DOWN w, +, =
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9 Programowanie ruchu

0 Aby urzadzenie dziatato prawidtowo, trzeba zaprogramowac ruch.

9.1 Wczesniej
1. Wybraé model zainstalowanego napedu przy parametrze A [.

LEGENDA: @ HIGH SPEED SILNIKA @ ODWRACALNY SILNIKA

TYP

WYBOR MODEL SILNIKA KONFIGURACJE
___‘.]

RO BE20/200/HS _.» © |-
—

A OC Serie BR20 . s - -

At 03 BH23/282

A O4 Serie BR21

Jesli zainstalowano SMARTY/EMA, ustawi¢ 7 { O
UWAGA: Po kazdej zmianie parametru na wyswietlaczu
- pojawia sie btad dALA. Nacisng¢ przycisk PROG dopoki
na wyswietlaczu nie pojawi sie APP- i powtorzyé
procedure programowania (patrz rozdziat 9.2).

SMARTY5

A1 O5
SMARTY7

Ustawi¢ B4 D1 i1 01
@ UWAGA: Po kazdej zmianie parametru na wyswietlaczu

procedure programowania (patrz rozdziat 9.2).

Ustawi¢B4 01 i71 O

UWAGA: Po kazdej zmianie parametru na wyswietlaczu
@ pojawia sie btad dAEA. Nacisng¢ przycisk PROG dopoki
na wyswietlaczu nie pojawi sie APP- i powtorzyé
procedure programowania (patrz rozdziat 9.2).

AL SMARTY5R5

Jesli zainstalowano SMARTY/EMA, ustawi¢ 7 { O
UWAGA: Po kazdej zmianie parametru na
@ wyswietlaczu pojawia sie btad dAEA. Nacisngé

przycisk PROG dopoki na wyswietlaczu nie pojawi
sie APP- i powtdrzy¢ procedure programowania
(patrz rozdziat 9.2).

A1 08 SMARTY4HS

A1 09 BH23/252/HS

-""”"-;’F;§2
A OB SMARTY7R / pojawia sie btad dALA. Nacisna¢ przycisk PROG dopdki
na wyswietlaczu nie pojawi sie APP- i powtorzyé
E"-'

R BR21/351/HS

[

AL BE20/400
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2. W parametrze 10 wybra¢ liczbe zainstalowanych silnikéw. Parametr jest fabrycznie ustawiony na dwa

silniki.

4. Zatozy¢ odbojniki otwierania i zamykania.

5. Zamkna¢ brame. Skrzydta muszg opierac sie na ogranicznikach mechanicznych.

6. Nacisng¢ przycisk TEST (patrz tryb TEST w rozdziale 8) i sprawdzi¢ status sygnatow sterowniczych i
zabezpieczen. Jezeli nie zainstalowano zabezpieczen, zatozy¢é mostek na styk lub dezaktywowaé je we
wiasciwym parametrze (50, 51, 53, 54, 73 i 74).

ZAMKNIETY

TEST

x TEST
D %N —} Patrz rozdziaty o sygnalizowaniu 13 i 14
o 0
O\ 1 Klik
3 TEST PROG ~ dopdkd.. PROCEDURA
—’ PROGRAMOWANIA
No N e RUCHU
A ik o\
Nacisnagé
Tak
f TEST PROCEDURA
@J —) PROGRAMOWANIA
\ 1k RUCHU
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9.2 Procedura programowania ruchu

T T T

SILNIK 1 CEQI%AZI\V/YL%S ;lLNlK 2
OTWARCIE 'WARCIE OTWARTY T
@ — Tak
jﬁ:][:a— Aulta ﬁkﬂ @ﬂ LCL @;J
CZAS ZWtOKI
SILNIK 2 PARAM. £h SlLNlKl ZAMKNIETY
ZAMKNIECIE ZAMKNIECIE

Nacisng¢ przycisk PROG na 4 s. Na wyswietlaczu pokazuje sie AF P-.

Ponownie nacisng¢ przycisk PROG. Na wyswietlaczu pokazuje sie Alita.

SILNIK 1 wtgcza manewr otwierania z niska predkoscia.

Po uptywie czasu zwioki ustawionego w parametrze 5 (fabrycznie ustawiony na 3 s), SILNIK 2 wtacza

manewr otwierania.

e Po osiaggnieciu ogranicznikdw mechanicznych otwierania, brama zatrzymuje sie na krétko. Na wyswietlaczu
miga Allto przez2s.

e Kiedy symbol Allto jest ponownie wyswietlany stale na ekranie, najpierw ruch zamkniecia wykonuje
SILNIK 2, a po uptywie czasu zwtoki, ustawionego w parametrze & (fabrycznie ustawiony na 5 s), ruch
zamkniecia wykonuje SILNIK 1, az do dosuniecia do ogranicznikow zamykania.

Jezeli procedura programowania zakonczy sie prawidtowo, na wyswietlaczu pokazuja sie sygnaty sterownicze

i zabezpieczenia.

Jezeli na wyswietlaczu pokazuja sie ponizsze komunikaty btedu, powtérzy¢ procedure programowania ruchu:

e AP PE:btad programowania ruchu. Nacisng¢ przycisk TEST, aby wykasowac btad i sprawdzi¢ zabezpieczenie,
ktdére wtaczyto alarm.

e AP PL: btad dtugosci odcinka ruchu. Nacisng¢ przycisk TEST, aby skasowa¢ btgd i sprawdzi¢, czy oba
skrzydta sg catkowicie zamkniete przed przystapieniem do nowego programowania ruchu.

0 W celu uzyskania szczegétowych informacji patrz rozdziat 14 ,Sygnalizacje alarmowe i btedy”.
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10 Spis parametrow

USTAWIENIE

PARAM. FABRYCZNE OPIS STRONA
At patrz rozdziat 11 | Wyb6r modelu napedu 235
a2 a0 é\tuvt‘:’(;rrrgieﬁygrzan;yiamkniecie po uptywie czasu pauzy (po catkowitym 235
A3 0o Automatyczne zamkniecie po przerwaniu zasilania (black-out) 235
R4 0o Wybor dziatania przycisku w trybie krokowym (PP) 235
A5 0o Miganie ostrzegawcze 236
A& [ Funkcja mieszkalna dla sygnatu otwierania czesciowego (PED) 236
A7 i} Aktywacja sterowania funkcja z przytrzymaniem przycisku 236
AR o0 !I(g:tttzarlﬁav?rt]\g‘?rcia bramy/funkcja testowania fotokomdrek oraz 236
A9 oy Regylacja spowalniania SILNIKA 1 podczas manewru otwierania (widoczne 236

jesliAt O ARIO5 A0 AIOTAIDE ATOSATID A
I oy Begylacja spowalniania SILNIKA 2 podczas manewru otwierania (widoczne 236
jesliA{ O AIO5 A0 AIOTAIDEARIO9ATID AL T
K o4 Regulacja spowalniania SILNIKA 1 podczas manewru otwierania i zamykania | 236
Iy oy Regylacja spowalniania SILNIKA 1 podczas manewru zamykania (widoczne 236
jesliA{ O AIO5 A0 AIOTAIDE ARIO9ATID AL
ic o4 Regulacja spowalniania SILNIKA 2 podczas manewru otwierania i zamykania | 236
2 oy _Regylacja spowalniania SILNIKA 2 podczas manewru zamykania (widoczne 236
jesliA{ O AIO5AI06AIOTAIDE ARIO9ATID AL
i3 10 Regulacja kontroli pozycji SKRZYDtA 1 237
i {0 Regulacja kontroli pozycji SKRZYDEA 2 237
{5 93 Regulacja otwarcia czesciowego (%) 236
9 0o Regulacja wczesniejszego zatrzymania SILNIKA 1 na odbojniku otwarcia| 237
20 0o Regulacja wczedniejszego zatrzymania SILNIKA 2 na odbojniku otwarcia| 237
ci 30 Regulacja czasu automatycznego zamkniecia 237
&g oo Aktywacj.a zarzadzania otwieraniem z wytaczaniem ponownego 237
zamykania automatycznego
25 03 Regulacja czasu zwtoki otwarcia dla SILNIKA 2 237
26 05 Regulacja czasu zwtoki zamkniecia dla SILNIKA 1 237
o7 03 IRegulacja czasu zmiany kierunku ruchu po zgadzia’faniu Iigtwy Krawedziowej 237
ub po wykryciu przeszkody (zabezpieczenie przed zgnieceniem)
c8 0o Wybér trybu elektrozamka 237
5] 0o Aktywacja elektrozamka 238
a0 m Regulacja momentu napedowego 238
EN 5 Regulacja czutosci zadziatania w przypadku napotkania przeszkody dla 238
SILNIKA 1
2 5 Regulacja czutosci zadziatania w przypadku napotkania przeszkody dla 238
SILNIKA 2
SEl 0 Regulacja momentu dla SILNIKA 2 238
e o8 SEggllfﬁjl?(Xriyspleszenla przy rozpoczeciu ruchu otwierania i zamykania 238
I5 o8 Egggllfﬁjliﬁréyspleszen|a przy rozpoczeciu ruchu otwierania i zamykania 238
38 0o Aktywacja sity odblokowujgcej (uderzenie tarana) 238
43 o4 Regulacja predkosci podczas otwierania 238
Y o4 Regulacja predkosci podczas zamykania 238
SE] 0o Regulacja przestrzeni przyblizania przy otwieraniu SILNIKA 1/SILNIKA 2 | 239
G 0o Regulacja przestrzeni przyblizania przy zamykaniu SILNIKA 1/SILNIKA 2 | 239
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USTAWIENIE

PARAM. FABRYCZNE OPIS STRONA
ug a1 Ustawia(lie Iif:zby préb automatycznego zamkr?iecia po zadzia’rapiu |i§twy 239
krawedziowej lub po wykryciu przeszkdd (zabezpieczenie przed zgnieceniem)
50 0o Ustawianie trybu dziatania fotokomérki podczas otwierania (FT1) 239
5 [l Ustawianie trybu dziatania fotokomorki podczas zamykania (FT1) 239
5 [ Tryb dziatania fotokomérki (FT1) kiedy brama jest zamknieta 239
53 [ Ustawianie trybu dziatania fotokomérki podczas otwierania (FT2) 239
54 i} Ustawianie trybu dziatania fotokomorki podczas zamykania (FT2) 239
55 0l Tryb dziatania fotokomérki (FT2) kiedy brama jest zamknieta 240
&E oo ﬁ)l(ttglgargg;\rkis(y':gﬂ:{ﬁ_z)zamknleua po uptywie 6 s od zadziatania 240
57 i} Wybdr typu styku (N.Z. lub 8k2) na wejsciach FT1/FT2/ST 240
58 i} Wybdr typu testu fotokomédrek na wejsciu FT1 240
53 i} Wybdr typu testu fotokomodrek na wejsciu FT2 240
54 ® oo Zarzgdzanie odwracalnoscig silnika (tylko SMARTY ODWRACALNY) 240
b5 05 Regulacja odcinka zatrzymania silnika 240
10 oc Wybor liczby zainstalowanych silnikow 240
X o0 Aktywacja enkodera absolutnego (tylko napedy Serii SMARTY) 241
13 03 Konfiguracja listwy krawedziowej COS1 241
4 0o Konfiguracja listwy krawedziowej COS2/IN2 241
6 0o Konfiguracja 1. kanatu radiowego (PR1) 241
1 0 Konfiguracja 2. kanatu radiowego (PR2) 241
18 0o Konfiguracja czestotliwosci migania lampy btyskowej 241
i (=1 Wybor trybu dziatania oswietlenia dodatkowego 242
80 0o Konfiguracja styku zegara (ORO/IN1) 242
=} i} Aktywacja gwarancji zamkniecia/otwarcia 242
ae 03 Regulacja czasu aktywacji gwarancji zamkniecia/otwarcia 242
B5 oc Zarzgdzanie osiggami podczas dziatania z akumulatorem 242
B6 oo Witgczenie aktywacji konserwacji okresowej 242
= i} Regulacja licznika godzin aktywacji alarmu konserwacji 243
90 i} Przywracanie standardowych ustawien fabrycznych 243
nl 0l Wersja HW 243
ni 5 Rok produkgji 243
nc G5 Tydzien produkcji 243
nd B 243
n4 B3 Numer seryjny 243
n5 Ol 243
nb c3 Wersja FW 243
od 0l T , 243
= Wyswietlanie licznika wykonanych manewréw
ol 5 243
R 0l L. o 3 . 243
Wyswietlanie licznika czasu manewrdw (godziny)
R 5 243
dd 0l L, o ) X 244
a1 53 Wyswietlanie licznika czasu wtaczenia (dni) 244
P o0 244
P2 0o Hasto 244
P3 i} 244
PY o0 244
P 0o Zabezpieczenie zmiany hasta 244
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11 Menu parametréow

WARTOSC
PARAMETR  pARAMETRU

|
N A

0 | | BE20/200/HS - Ttok NIEODWRACALNY HIGH SPEED. @

02 | Seria BR20 - Ttok NIEODWRACALNY.

13 | Seria BH23 - Motoreduktor z ramieniem przegubowym NIEODWRACALNY.

4 | Seria BR21 - Motoreduktor podziemny NIEODWRACALNY.

05 | SMARTY 5 lub SMARTY 7 - Ttok NIEODWRACALNY

06 | SMARTY 7R - Ttok ODWRACALNY. OSTROZNIE: ustawi¢ 64 0 1i71 O 1. @

07 | SMARTY 5RS - Ttok ODWRACALNY. OSTROZNIE: ustawi¢ 54 01 i71 O 1. @

08 | SMARTY 4HS - Ttok NIEODWRACALNY HIGH SPEED. @

09 | BH23/252/HS - Motoreduktor z ramieniem przegubowym NIEODWRACALNY HIGH SPEED @
{0 | BR21/351/HS - Motoreduktor podziemny NIEODWRACALNY HIGH SPEED @

{ || BE20/400 - Ttok NIEODWRACALNY

00 | Dezaktywowane.

05 0d 1 do 15 préb zamkniecia (po zadziataniu fotokomorek).
Po wykonaniu zaprogramowanej liczy préb brama pozostaje otwarta.

95 | Brama wykonuje nieskoficzong liczbe préb zamkniecia.

D0 | Dezaktywowane. Po przywrdceniu zasilania brama sie NIE zamyka.

Aktywowane. Jezeli brama NIE jest catkowicie otwarta, po przywrdceniu zasilania zamyka sie po ostrzegaw-
0 1| czym miganiu lampy przez 5 s (niezaleznie od wartosci ustawionej w parametrze AS).
Zamkniecie w trybie ,szukanie pozycji” (patrz rozdziat 17-18).

00 | Otwiera-stop-zamyka-stop-otwiera-stop-zamyka...

Tryb mieszkalny: brama otwiera sie i zamyka po uptywie ustawionego czasu zamkniecia automatycznego.
Czas zamkniecia automatycznego jest odliczany od nowa po kolejnym sygnale trybu krokowego.

Podczas otwierania sygnat trybu krokowego jest ignorowany. Dzieki temu brama otwiera sie catkowicie i nie
ma zagrozenia, ze zamknie sie w niewtasciwym momencie.

Jezeli automatyczne zamkniecie jest dezaktywowane (A2 00), funkcja mieszkalna automatycznie aktywuje
prébe ponownego zamknigcia A2 0 | .

i}

Tryb mieszkalny: brama otwiera sie i zamyka po uptywie ustawionego czasu zamkniecia automatycznego.

Czas zamknigcia automatycznego NIE jest odliczany od nowa po kolejnym sygnale trybu krokowego.

0 Podczas otwierania sygnat trybu krokowego jest ignorowany. Dzieki temu brama otwiera sie catkowicie i nie
ma zagrozenia, ze zamknie sie w niewtasciwym momencie.

Jezeli automatyczne zamkniecie jest dezaktywowane (A 00), funkcja mieszkalna automatycznie aktywuje

prébe ponownego zamknigcia A2 0 1.

{3 | Otwiera-zamyka-otwiera-zamyka.

04 | Otwiera-zamyka-stop-otwiera.
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Dezaktywowane. Lampa btyskowa wtacza sie podczas manewru otwierania i zamykania.

0i-10

0Od 1 do 10 s migania ostrzegawczego przed kazdym manewrem.

39

5 s migania ostrzegawczego przed manewrem zamykania.

00

Dezaktywowane. Brama otwiera sie czesciowo w trybie krokowym: otwiera-stop-zamyka-stop-otwiera...

0l

Aktywowane. Podczas otwierania sygnat otwarcia cze$ciowego (PED) jest ignorowany.

]

Dezaktywowane.

0l

Aktywowane. Brama dziata po przytrzymaniu przycisku otwierania (AP) lub zamykania (CH). Po zwolnieniu przyci-
sku brama sie zatrzymuje.

a0

Jezeli brama jest zamknieta, kontrolka nie $wieci. Swieci podczas manewrdw i kiedy brama jest zamknieta.

Kontrolka miga powoli podczas manewru otwierania. Zaczyna nieprzerwanie swieci¢ po catkowitym otwarciu

0 I | bramy. Podczas manewru zamykania szybko miga.
Jezeli brama zatrzyma sie w pozycji posredniej, kontrolka gasnie dwa razy co 15 s.
02 Ustawié¢ na 02, jezeli wyjscie SC jest uzywane jako test fotokomérek. Patrz rys. 5.
UWAGA: typ testu fotokomdrek mozna wybrac¢ za pomoca parametréw 58 i 59.
Ustawi¢ na 03, jezeli wyjscie SC jest uzywane jako “battery saving”. Patrz rys. 6.
{13 | Kiedy brama jest catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, centrala dezaktywuje akcesoria podtaczone do
zacisku SC, aby ograniczy¢ zuzycie baterii.
04 Ustawi¢ na 04, jezeli wyjscie SC jest uzywane jako “battery saving” i test fotokomorek. Patrz rys. 6. UWAGA:

typ testu fotokomdrek mozna wybraé za pomoca parametrow 58 59.

A5 04

BH23/252/HS | BR21/351/HS

71 01 = AKTYWOWANE
Regulacja spowalniania SILNIKA 1 podczas manewru OTWIERANIA

0 o4

Regulacja spowalniania SILNIKA 2 podczas manewru OTWIERANIA

0 -850

{ I= brama spowalnia ruch w poblizu odbojnika lub krancowki (jezeli sa) ...
{5 = brama spowalnia ruch duzo wczeéniej przed odbojnikiem lub kraricéwka (jezeli sa zainstalowane).
) 10 do systeméw automatyki serii SMARTY)

104

Regulacja spowalniania SILNIKA 1 podczas manewru ZAMYKANIA

e 04

Regulacja spowalniania SILNIKA 2 podczas manewru ZAMYKANIA

0-050

{ I= brama spowalnia ruch w poblizu odbojnika lub krancowki (jezeli sa) ...
= brama spowalnia ruch duzo wczesniej przed odbojnikiem lub kraricéwka (jezeli s zainstalowane).
) 10 do systeméw automatyki serii SMARTY)

01-0s

01= brama spowalnia ruch w poblizu odbojnika lub kraricowki (jezeli sg).

05= brama spowalnia ruch duzo wczesniej przed odbojnikiem lub krancéwkg (jezeli sa zainstalowane).

PL
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0i-2d

liczba obrotéw silnika (01 = minimalnie / 20 = maksymalnie).

15-39

od 15% do 99% petnego odcinka ruchu

]

Skrzydto zatrzymuije sie na ograniczniku otwierania.

01-25

skrzydto zatrzymuje sie na pozycji od 1 do 25 obrotow silnika przed catkowitym otwarciem.

00-30

od 00 do 90 s pauzy.

92-599

od 2 do 9 min pauzy.

0o

Dezaktywowane.

ai

Polecenie AP (otwieranie) aktywuje manewr otwierania. Przy catkowicie otwartej bramie ponowne zamyka-
nie automatyczne jest wytgczone. Kolejne polecenie aktywuje manewr zamykania.

ae

Polecenie PP (ruch krokowy) aktywuje manewr otwierania. Przy catkowicie otwartej bramie ponowne
zamykanie automatyczne jest wytgczone. Kolejne polecenie PP (ruch krokowy) aktywuje manewr zamykania.

03

Polecenie PED (otwieranie czesciowe) aktywuje manewr otwierania czesciowego. Ponowne zamykanie auto-
matyczne jest wytaczone. Kolejne polecenie PED (otwieranie czesciowe) aktywuje manewr zamykania.

00- 1o

od0do10s.

00-30

od0do30s.

00-60

od0do60s.

ao

Elektrozamek normalnie NIEZASILANY. Zasilany przez 3 s od rozpoczecia otwierania.
UWAGA: Aktywacja elektrozamka jest uzalezniona od parametru £9.

i

Elektryczna blokada magnetyczna typu ,przyssawka”. Jest normalnie zasilana, kiedy brama jest catkowicie
zamknieta. Nie jest zasilana, kiedy brama jest w ruchu.

ae

Elektryczna blokada magnetyczna typu ,przyssawka”. Jest normalnie zasilana, kiedy brama jest catkowicie
otwarta lub catkowicie zamknigta. Nie jest zasilana, kiedy brama jest w ruchu.
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Dezaktywowane.

il Aktywowane. Kiedy SKRZYDtO 1 dosuwa sie do ogranicznika zamykania, centrala dostarcza do SILNIKA 1
dodatkowag moc pozwalajacg na zamkniecie elektrozamka.

0z Aktywowane. Kiedy SKRZYDtO 1 dosuwa sie do ogranicznika zamykania, centrala dostarcza do SILNIKA 1
maksymalna moc pozwalajacg na zamkniecie elektrozamka. System wykrywania przeszkod jest wytaczony.

01=-35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (zmniejszenie momentu napedowego = wieksza czutosc).
0 1-09 | 05= 0%.

06=+8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (zwiekszenie momentu napedowego = mniejsza czutosc).

Niski moment napedowy:
0 {- 10 | 01 = minimalna sita uderzenia o przeszkody ... 10 = maksymalna sita uderzenia o przeszkody.
UWAGA: korzystac z tych ustawien tylko wtedy, gdy srednie wartosci momentu napedowego nie sg dopasowane do instalacji.

(-9 Sredni moment napedowy. Ustawienie zalecane do regulacji sit roboczych.
11 = minimalna sita uderzenia o przeszkody ... 19 = maksymalna sita uderzenia o przeszkody.

Maksymalny moment napedowy. Obowigzkowo trzeba zatozy¢ listwe krawedziowa.

Niski moment napedowy:
0 {- i0 | 01 = minimalna sita uderzenia o przeszkody ... 10 = maksymalna sita uderzenia o przeszkody.
UWAGA: korzystac z tych ustawien tylko wtedy, gdy $rednie wartosci momentu napedowego nie s dopasowane do instalacji.

(- 19 Sredni moment napedowy. Ustawienie zalecane do regulacji sit roboczych.
11 = minimalna sita uderzenia o przeszkody ... 19 = maksymalna sita uderzenia o przeszkody.

0 | Maksymalny moment napedowy. Obowiagzkowo trzeba zatozy¢ listwe krawedziowa.

009 01= -35%, 02=-25%; 03= -16%; 04= -8% (zmniejszenie momentu napedowego = wieksza czutos¢).
05=0

06= + 8%, 07=+16%; 08= +25%; 09= +35% (zwiekszenie momentu napedowego = mniejsza czuto$c).

{0 | Moment napedowy ustawia sig parametrem 30.

0 {- {0 | 01= brama gwattownie przyspiesza po starcie... 10= brama przyspiesza powoli i stopniowo po starcie.

Dezaktywowane.

D { | Aktywowane. Centrala aktywuje (max 4 s) site dociskowg podczas zamknigcia, co umozliwia otwarcie elektrozamka.

0 1-05 | 01= 60% predkosci minimalnej ... 05= 100% predkosci maksymalnej.
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4300

71 01 = AKTYWOWANE
Regulacja przestrzeni przyblizania przy otwieraniu SILNIKA 1/SILNIKA 2

4400

Regulacja przestrzeni przyblizania przy zamykaniu SILNIKA 1/SILNIKA 2

00-80

od min. O do max. B0 rpm, ktdra silnik wykonuje przy minimalnej predkosci ustawionej automatycznie przez
centrali sterowniczej. Predkos¢ nie jest regulowana.

0o

Brak préb automatycznego zamkniecia.

003

0Od 1 do 3 préb automatycznego zamkniecia.
Brama zamyka sie automatycznie tylko jezeli jest catkowicie otwarta.
Zaleca sie wpisanie wartosci mniejszej lub réwnej parametrowi Ac.

0o

DEZAKTYWOWANE. Fotokomdrka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

0l

STOP. Brama zatrzymuje sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

ae

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru otwierania fotokomoérka zostanie aktywo-
wana, brama natychmiast zmienia kierunek ruchu.

03

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Brama stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomarka jest zastonieta. Po odstonieciu foto-
komorki brama kontynuuje otwieranie.

o4

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomarki brama zatrzymuie sie. Po odstonieciu fotokomérki brama zamyka sie.

ao

DEZAKTYWOWANE. Fotokomorka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

i

STOP. Brama zatrzymuje sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

ae

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru zamykania fotokomorka zostanie aktywo-
wana, brama natychmiast zmienia kierunek ruchu.

03

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Brama stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomadrka jest zastonieta. Po odstonieciu foto-
komorki brama kontynuuje zamykanie.

o4

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPGZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomérki brama zatrzymuje sie. Po odstonieciu fotokomérki brama otwiera sie.

0o

Jezeli fotokomarka jest zastonieta, nie mozna otworzy¢ bramy.

i

Brama otwiera sie po sygnale otwarcia, nawet jezeli fotokomaérka jest zastonieta.

0e

Zastonieta fotokomarka przesyta sygnat otwarcia bramy.

ao

DEZAKTYWOWANE. Fotokomorka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

0l

STOP. Brama zatrzymuje sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

ae

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru otwierania fotokomoérka zostanie aktywo-
wana, brama natychmiast zmienia kierunek ruchu.

03

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Brama stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomarka jest zastonieta. Po odstonieciu foto-
komorki brama kontynuuje otwieranie.

o4

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonieciu fotokomérki brama zatrzymuje sie. Po odstonieciu fotokomérki brama zamyka sie.

a0

DEZAKTYWOWANE. Fotokomorka nie jest aktywowana lub nie jest zainstalowana.

STOP. Brama zatrzymuje sie i stoi az do nacisniecia kolejnego przycisku.

ae

NATYCHMIASTOWA ZMIANA KIERUNKU. Jezeli podczas manewru zamykania fotokomdrka zostanie aktywo-
wana, brama natychmiast zmienia kierunek ruchu.

03

ZATRZYMANIE CHWILOWE. Brama stoi tak dtugo, jak dtugo fotokomdrka jest zastonieta. Po odstonieciu
fotokomorki brama kontynuuje zamykanie.

04

ZMIANA KIERUNKU RUCHU Z OPOZNIENIEM. Po zastonigciu fotokomérki brama zatrzymuje sie. Po odstonieciu fotokomérki brama otwiera sie.
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00

Jezeli fotokomorka jest zastonieta, nie mozna otworzy¢ bramy.

Brama otwiera sie po sygnale otwarcia, nawet jezeli fotokomorka jest zastonieta.

0c

Zastonieta fotokomarka przesyta sygnat otwarcia bramy.

0

Dezaktywowane.

Aktywowane. Zastoniecie fotokomdrek FT1 aktywuje, po 6 sekundach, sygnat zamkniecia.

0c

Aktywowane. Zastoniecie fotokomdrek FT2 aktywuje, po 6 sekundach, sygnat zamkniecia.

FT1 FT2 ST
oo Styki N.Z. Konfiguracja standardowa.
al 8k2 N.Z. N.Z.
ae N.Z. 8k2 N.Z.
03 8k2 8k2 N.Z.
i N.Z. N.Z. 8k2
) 8k2 N.Z. 8k2
2 N.Z. 8k2 8k2
13 8k2 8k2 8k2

0

Test fotokomarek nieaktywny.

0l

Test fotokomadrek aktywny TYLKO podczas otwierania.

0c

Test fotokomarek aktywny TYLKO podczas zamykania.

03

Test fotokomdrek aktywny podczas otwierania i zamykania.

]

@

SMARTY 5R5/7R jest ZAWSZE ODWRACALNY.

Mozna przesunac skrzydto recznie bez odblokowywania silnika, zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania,
przy braku lub z wtaczonym zasilaniem sieciowym, przy zatrzymanym silniku.

OSTROZNIE: przy zasilanej centrali nalezy pamieta¢ o wystepowaniu ewentualnego elektrozamka.

o

SMARTY 5R5/7R jest ODWRACALNY WY+ACZNIE przy braku zasilania.

Kiedy centrala jest zasilana, SMARTY 5R5/7R jest NIEODWRACALNY zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania,
dopoki przeciwstawna sita silnika nie zostanie skontrowana.

Przy braku zasilania mozna przesungc skrzydto recznie bez odblokowywania silnika, zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania.
OSTROZNIE: przy NIEZASILANEJ centrali nalezy pamigta¢ aw zastosowaniach kondominium korzystanie z zam-
ka elektrycznego jest OBOWIAZKOWE.

OSTROZNIE!!! Odtaczy¢ zasilanie sieciowe i akumulator (jesli wystepuje) przed wyjeciem z centrali listwy za-
ciskowej silnika lub dowolnego przewodu silnika.

01-05

0 i= szybkie hamowanie/krotszy odcinek zatrzymania ... J5= fagodne hamowanie/dtuzszy odcinek hamowania

0t

1 silnik.

ae

2 silniki. OSTROZNIE: Dla obu skrzydet stosowac¢ taki sam typ silnika.
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Dezaktywowane.

0!

Aktywowane. Wykonac lub powtdrzy¢ procedure programowania ruchu, aby odebra¢ dane dotyczace instalacji.
UWAGA: zapoznac sie z rozdziatem 12 zawierajacym informacje na temat enkodera absolutnego.

]

Listwa krawedziowa NIE JEST ZAINSTALOWANA.

0t

Styk N.C. (zwykle zamknigty). Brama zmienia kierunek ruchu tylko podczas otwierania.

ac

Styk z oporem 8k2. Brama zmienia kierunek ruchu tylko podczas otwierania.

i

(AT}

Styk N.C. (zwykle zamkniety). Brama zawsze zmienia kierunek ruchu.

04

Styk z oporem 8k2. Brama zawsze zmienia kierunek ruchu.

ao

Listwa krawedziowa NIE JEST ZAINSTALOWANA.

0l

Styk N.C. (zwykle zamknigty). Brama zmienia kierunek ruchu tylko podczas zamykania.

ae

Styk z oporem 8k2. Brama zmienia kierunek ruchu tylko podczas zamykania.

03

Styk N.C. (zwykle zamknigty). Brama zawsze zmienia kierunek ruchu.

a4

Styk z oporem 8k2. Brama zawsze zmienia kierunek ruchu.

oo

TRYB KROKOWY.

ot

OTWARCIE CZESCIOWE.

0e

OTWARCIE.

03

ZAMKNIECIE.

a4

STOP.

0s

Oswietlenie dodatkowe. Wyjécie COR jest sterowane pilotem radiowym. Swiatto $wieci tak dtugo, jak dtugo
pilot radiowy jest aktywowany. Parametr 79 jest ignorowany.

06

Oswietlenie dodatkowe ON-OFF. Wyjscie COR jest sterowane pilotem radiowym.
Pilot radiowy wtgcza-wytacza o$wietlenie dodatkowe. Parametr 19 jest ignorowany.

ol

TRYB KROKOWY z potwierdzeniem bezpieczeristwa (%),

a8

OTWARCIE CZESCIOWE z potwierdzeniem bezpieczeristwa .

03

OTWARCIE z potwierdzeniem bezpieczeristwa .

10

ZAMKNIECIE z potwierdzeniem bezpieczeristwa (%),

1 Aby nie dopusci¢ do niepozadanego uruchomienia bramy przypadkowym nacisnieciem przycisku pilota, aktywacja sygnatu

wymaga potwierdzenia bezpieczerstwa. Na przyktad: parametry 16 07177 0 I sg ustawione:
¢ Nacisnigcie przycisku CHA pilota wybiera dziatanie w trybie krokowym, ktére trzeba potwierdzi¢ w ciggu 2 sekund
naciskajgc przycisk CHB pilota. Nacisniecie przycisku CHB aktywuje otwarcie czesciowe.

ao

Czestotliwosc jest regulowana elektroniczne przez lampe btyskowa.

0l

Niska czestotliwosc.

ae

Niska czestotliwos$¢ podczas otwierania, wysoka podczas zamykania.

0o

Dezaktywowane.

ai

IMPULSOWE. Oswietlenie wtacza sie na krétko na poczatku kazdego manewru.

e

W4LACZONE. Oswietlenie jest wigczone przez caty czas trwania manewru.

03-390

od 3 do 90 s. Oswietlenie pozostaje wtaczone po zakoriczeniu manewru przez zaprogramowany czas.

92-93

od 2 do 9 minut. Oswietlenie pozostaje wtaczone po zakoriczeniu manewru przez zaprogramowany czas.
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0o

Po aktywacji funkcji zegara brama otwiera sie i pozostaje otwarta. Wszystkie sygnaty sterownicze sg ignorowane.

o

Po aktywacji funkcji zegara brama otwiera sie i pozostaje otwarta. Wszystkie sygnaty sterownicze sa przyjmowane.
Po ponownym, catkowitym otwarciu bramy funkcja zegara ponownie zostaje aktywowana.

00

Dezaktywowane. Parametr B2 nie jest wy$wietlany.

o

Aktywacja gwarancji zamkniecia. Po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze 82, centrala wtacza
miganie ostrzegawcze trwajace 5 s, niezaleznie od parametru AS, a nastepnie zamyka brame.

ae

Aktywacja gwarancji zamkniecia i otwarcia.

Jezeli brama zatrzyma sie po nacisnieciu przycisku trybu krokowego, po uptywie czasu zaprogramowanego w pa-
rametrze B2 centrala wiacza miganie ostrzegawcze trwajace 5 s, niezaleznie od parametru A5 a brama sie zamyka.
Jezeli podczas manewru zamykania brama zatrzyma sie z éaowodu zadziatania systemu wykrywajgcego przeszko-
dy, po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze 52 brama sie zamyka.

Jezeli podczas manewru otwierania brama zatrzyma sie z Epowodu zadziatania systemu wykrywajgcego przeszko-
dy, po uptywie czasu zaprogramowanego w parametrze B2 brama sie otwiera.

0e-90

0d 2 do 90 s oczekiwania.

92-99

0d 2 do 9 min oczekiwania.

ao

Brak zarzadzania.
Wartosci przyspieszenia (parametry 34/35), zwalniania (parametry { I/ i) i predkosci (parametry 43/ {) po-
zostajq takie, jak ustawione.

Zarzadzanie PODSTAWOWE.
Przyspieszenie 34/35 wolne=08.

ai Zwalnianie ! {/ i tagodne=0H.
Predkos¢ HO/H | do 70% 02
Zarzadzanie ZAAWANSOWANE.

02 Przyspieszenie 34/35 wolne= (0.

Zwalnianie |1/ I¢ tagodne= 5.
Predkos¢ HO/4 | do 60% U .

oo

Dezaktywowane.

0t

Konserwacja wtgczona na czas = Warto$¢ parametru 87 x10 godzin.

e

Konserwacja wigczona na czas = Warto$¢ parametru 87 x100 godzin.
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Dezaktywowane.

0i-33

0Od 10 do 990 godzin, jesliB6 O 1.
Od 100 do 9900 godzin, jedli B Oc.
Limit maksymalny: 9990 godzin (poza tg wartoscig alarm konserwacji jest ostatecznie wytgczany).

- ®x4s

Ostroznie! Przywrdcenie ustawier fabrycznych kasuje wszystkie wczesniejsze ustawienia oprécz parametru
A I: sprawdzi¢, czy wszystkie parametry sa dostosowane do instalacji.

Standardowe ustawienia fabryczne mozna przywrdci¢ réwniez przyciskami+ (plus) i = (minus), tak jak opisano
ponizej:

o Wytaczy¢ zasilanie.

* Nacisngc¢ przyciski + (plus) i = (minus) i przytrzymujac je, wigczy¢ zasilanie.

e Po 4 s wyswietlacz miga r£5-.

* Standardowe ustawienia fabryczne zostaty przywrdcone.

nd 01 Wersja HW

nic3 Rok produkcji

nc 45 Tydzien produkcji

361 Na prayktad: 01 23 45 57 89 01 23
n163 Numer seryjny

n5 0!

nbc3 Wersja FW

o001

olc3

Wykonane manewry
Na przyktad: O ! 23 x100 = 12 300 manewréw

hO 01

hic3

Czas manewréw w godzinach
Na przyktad: 0 | 23 = 123 godziny
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d00!

dic3

Dni wiaczenia
Na przyktad: O | 23 =123 dni

P00
P00
P300
P4 00

Procedura aktywacji hasta:
e Wpisa¢ wymagane wartosci a parametrach P {, P2, P3 i PH.

Procedura odblokowania czasowego:

Procedura kasowania hasta:

Przyciskami UP a i/lub DOWN ¥ wyswietli¢ parametr CF.

Nacisna¢ przyciski+i=na4s..

Miganie wyswietlacza informuje, ze hasto zostato zapamietane.

Wytaczy¢ centrale i ponownie wtaczy¢. Sprawdzi¢, czy hasto jest aktywowane (CP=0 {).

Wohisac hasto.
Sprawdzi¢, czy CP=00 .

Whpisaé hasto (CP=00).

Zapisa¢ wartosci P {, P2, P3, P4 =00

Przyciskami UP a i/lub DOWN v wyswietli¢ parametr CP.

Nacisna¢ przyciski+i =na4s.

Miganie wyswietlacza informuje, ze hasto zostato wykasowane (wartosci P {00, P200, P300 i PH00
oznaczaja "brak hasta").

Wytaczy¢ centrale i ponownie wigczyé (CP=00).

Zabezpieczenie dezaktywowane.

0

Zabezpieczenie aktywowane.




12 Elementy sterownicze i akcesoria

i Jezeli zabezpieczenia ze stykiem N.C. nie sg zainstalowane, trzeba je potaczy¢ mostkiem z zaciskami

COM, lub dezaktywowaé modyfikujgc parametry 50,5 {, 53,549,713 i74.

LEGENDA:

N.O. (normalnie otwarty)
N.Z. (normalnie zamkniety)

STYK

OPIS

13(COR)

14

O

Podtaczenie oswietlenia dodatkowego (styk bezpotencjatowy) 230 Vac 100 W - 24 Vac/
dc 40 W (rys. 3).

16(+LAM)

JL

15(COM)

Podtgczenie lampy btyskowej (24 Vdc - czestotliwos¢ 50%) (rys. 2).
W parametrze A5 mozna ustawi¢ miganie ostrzegawcze, natomiast w parametrze 18
czestotliwo$¢ migania.

17(+ES)

15(COM)

[ N
s

Wyjscie (12Vdc 15W) zasilania elektrozamka (rys. 2).
Dziatanie elektrozamka jest regulowane parametrem 28 - 29.

18(+24V)

15(COM)

Zasilanie urzadzen zewnetrznych. Patrz charakterystyka techniczna.

20(SC)

19(COM)

Kontrolka otwarcia bramy 24 Vdc 3 W (patrz rys. 2)
Dziatanie kontrolki reguluje parametr A8.

20(SC)

19(COM)

Podtaczenie testowe fotokomarek i/lub oszczedzania baterii (patrz rys. 51 6).

Do zacisku 20(+SC) mozna podtgczyc¢ zasilanie nadajnikéw (TX) fotokomarek.

Aby aktywowac funkcje testu, ustawic¢ parametr A8 0c.

Po kazdym otrzymanym sygnale centrala wytacza i wtacza fotokomérki w celu sprawdze-
nia, czy styk przetacza sie prawidtowo.

Mozna tez podtaczy¢ zasilanie wszystkich urzadzen zewnetrznych, aby ograniczy¢ zuzycie
baterii (jezeli s3). Ustawi¢ A8 03 lub AB 04.

OSTROZNIE! Jezeli styk 20(SC) jest uzywany do testu fotokomérek lub do oszczedzania
baterii, nie mozna juz podtaczy¢ kontrolki otwarcia bramy.

22(FT2)

21(COM)

Wejscie (N.Z. lub 8,2 kOhm) do podtaczenia fotokomorki FT2 (rys. 4-5-6).

Fotokomorki FT2 maja nastepujgce ustawienia fabryczne:

— 5300 . Fotokomdrka FT2 jest dezaktywowana podczas otwierania.

— 5400 . Fotokomdrka FT2 jest dezaktywowana podczas zamykania.

— 5501 . Jezeli fotokomdrka FT2 jest zastonieta, brama otwiera sie po nacisnieciu
przycisku otwierania.

— 5700. Styk na wejsciu N.Z. (normalnie zamknigty).

Jezeli fotokomorki nie sg zainstalowane, zatozy¢ mostek na zaciski 22(FT2) - 21(COM) lub

ustawic¢ parametry 53 00 i 54 00.

OSTROZNIE! Zaleca sie uzywanie fotokomorek serii R90/F4ES, G90/FA4ES lub T90/F4S.

23(FT1)

21(COM)

Wejscie (N.Z. lub 8,2 kOhm) do podtaczenia fotokomérki FT1 (rys. 4-5-6).

Fotokomorki maja nastepujgce ustawienia fabryczne:

— 5000 . Fotokomoérka dziata tylko podczas zamykania. Podczas otwierania jest
ignorowana.

— 5102 . Zadziatanie fotokomoérki podczas zamykania powoduje zmiane kierunku ruchu.

— 5201 . Jezeli fotokomérka FT1 jest zastonieta, brama otwiera sie po nacisnigciu
przycisku otwierania.

— 57 00. Styk na wejsciu N.Z. (normalnie zamkniety).

Jezeli fotokomorki nie sg zainstalowane, zatozy¢ mostek na zaciski 23(FT1) - 21(COM) lub

ustawi¢ parametry 500015 {00.

OSTROZNIE! Zaleca sie uzywanie fotokomérek serii R90/F4ES, G90/FAES lub T90/F4S.

24(C0S2)

26(COM)

Wejscie (N.Z. lub 8,2 kOhm) do podtaczenia listwy krawedziowej COS2/IN2.

Listwa krawedziowa jest fabrycznie skonfigurowana w nastepujacy sposob:

— 1400. Listwa krawedziowa COS2 (styk N.C.) jest dezaktywowana.

Jezeli listwa krawedziowa nie jest zainstalowana, zatozy¢ mostek na zaciski 24(C0OS2)-
26(COM) lub ustawi¢ parametr 14 00.

25(COs1)

26(COM)

Wejscie (N.C. lub 8.2 kOhm) do podtaczenia listwy krawedziowej COS1 (rys. 2).

Listwa krawedziowa jest fabrycznie skonfigurowana w nastepujacy sposob:

— 1303 . Zadziatanie listwy krawedziowej COS1 (styk N.C.) zawsze powoduje zmiane
kierunku ruchu bramy.

Jezeli listwa krawedziowa nie jest zainstalowana, zatozy¢ mostek na zaciski 25(COS1)-

26(COM) lub ustawi¢ parametr 13 00.

27(ST)

26(COM)

Wejscie przycisku STOP (N.Z. lub 8,2 kOhm).

Otwarcie styku bezpieczenstwa powoduje zatrzymanie ruchu.

UWAGA: styk ma fabrycznie zatozony mostek w zaktadzie ROGER TECHNOLOGY.
Styk jest fabrycznie skonfigurowany w nastepujgcy sposdb:

— 57 00. Styk na wejsciu N.Z. (normalnie zamkniety).
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29 (ANT) g ! 30

Podtaczenie anteny do odbiornika radiowego z szybkoztgczem.

Jezeli uzywana jest antena zewnetrzna, zastosowac kabel RG58, maksymalna zalecana
dtugosé: 10 m.

UWAGA: starac sie nie faczy¢ kabla.

32(ORO) 31(COM)

o\c

Wejscie styku regulatora zegarowego (N.A.).

Po aktywacji funkcji zegara brama otwiera sie i pozostaje otwarta przez czas zaprogramo-
wany w zegarze. Po uptywie czasu zaprogramowanego w urzadzeniu zewnetrznym (zegar)
brama sie zamyka.

o o

33(AP) 37(COM) | Wejscie sygnatu otwierania (N.A.).
OSTROZNIE: stata aktywacja polecenia otwierania nie pozwala na ponowne zamkniecie
o\c automatyczne; liczenie czasu ponownego zamykania automatycznego jest wznawiane po
zwolnieniu polecenia otwierania.
34(CH) 37(COM) | Wejscie sygnatu zamykania (N.A.).
o o
35(PP) 37(COM) | Wejscie sygnatu trybu krokowego (N.A.).
Dziatanie sygnatu jest regulowane parametrem A4.
o o
36(PED) 37(COM) | Wejscie sygnatu otwarcia cze$ciowego (N.A.).

W sitownikach do bram dwuskrzydtowych ustawienie fabryczne jest takie, ze otwarcie cze-
Sciowe powoduje catkowite otwarcie SKRZYDtA 1.

W sitownikach do bram jednoskrzydtowych ustawienie fabryczne to 50% catkowitego
otwarcia.

ENKODER ABSOLUTNY
(SMARTY/EMA)

Enkoder absolutny do silnikéw Serii SMARTY (patrz rys. 8).

W fazie programowania ruchu enkoder jest konsultowany w pozycji catkowitego otwarcia
i catkowitego zamkniecia. Podczas normalnego dziatania kontrola enkodera odbywa sie po
kazdym uruchomieniu silnika, oprdcz sytuacji zmiany kierunku ruchu po zadziataniu listwy
krawedziowej, wykryciu przeszkody, zadziataniu fotokomérek lub wydaniu polecenia.

UWAGA: Enkoder absolutny jest podtgczony réwnolegle do faz silnika. Normalnym zja-
wiskiem jest emitowanie krotkiego sygnatu dzwiekowego (gwizd). W przypadku braku
sygnatu enkoder moze by¢ odtaczony/brakujacy lub uszkodzony.

Dla SMARTY ODWRACALNEGO: enkoder jest montowany i instalowany fabrycznie przez
ROGER TECHNOLOGY.

Dla SMARTY NIEODWRACALNEGO: dostepny jest kod produktu SMARTY/EMA do
zainstalowania enkodera na silniku.

Aktywowac enkoder w parametrze 71 O {i wykonac procedure programowania ruchu.
OSTROZNIE: Przed wykonaniem programowania ruchu upewnié¢ sig, ze wybrano
prawidtowy model silnika w parametrze A . Btedne ustawienie nie pozwala na dziatanie
enkodera absolutnego.

W przypadku zmiany parametru A, z zainstalowanym SMARTY/EMA, powtdrzy¢
procedure programowania ruchu.

RECEIVER CARD

Wtyczka do odbiornika radiowego z szybkoztaczem.

Centrala ma fabrycznie ustawione dwie funkcje zdalnego sterowania radiowego:
— PR1 - sterowanie krokowe (modyfikacja w parametrze 15).

— PR2 - sygnat otwarcia czesciowego (modyfikacja w parametrze 17).

tADOWARKA BATERII
B71/BCHP

ZESTAW BATERII
(B71/BCHP/EXT)

2x12 Vdc 4,5 Ah

Uzywac wytacznie baterii typu
AGM.

(Rys. 7) W przypadku braku napiecia sieciowego centrala jest zasilana z baterii, na
wyswietlaczu wyswietla sie bAEE a lampka sygnalizacyjna miga z wieksza czestotliwoscia,
do momentu przywrdcenia zasilania lub do momentu, gdy napiecie akumulatora spadnie
ponizej progu bezpieczenstwa. Na ekranie wyswietla sie btL T (Battery Low), a centrala nie
reaguje na naciskanie przyciskow.

Jezeli zabraknie napiecia sieciowego (black-out) podczas ruchu bramy, zatrzymuje sie ona
i po 2 s automatycznie podejmuje przerwany manewr.

UWAGA: jesli czasy zwtoki s wytaczone (parametry €5 i 26), przy dziataniu zakumulatorem
wiacza sie staty czas zwtoki 1,5 s.

Aby ograniczy¢ zuzycie akumulatora, mozna podtaczy¢ biegun plusa nadajnikow i odbior-
nikéw fotokomaorek do zacisku SC (patrz rys. 5i 6). Ustawi¢ A8 03 lub AB 0H. W ten sposdb,
kiedy brama jest catkowicie otwarta lub catkowicie zamknieta, centrala wytacza zasilanie
urzadzen.

OSTROZNIE! aby mozna byto natadowa¢ baterie, musza by¢ one zawsze podtaczone do
centrali elektronicznej. Co jaki$ czas, co najmniej co 6 miesiecy, sprawdzac¢ sprawnos¢
baterii.

Wiecej informacji podano w instrukcji instalacji tadowarki B71/BCHP.
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13 Sygnalizacja

wejsé

sterowniczych (tryb TEST)

bezpieczenstwa i

sygnatow

Jezeli nie naci$nieto celowo zadnych przyciskdw sterowniczych, nacisng¢ przycisk TEST i sprawdzi¢ ponizsze:

WYSWIE-
TLACZ

MOZLIWA PRZYCZYNA

DZIAtANIA NA
OPROGRAMOWANIU

DZIAtANIA TRADYCYJNE

=

Styk bezpieczeristwa STOP jest
rozwarty.
Btedny wybor parametru 57.

Sprawdzi¢ wybor parametru 57.

Zainstalowac przycisk STOP (N.C.) lub
zatozyé mostek na styk ST i na styk
COM.

c5

Listwa krawedziowa COS1 nie
jest podtaczona lub jest podta-
czona nieprawidtowo.

Jezeli nie jest uzywana lub chce-
my j3 wykluczy¢, ustawi¢ para-
metr 13 00.

Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢ mostek
na styk COS1 i na styk COM.

cH

Listwa krawedziowa COS2 nie
jest podtaczona lub jest podta-
czona nieprawidtowo.

Jezeli nie jest uzywana lub chce-
my j3 wykluczy¢, ustawi¢ para-
metr 14 00.

Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢ mostek
na styk COS2 i na styk COM.

£

Fotokomorka FT1 nie jest pod-
taczona lub jest podfgczona
nieprawidtowo.

Btedny wybér parametru 57.

Jezeli nie jest uzywana lub chce-
my ja wykluczy¢, ustawic¢ para-
metr 50 0051 00

Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢ mostek
na styk FT1 i na styk COM.

Sprawdzi¢ potaczenie i dane na odpo-
wiednim schemacie potaczeniowym
(rysunek 4).

Fotokomorka FT2 nie jest pod-
taczona lub jest podfgczona
nieprawidtowo.

Btedny wybor parametru 57.

Jezeli nie jest uzywana lub chce-
my j3 wykluczy¢, ustawi¢ para-
metr53 0054 00

Jezeli nie jest uzywana, zatozy¢ mostek
na styk FT2 i na styk COM.

Sprawdzi¢ potaczenie i dane na odpo-
wiednim schemacie potfgczeniowym
(rysunek 4).

=}

Fl
H
AP OU
PE

Jezeli zaden przycisk sterowa-
nia nie jest celowo nacisniety,
styk (N.A.) moze by¢ wadliwy
lub potaczenie z przyciskiem
moze by¢ wykonane nieprawi-
dtowo.

Sprawdzi¢ styki PP - COM oraz potacze-
nia z przyciskiem.

Sprawdzi¢ styki CH - COM oraz potgcze-
nia z przyciskiem.

Sprawdzi¢ styki AP - COM oraz potacze-
nia z przyciskiem.

Sprawdzi¢ styki PED - COM oraz pota-
czenia z przyciskiem.

Jezeli zaden przycisk stero-
wania nie jest nacisniety, styk
(N.A) moze by¢ wadliwy lub
potaczenie z zegarem moze by¢
wykonane nieprawidtowo

Sprawdzi¢ styki ORO/IN1 - COM.
Nie zaktada¢ mostka na styk, jezeli nie
jest uzywany.

UWAGA: Aby wyjsc¢ z trybu TEST, nacisnac¢ przycisk TEST.
Zaleca sie zawsze rozwigzywaé problemy ze statusami zabezpieczen i wejs¢ w trybie “dziatanie na
oprogramowaniu”.
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14 Sygnalizacje alarmowe i btedy

otwiera lub nie
zamyka.

nie jest widoczna.

SYGNALIZACIA .
PROBLEM MOZLIWA PRZYCZYNA DZIAtANIE
ALARMOWA
Kontrolka POWER Brak zasilania. Sprawdzi¢ kabel zasilania.
nie $wieci
Kontrolka POWER Spalone bezpieczniki. Wymieni¢ bezpiecznik.
nie Swieci Zaleca sie wyjmowanie i wktadanie bezpieczni-
ka wytgcznie po wytgczeniu zasilania.
DF St Bfad napiecia zasilania wejscio- | Wytaczy¢ zasilanie, poczeka¢ 10 s i ponownie
wego. wiaczy¢ zasilanie.
Btad inicjalizacji centrali. Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z lokalnym autoryzowanym sprzedawca w
celu weryfikacji i ewentualnej pomocy.
Po nacisnieciu klawisza TEST mozna tymczasowo
ukry¢ btad i sprawdzi¢ parametry panelu sterowania.
Fl,_ Et Prad przetezeniowy w falow- | Nacisngé¢ dwa razy przycisk TEST lub zada¢ ko-
niku. lejny 3 komendy.
SEEB Btedne podtaczenie do SEC1-|Zamieni¢ potgczenie miedzy SEC1 i SEC2.
-SEC2 transformatora.
dH tF’ Nieprawidtowe dane dotyczace | Nacisng¢ przycisk TEST i sprawdzi¢, ktore za-
dtugosci odcinka ruchu. bezpieczenie/a majg alarm.
Sprawdzi¢ pozycje ogranicznikdbw mechanicz-
nych SILNIKA 1 i SILNIKA 2.
Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.
Zmieniony parametr 7 [ Po kazdej zmianie parametru na wyswietlaczu
pojawia sie btad dAEA. Nacisna¢ przycisk PROG dopoki
na wyswietlaczu nie pojawi sie APP- i powtorzy¢
procedure programowania (patrz rozdziat 9).
nDt ; Silnik 1 nie jest podtgczony. Sprawdzi¢ kabel silnika.
ﬂa!f Silnik 2 nie jest podtaczony. Sprawdzi¢ kabel silnika.
F US E Bezpiecznik F1 spalony lub uszkodzony. | Wymieni¢ bezpiecznik.
Jedli centrala jest w trybie dziata- | Zaleca si¢ wyjmowanie i wktadanie bezpieczni-
. . J Y! € wyj P!
Brama sie nie nia z akumulatorem, sygnalizacja | ka wytacznie po wytaczeniu zasilania.

Nﬁj) rEzYE_k’fad:

cIEE

Btad parametréw konfiguraciji.

Ustawi¢ prawidtowo warto$¢ konfiguracyjng i
zapisac jg.

Em il

Enkoder SILNIKA 1 nie odpowia-
da, brak lub uszkodzony.

Sprawdzi¢ podtaczenie enkodera. Jesli problem
nadal wystepuje, nalezy wymieni¢ enkoder.

Ernc !

Enkoder SILNIKA 2 nie odpowia-
da, brak lub uszkodzony.

Sprawdzi¢ podtaczenie enkodera. Jesli problem
nadal wystepuje, nalezy wymienic¢ enkoder.

Enid

Btad komunikacji miedzy cen-
tralg a enkoderem SILNIKA 1.

Sprawdzi¢ podtgczenie SILNIKA 1.

Encd

Btad komunikacji miedzy cen-
tralg a enkoderem SILNIKA 2.

Sprawdzi¢ podtgczenie SILNIKA 2.

En i3

Mato istotna nieprawidtowos¢
dziatania enkodera SILNIKA 1.

Sprawdzi¢ podtgczenie SILNIKA 1.
Sprawdzi¢ napiecie zasilania centrali.

Enc3

Mato istotna nieprawidtowos¢
dziatania enkodera SILNIKA 2.

Sprawdzi¢ podtaczenie SILNIKA 2.
Sprawdzi¢ napiecie zasilania centrali.

Er M

Nieprawidtowos¢ magnesu en-
kodera SILNIKA 1.
Powazny btad enkodera.

Jesli problem nadal wystepuje, nalezy wymie-
ni¢ enkoder.

ErcH

Nieprawidtowos¢ magnesu en-
kodera SILNIKA 2.
Powazny btad enkodera.

Jesli problem nadal wystepuje, nalezy wymie-
ni¢ enkoder.

En iS5

Btad wykrywania pozycji SILNI-
KA 1 wzgledem dtugosci skoku.

Sprawdzi¢ ustawienie parametru A | i powtd-
rzy¢ procedure uczenia.
Jesli problem nadal wystepuje, nalezy wymieni¢ enkoder.

Encs

Bfad wykrywania pozycji SILNI-
KA 2 wzgledem dtugosci skoku.

Sprawdzi¢ ustawienie parametru A ! i powtd-
rzy¢ procedure uczenia.
Jesli problem nadal wystepuije, nalezy wymienic enkoder.

bEL O (btLO)

Roztadowane baterie.

Poczekaé, az wraci zasilanie.
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SYGNALIZACIA

gramowania ru-
chu nie konczy
sie.

PROBLEM MOZLIWA PRZYCZYNA DZIAtANIE
ALARMOWA
F’lFl Fl E Przypadkowo nacisnieto przy- | Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu.
° cisk TEST.
Wtaczyt sig alarm zabezpieczen. | Nacisng¢ przycisk TEST i sprawdzi¢, ktdre za-
Procedura  pro- bezpieczenie/a maja alarm oraz potaczenia

zabezpieczen.

Zbyt duzy spadek napigcia.

Powtdrzy¢ procedure programowania ruchu;
sprawdzi¢ napiecie sieciowe

AFPL

Btad dtugosci odcinka ruchu.

Ustawi¢ brame w pozycji catkowitego zamknie-
cia i powtdrzy¢ procedure.

Pilot radiowy ma
maly zasieg i nie
dziata podczas
ruchu sitownika.

Transmisja radiowa jest utrud-
niona przez metalowe konstruk-
cje lub Sciany ze zbrojonego
cementu.

Zainstalowac antene.

Roztadowane baterie.

Wymieni¢ baterie w pilotach radiowych.

Lampa btyskowa
nie dziata.

Spalona zaréwka / kontrolka
lub odpiete przewody lampy
btyskowej.

Sprawdzi¢ obwdd kontrolki i/lub przewody.

Przy zatrzymanej
bramie lampa
btyskowa wtacza
sie w regular-
nych odstepach
czasu (1 s wia-
czona, 4 s wyla-
czona).

ASSE
(ASSt)

Alarm konserwacji uktadu.

Wykonac konserwacje uktadu.

Aby zresetowac alarm, odblokowac zabezpiecze-
nie wpisujac hasto (CP  00) i nacisngé TEST na
5 s. Na ekranie pojawi sie A55E, a nastepnie
migajace UPdE na 4 s. Przytrzymac przycisk
TEST, aby zresetowac alarm az do wyswietlenia
donE.

Po zwolnieniu przycisku TEST na ekranie wy-
Swietla sie Abrt i alarm nie jest resetowany.
Liczba godzin HO-H ! jest zapamietywana przez
centralke i liczenie rozpoczyna sie od nowa.
UWAGA: Po przekroczeniu 9990 godzin manew-
réw alarm konserwacji jest ostatecznie wyfgcza-
ny.

Sygnalizacja
optyczna P05 i
odpowiedni sy-
gnat dzwiekowy.
(tylko dla SMAR-
TY/EMA)

as i
(POS1)

Sygnalizacja odczytu pozycji SIL-
NIKA 1 w toku.

Po kazdym uruchomieniu manewru centrala
sterujaca okresla pozycje SILNIKA 1.

Jesli odczyt nie powiedzie sig, na ekranie wy-
Swietli sie En | 1.

osc
(POS2)

Sygnalizacja odczytu pozycji SIL-
NIKA 2 w toku.

Po kazdym uruchomieniu manewru centrala
sterujgca okresla pozycje SILNIKA 2.

Jesli odczyt nie powiedzie sig, na ekranie wy-
Swietli sie Enc 1.

Kontrolka otwar-
cia bramy nie
dziata.

Spalona zaréwka lub odpiete
przewody.

Sprawdzi¢ zaréwke i/lub przewody.

Brama nie wyko-
nuje zadanego
manewru.

Zamienione przewody silnika.

Zamieni¢ dwa przewody na zaciskach X-Y-Z lub
ZY-X.

UWAGA: Nacisnigcie przycisku TEST natychmiast kasuje sygnalizacje alarmowa.
Jezeli problem nie zostat rozwigzany, po nacisnieciu przycisku sterowania na wyswietlaczu pokazuje sie
sygnalizacja alarmowa.
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15 Tryb INFO
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Tryb INFO umozliwia wyswietlanie niektérych wartosci zmierzonych przez centrale EDGE1.

W trybie “Wyswietlanie przyciskow sterowniczych i zabezpieczen”, po zatrzymaniu silnikdw, nacisng¢ na 5 s
przycisk TEST.

Centrala wyswietla kolejno ponizsze parametry oraz odpowiednia, zmierzong warto$¢:

Parametr Funkcja
[F5l25 Przez 3 s wyswietla wersje firmware centrali.
r r Wyswietla pozycje SILNIKA 1 / SILNIKA 2 wyrazong w obrotach, w chwili kontroli, wzgledem dtugosci cat-
Cnk ! | Lkl Kowite]
) ), Wyswietla catkowitg dtugo$¢ odcinka ruchu zaprogramowanego dla SILNIKA 1 / SILNIKA 2, wyrazong w
Lun f Lund obrotach

rP P | Wyswietla predko$c SILNIKA 1 / SILNIKA 2, wyrazong w obrotach na minute (rPM).
Wyswietla pobdr pradu przez SILNIK 1 / SILNIK 2, wyrazony w amperach (na przyktad: 001.1 = 1,1 A ....
AP | AnF2 016.5=16,5A).

Jezeli SILNIK 1 / SILNIKA 2 nie pracuje, pob6r pradu wynosi 0. Po nacisnieciu jakiegos przycisku sterownicze-
go mozna zmierzy¢ pobor pradu.
Sygnalizator dobrego stanu instalacji. Kiedy silniki nie pracuja, mozna sprawdzi¢ ewentualne przecigzenie
(na przyktad: zbyt wiele obcigzen podtaczonych do wyjscia 24 V) lub czy napiecie sieciowe nie jest zbyt
BUS niskie. Patrz nastepujace wartosci:

- napiecie sieciowe= 230 Vac (znamionowe), bUS= 37.6
napiecie sieciowe= 207 Vac (-10%), bUS= 33.6
napiecie sieciowe= 253 Vac (+10%), bUS=4 [.6
Wyswietla prad uzywany do korekty ewentualnych naprezen SILNIKA 1 / SILNIKA 2, spowodowanych na
e cnee przyktad niskg temperatura zewnetrzna, wyrazonych w amperach: 0=0 A ... 4 = +3 A). Po starcie sitownika
H H z pozycji catkowicie otwartej lub catkowicie zamknigtej, jezeli centrala wykrywa naprezenie wigksze niz za-
pisane podczas programowania ruchu, automatycznie zwieksza prad dostarczany do SILNIKA 1 / SILNIKA 2.
Wyswietla warto$¢ graniczng pradu, przy ktérej wiacza sie system wykrywania przeszkdd (zabezpieczenie
A | Asca przed zgnieceniem) SILNIKA 1 / SILNIKA 2, wyrazong w amperach. Warto$¢ jest obliczana automatycznie
- przez centrale, na podstawie ustawieri parametréw 30, 3 { i 3¢.

Aby silnik dziatat prawidtowo, ATIP musi by¢ zawsze nizszy niz wartos¢ ASL.

[ [ Wyswietla czas, w jakim SILNIK 1 / SILNIK 2 wykrywa przeszkode (parametr 3 {/32), wyrazony w sekundach.
Na przyktad 1.000 =15 /0.120 = 0.12 s (120 ms). Upewni¢ sig, ze czas zadziatania nie przekracza 0,3 s.

Sygnalizator dobrego stanu SILNIKA 1/ SILNIKA 2. W warunkach normalnych warto$¢ wynosi ponizej 500. Je-
ALS | ALS2 zeli wartos¢ wynosi ponizej 2000, centrala blokuje silnik. Wartos¢ powyzej 500 informuje do niedopasowane]

do instalacji jakosci kabla, lub ze kabel potgczeniowy jest zbyt dtugi albo ma nieprawidtowy przekrdj, lub tez o
problemie elektrycznym silnika bezszczotkowego.

Jezeli centrala zna pozycje skrzydet w chwili kontroli, na wyswietlaczu widac:
UP__  pozycja znana, dziatanie normalne.

LP UP I_ nieznana pozycja SKRZYDtA 1, trwa szukanie pozycji.

UP_2 nieznana pozycja SKRZYDEA 2, trwa szukanie pozycji.

UP I nieznana pozycja obu skrzydet, trwa szukanie pozycji.

Informuje o statusie bramy (Otwarta/Zamknigta).
OC OP sitownik otwiera (silniki wiaczone).

0P CL sitownik zamyka (silniki wiaczone).

0P -0 sitownik catkowicie otwarty (silniki stojq).
0P - sitownik catkowicie zamkniety (silniki stojg).

UF UF U. wykryte zbyt niskie r}ap!ecie sileclioyve lub przeciazenie.
UF _H wykryty prad przetezeniowy silnikow.
Wyswietla liczbe godzin pozostatych do uptyniecia ustawionego alarmu konserwacji. Liczba jest poprzedzo-
na znakiem - (minus). Jesli liczba brakujgcych godzin jest 4-cyfrowa, znak - (minus) jest zastepowany kropka.
HOU- Na przyktad: -1234 godzin do alarmu konserwacji = .1234

¢ Po nacisnieciu \ (strzatka w dét): wyswietlg sie godziny ostatniej wykonanej konserwacji. Pierwsza kon-

serwacja jest oznaczona 0.0.0.0. .

¢ Po nacisnieciu 1 (strzatka w gére): wraca sie do wyswietlania pozostatych godzin.
Wyswietla 00= hamulec silnika nieaktywny; 10=hamulec silnika 1 aktywny; 02= hamulec silnika 2 aktywny;
12= hamulec silnika aktywny na obydwu silnikach; -- -- = funkcja hamulca niedostepna.
Jezeli do centrali jest podtaczony tylko jeden silnik, wyswietlane sg tylko parametry dla ,SILNIK 1”.
Do przewijania parametrow stuzg przyciski + /= . Po dojsciu do ostatniego parametru trzeba wrécic.
W trybie INFO mozna sterowac sinikami w celu sprawdzenia ich dziatania w czasie rzeczywistym.
Mozna kontrolowac dwa silniki oddzielnie w trybie CZUWAKOWYM, ignorujac zainstalowane zabezpieczenia
(fotokomarki, listwy krawedziowe, STOP) i btad "dAEA" z wyjatkiem wykrywania przeszkody. Kontrola
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SILNIKA 1 jest mozliwa, kiedy na ekranie wyswietlajg sie: Cnt {, ~PT{, ANP 1i ALS {; kontrola SILNIKA 2 jest
mozliwa, kiedy wyswietlajg sie Cnk2, ~Plic, ANPZ i ABSE.

przyklad

1-NACISNAC 2-RILASCIARE 3-RE-NACISNAC

OTWIERA ZAMYKA OTWIERA ZAMYKA OTWIERA ZAMYKA

lub y G 4 lub
‘_' -~
E. | wcigguls /]\ -
Z.

2

* Dany SILNIK uruchamia sig w trybie otwierania po nacisnigciu przycisku A, STRZALKA W GORE", uruchamia sie
w trybie zamykania po naciénieciu przycisku ¥, STRZALKA W DOL".

e Ze wzgleddw bezpieczeristwa, aby uruchomié funkcje (otwieranie/zamykanie) w trybie CZUWAKOWYM:
nacisng¢ przycisk, zwolni¢ go i w ciggu 1 s ponownie nacisng¢ i przytrzymac. Uruchomienie zostaje
przerwane po zwolnieniu przycisku.

OSTROZNIE: Podczas kontroli, liczenie obrotow silnika (pozycja) jest aktualizowane, ale kontrola
przesuniecia fazowego skrzydet moze spowodowac problemy. Przed wyjsciem z trybu INFO nalezy
ustawic skrzydta w prawidfowy sposdb.

e Aby wyjs¢ z trybu INFO, nacisng¢ przycisk TEST.

16 Odblokowanie mechaniczne

W przypadku braku napiecia brame mozna odblokowaé w sposdb przedstawiony w instrukcji obstugi i
konserwacji sitownika.

Po przywrdceniu zasilania oraz po pierwszym sygnale centrala sterownicza wigcza manewr otwierania w
trybie szukania pozycji (patrz rozdziat 17-18).

Dla SMARTY 5R5 / SMARTY 7R: Przy braku napiecia lub 6400, mozna recznie otworzy¢ i zamkna¢ brame bez
jej odblokowywania, przy zatrzymanym silniku.

Enkoder absolutny SMARTY/EMA (zainstalowany fabrycznie w SMARTY ODWRACALNYM i opcjonalny w
SMARTY NIEODWRACALNYM) umozliwia centrali natychmiastowe wyszukanie pozycji po kazdym odebraniu
nowego polecenia.

17 Tryb szukania pozycji BEZ enkodera absolutnego

Po przerwaniu zasilania lub po wykryciu przeszkody trzy razy z rzedu w tej samej pozycji centrala sterownicza
po pierwszym sygnale wiacza manewr w trybie szukania pozycji.

Po otrzymaniu sygnatu sterowniczego brama zaczyna manewr z niska predkoscig. Lampa btyskowa wtacza sie
z czestotliwoscig inng niz normalna czestotliwosé robocza (Swieci 3 s, 1,5 s nie Swieci).

W tym czasie centrala odzyskuje dane instalacyjne. Ostroznie! W tej fazie nie wydawaé zadnych polecen,
dopdki brama nie wykona petnego manewru dla obydwu skrzydet.

Jezeli odblokowujemy brame catkowicie otwartg lub catkowicie zamknietg przy zasilanej centrali, nalezy
pamietac o ustawieniu skrzydet w takiej samej pozyciji, kiedy bedziemy blokowa¢ brame. Po zadaniu pierwszej
komendy brama podejmie normalna prace.

OSTROZNIE: Zaleca sie nie odblokowywac bramy w pozycji posredniej, aby nie dopusci¢ do utraty danych pozycji
skrzydfa (patrz dane Lnt |/ Lk w trybie INFO). W tym przypadku nalezy wykonaé wyszukiwanie pozycji.

Jezeli skrzydta nie zostang ustawione w tej samej pozycji, w ktérej znajdowaty sie przed przesunieciem
recznym, dane dotyczace ich pozycji zostang utracone, a zatem:
1. Skrzydta zmieniaja kierunek ruchu po dosunieciu do ogranicznikéw mechanicznych (wykrycie przeszkody).
2. Aktywacja polecenia Ruch Krokowy (PP) aktywuje manewr odwrotny (przyktad: jezeli brama sie zamykata,
otworzy sig).
3. Centrala wykrywa btad w pomiarze obrotéw silnika i automatycznie:
e aktywuje tryb szukania pozycji;
e zatrzymuje silniki na 0,4 s.
e skrzydta podejmujg manewr z niskg predkoscig az dosung sie do korica.
¢ przy kolejnym poleceniu Ruchu Krokowego (PP) skrzydta ponownie wykonujg manewr z niska predkoscia.
4. Aby przywrdcic¢ zwykty tryb roboczy, poczekaé, az skrzydta wykonajg petny manewr.
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18 Tryb szukania pozycji Z enkoderem absolutnym (tylko
seria SMARTY)

Po przerwaniu zasilania lub odblokowaniu bramy, po pierwszym odebranym poleceniu centrala natychmiast
wyszukuje pozycje skrzydet, dzieki enkoderowi absolutnemu.

Jesli centrala wykryje btedng pozycje skrzydet, automatycznie skoryguje btad.

Na przyktad: jesli odbiera polecenie zamkniecia, ale skrzydta nie mogg zosta¢ zamkniete, wykonuje polecenie
catkowitego otwarcia i po 1 s zamyka (nawet jesli automatyczne zamykanie nie jest wigczone), aby przywrdcic
prawidtowg pozycje.

Ostroznie! W tej fazie nie wydawac zadnych polecen, dopdki brama nie wykona petnego manewru dla
obydwu skrzydet.

19 Testy odbiorcze

Wiaczy¢ zasilanie.

Sprawdzi¢, czy napedy obracajg sie w prawidtowym kierunku. Jesli ruch skrzydet jest btedny, odwréci¢ dwa

dowolne przewody zacisku X-Y-Z.

Sprawdzic, czy wszystkie przyciski sterownicze dziatajg prawidtowo.

Sprawdzi¢ odcinek ruchu i spowolnienie ruchu.

Sprawdzi¢ zgodnos¢ sit uderzenia z normami EN 12453 i EN 12445.

Sprawdzi¢, czy zabezpieczenia dziatajg prawidtowo.

Jesli aktywowano test fotokomarek, sprawdzic ich dziatanie, przystaniajgc fotokomérkii wydajac polecenie:

skrzydta nie moga sie poruszy¢.

Jezeli zainstalowano zestaw baterii, wytgczy¢ zasilanie i sprawdzi¢, czy dziataja.

Wytaczy¢ zasilanie sieciowe i z baterii (jezeli s3) i ponownie wtgczyé. Sprawdzi¢ prawidtowosc fazy szukania

pozycji zaréwno podczas zamykania, jak i otwierania.

¢ W napedach Serii SMARTY z zainstalowanym enkoderem absolutnym odtgczy¢ i ponownie wiaczy¢ zasilanie. Wydac
polecenie i sprawdzi¢, czy predkosé i zwalnianie sg prawidtowe. Manewr szukania pozycji nie jest wykonywany.

e Za pomocg 64 0 { (tylko SMARTY 5R5 i SMARTY 7R) sprawdzi¢, czy przy zatrzymanych silnikach skrzydta

sg zablokowane.

20 Konserwacja

Konserwacje programowga wykonywac co 6 miesiecy.

Sprawdzi¢ czystosc i dziatanie.

W przypadku zabrudzen, zawilgocenia, owaddéw lub innych zanieczyszczen, wytgczy¢ zasilanie i wyczyscic¢
karte oraz obudowe.

Powtdrzy¢ testy odbiorcze.

W przypadku zauwazenia utlenionych miejsc na obwodzie drukowanym, rozwazy¢ wymiane.

Sprawdzi¢, czy baterie sg sprawne.

Sprawdzi¢ skuteczno$¢ hamowania silnikdéw SMARTY 5R5 i 7R.

21 Utylizacja

Urzadzenie mogg zdejmowac¢ wytgcznie wykwalifikowani technicy, stosujacy procedury
prawidtowego zdejmowania urzadzenia. To urzgdzenie jest wykonane z réznych materiatow, z
czego niektére mozna odzyskaé, a inne trzeba usungé w odpowiedni sposéb lub zutylizowaé w
spos6b zgodny z przepisami miejscowymi, obowigzujacymi dla tej kategorii wyrobdw.
Zabrania sie wyrzucania tego urzadzenia do odpadéw komunalnych. Materiaty segregowac do
I  Usuniecia, w sposob przewidziany miejscowymi przepisami Mozna tez przekazac urzadzenie do
sprzedawcy w momencie zakupu nowego urzadzenia rownowaznego.
Miejscowe przepisy mogg przewidywacé surowe sankcje w przypadku niewtasciwej utylizacji tego urzadzenia.
Ostroznie! Niektore czesci urzadzenia moga zawiera¢ substancje zanieczyszczajace lub niebezpieczne, ktére
w przypadku rozprzestrzenienia moga miec szkodliwy wptyw na srodowisko i na ludzkie zdrowie.
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22 Informacje dodatkowe i dane kontaktowe

Wszystkie prawa dotyczace tej publikacji stanowiag wytaczng wiasnos¢ firmy ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY zastrzega sobie praw do wprowadzania ewentualnych modyfikacji, réwniez bez
wczesniejszego informowania o tym. Wyraznie zabrania sie wykonywania kopii, skandw, korekt i modyfikacji
bez pisemnej zgody firmy ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY zastrzega sobie w kazdej chwili prawo do modyfikacji i poprawek produktu, ktére nie
powoduja zmiany wersji FW.

W przypadku braku przegladu instrukcji obstugi przyjmuje sie, ze ta instrukcja obowiazuje dla tej oraz dla
kolejnych wersji FW centrali sterowniczej.

Ta instrukcja wraz z ostrzezeniami dla instalatora jest dostarczana w postaci papierowej i umieszczona w
obudowie urzadzenia.

Format cyfrowy (PDF) oraz wszystkie ewentualne przyszte aktualizacje sg dostepne w zastrzezonej strefie
naszej strony internetowej www.rogertechnology.com/B2B, w sekcji Self Service.

SERWIS KLIENTA ROGER TECHNOLOGY:
otwarte: od poniedziatku do pigtku
od 8:00 do 12:00 - od 13:30 do 17:30
Telefon: +39 041 5937023
E-mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

Aby zgtosi¢ ewentualne problemy lub przesta¢ zamodwienia dotyczace automatyki, prosimy o wypetnienie
naszego formularza online “NAPRAWY”, dostepnego na naszej stronie www.rogertechnology.com/B2B w
sekcji Self Service.

23 Deklaracja zgodnosci

Nizej podpisany, przedstawiciel producenta:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
OSWIADCZA, ZE urzadzenie opisane ponizej:

Opis: Centrala sterownicza do bram automatycznych

Model: EDGE1

Jest zgodna z wymogami prawnymi przyjmujgcymi nastepujgce dyrektywy:
—2006/42/WE

—2004/108/WE

—2011/65/WE

Oraz ze zastosowano wszystkie normy i/lub specyfikacje techniczne wymienione ponizej:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ostatnie dwie cyfry roku nadania oznakowania C€17.

Miejsce: Mogliano V.to Data: 01-03-2017 Podpis . ().
Zovsu D
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